Dane produktu
Charakterystyki

ATV340U30N4

Przemiennik czestotliwosci - 3kW - 400V - 3-faz. -

ATV340

\ J

Gtoéwne

Gama produktéw

Altivar Machine ATV340

Typ produktu lub komponentu

Przemiennik czestotliwosci

Zastosowanie urzgdzenia

Naped maszynowy

Skrécona nazwa urzgdzenia

ATV340

Wariant

Wersja standardowa

Przeznaczenie urzgdzenia

Silniki asynchroniczne
Silniki synchroniczne

Spos6b montazu

Cabinet mount

Filtr EMC

Integrated with <= 20 m motor cable maxi
conforming to EN/IEC 61800-3 category C3

Stopien ochrony IP

1P20 zgodnie z IEC 60529
IP20 zgodnie z IEC 61800-5-1

Rodzaj chtodzenia

Konwekcja wymuszona

Czestotliwos¢ zasilania

50...60 Hz +/- 5 %

llo$¢ faz w sieci

3 fazy

Znamionowe napiecie zasilania

[Us]

380...480V-15...10 %

Moc silnika w kW

4 kW (przeciazenie lekkie)
3 kW (przecigzenie ciezkie)

Moc silnika w KM

3 HP (przecigzenie ciezkie)
5 HP (przeciazenie lekkie)

Prad obciazenia linii

10.7 A w 380 V bez dtawika sieciowego
(przecigzenie ciezkie)

8.5 Aw 480 V bez dtawika sieciowego
(przecigzenie ciezkie)

8.6 Aw 380 V z zewnetrznym dtawikiem sieciowym
(przecigzenie lekkie)

6.8 Aw 480 V z zewnetrznym diawikiem sieciowym
(przecigzenie lekkie)

6.6 A w 380 V z zewnetrznym dtawikiem sieciowym
(przecigzenie ciezkie)

5.3 Aw 480 V z zewnetrznym dtawikiem sieciowym
(przecigzenie ciezkie)

Prad spodziewany Isc

5kA

Moc pozorna

6.7 KVA w 480 V (przecigzenie lekkie)
7.1 KVA w 480 V (przecigzenie cigzkie)

Ciagty prad wyjsciowy

9.3 Aw 4 kHz (przeciazenie lekkie)
7.2 Aw 4 kHz (przecigzenie ciezkie)

Maksymalny prad przejs$ciowy

10.2 A w czasie 60 s (przeciazenie lekkie)
12.6 A w czasie 2 s (przecigzenie lekkie)
13 A w czasie 2 s (przeciazenie ciezkie)
11 A w czasie 60 s (przecigzenie ciezkie)

Profil sterowania silnika
asynchronicznego

Standard stalego momentu
Standard zmiennego momentu
Tryb optymalizowanego momentu

Profil sterowania silnikiem
synchronicznym

Silnik z magnesami statymi
Reluktancja silnika

Czestotliwo$¢é wyjsciowa 0.1...599 Hz
przemiennika czestotliwosci
Znamionowa czestotliwo$¢ 4 kHz

taczeniowa

Czestosc¢ taczen

2...16 kHz regulowany
7...16 kHz ze wsp6tczynnikiem ograniczenia
parametrow znamionowych

Funkcja bezpieczenstwa

STO (bezpieczne wytgczenie momentu
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produktow dla konkretnych aplikacji uzytkownika. Obowiazkiem kazdego takiego uzytkownika lub integratora jest wykonanie odpowiedniej i petnej analizy ryzyka, oceny i testowania produktow w odniesieniu do okreslonej aplikacji lub odpowiedniego stosowania korzystania z niej .Ani Schneider

Informacje zawarte w tej dokumentacji zawiera ogdlne opisy lub charakterystyki technicznej wykonania produktéw zawartych w niniejszym dokumencie. Dokumentacja ta nie jest przeznaczona jako substytut i nie moze by¢ stosowana do okreslenia przydatnosci lub niezawodnosci tych
Electric Industries SAS, ani zaden z jej oddziatéw lub spotek zaleznych sg ponosi odpowiedzialnosci za niewtasciwe wykorzystanie informacji w nim zawartych.



Uzupetnienie

obrotowego) SIL 3

Logika wejscia dyskretnego

16 predefiniowanych predkosci

Protokét portu komunikacyjnego

Modbus szeregowy

Opcjonalne karty wyposazenia dodatkowego

Gniazdo GP-FB : modut komunikacyjny dla Profibus DP V1

Gniazdo GP-FB : modut komunikacyjny dla Profinet

Gniazdo GP-FB : modut komunikacyjny dla DeviceNet

Gniazdo GP-FB : modut komunikacyjny dla kaskada CANopen RJ45
Gniazdo GP-FB : modut komunikacyjny dla CANopen SUB-D 9
Gniazdo GP-FB : modut komunikacyjny dla CANopen zaciski $rubowe
Gniazdo GP-FB : modut komunikacyjny dla EtherCAT

Gniazdo GP-X : cyfrowy i analogowy modut rozszerzen wejsé i wyjs¢
Gniazdo GP-X : modut rozszerzen wyj$¢ przekaznikowych

Gniazdo GP-ENC : 5/12 V cyfrowy modut interfejsu enkodera
Gniazdo GP-ENC : analogowy modut interfejsu enkodera

Gniazdo GP-ENC : modut interfejsu przelicznika enkodera

Napiecie wyjsciowe

<= napigcia zasilania

Dopuszczalny tymczasowy udar pradowy

1.1 x In dla 60 s (przecigzenie lekkie)
1.5 x In dla 60 s (przecigzenie cigzkie)
1.35 x In dla 2 s (przecigzenie lekkie)
1.8 x In dla 2 s (przecigzenie ciezkie)

Kompensacja poslizgu silnika

Regulowany

Automatyczne bez wzgledu na obcigzenie
Moze by¢ sttumiony

Niedostepne w silniku z magnesami statymi

Rampy przyspieszania i zwalniania

S, U lub dostosowane indywidualnie
Liniowe regulowane osobno od 0.01...9999 s

Hamowanie do zatrzymania

Poprzez wstrzykiwanie prgdu statego

Rodzaj zabezpieczenia

Silnik : zabezpieczenie cieplne

Przemiennik czestotliwosci: zabezpieczenie cieplne

Przemiennik czestotliwosci : przegrzewanie

Przetwornicy[ ]:[ ] przepiecia w linii zasilajacej

Przetwornicy[ ]:[ ] spadek napigcia w linii zasilajgcej

Przemiennik czestotliwo$ci : roztgczenie w obwodzie sterujgcym
Silnik : bezpieczne zdjecie momentu obrotowego

Przetwornicy[ ]:[ ] bezpieczne zdjecie momentu

Przemiennik czestotliwo$ci: zwarcie miedzy fazami silnika

Silnik: utrata fazy silnika

Przemiennik czestotliwosci: prad przetezeniowy

Przemiennik czestotliwo$ci: przetezenie pomiedzy fazg silnika a ziemig
Przemiennik czestotliwos$ci: przetezenie pomiedzy fazami silnika
Przemiennik czestotliwosci: zwarcie miedzy fazg silnika a ziemig
Przemiennik czestotliwo$ci: utrata fazy silnika

Przemiennik czestotliwo$ci: przepiecie na szynie pradu statego (DC)
Przemiennik czestotliwo$ci: utrata zasilania na wejsciu

Przemiennik czestotliwo$ci: przekroczenie limitu predkosci

Rozdzielczos$¢ czestotliwosci

Zespo6t wyswietlacza: 0,1 Hz
Wejscie analogowe: 0.012/50 Hz

Przytgcza elektryczne

Zacisk srubowy z zakresem mocowania: 1.5...4 mm2, AWG 14...AWG 12 na strona
linii zasilajgcej

Zacisk $rubowy z zakresem mocowania: 4...6 mmz2, AWG 12...AWG 10 na szyna
pradu statego (DC)

Zacisk srubowy z zakresem mocowania: 1.5...4 mm2, AWG 14...AWG 12 na silnik
Zacisk $rubowy z zakresem mocowania: 0.2...2.5 mm2, AWG 24... AWG 12 na
sterowanie

Typ poditgczenia Konektoryl[Spacja]x[Spacja] RJ45, Modbus szeregowy ha przednim panelu
Konektoryl[Spacja]x[Spacja] RJ45, Modbus szeregowy dla HMI na przednim panelu
Interfejs fizyczny 2-przewodowe RS 485 Modbus szeregowy

Rodzaj transmisji

RTU Modbus szeregowy

Predkos¢ transmisji

4800 bps, 9600 bps, 19200 bps, 38.4 Kbps Modbus szeregowy

Format danych

8 bitéw, konfigurowalne nieparzyste, parzyste lub bez parzystosci Modbus szeregowy

Rodzaj polaryzacji

Bez impedancji Modbus szeregowy

Liczba adreséw

1...247 Modbus szeregowy

Spos6b dostepu

Urzadzenie "slave" Modbus RTU

Zasilanie

Zasilanie zewnetrzne dla wej$¢ cyfrowych : 24 V DC (19...30 V), <= 1.25 mA, rodzaj
zabezpieczenia: zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe

Zasilanie wewnetrzne potencjometru odniesiena (1 do 10 kQ) : 10.5V DC +/- 5 %, <=
10 mA, rodzaj zabezpieczenia: zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe

Schneider
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Zasilanie wewnetrzne dla wejs¢ cyfrowych i STO : 24 V DC (21...27 V), <= 200 mA,
rodzaj zabezpieczenia: zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe

Sygnalizacja lokalna

4 LED, jedno-/dwukolorowy dla diagnostyka lokalna
4 LED, dwukolorowy dla status modutu komunikacyjnego

Szerokos¢ 85 mm
Wysokos ¢ 270 mm
Gtebokos¢ 232.5mm
Masa produktu 2.1 kg
Numer wej$cia analogowego 2

Typ wejscia analogowego

Al1 prad konfigurowalny poprzez oprogramowanie : 0...20 mA, impedancja 250 Q,
rozdzielczo$¢ 12 bitow

Al1l czujnik temperatury lub poziomu wody konfigurowalny poprzez oprogramowanie
Al1 napigcie konfigurowalne poprzez oprogramowanie : 0...10 V prad staty (DC),
impedancja 31.5 kOhm, rozdzielczo$¢ 12 bitow

Al2 napiecie konfigurowalne poprzez oprogramowanie : - 10...10 V prad staty (DC),
impedancja 20 kom, rozdzielczo$¢ 12 bitéw

Liczba wej$¢ dyskretnych

8

Typ wejscia dyskretnego

PTI programowalne jako wejs$cie impulsowe : 0...30 kHz, 24 V prad staty (DC) (<= 30
V)

STOA, STOB bezpieczne wytgczenie momentu silnika, 24 V prad staty (DC) (<= 30 V),
impedancja > 2.2 kQ

DI1...DI5 programowalny, 24 V prad staty (DC) (<= 30 V), impedancja 4.4 kQ

Zgodnosé wejsc

DI1...DI5 : wej$cie dyskretne sterownik PLC poziomu 1 zgodnie z EN/IEC 61131-2
PTI : wej$cie impulspowe sterownik PLC poziomu 1 zgodnie z IEC 65A-69

STOA, STOB : wejscie dyskretne sterownik PLC poziomu 1 zgodnie z EN/IEC 61131-
2

Logika wejscia dyskretnego

DI1...DI5 logika dodatnia (SOURCE) w stanie 0: <5V, w stanie 1: > 11 V
DI1...DI5 logika ujemna (SINK) w stanie 0: > 16 V, w stanie 1: <10 V

PTI logika dodatnia (SOURCE) w stanie 0: < 0.6 V, w stanie 1: > 2.5V
STOA, STOB logika dodatnia (SOURCE) w stanie 0: <5V, w stanie 1: > 11V

Numer wyj$cia analogowego

1

Typ wyj$cia analogowego

Napiecie konfigurowalne poprzez oprogramowanie AQ1 : 0...10 V DC impedancja
470 om, rozdzielczo$¢ 10 bitow

Prad konfigurowalny poprzez oprogramowanie AQ1 : 0...20 mA impedancja 500 om,
rozdzielczo$¢ 10 bitow

Typ wejscia/wyjscia

Programmable as logic input/output DQ1 : 0...1 kHz, <=30 V DC, 100 mA
Programmable as logic input/output DQ2 : 0...1 kHz, <= 30 V DC, 100 mA

Czas trwania probkowania

Wejscie dyskretne DI1...DI5 : 2 ms (+/- 0,5 % ms)

Wejscie impulspowe PTI : 5 ms (+/- 1 ms)

Wejscie analogowe All, Al3: 1 ms (+/- 1 ms)

Wyjécie analogowe AQ1 : 5 ms (+/- 1 ms)

Dyskretne wejscie/wyjscie DQ1, DQ2 : 2 ms (+/- 0,5 % ms)

Doktadnos¢

Wejscie analogowe All, Al3 : +/- 0,6 % dla zmian temperatury 60 °C
Wyj$cie analogowe AQ1 : +/- 1 % dla zmian temperatury 60 °C

Btad liniowosci

Al1, AI3: +/- 0,15 % maksymalnej warto$ci dla wej$cie analogowe
AQL: +/- 0,2 % dla wyjscie analogowe

Liczba wyjs¢ przekaznika

2

Typ wyjscia przekaznikowego

Konfigurowalny przekaznik logiczny R1 : przekaznik zwarciowy NO/NZ 100000 cykl
przy maks. prgdzie tgczenia

Konfigurowalny przekaznik logiczny R2 : przekaznik sekwencyjny NO 100000 cykl przy
maks. pradzie tgczenia

Czas od$wiezania

Wyjscie przekaznika R1, R2 : 6 ms (+/- 0,5 % ms)

Minimalny prad tgczeniowy

Wyjscie przekaznika R1, R2: 5 mAw 24V DC

Maksymalny prad tgczeniowy

Wyjécie przekaznika R1 : 3 A w 250 V AC na rezystancyjne obcigzenie (cos fi= 1
Wyjscie przekaznika R1: 3 Aw 30 V DC na rezystancyjne obcigzenie (cos fi = 1
Wyjscie przekaznika R1: 2 Aw 250 V AC na indukcyjne obcigzenie (cos fi = 0.4 oraz
L/R=7ms

Wyjscie przekaznika R1: 2 Aw 30 V DC na indukcyjne obcigzenie (cos fi = 0.4 oraz
LIR=7ms

Wyjécie przekaznika R2 : 5 A w 250 V AC na rezystancyjne obcigzenie (cos fi =1
Wyjscie przekaznika R2 : 5 Aw 30 V DC na rezystancyjne obcigzenie (cos fi = 1
Wyjscie przekaznika R2 : 2 A w 250 V AC na indukcyjne obcigzenie (cos fi = 0.4 oraz
L/R=7ms

Wyjscie przekaznika R2 : 2 Aw 30 V DC na indukcyjne obcigzenie (cos fi = 0.4 oraz
LIR=7ms

Srodowisko

izolacja

Pomiedzy zasilaniem a zaciskami sterujgcymi

Schneider
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Rezystancja izolacji

> 1 MQ napiecie state probiercze 500 V DC przez 1 minute do ziemi

poziom hatasu

51.2 dB zgodnie z 86/188/EEC

strata mocy w watach (W)

Konwekcja naturalna : 78 W w 380 V, czestotliwos$é tgczenia 4 kHz (przeciagzenie
ciezkie)

Konwekcja wymuszona : 78 W w 380 V, czestotliwo$¢ tgczenia 4 kHz (przeciazenie
ciezkie)

Konwekcja naturalna : 96 W w 380 V, czestotliwo$é tgczenia 4 kHz (przecigzenie
lekkie)

Konwekcja wymuszona : 96 W w 380 V, czestotliwosé tgczenia 4 kHz (przecigzenie
lekkie)

Potozenie pracy

Pionowy +/- 10 stopni

kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

1.2/50 ps - 8/20 ys badanie odpornosci na przepiecia poziom 3 zgodnie z IEC 61000-

4-5

Badanie odpornosci na elektryczne krétkotrwate stany przejsciowe / udar poziom 4
zgodnie z IEC 61000-4-4

Badanie odpornosci na wytadowanie elektrostatyczne poziom 3 zgodnie z IEC
61000-4-2

Badanie odpornosci na pola elektromagnetyczne o czestotliwo$ciach radiowych
poziom 3 zgodnie z IEC 61000-4-3

Prowadzone badanie odpornos$ci na zakitécenia o czestotliwosci radiowej poziom 3
zgodnie z IEC 61000-4-6

stopien zanieczyszczenia

2 zgodnie z EN/IEC 61800-5-1

odpornos¢ na wibracje

1.5 mm migdzyszczytowe (f= 2...19 Hz) zgodnie z EN/IEC 60721-3-3 klasa 3M3
1 gn (f=9...200 Hz) zgodnie z EN/IEC 60721-3-3 klasa 3M3

Odpornos$¢ na wstrzgsy

15 gn (czas trwania = 11 ms) zgodnie z EN/IEC 60721-3-3 klasa 3M3

wilgotno$¢ wzgledna

5...95 % bez kondensacji zgodnie z EN/IEC 60721-3-3 klasa 3K3

temperatura otoczenia dla pracy

0...50 °C bez zmniejszania warto$ci znamionowej pradu (przecigzenie ciezkie)
0...40 °C bez zmniejszania warto$ci znamionowej pradu (przecigzenie lekkie)
50...60 °C ze zmniejszaniem pradu (przecigzenie cigzkie)

40...60 °C ze zmniejszaniem pradu (przecigzenie lekkie)

Temepratura otoczenia dla przechowywania

-25..70°C

wysokos¢ pracy (w metrach nad poziomem morza)

<= 1000 m bez zmniejszania wartosci znamionowych
1000...3000 m ze zmniejszaniem prgdu 0 1% na 100 m

odpornos¢ na czynniki srodowiskowe

Odpornos$¢ na zanieczyszczenie chemiczne klasa 3C3 zgodnie z EN/IEC 60721-3-3
Odpornos$é¢ na kurz klasa 3S3 zgodnie z EN/IEC 60721-3-3

normy

EN/IEC 61800-3

EN/IEC 61800-3 $srodowisko 1 kategoria C2
EN/IEC 61800-3 srodowisko 2 kategoria C3
EN/IEC 61800-5-1

IEC 60721-4

IEC 61508

IEC 13849-2

UL 618000-5-1

certyfikaty produktu

CSA
TOV

UL
REACH

oznakowanie

CE

Oferta zrbwnowazonego rozwoju

Status oferty zrbwnowazonego rozwoju

Produkt ekologiczny Green Premium

RoHS (kod daty: RRTT)

Compliant - since 1635 - Schneider Electric declaration of conformity

REACh Referencja nie zawiera SVHC powyzej warto$ci progowej

Profil ekologiczny produktu Dostepny

Instrukcje dotyczgce zakonczenia okresu eksploatacji  Dostepny

produktu

Dimensions
Views: Front - Left - Rear

o
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Clearance
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Dimensions in mm

2

X1 X2 X3

100 | # 100|# 60

Dimensions in in.

=

X1 X2 X3

3947 3947 236

Mounting Types

Mounting Type A: Side by Side IP20
TLI

u:.mm

Possible, at ambient temperature < 50 °C (122 °F)

Mounting Type B: Individual IP20

bneider
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a # 50 mm (1.97 in.) from 50...60°C, no restriction below 50°C

Connections and Schema

Three-phase Power Supply with Upstream Breaking via Line Contactor Without Safety Function STO

Connection diagrams conforming to standards 1SO13849 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category O in
accordance with standard IEC/EN 60204-1.

d

(1) Use relay output R1 set to operating state Fault to switch Off the product once an error is detected.
Al : Drive

KM1 :Line Contactor

Q2, Circuit breakers

Q3:

S1: Pushbutton

S2 : Emergency stop

T1: Transformer for control part

Three-phase Power Supply With Downstream Breaking via Switch Disconnector

1]
g 2 = |E |2 & R st
g 18
ATVE40

T
@
RrL1

(1) Use relay output R1 set to operating state Fault to switch Off the product once an error is detected.
Al : Drive
Q1 : Switch disconnector

bneider
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Sensor Connection

It is possible to connect either 1 or 3 sensors on terminals All.

Control Block Wiring Diagram

o 4

sk C_W sk
EXT RS422, 5Y, 24V

Modbus
WP128

(1

0, 10vde
x . HimA x . BhmA

+ - 10%dc

=

(1) 24V supply (STO)

(2) STO - Safe Torque Off

(3) PTI - Pulse Train In

(4) PTO - Pulse Train Out

(5) Motor Encoder connection
(6) Digital outputs

(7) Digital inputs

(8) Analog output

(9) Analog input

(10) Differential Analog Input
(11) Ethernet port (only on Ethernet drive version)
SW1 :Sink/Source switch

R1A, Fault relay
R1B,
R1C :

R2A, Sequence relay
R2C :

Schneider
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Digital Inputs Wiring

Digital Inputs: Internal Supply
Using DISUP Signal
g EET EET

In SRC position DISUP outputs 24 V. In SK position DISUP is connected to 0 V.

Digital Inputs: External Supply

Positive Logic, Source, European Style

Negative Logic, Sink, Asian Style

PLC

- O

7

Digital Inputs: Internal supply

Negative Logic, Sink, Asian Style

Il
L}
—

Digital Outputs Wiring

Digital Outputs: Internal Supply
Positive Logic, Source, European Style, DQCOM to +24V

Schneider




y

Relay or valve
Negatlve Logic, Sink, Asian Style, DQCOM to 0V

i

Relay or valve
Digital Outputs: External Supply
Positive Logic, Source, European Style, DQCOM to +24V

A

Relay or valve
Negatlve Logic, Sink, Asian Style, DQCOM to 0V

i

(1) Relay or valve

Derating Curves

Schneider




In=100 %

90 %

80 %

70 %

60 %

50 %

40 %

SF

i
0 kHz

—}0 °C (104 °F) - Mounting type A and B
==m===eD0 °C (122 °F) - Mounting type A and B
In : Nominal Drive Current
SF : Switching Frequency

16 kHz

Schneider
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