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Przemiennik czestotliwosci
Altivar 12

Schneider



PF539700

PF538870

PF062317

Prezentacja

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

ATV 12 bariery kontrolne i dojazdowe

ATV 12 kontrola obrotéw miksera

ATV 12 sterowanie stacji pompowej
(4)

Prezentacja

Altivar 12 jest przemiennikiem czestotliwosci do tréjfazowych asynchronicznych
silnikbw o mocach od 0,18 kW do 4 kW.

Altivar 12 jest tatwy do zainstalowania i uruchomienia ,Plug and Play”. Caty proces
projektowania Altivara 12 miat za zadanie otrzymania niezawodnego i prostego

w uzyciu przemiennika czestotliwosci. Jest, to idealne rozwigzanie przeznaczone
dla producentéw maszyn i instalatorow.

Przyktady rozwigzan zastosowanych w przemienniku Altivar 12:

m Ustawienia fabryczne umozliwiajgce uruchomienie bez potrzeby konfiguraciji

m Multi-loader umozliwiajgcy skonfigurowanie napedu bez potrzeby wyjmowania go
z opakowania

m Skrécony czas montazu dzieki oznaczeniom na zaciskach falownika

m Alternatywna opcja dostawy umozliwiajgca otrzymywanie kilkunastu
przemiennikow w jednej paczce (1). Mozliwos¢ zatadowania konfiguracji do kazdego
z napeddw bez potrzeby wyciggania ich z paczki.

Zastosowanie

Zastosowanie do prostych maszyn przemystowych

m Transport poziomy (mate tasmociagi, itd.).

m Maszyny pakujgce (proste etykieciarki, workownice, itd.)

m Aplikacje pompowe (pompy ssace, pompy odsrodkowe, pompy obiegowe, stacje
pompowe, itd.) (A)

m Maszyny wyposazone w wentylatory (wyciagi do powietrza i dymu, maszyny do
foli z tworzywa sztucznego, piece, bojlery, pralki, itd.)

Zastosowanie do maszyn komercyjnych

m Manipulatory (bariery uliczne, ruchome bilbordy reklamowe)

m - Maszyny rehabilitacyjne i rekreacyjne (t6zka rehabilitacyjne, urzgdzenia do
hydromasazu, bieznie do biegania, itd.)

m - Maszyny spozywcze ( miyny, zgniatarki, miksery, itd.)

Inne zastosowania

m Przemyst spozywczy (fermy, szklarnie, itd.)

m Pozostate aplikacje (urzadzenia ruchome lub wymagajgce kontroli obrotow)
m Alternatywa dla aplikacji stosujgcych standardowe rozwigzania:

O Silniki dwubiegowe, silniki pradu statego, naped mechaniczny, itd.

O Silniki jednofazowe do pomp i wentylatoréw sterowanych mechanicznie;

Funkcje
Dodatkowo do standardowych funkcji, w ktére wyposazone sg napedy tej klasy,
Altivar 12 posiada:
® Zmiana kontroli pomigdzy terminalem, a kontrolg lokalng
- Zréznicowany typ kontroli: standardowy, zawansowany, pompy/wentylatory
- Skok czestotliwosci
- Predkosci zadane
- Regulator PID
- Rampa S, rampa U, przetgczanie rampy
- Zatrzymanie wybiegiem, szybkie zatrzymanie
- Tryb manualny JOG
- Konfigurowalne We/Wy logiczne i analogowe
- Zabezpieczenie przecigzeniowe
- Mozliwo$¢ monitorowania stanu We/Wy na wyswietlaczu altivara 12
- Konfiguracja sposobu wyswietlania parametréw napedu
- Historia btedéw
(1) Zalezne od modelu (patrz 12)

A Dostepne

1 potowa 2010

Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Prezentacja (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Oferta

Altivar 12 jest produkowany w zakresie mocy od 0.18 do 4kW z trzema zakresami
zasilania w dwoch wersjach:

m Naped z radiatorem do normalnego $srodowiska i obudowy z wentylatorem:
O 100...120 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.75 kW (ATV 12HeeeF 1)

O 200...240 V jednofazowe, 0.18 kW do 2.2 kW (ATV 12HeeeM2)

O 200...240 V trzyfazowe, 0.18 kW do 4 kW (ATV 12HeeeM3)

m Naped na plycie bazowej do montazu na obudowie maszyny; powierzchnia
obudowy powinna umozliwia¢ odprowadzanie ciepta:

O 100...120 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.37 kW (ATV 12H018F1, P037F1)
Naped z radiatorem Naped na plycie bazowej O 200...240 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.75 kW (ATV 12H018M2, PeeeM2)
ATV 12H075M2 ATV 12P075M2 O 200...240V trzyfazowe, 0.18 kW do 4 kW (ATV 12H018M3, PeeeM3)

Uwaga: Napiecie wyjsciowe Altivara 12 wynosi 200...240V trzyfazowe w zalezno$ci od zasilania
sieciowego.

Altivar 12 posiada w standardzie ztgcze RJ45 do komunikacji Modus umieszczone na
spodzie napedu 4.

Altivar 12 spetnia miedzynarodowe standardy IEC/EN 61800-5-1 i IEC/EN 61800-3,
posiada certyfikaty UL, CSA, C-Ticks, NOM, GOST i zostat zaprojektowany zgodnie
z dyrektywg o ochronie srodowiska (RoHS, WEEE) i Europejskiej dyrektywie
umozliwiajgcej uzyskanie znaku C€).

, 2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
( );::}_3 Zastosowanie filtra EMC klasy C1 i tatwy montaz ATV 12eeeeM2 umozliwito
F otrzymanie znaku C€.
Filtr EMC moze by¢ odtgczony przy pomocy wewnetrznego przetgcznika 6.

ATV 12e000F1i ATV 120000M3 s3g zaprojektowane bez filtra EMC. Filtr jest
dostepny jako opcja i moga by¢é zamontowane w celu redukcji poziomu zaktdcen
elektromagnetycznych (patrz strona 14).

ATV 12H075M2 z otwartym
panelem przednim Akcesoria zewnetrzne i opcje
Akcesoria zewnetrzne i opcje moga by¢ uzyte z przemiennikiem ATV12.
m Zestaw ptyty EMC, ptyta do bezposredniego montazu na 35mm szynie, itd.
m Jednostka hamowania potgczona z rezystorem hamowania, dtawiki silnikowe,
dodatkowe filtry wejsciowe EMC, itd.

Narzedzie konfiguracyjne

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Wyswietlacz 4 cyfrowy 1 moze by¢ uzyty do wyswietlania stanu i bledéw napedu,
umozliwia takze modyfikacje i podglad parametréw 2.
Przycisk RUN i STOP 3 sg dostepne po zdjeciu zaslepki 5 z panelu przedniego.

Narzedzia ,,Simple Loader” i ,,Multi-Loader”
Narzedzie ,Simple Loader” umozliwia zduplikowanie konfiguracji z zasilonego
napedu na nastepny zasilony naped.
Narzedzie ,Multi-Loader” umozliwia kopiowanie konfiguracji z komputera PC lub
Narzedzie konfiguracyjne napedu i wgrania do nastepnego napedu bez potrzeby zasilania przemiennika.
,Multi-loader”

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do konfiguracji, ustawien, serwisu i diagnostyki
(funkcja oscyloskopu) przemiennika czestotliwosci Altivar 12. Umozliwia takze
personalizacje menu wyswietlacza. Mozliwe jest potagczenie bezposrednie oraz za
pomoca komunikacji bezprzewodowej Bluetooth.

Terminal

Opcjonalnie Altivar 12 moze by¢ podtgczony do terminala umieszczonego na
obudowie ze stopniem ochrony IP 54 lub 65. Maksymalna temperatura pracy wynosi

© g o 50°C. Terminal daje dostep do tych samych funkgji, co interfejs Cztowiek-Maszyna
o (HMI).
Il I
Terminal z zamknieta Terminal z otwartg przestong:
przestong dostep do przyciskow RUN,
FWD/REV i STOP
Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Srodowisko
Zgodnos$¢ z normami

Przemienniki Altivar 12 zostaty zaprojektowane zgodnie z najsurowszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami dotyczacymi elektrycznych urzadzen
sterowania przemystowego (IEC, EN), a w szczegdlnosci: IEC/EN 61800-5-1 (niskie
napiecie), IEC/EN 61800-3 (odpornosci na zaktécenia EMC i emisji zaburzen EMC
przewodzonych i promieniowanych).

Odporno$¢ EMC IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 i 2 (Wymagania EMC i specjalne metody testowania)
IEC/EN 61000-4-2 poziom 3 (odporno$¢ na wytadowania elektrostatyczne)
IEC/EN 61000-4-3 poziom 3 (promieniowanie, czestotliwosci radiowe, odpornos$¢ na
pole elektromagnetyczne)
IEC/EN 61000-4-4 poziom 4 (stany nieustalone)
IEC/EN 61000-4-5 poziom 3 (odporno$¢ na udary)
IEC/EN 61000-4-6 poziom 3 (odporno$¢ na zakiécenia spowodowane przez fale
radiowe)
IEC/EN 61000-4-11 (odpornos$¢ na spadki napigcia, krotkie zaktocenia i zmiany
napigcia)

Emisje EMC ATV 12e000F1 Z dodatkowym filtrem EMC:

przez ATV 12H018M3
przemiennik ATV 12e037M3...eU22M3

m |[EC/EN 61800-3, srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii
Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dlugosci < 5m
Kategoria C2, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugosci < 20m
IEC/EN 61800-3, srodowisko 2 (sie¢ przemystowa):

Kategoria C3, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugos$ci £ 20m

ATV 12e000M2

IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii
Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12 i 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o diugosci < 5m
O Kategoria C2: ATV 12H018M2...e075M2, od 2 do 12 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci <5m i przy 2, 4, 16 kHz dla ekranowanego przewodu
silnika o dtugosci < 10m

O Kategoria C2: ATV 12HU15M2...HU22M2, od 4 do 12 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci <5miiprzy 2, 4,8,12 i 16 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci < 10m

Om|OmOO

Z dodatkowym filtrem EMC:

m |EC/EN 61800-3, srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii

O Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12i 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika

o dlugosci £20m

O Kategoria C2, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dlugo$ci <50m
m |[EC/EN 61800-3, Srodowisko 2 (sie¢ przemystowa):

O Kategoria C3, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugosci < 50m

Znakowanie C€

Przemienniki noszgce znak C€ sg zgodne z Dyrektywg europejska niskiego napiecia
(2006/95/EC) i EMC (2004/108/EC)

Certyfikacje produktu

UL, CSA, NOM, GOST i C-Tick

Stopien ochrony

IP 20

Odpornos¢ na drgania
naszynie 1.1

Przemiennik nie zamocowany

Zgodnie z IEC/EN 60068-2-6:
O amplituda 1,5 mm od 3 do 13 Hz
O 1gnod13do 200 Hz

Odpornos¢ na udary
mechaniczne

15 gn dla 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Maksymalne zanieczyszczenie
otoczenia
Definicja izolacji

Stopien 2 zgodnie z IEC/EN 61800-5-1

Warunki srodowiskowe
Uzytkowania

IEC 60721-3-3 klasy 3C3 i 3S2

Wilgotnosé wzgledna

%

5...95 bez kondensaciji i $ciekania wody, zgodnie z IEC 60068-2-3

Zewnetrzna Praca ATV 12H018F1, HO37F1 °C -10...+ 40 bez przewymiarowania (1)
temperatura ATV 12H018M2...H075M2 Do + 60, po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej (1) i przewymiarowaniem
powietrza ATV 12H018M3...HO75M3 pradu o 2.2% na kazdy dodatkowy stopien (2)
Dookota ATV 12Peceee
urzadzenia ATV 12H075F 1 G -10...+ 50 bez przewymiarowania
ATV 12HU15M2, HU22M2 Do + 60, po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej (1) i przewymiarowaniem
ATV 12HU15M3...HU40M3 pradu o 2.2% na kazdy dodatkowy stopien (2)
Przechowywanie ATV 12eeeeee °C -25..+70
Maksymalna wysokos¢ pracy ATV 12eeeeee m 1000 bez przewymiarowania
ATV 12e000F 1 m Do 2000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
ATV 12e000M?2 dodatkowe 100m
ATV 12e000M3 m Do 3000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
dodatkowe 100m
Pozycja pracy 10¢ 10°
Maksymalny kat w stosunku do /'YV‘\
pionu W
(1) Mozliwe sposoby montazu, strona 16-19
(2) Krzywe doboru sg dostepne w ,Podreczniku uzytkowania” dostepnym na stronie
www.schneider-electric.pl.
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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CharakterystyKi (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyki przemiennika

Zakres czestotliwosci wyjsciowej Hz 0.5...400
Konfigurowalna czestotliwos¢ przetaczania kHz Znamionowa czestotliwo$¢ przetaczania: 4kHz bez przewymiarowania w pracy ciagtej
Mozliwos¢ konfiguracji od 2 do 16 kHz w trakcie pracy przemiennika
Powyzej 4 kHz dla pracy ciagtej, nalezy przewymiarowac¢ prad przemiennika:
m 10% dla 8 kHz
m 20% dla 12 kHz
m 30%dla 16 kHz
Powyzej 4 kHz przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwo$¢ przetagczania
w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury.
Krzywe doboru sg dostepne w ,Podreczniku uzytkowania” dostgepnym na stronie
www.schneider-electric.com.
Zakres predkosci 1...20
Moment chwilowy 150...170% momentu znamionowego w zaleznos$ci od mocy napedu i typu silnika
Moment hamujacy m do 70% momentu znamionowego bez rezystora hamowania
m do 150% momentu znamionowego z modutem hamowania (opcjonalne) przy
duzym momencie bezwtadnosci
Maksymalny prad chwilowy 150% znamionowego pradu przemiennika przez 60s
Typy kontroli silnika m Standardowy (napieciowo/czestotliwosciowy)
m Zaawansowany (kontrola wektorowa)
m Pompy/wentylatory (Kn? charakterystyka kwadratowa)
Charakterystyki elektryczne
Zasilanie Napigcie \' 100 - 15% do 120 + 10% jednofazowe dla ATV 12eeeeF1
200 - 15% do 240 + 10% jednofazowe dla ATV 12eeeeM2
200 - 15% do 240 + 10% tréjfazowe dla ATV 12eeeeM3
Czestotliwosé Hz 50...60 +5%
Isc (prad zwarciowy) A < 1000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania jednofazowego
<5000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania tréjfazowego
Napigcie zasilania i wyjsciowe Zasilanie przemiennika Napigcie wyjsciowe przemiennika do silnika
ATV 12e000F 1 \' 100...120 jednofazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 12e000M2 v 200...240 jednofazowe
ATV 12e000M3 v 200...240 trzyfazowe
Maksymalna dtugos¢ Przewdd ekranowany m 50
przewodow silnikowych Przewdd nieekranowany m 100
Poziom hatasu ATV 12H018F1, HO37F1 dBA 0
ATV 12H018M2...HO75M2
ATV 12H018M3...H075M3
ATV 12Peeceee
ATV 12H075F1 dBA 45
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3...HU40M3 dBA 50
lzolacja elektryczna Izolacja elektryczna pomiedzy modutem zasilania, a modutem kontrolnym (wejécia,
wyjscia, zasilanie)
Charakterystyki potagczen
(zaciski przemiennika do zasilania sieciowego, zaciski silnika i modutu hamujacego)
Zaciski przemiennika R/L1, S/L2/N, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, PA/+, PC/-
Maksymalny przekroj ATV 12H018F1, HO37F1 3.5 mm? (AWG 12)
przewodéw i moment ATV 12H018M2...HO75M2 0.8 Nm
zaciskania ATV 12H018M3...H075M3
ATV 12P037F1
ATV 12P037M2...P075M2
ATV 12P037M3, PO75M3
ATV 12H075F1 5.5 mm? (AWG 10)
ATV 12HU15M2, HU22M2 1.2Nm
ATV 12HU15M3...HU40M3
ATV 12PU15M3...PU40M3
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyki elektryczne (modut kontrolny)

Dostepne zasilanie wewnetrzne Zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowe:

m jedno zasilanie 5 V === (+ 5%) dla potencjometru zadajgcego (2.2 do 10 kQ2),
maksymalny prad 10 mA

m jedno zasilanie 24 V = (-15%/+20%) dla wej$¢ sterujgcych, maksymalny prad
100 mA

Wejscie analogowe Al 1 konfigurowane wejscie analogowe napieciowe lub pragdowe:

m Wejscie analogowe napieciowe: 0...5 V = (tylko zasilanie wewnetrzne)
lub 0...10 V ==, impedancja 30 kQ

m Wejscie analogowe pradowe: X-Y mA z mozliwoscig programowania X i Y
od 0 -20 mA, impedancja 250 Q

Czas prébkowania: < 10 ms

Rozdzielczo$¢: 10 bitow

Doktadnos$é: + 1% przy 25°C

Liniowo$¢: + 0.3% maksymalnej warto$ci

Ustawienia fabryczne: jako wejécie napigciowe

Wyjscie analogowe AO1 1 konfigurowane wyjscie analogowe napieciowe lub prgdowe:

m Wyjscie analogowe napigciowe: 0...10 V ===, minimalna impedancja obcigzenia 470 Q
m Wyjscie analogowe pragdowe: 0 to 20 mA, maksymalna impedancja obcigzenia 800 Q
Czas ods$wiezania: < 10 ms

Rozdzielczos¢: 8 bitow

Doktadnos$¢: + 1% przy 25°C

Wyjscia przekaznikowe R1A,R1B,R1C 1 zabezpieczone wyjécie przekaznikowe, N/O i N/C z punktem wspdlnym

Minimalna zdolno$¢ przetgczania: 5 mAdla 24 V —

Maksymalna zdolno$¢ przetgczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ =1iL/R=0ms): 3Adla250 V ~ lub 4 A
dla30V—=

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ =0.4iL/R=7ms): 2Adla250V ~ lub 30V ==

Ll wejscia cyfrowe LI1...LI4 4 konfigurowalne wejscia cyfrowe, kompatybilne z PLC poziom 1, standard IEC/
EN61131-2

24V == wewnetrzne lub 24 V === zewnetrzne zasilanie (min. 18V, maks. 30V)

Czas probkowania: <20 ms

Tolerancja czasu prébkowania: = 1 ms

Ustawienia fabryczne z 2-przewodowa kontrolg

m LI1: naprzéd

m LI2...LI4: nie skonfigurowane

Jest mozliwe wielokrotne przypisanie, czyli zmieszanie kilku funkcji na jednym wejsciu
(np. LI1 przypisane do funkcji naprzéd i do predkosci zadanej 2, LI3 przypisane do
funkcji wstecz i do predkosci zadanej 3)

Impedancja 3.5 kQ

Logika pozytywna Ustawienia fabryczne
Stan 0 jesli<5V, stan 1jesli> 11V
Logika negatywna Konfigurowalne za pomocg oprogramowania
Stan 0 jesli >16V lub wejscie nie podtgczone, stan 1 jesli <10V
Wyjscie cyfrowe LO1 Jedno 24 V = wyjscie otwarty kolektor, konfigurowalne jako logika pozytywna lub

logika negatywna, kompatybilne z poziomem 1 PLC, standard IEC/EN 61131-2
Maksymalne napiecie: 30 V

Liniowos$é: + 1%

Maksymalny prad: 10mA (100mA z zewnetrznym zasilaniem)

Impedancja: 1 kQ

Czas od$wiezania: < 20 ms

Logika:

m 24V —logika pozytywna

m 0V logika negatywna

Maksymalny przekréj przewodu We/Wy i moment mocowania 1.5 mm? (AWG 14)
0.5Nm

Rampy przyspieszenia i hamowania Profile ramp:

m Liniowaod1do999,9s

m Rampa S

m Rampa U

Automatyczna adaptacja czasu rampy zwalniania, jesli jest przekroczona zdolno$¢
hamowania. Mozliwe zatrzymanie tej adaptacji (z uzyciem modutu hamowania).

Hamowanie awaryjne Za pomoca prady statego: automatycznie, gdy tylko czestotliwo$¢ wyjsciowa spadnie
do < 0,2 Hz, okres nastawiany od 0,1 do 30 s lub ciggle, prad nastawiany od 0 do 1,2 In

Zabezpieczenia przemiennika Zabezpieczenie termiczne przeciw przegrzaniu

Zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ migdzy fazami wyj$ciowymi
Zabezpieczenie nadprgdowe miedzy fazami wyj$ciowymi a ziemig

Obwadd bezpieczenstwa podnapieciowy i nadnapigciowy zasilania liniowego
Funkcja wykrywania zaniku fazy w zasilaniu liniowym, przy zasilaniu tréjfazowym

Zabezpieczenia silnika Zabezpieczenie termiczne zintegrowanie w przemienniku ciggle obliczajgce 1t
Rozdzielczos¢ czestotliwosci Wyswietlacz: 0.1Hz
Wejécia analogowe: konwerter A/C 10-bitowy
Stata czasowa do zmiany wartosci zadanej ms 20+ 1ms
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki (kontynuacjia)  Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyka portow komunikacyjnych

Protokoét Modbus
Struktura Konektor 1 RJ45 konektor
Interfejs fizyczny 2-przewodowy RS 485
Typ transmisji RTU
Predkos$¢ transmisji Konfigurowalna poprzez interfejs HMI, wyswietlacz lub oprogramowanie SoMove:
4800bps, 9600bps lub 38400 bps
Liczba urzadzen Maksymalnie 31
Polaryzacja Bez impedanc;ji polaryzacji. Musi by¢ zagwarantowana przez system (np. w master
PLC)
Adresowanie 1 do 247, konfigurowalne przez interfejs cztowiek-maszyna, wyswietlacz lub
oprogramowanie SoMove
Funkcje Profil Oparte na IEC 618000-7-301 (profil CiA 402)
Wymiana danych Czytanie rejestrow (03) maksymalnie 29 stow
Zapisywanie pojedynczych rejestréw (06) maksymalnie 29 stéw
Zapisywanie kilku rejestréw (16) maksymalnie 27 stow
Czytanie/Zapisanie kilku rejestréow (23) maksymalnie 4/4 stow
Czytanie identyfikacji urzadzenia (43)
Monitorowanie komunikac;ji Moze by¢ wstrzymane. Czas odpytywania moze by¢ ustawiony pomiedzy 0.1 i 30s
Diagnostyka Przez interfejs Cztowiek- Na wyswietlaczu
maszyna lub wyswietlacz

Charakterystyki momentowe (typowa charakterystyka)
T/n Ponizsze krzywe przedstawiajg moment ciggty i chwilowy dla silnikéw z chtodzeniem

2 wymuszonym i wiasnym.
Jedyna réznica polega na zdolnosci silnika do dostarczenia wysokiego ciggtego
17 + momentu dla predkosci mniejszych niz potowa predkosci znamionowe;.
4
1,50 1 Silnik z chtodzeniem wtasnym: ciggty moment uzyteczny (1)
125 2 Silnik z chtodzeniem wymuszonym: ciggty moment uzyteczny
3 Chwilowe przecigzenie do 60s
| Y 4 Chwilowe przecigzenie do 2s
0,95 5 Moment przy predkosci ponad znamionowej przy statej mocy (2)
0,75 (1) Dla mocy < 250 W, przewymiarowanie wynosi 20% zamiast 50% dla niskich czestotliwosci
1 (2) Czestotliwos$¢ znamionowa imaksymalna w'yj\'éciowa moga by¢ konfigurowane od 0.5 do
0,50 400 Hz. Maksymalna predko$¢ mechaniczna silnika musi byc¢ sprawdzona u producenta.
0,25
0
0 25/30 50/60 75/90 100/120 Hz

Zastosowania specjalne

Zastosowanie z silnikiem o mocy innej niz znamionowa moc przemiennika

Urzadzenie moze zasila¢ kazdy silnik, ktéry ma moc znamionowg mniejszg niz ta do, ktorej jest przeznaczone, przy zatozeniu, ze minimalna
wartosc¢ pradu jest zgodna z: 1th=0.2 x In przemiennika.

Dla silnikéw o mocach nieznacznie wigkszych niz moc przemiennika, nalezy sprawdzi¢ czy prad pobierany nie przewyzsza ciggtego pradu
wyjsciowego przemiennika.

Potaczenie réwnolegte silnikow

-1 L1 M int Prad znamionowy przemiennika powinien by¢ wigkszy lub rowny sumie pradéw
Altivar 12 o — % @ wszystkich dotgczonych silnikow. W tym przypadku nalezy obwdd kazdego silnika
Dtawik wyposazy¢ w zabezpieczenie termiczne wykorzystujgce przekazniki termistorowe
siinikowy | In2 lub zabezpieczenie nadpradowe przecigzeniowe.
Lx Inx Zastosowanie dtawikéw silnikowych (1) jest zalecany w nastepujgcych przypadkach:
m Jedli trzy lub wiecej silnikow jest potgczonych réwnolegle
L ‘ m Jesli diugos¢ przewodoéw silnikowych (L), tacznie z L1,L2,Lx jest diuzsza niz
In przemiennika > In1 + In2 + Inx ‘ dozwolona maksymalna dtugo$¢ przewodow silnikowych (2)
L=L1+L2+Lx

(1) Referencje na stronie 15
(2) Maksymalne dtugo$ci przewodoéw silnikowych patrz strona 8

taczenie silnika na wyjsciu przemiennika
taczenie jest mozliwe przy odblokowanym przemienniku.

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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PF080604

PF080607

PF080619

PF080623

PF080651

Referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Przemienniki z radiatorem, przemienniki na ptycie

bazowej

ATV 12H018M2

ATV 12H075M2

ATV 12HU40M3

ATV 12PU22M3

Przemienniki z radiatorem

Silnik Zasilanie sieciowe Altivar 12

Moc na Maks. Prad Moc Maks. Maks. Maks. Moc Referencja Waga

tabliczce liniowy pozorna spodzie- ciaglyprad prad rozproszo- (2)

znamio- (3) wany wyjsciowy  chwilowy naprzy

nowej (1) liniowy Isc  (In) (1) dla 60s maks.

obciazeniu
(In) (7)
przyU, przyU, przy U, przy U,

kW HP A A kVA kA A A w kg

Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (4)

018 0.25 6 5 1 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018F1 (5) 0.700
037 05 114 93 1.9 1 2.4 3.6 29 ATV 12H037F1 0.800
075 1 189 157 33 1 4.2 6.3 48 ATV 12H075F1 1.300

Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4) (6)

018 0.25 34 2.8 1.2 1 1.4 21 18 ATV 12H018M2 (5) (7)  0.700
0.37 055 59 4.9 2 1 24 3.6 27 ATV 12H037M2 (7) 0.700
055 075 8 6.7 2.8 1 3.5 5.3 34 ATV 12H055M2 (7) 0.800
075 1 10.2 85 3.5 1 4.2 6.3 44 ATV 12H075M2 (7) 0.800
1.5 2 178 149 6.2 1 7.5 11.2 72 ATV 12HU15M2 (8) 1.400
2.2 3 24 202 84 1 10 15 93 ATV 12HU22M2 (8) 1.400

Zasilanie trzyfazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4)

018 0.25 2 1.7 0.7 5 1.4 21 16 ATV 12H018M3 (5) 0.700
0.37 0.55 3.6 3 1.2 5 2.4 3.6 24 ATV 12H037M3 0.800
075 1 6.3 5.3 2.2 5 4.2 6.3 41 ATV 12H075M3 0.800
1.5 2 1.1 93 3.9 5 7.5 11.2 73 ATV 12HU15M3 1.200
2.2 3 149 125 5 5 10 15 85 ATV 12HU22M3 1.200
3 - 19 159 6.6 5 12.2 18.3 94 ATV 12HU30M3 2.000
4 5 238 199 83 5 16.7 25 128 ATV 12HU40M3 2.000

Przemienniki na ptycie bazowej

Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (4)
0.18 0.25 6 5 1 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018F1 (5) 0.700
- - 1.4 93 1.9 1 24 3.6 29 ATV 12P037F1 (9) 0.700
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4) (6)
0.18 0.25 3.4 2.8 1.2 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018M2 (5)(7) 0.700
- - 5.9 4.9 2 1 24 3.6 27 ATV 12P037M2 (9) 0.700
- - 8 6.7 2.8 1 3.5 53 34 ATV 12P055M2 (9) 0.700
- - 102 85 3.5 1 4.2 6.3 44 ATV 12P075M2 (9) 0.700
Zasilanie trzyfazowe
0.18 0.25 2 1.7 0.7 5 1.4 2.1 16 ATV 12H018M3 (5) 0.700
- - 3.6 3 1.2 5 24 3.6 24 ATV 12P037M3 (9) 0.700
- - 6.3 53 22 5 4.2 6.3 41 ATV 12P075M3 (9) 0.700
- - 1.1 93 3.9 5 7.5 1.2 73 ATV 12PU15M3 (9) 1.000
- - 149 125 5 5 10 15 85 ATV 12PU22M3 (9) 1.000
- - 19 15.9 6.6 5 12.2 18.3 94 ATV 12PU30M3 (9) 1.600
- - 238 199 8.3 5 16.7 25 128 ATV 12PU40M3 (9) 1.600

(1) Warto$ci sg podane dla znamionowej czestotliwosci przetgczania 4 kHz przy pracy ciggtej. Jesli praca ciggta jest powyzej

4 kHz, prad znamionowy przemiennika powinien by¢ przewymiarowany o 10% dla 8 kHz, 20% dla 12 kHz i 30% dla 16 kHz.
Czestotliwo$¢ przetaczania moze by¢ konfigurowalna pomiedzy 2 i 16 kHz dla catego zakresu przemiennika. Powyzej 4 kHz
przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwo$¢ przetgczania w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury.

Krzywe doboru sg dostepne w ,,Podreczniku uzytkowania” dostepnym na stronie www.schneider-electric.pl.

(2) Waga produktu bez opakowania

(3) typowa wartosc dla mocy silnika i przewidywanego maksymalnego liniowego pradu zwarciowego Isc.

(4) Min. (U1) i maks. (U2) napigecie zasilania: 100(U1)...120V(U2) , 200(U1)...240V(U2).

(5) Z powodu stabego odprowadzania ciepta, ATV 12H018e e jest dostarczany tylko w wersji z ptytg bazowa.

(6) Przemiennik dostarczany z zintegrowanym filtrem EMC kategorii C1. filtr moze byc¢ odigczony.

(7) Dostepny po 14 sztuk: dodaj TQ na koricu referencji. Np. ATV 12HU22M?2 staje sie ATV 12H018M2TQ.

(8) Dostepny po 7 sztuk: dodaj TQ na koricu referencji. Np. ATV 12HU22M2 staje sie ATV 12HU22M2TQ.

(9) Aby dobrac odpowiedni ATV 12Peeeee, uzyj instrukcji dla Altivara 12 w wersji z ptytg bazowg dostepng na stronie

www.schneider-electric.pl.

ATV 12HU15M2TQ (8)

Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:

strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Referencje (kontynuacja)

Altivar 12

Akcesoria, narzedzia konfiguracji

Przemienniki czestotliwosci

Akcesoria
g Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
£ kg
Plyta montazowa do zamocowania na szynie 1. 35mm ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A9 804 0.290
ATV 12H018M2...H075M2
ATV 12H018M3...H075M3
ATV 12H075F1 VW3 A9 805 0.385
ATV 12HU15M2, HU22M2
VW3A y ATV 12HU15M3, HU22M3
34980 ATV 12HU30M3, HU40M3 VW3 A9 806 0.410
Zestaw EMC ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A9 523 0.170
S om B Umozliwia on potgczenie zgodne z normami EMC ATV 12H018M2...HO075M2
g =5 = (patrz strona 21). ATV 12H018M3...H075M3
OB el Zestaw zawiera: ATV 12P037F1
s m Plyte EMC ATV 12P037M2...P075M2
VW3 A9 523 W Zaciski ] ATV 12P018M3...P075M3
m Akcesoria do montazu ATV 12H075F1 VW3 A9 524 0.190
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3, HU22M3
ATV 12PU15M3, PU22M3
g ; Jg\i, ATV 12HU30M3, HU40M3 VW3 A9 525 0.210
: e of ATV 12PU30M3, PU40M3
oS o R
VW3 A9 524 +15V/+24V konwgrter napiecia ) ATV 12000000 VW3 A9 317 -
Podtagczone bezposrednio do terminala kontrolnego
Narzedzie konfiguracyjne
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Oprogramowanie konfiguracyjne SoMove i akcesoria
g Oprogramowanie SoMove ATV 12e00000 - -
E Oprogramowanie stuzgce do konfiguracji i diagnostyki
Przemiennika Altivar 12.
SoMove jest dostepny na stronie www.schneider-electric.com lub
na ptycie DVD ROM VW3 A8 200
Przewéd USB/RJ45 ATV 12e00e0e TCSMCNAM3MO002P -
VW3A8 114 Wyposazony w konektor USB i RJ45.
Przeznaczony do potgczenia PC z Altivarem 12.
Dtugos¢:2,5m
Adapter Modus- Bluetooth® ATV 12ee000e VW3 A8 114 0.155
Przeznaczony do bezprzewodowego potgczenia pomiedzy
Altivarem 12i PC.
Zestaw zawiera:
m 1 Adapter Bluetooth z konektorem RJ45 (zasigg 10m, klasa 2)
m 1x0,17m przewdd z 2 konektorami RJ45, ... (1)
Adapter USB-Bluetooth®dla PC - VW3 A8 115 0.200
Wymagane dla PC, ktére nie sg wyposazone w odbiornik
Bluetooth. Podtgczany do portu USB w PC.
Zasigg 10m (klasa 2)
Narzedzia Simple Loader, Multi-loader i niezbedne przewody
Narzedzie Simple Leader ATV 12000000 VW3 A8 120 -
Przeznaczony do kopiowania konfiguracji z jednego przemiennika
do drugiego.
Przemienniki musza by¢ zasilone.
Narzedzie jest dostarczane z przewodem z 2 konektorami RJ45
Narzedzie Multi —Loader 1 ATV 12000000 VW3 A8 121 -
Przeznaczone do kopiowania konfiguracji do PC
lub przemiennika.
Konfiguracja napedéw Przemienniki nie musza by¢ zasilone.
w paczce za pomocq Dostarczane w zestawie:
narzedzia Multi-Loader B 1 przewdd z 2 konektorami RJ45
VW3 A8 121 + przewod m 1 przewdd z konektorem USB typ Ai mini USB typ B
VW3 A8 126 m 1 karta pamigci SD 2 GB
m 1 adapter RJ45 zenski/zenski
m 4 bateria 1.5V AA/LR6
Multi-Loader przewod 2 ATV 12000000 VW3 A8 126 -
Do potgczenia narzedzia Multi-Loader z Altivarem 12. Przewdéd programowanie
z konektorem RJ45 po obydwu stronach. w opakowaniu
(1) Zawiera takze inne komponenty stuzgce do podigczenia urzgdzeri Schneider Electric.
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Referencje (kontynuacja)

Altivar 12

Przemienniki czestotliwosci

Narzedzie konfiguracyjne, zdalny wyswietlacz,

modut i rezystor hamowania, dodatkowy filtr EMC

PF080659

VW3 A1 006 z otwartg
pokrywg:

Dostep do przyciskéw RUN/
FWD/REV i STOP

PF080623
===

W-
| ==
[ 7§
=

i; cen
o

VW3A7 701

PF080669

VW3A4 416

PF080672

ATV 12H075M2 z zestawem

Narzedzie konfiguracyjne (kontynuacja)

Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Oprogramowanie SoMobile do telefonéw komoérkowych (1)
Oprogramowanie SoMobile umozliwia podglad parametrow ATV 12e00000 - -
przemiennika za pomocg telefonu komérkowego wyposazonego
w bezprzewodowg komunikacje Bluetooth. Wymagany jest adapter
Modus-bluetooth VW3 A8 114 (patrz strona 14).
Moze by¢ takze uzyte w celu zapamietania konfiguraciji,
importowania lub eksportowania z PC.
Oprogramowanie SoMobile jest dostepne na stronie
www.schneider-electric.com.
Wyswietlacz zdalny i przewody
Zdalny wyswietlacz IP 54 stopien ochrony VW3 A1 006 0.250
Do zamocowania interfejsu HMI na IP 65 stopien ochrony ATV 12000000 VW3 A1007 0.275
drzwiach obudowy z IP 54 lub IP 65
wymagany jest takze przewod
VW3 A1 104 Ree
Przewodd do zdalnego wyswietlacza Dtugos$é: 1 m ATV 12e00000 VW3 A1 104 R10 0.050
Jest wyposazony w 2 konektory RJ45.  Djygosc: 3 m ATV 12e0000e VW3 A1 104 R30 0.150
Do potaczenia zdalnego wyswietlacza
VW3 A1 006 lub VW3 A1 007 do
Altivara 12.
Modut i rezystory hamowania
Opis Warto$é Sredniamoc Do przemiennikow Referencja Waga
rezystan- przy 40°C
cji przy
20°C
Q w kg
Modut hamowania - - ATV 12e000eF1 VW3 A7 005 0.285
Do podtaczenia do szyny DC. ATV 12e000M2
Potrzebuje przynajmniej jednego ATV 12H018M3...HU22M3
rezystora hamowania. ATV 12P037M3...PU22M3
Do montazu na szynie 1.r 35mm
AM1 ED, musi by¢ zamoéwiona
oddzielnie (2).
Rezystory hamowania 100 58 ATV 12ee00eF 1 (3) VW3 A7 701 1.580
Ochrona (IP 20) ATV 12H018M2...HU15M2 (3)
Jesli zastosowany zostat rezystor ATV 12H018M3...HU15M3 (3)
inny niz zalecany nalezy zastosowaé ATV 12P037M2...P075M2 (3)
zabezpieczenie termiczne. ATV 12P037M3...PU15M3 (3)
60 115 ATV 12HU22M2 (4) VW3 A7 702 1.660
ATV 12HU22M3 (4)
ATV 12PU22M3 (4)
Rezystory hamowania 100 32 ATV 12ee00eF 1 (3) VW3 A7 723 0.605
Bez ochrony (IP 00) ATV 12H018M2...HU15M2 (3)
Jesli zastosowany zostat rezystor ATV 12H018M3...HU15M3 (3)
inny niz zalecany nalezy zastosowac¢ ATV 12P037M2...P075M2 (3)
zabezpieczenie termiczne. ATV 12P037M3...PU15M3 (3)
68 32 ATV 12HU22M2 (4) VW3 A7 724 0.620
ATV 12HU22M3 (4)
ATV 12PU22M3 (4)
Dodatkowy filtr EMC
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Dodatkowy filtr EMC ATV 12H018F1...HO37F1 VW3 A4 416 1.120
Do zgodnosci z wymaganiami norm IEC/EN 61800-3, ATV 12H018M2...HO75M2
kategorie C1, C2 lub C3, w $rodowisku 1 (sie¢ publiczna lub 2 ATV 12P037F1
(sie¢ przemystowa), w zaleznos$ci od mocy przemiennika. ATV 12P037M2...PO75M2
Sprawdz charakterystyki z ,Emisjg zaktocen EMC” na 8 stronie ATV 12H075F1 VW3 A4 417 1.455
dopuszczalnej dtugosci przewodéw ekranowanych zgodnie ATV 12HU15M2. HU22M?2
ATV 12H018M3...H075M3 VW3 A4418 1.210
ATV 12P037M83... PO75M3
ATV 12HU15M3, HU22M3 VW3 A4419 1.440

ATV 12PU15M3, PU22M3

(1) Narzedzie SoMobile wymaga standardowego telefonu komérkowego; nalezy sie skontaktowac ze strong

www.schneider-electric.pl.
(2) Patrz strona www.schneider-electric.com.

(3) Minimalna warto$c rezystora: 75 Q.
EMC VW3 A9 523, (4) Minimalna warto$¢ rezystora: 51 Q.
montowanym na filtrze
EMC VW3 A4 416
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Referencje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Dtawiki silnikowe, Potgczenie Modbus, dokumentacja,

czesci zamienne

ATV 12 VW3 A4 55e

Diawiki silnikowe

7777777 Opis Prad znamionowy Do przemiennikéw Referencja Waga
Al L e @ A kg
A~ Dtawiki silnikowe 4 ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A4 551 1.880
””” Wymagania: ATV 12H018M2...H055M2
—@ m Przy pofagczeniu wigcej niz 2 ATV 12H018M3, HO37M3
silnikéw rownolegle ATV 12P037F1
m Jesli catkowita dlugo$¢ przewodow ATV 12P037M2, P055M2
—@ silnikowych (L) przekracza ATV 12P037M3
| maksymalng dopuszczalng diugos¢ 10 ATV 12H075F1 VW3 A4 552 3.700
L (patrz strona 8). ATV 12H075M2, HU15M2
ATV 12H075M3, HU15M3
Dtawiki silnikowe ATV 12P075M2
ATV 12P075M3, PU15M3
16 ATV 12HU22M2 VW3 A4 553 4.100
ATV 12HU22M3, HU30M3
ATV 12PU22M3, PU30M3
30 ATV 12HU40M3 VW3 A4 554 6.150
ATV 12PU40M3
‘ Polaczenie szeregowe Modbus
[} Sterownik Opis Numer Dlugosé Referencja Waga
2 programowalny m kg
S Twido (1) . . . ’
g Potaczenia za pomoca rozgateziaczy i konektorow RJ45
o Rozgateziacz Modbus 1 - LU9 GC3 0.500
23 Wyposazony w 10 konektoréw RJ45
g 2] Przewéd do komunikacji szeregowej Modbus 2 0.3 VW3 A8 306 R03 0.025
Lgé Wyposazony w 2 konektory RJ45 1 VW3 A8 306 R10 0.060
& 3 VW3A8306R30  0.130
Rozgateziacz T Modbus 3 0.3 VW3 A8 306 TF03 0.190
(z zintegrowanym przewodem) 1 VW3 A8 306 TF10 0.210
Rezystor terminujacy R=1200Q 4 - VW3 A8 306 RC 0.010
Przyktad potgczenia sieci (3) (4) C=1nf
Modbus za pomocg Do konektoréw RJ45 -
rozgateziacza i konektorow R=150Q 4 VW3 A8 306 R 0.010
RJ45 -
Dokumentacja
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Zawartosc¢ oferty ,,Przemienniki czgstotliwosci” ATV 12000000 VW3 A8 200 0.100
na DVD ROM
Zawartosé (5):
m Dokumentacja techniczna (instrukcja programowania,
instalacja manualna,)
m Oprogramowanie SoMove, katalogi
m Broszury
5 Czesci zamienne
E Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
VZ3 V1302 Wentylatory ATV 12H075F1 VZ3 V1301 0.160
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3...HU40M3 VZ3 V1302 0.150
(1) Patrz katalog sterownika programowalnego Twido.
(2) Przewdd zalezy od typu kontrolera lub PLC.
(3) Zamawiany po 2 sztuki.
(4) Zalezy od architektury sieci.
(5) Zawartos¢ DVD ROM jest takze dostepna na stronie www.schneider-electric.pl
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
15

Scl&neide_r

Electric



Wymiary, Przemienniki czestotliwosci

Zalecenia montazowe Altivar 12
Przemienniki z radiatorem

Przemienniki z radiatorem (7)
ATV 12H018F1, HO37F1, ATV 12H018M2...H075M2, ATV 12H018M3...H075M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 523 (dostepne jako opcja)

= =1

205 /L2 Il

(N7

)| =
U

]
o
]

2 x M5 $ruba

189,5

c1

|

ATV 12 b c c1 H

HO018F1 (7), HO18M2 (1), HO18M3 (1) 142 102.2 34 131
HO37F1, HO37M2, HO37M3 130 121.2 53 120
HO055M2, HO75M2, HO75M3 130 131.2 63 120

(1) Z powodu stabego odprowadzania ciepta, ATV 12H018e e sg dostepne
wytgcznie w wersji z ptytg bazowa. MoZliwy jest takze montaz konwencjonalny
(przemiennik z radiatorem) lub na obudowie maszyny (przemiennik z ptytg
bazowg).

ATV 12H075F1, ATV 12HU15M2, HU22M2, ATV 12HU15M3, HU22M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 524 (dostepne jako opcja)

w
i 0000° P ‘nonoow‘
225/ : 1T [
08 - &)= 1 [ &
- (e ‘ i 0 2xM5 sruba
|- I a
T ot — SIS [Io] Tl el —— [ GOO0
[ B A 96 @ 6] ‘ @
el
= 93 = Ie 1o
105 ‘ ~0
90 M5 £
ATV 12 b b1 c
HO075F1, HU15M2, HU22M2 142 188.2 156.2
HU15M3, HU22M3 143 189.3 131.2
ATV 12HU30M3, HU40M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 525 (dostepne jako opcja)
0
oy o
S oToT A ' il ] ) A0 o LO‘L
4x@5 ] A ]
& il =9
ol g 4 2 i U 0
—| — - ©
L1 H“‘“““‘\ 8 | 2xM5sruba
H%HHHD N 7
1
141,2 = ‘i
61,5 _|
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Wymiary (kontynuacja),
Zalecenia montazowe

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12
Przemienniki na ptycie bazowe]

Przemienniki na ptycie bazowej

ATV 12P037F1, ATV 12P037M2...P075M2, ATV P037M3...P075M3

[
o 2x35
NIRY)
I3
102,2 =
ATV 12PU15M3, PU22M3
w0
o ~000°]
2x@5 e
o ™ gi.’g. o
o 3 e
0000
| |
982 | - 03 L=
105
ATV 12PU30M3, PU40M3
[
o| ¢
&

159

Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 523 (dostepne jako opcja)

(MM o
|d : el
il
i
Ly

£

\3»1\

—

2 x M5 $ruba

189,5

Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 524 (dostepne jako opcja)

T T oo
Ll

I H‘ |

i
ik

i
1
LAY
R

T L

2 x M5 $ruba

189,3

=
=

(O |~ § ) 000 ©°. 9

230,6

2 x M5 $ruba

39,5

Zalecenia montazowe dla montazu na obudowie maszyny (przemienniki ATV 12Peeees)

142

131

o N
eoﬁi

z72

Przyktad obszaru chtodzenia dla ATV
12P037M2

(1) 2 x @ M4 gwintowane otwory
(2) Minimalny obszar

Uwaga: Ogdlne opisane zasady powinny by¢ dostosowane do $rodowiska
pracy. Patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowg dostepna na stronie
www.schneider-electric.com

Przemienniki ATV 12Peeee moga by¢ montowane na (lub w) stalowej
lub aluminiowej obudowie, nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
® Maksymalna temperatura otoczenia: 40°C

® Montaz pionowy + 10°

m Przemiennik powinien by¢é montowany w centralnej czesci
obudowy z mozliwoscig odprowadzania ciepta.

m Miejsce montazu powinno by¢ gtadkie (max 100 ym)

Jesli warunki pracy, sg bliskie maksymalnym limitom (moc, cykl

i temperatura) nalezy sprawdzi¢ powyzsze warunki i monitorowac stan
cieplny przemiennika.

Prezentacja: Charakterystyki:
strony 4 do 6 strony 6 do 12

Schematy: Funkcje:
strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Przemienniki czestotliwosci

Akcesoria, zdalny wyswietlacz modut i rezystor
hamowania, dtawiki silnikowe, filtry EMC

Wymlary (kontynuacja)
Altivar 12
Akcesoria
Plyty montazowe do montazu na szynie 1.+ 35mm
VW3 A9 804 VW3 A9 805
I P
3 = D@E O
. B
1 LS
37,9 40, 105
Opcje
Zdalny wyswietlacz
VW3 A1 006
<34
17,5 ‘
.l
r @28
-
S - &l 3
(eeYe) TKJ '
LT 50| 23 [l20.4] \4x@35

Rezystory hamowania
VW3 A7 701, 702
(2 wolne przewody 0,5m)

Zalecenia montazowe

VW3 A9 806
[0
0O |\ O
g (<) (<)
- 0y O
:
< 45
40, 1455

Modut hamowania
VW3 A7 005
(montaz na szynie 1.r 35mm)

VW3 A7 723, 724

95
22
‘ﬂ:ﬂl 2
= '} - A I
o
['2)
Ay
2100 2100 2100, 2100 Il e
o T =~
3 4x25
A\
3 130 =l ]40||.=
v Y N 60
95 4x@6x12/ |_ 70
VW3 b H
A7701 295 275
A7702 395 375
Dtawiki silnikowe Dodatkowy filtr EMC
VW3 A4 551...554 VW3 A4 416...419
Qo
o T
.:.JI—L:. 4xQ24,5
e R o
H G 8xD 8
L—J ‘ ‘ ‘ ‘ XD R Lo B )
(] G1
C = L G ‘ =
cl a ! ‘ ‘
a
VW3 a b C @ G Gl H 7} VW3 a b c G H
A4 551 100 135 55 60 40 60 42 6x9 A4 416 75 194 30 61 180
A4552,A4553 130 155 85 90 60 805 62 6x12 A4417 117 184 40 97 170
A4 554 155 170 115 135 75 107 90 6x12 A4418 75 194 40 61 180
A4419 117 190 40 97 170
18 Scl&neider
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Zalecenia montazowe

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Zalecenia montazowe

&
¢ O
=

m Montaz w pozycji pionowejt + 10°.

m Unika¢ montazu w poblizu elementow grzejnych
m Nalezy zapewni¢ odpowiednig ilo$¢ wolnego miejsca do cyrkulacji powietrza w celu

chtodzenia (konwekcja, wentylacja).

Temperatura pracy w zaleznosci od sposobu zamontowania
Sposob montazu

Przemienniki z naturalng konwekcja

Przemienniki z wentylatorem

ATV 12H018F1, HO37F1
ATV 12H018M2...HO75M2
ATV 12H018M3...HO75M3

ATV 12H075F1
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3...HU40M3

Temperatura otoczenia (1)

Temperatura otoczenia (1)

Typ montazu A -10...+40°C -10...+50°C
Do +50°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
T oco n oo o oo 0 kazdy stopien powyzej 40°C
=0)| > 50 mm =0)|_> 50 mm =0
l = ) =)
TG00 ﬁ [Sfelee) ﬁ [Sfelee) ﬁ
Typ montazu B (2) -10...+40°C (3) -10...+50°C
Do +60°C z przewymiarowaniem prgdu 2% na Do +60°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
kazdy stopien powyzej 40°C kazdy stopien powyzej 50°C
Typ montazu C (2) -10...+40°C -10...+50°C
Do + 60°C z przewymiarowaniem prgdu 2% na Do +60°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
\ \ \ kazdy stopien powyzej 40°C kazdy stopien powyzej 50°C
I 000 g 000 0 000 -10...+50°C na metalowej ptycie
=0

0

UOOOT

> 50 mm A

UOOOT

Zz50 mm || £=C

UOOOT

(1) Warto$c¢ podana dla czestotliwosci przetgczania 4kHz przy pracy ciagfej.
Powyzej 4 kHz dla pracy ciggtej, nalezy przewymiarowac prad przemiennika o 10% dla 8 kHz, 20% dla 12 kHz, 30% dla 16 kHz.
Powyzej 4kHz w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury przemiennik automatycznie obnizy czestotliwosc przetgczania.
Patrz charakterystyki doboru w instrukcji programowania, dostepne na stronie www.schneider-electric.pl.
(2) Usun pokrywe zabezpieczajgcg z umieszczong na osfonie gérnej przemiennika.

(3) Maksymalna warto$¢ zalezna od mocy przemiennika i warunkéw pracy; Patrz charakterystyki doboru w instrukcji programowania, dostepne na stronie

www.schn

eider-electric.pl

Prezentacj

a.

strony 4 do 6

Charakterystyki:
strony 6 do 12

Referencje:
strony 12 do 16

Schematy:

strony 20 do 22

Funkcje:
strony 24 do 35

Electric
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Schematy Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12
Przemienniki

Zalecane schematy

Typowe schematy dla ATV 12eeeeF1, ATV 120000 M2
Zasilanie jednofazowe

Typowe schematy dla ATV 12eeeeM3
Zasilanie trzyfazowe (sekcja zasilania) (1)

ERN:

Logika negatywna (2)

ur
o
11

2

4

6

::I ::I q A T A

}7‘: — Oigiii :7ﬂ7£ Sigﬂ‘
55 dORE FEEEE 555
~ | | of <[ el

Al
‘3

— w
N \‘I Ay :‘

K | Seo KM =N
1] Nj> v«i wl
MLS 2 PRLs g s |
4 ~ 2 g =~z & F |
| 2 |
I - o ) |
| = = |
i 5§ = |

0...10Vv
or
0-20 mA

Uwaga: zastosuj filtry przeciwzaktéceniowe we wszystkich obwodach blisko przemiennika lub podtgczonych do tego samego obwodu, takich jak przekazniki,
styczniki, elektrozawory, lampy fluorescencyjne, itp.

Kompatybilne komponenty (catkowita lista referenciji patrz katalog , Wytgczniki, styczniki i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub na stronie
www.schneider-electric.pl)

Numer Opis
A1 Przemienniki ATV 12eeeeF1 LUB ATV 12e00eM2 (patrz strona 12)
A2 Przemiennik ATV 12eeeeM3 (patrz strona 12)
KM1

Stycznik (tylko jesli obwdd kontrolny jest niezbedny; patrz strona 23)

P1 Potencjometr referencyjny 2.2 kQ SZ1 RV1202 Moze by¢ zastgpione potencjometrem 10 kQ (maksymalnie).

Q1 Wylacznik (patrz strona 23)

Przyktadowe schematy dla cyfrowych i analogowych We/Wy

2-przewodowa kontrola 3-przewodowa kontrola Wejscie analogowe Wejscie analogowe skonfigurowane pradowo

skonfigurowane
napigciowo
! ATV 12e0000e | ! ATV 12000000 | ATV 12e0e0e0e | ATV 12000000 |
3 g | z | z |
[ - ° N - ) = =
S S | % 5 5 3 | < 3 | < 3 |
[— J [ ?,,\ ,,,,,,,,,,,,,,, Ay _
T I o,
2.2kQ...10kQ 0-20 mA
- Potencjometr 4-20 mA
LI1: Naprzéd LI1: Stop @ referencyin i
Lle: Wstecz LI2: Naprzéd Iy Zasilanie
Lle: Wstecz Zewnetrzne 10 V

Przyktadowe schematy dla cyfrowych We/Wy zasilanych przez zewnetrzne zrodto 24 V —— (5)

Potaczenie logika pozytywna

>
o

+24V O———

24V =
Zasilanie

Potaczenie logika negatywna

24V =
Zasilanie

(1) Sekcja kontrolna jest potgczona w ten sam sposob jak przemienniki ATV 12eeeeF1 ATV 120000M2.

(2) Potaczenie jako logika pozytywna lub logika negatywna jest konfigurowana za pomocg parametréw; konfiguracja fabryczna to logika pozytywna.
(2) Przekaznik btedu do sygnalizacji stanu przemiennika.
(3) Terminale R/L1, S/L2/N i T/L3 sg umieszczone na gorze przemiennika. Pozostate terminale sg umieszczone od spodu przemiennika.
(4) Patrz katalog ,Zasilacze PHASEO”

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Schematy (kontynuacja), Przemienniki czestotliwosci

zalecenia montazowe Altivar 12
Modut i rezystory hamowania, dtawik silnikowy,

dodatkowy filtr EMC

Zalecane schematy (kontynuacja)
Modut hamowania VW3 A7 005 uzywany Dtawiki silnikowe VW3 A4 551...554
zrezystorem hamowania VW3 A7 701, 702, 723, 724

ATV 12e0000e ATV 12e00000

+ 1 PA : o
Modut hamowania | SWgsAtg;tla.mowanla &
VW3A7005 | "

PB a

U um

Dodatkowy filtr EMC VW3 A4 416...419
Zasilanie jednofazowe Zasilanie trzyfazowe

?
;

VW3 A4 416, 417

| ! |
| ! |
oal o
| | |
0oLt Lio—
| bl |
SILNO+0L2 26—
r
1 |
| I
Lo
Y
R/L1WL1 L1
RS
|
R

ATV 12e00eF 1
ATV 12e000M2

S/L2
TIL3

|

Podtaczenie zapewniajagce zgodnosé z normami EMC

Zasada
m Musi by¢ potagczenie ekwipotencjalne pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem
m Stosowanie ekranowanych uziemionych po obu stronach przewodéw silnikowych, kontrolnych, rezystora i modutu hamowania.
B Zapewnienie maksymalnej separacji pomiedzy przewodami zasilania i silnika

Schemat montazu

Metalowa ptyta do zamocowania na przemienniku (uziemienie)

Przemiennik Altivar 12

Nieekranowane przewody zasilajgce

Nieekranowane przewody do przekaznika btedu

Ekranowanie przewodoéw 6 i 7 zamontowane i uziemione jak najblizej

przemiennika:

- Zdjecie izolacji z przewodu w miejscu zamocowania ekranu

- Zamontowanie przewodu na ptycie 1 przyczepiajgc zacisk w miejscu zdjetej

izolaciji.

Ekran musi by¢ odpowiednio mocno przymocowany, aby zapewni¢ odpowiedni

kontakt.

Do przewodow 6 i 7, uziemienie musi by¢ przymocowane po obu stronach. Jesli

zastosowane, sg terminale posrednie, to muszg by¢ umieszczone

w ekranowanej puszce.

6 Ekranowany przewod do podtgczenia silnika.

7 Ekranowany przewod do podtgczenia przewodow kontrolnych. Do aplikacji
wymagajgcych kilku przewodnikéw stosowac przewody o matym przekroju
(0,5mm2)

8 Nieekranowany przewdd do podtgczenia modutu hamowania.

9 Przewdd PE (zielono-zotty)

10 Przetgcznik do odtgczenia zintegrowanego filtra EMC w przemienniku ATV

8 4 9 7 12e000M2

AP ON=

Uwaga: Potgczenie ekwipotencjalne pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem przewodéw nie anuluje potrzeby podfgczenia przewodu ochronnego PE
(zielono-z6tty) do odpowiednich zaciskéw kazdego z urzgdzen. Przy zastosowaniu filtra EMC powinien on by¢é zamontowany ponizej przemiennika i podtgczony

bezposrednio do linii zasilania przy pomocy nieekranowanego przewodu. Potgczenie 3 do przemiennika jest wykonywane za pomocag przewodu wyjsciowego filtra.
Zastosowanie w systemie uziemienia IT

Stosowaé monitor Schneider Electric XM200, ktéry jest kompatybilny z nieliniowymi obcigzeniami. Przemienniki ATV 12eeeeM2 majg

zintegrowany filtr EMC.

Przy zastosowaniu w systemie uziemienia IT filtr mozZe by¢ odtgczony za pomoca przetgcznika 10, ktéry jest dostepny bez usuwania
przemiennika.

Scl&neide_r 21
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Potgczenia do
samodzielnego montazu

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Rozruszniki silnikowe: zasilanie jednofazowe
100...120 Vi 200...240 V

Zastosowanie

Proponowane zestawienia umozliwiaja:
m Ochrone ludzi i urzadzen (w przypadku zwarcia)
m Umozliwiajg ochrone przemiennika w przypadku zwarcia w sekcji mocy.

Dwa typy kombinacji sg mozliwe

m Przemiennik + wytgcznik: Zestawienie minimalne

m Przemiennik + wytgcznik + stycznik: Kombinacja minimalna ze stycznikiem
w przypadku koniecznosci zastosowania obwodu kontrolnego

Rozruszniki silnikowe

Standardowe Przemiennik Zestawienie z obwodem kontrolnym

moce czestotliwosci (wytacznik + stycznik)
silnikow Minimalne zestawienie Stycznik
;r_zr,y;f:;ywych (tylko stycznik) TeSys
50/60 Hz Wytacznik Zakres Maksymalny (1)
P silnikowy TeSys regulacji prad zwarcia
3) Icu
Wytacznik
modufowy (4)
kw HP A kA
M1 A1 Q1 KM1
*% "’% Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (5)
Q- or Q- 0.18 0.25 ATV12HO18F1 GV2ME14 6...10 >100 LC1 K09
C60N 2P \7 \ GV2 eeee GV2L10 6.3 >100
::l ::l 2-polowe C60N 10 10
0.37 0.5 ATV 12e037F1 GV2 ME16 9...14 >100 LC1 K12
p p GV2L16 14 >100
NI 2-polowe C6ON 16 10
KM1: ‘_! m! 075 1 ATV 12H075F1 GV2 ME21 17...23 50 LC1 D25
TeSys LC1 eee NN GV2L22 25 > 50
ol tomak el BN 2-polowe C60N 20 10
o Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (5)
Al 0.18 0.25 ATV12H018M2 GV2 MEO08 25.4 >100 LC1 K09
ATV 126 S GV2L08 4 >100
ATV 120000MM2 5 2-polowe C60N 6 10
g 0.37 055 ATV12¢037M2 GV2ME14 6...10 >100 LC1 K09
GV2L10 6.3 > 100
A 2-polowe C60N 10 10
0.55 0.75 ATV 12¢055M2 GV2 ME14 6...10 >100 LC1 K09
506,240\ sinik GvaL14 10 >100
trzyfazowy 2-polowe C6ON 10 10
asynchroniczny 075 1 ATV 12075M2  GV2 ME16 9..14 >100 LC1K12
Rozruszniki z jednofazowym zasilaniem GVL16 14 >100
2-polowe C60N 16 10
1.5 2 ATV 12HU15M2 GV2 ME21 17...23 50 LC1D18
GV2L20 18 >100
2-polowe C60N 20 10
2.2 3 ATV 12HU22M2 GV2 ME32 24..32 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
2-polowe C60N 32 10

(1) Kompletna lista referencji dla stycznikéw TeSys patrz katalogi ,Wytgczniki, styczniki
i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub strona www.schneider-electric.pl.
(2) Moc silnikéw do kombinacji z przemiennikiem ATV 12He e e @ @ do tej samej mocy.
Do kombinacji z przemiennikiem ATV 12Peeeee , patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowg
dostepna na stronie www.schneider-electric.pl.
(3) Wytaczniki silnikowe TeSys:
- GV2 MEee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny z przyciskiem
- GV2 Lee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny pokrettem
(4) 2 polowy wytgcznik modutowy C60N
(5) Moze by¢ zintegrowany w urzgdzeniach podtgczonych do gniazda zasilania:
- Jesliprad jest < 16 A, potgczenie do jednofazowego gniazda zasilania, 10/16 A 250 V ~

- Jesli prad jest > 16 A, potgczenie do jednofazowego gniazda zasilania zgodnego z normag

IEC 60309
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Potgczenia do
samodzielnego montazu
(kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Rozruszniki silnikowe: zasilanie trzyfazowe
200...240V

Q1: S\ or \7T\T\ Q1:
C60N 4P GV2 eeee

N < ©
| | |
KM1: ~1 ol vl
TeSysLC1 eeee s ! 5\ ' \ '
W przypadku SN N
obwodu kontrolnego ol <l of

A1:
ATV 12e000M3

M1:

200..240 V silnik
trzyfazowy
asynchroniczny

Rozruszniki z tréjfazowym zasilaniem

Rozruszniki silnikowe (kontynuacja)
Standardowe Przemiennik Zestawienie z obwodem kontrolnym

moce czestotliwosci (wytacznik + stycznik)
silnikéw Minimalne zestawienie Stycznik
zfiygf:wyc“ (tylko stycznik) TeSys
50/60 ;;;y Wytacznik Zakres Maksymalny (1)
) silnikowy TeSys pradowy prad zwarcia
(3) pracy Icu
Wytacznik
modutowy (4)
kW  HP A kA
M1 A1 Q1 KM1
Zasilanie trojfazowe: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 0.25 ATV12H018M3 GV2 MEO07 1.6..25 >100 LC1 K09
GV2L07 25 >100
4-polowe C60N 6 10
0.37 0.55 ATV12e037M3 GV2MEO08 25..4 >100 LC1 K09
GV2L08 4 >100
4-polowe C60N 6 10
075 1 ATV 12¢075M3  GV2 ME14 6..10 >100 LC1 K09
GV2L14 10 >100
4-polowe C60N 10 10
1.5 2 ATV 12e¢U15M3 GV2 ME16 9..14 >100 LC1K12
GV L16 14 >100
4-polowe C60N 16 10
2.2 3 ATV 12e¢U22M3 GV2 ME20 13...18 >100 LC1D18
GV2L20 18 >100
4-polowe C60N 20 10
3 - ATV 12e¢U30M3 GV2 ME21 17..23 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
4-polowe C60N 20 10
4 5 ATV 12eU40M3 GV2 ME32 24..32 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
4-polowe C60N 32 10

Kombinacja wytgcznika C60N/moduty Vigi C60

C60N Vigi C60
2-polowy/4-

polowy

Zakres (A) Zakres (A) Typ (5) Czutos¢
6 25 A'si” 30 mA
10 25 A'si” 30 mA
16 25 A‘si” 30 mA
20 25 A'si” 30 mA
32 40 A'si” 30 mA

Zalecenia w przypadku zastosowan specjalnych:

m Przekazniki réznicowopragdowe RH10/RH21/RH99/RHU z oddzielnymi przektadnikami
Ferrantiego, sg kompatybilne tak dtugo jak ich typ i czuto$¢ odpowiada wartosciom podanym
w powyzszej tabeli.

m Zaleca sie stosowanie jednego wytgcznika réznicowoprgdowego na przemiennik. W tym
przypadku wytacznik typu B nie moze by¢ umieszczony na odptywie wytgcznika typu Alub AC.

(1) Kompletna lista referencji dla stycznikéw TeSys patrz katalogi ,Wytaczniki, styczniki

i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub strona www.schneider-electric.pl.

(2) Moc silnikéw do kombinacji z przemiennikiem ATV 12He e eee o tej samej mocy.

Do kombinacji z przemiennikiem ATV 12Peeeee , patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowg
dostepna na stronie www.schneider-electric.pl.

(3) Wytgczniki silnikowe TeSys:

- GV2 ME e e: Wytacznik silnikowy magneto — termiczny z przyciskiem.

- GV2 Lee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny z pokrettem

(4) 4- polowy wytacznik modutowy C60N

(5) Dla dodatkowego zabezpieczenia przy dotyku bezposrednim, przy zasilaniu tréjfazowym
i dostepie do zaciskéw szyny DC (PA+/PC-), dodatkowy modut powinien by¢ typu B i mie¢
czuto$c¢ 30 mA.

Prezentacja:
strony 4 do 6

Charakterystyki:
strony 6 do 12

Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 12.do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Funkcje Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Spis tresci funkcji
Ustawienia fabryczne przemiennika

Prezentacja strona 25
Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Opis strona 25
Funkcje aplikacyjne
Zakres predkosci strona 26
Predkosci zadane strona 26
Trzy dodatkowe predkosci wysokie strona 26
Tryby kontrolne strona 26
Regulator PID strona 27
Konfiguracja poziomu wej$¢ logicznych strona 27
Monitoring We/Wy strona 27
Praca naprzéd / wstecz strona 27
Sterowanie 2-przewodowe strona 27
Sterowanie 3-przewodowe strona 27
Czasy ramp przyspieszania i zwalniania strona 27
Druga rampa strona 28
Profile ramp przyspieszania i zwalniania strona 28
Adaptacja rampy zwalniania strona 28
Typy zatrzymania strona 28
Limitacja czasu pracy z niskg predkoscig strona 29
Konfiguracja wejscia analogowego Al1 strona 29
Automatyczny restart strona 29
Automatyczne chwytanie wirujgcego obcigzenia z wykryciem predkosci strona 29
Drugie ograniczenie pragdowe strona 30
Automatyczne hamowanie DC strona 30
Typy sterowania silnikiem strona 30
Czestotliwos$¢ przetgczania, redukcja szumu strona 30
Skok czestotliwosci strona 30
Tryb reczny JOG strona 30
Przekaznik btedu, odblokowanie strona 31
Zabezpieczenie termiczne przemiennika strona 31
Zabezpieczenie termiczne silnika strona 31
Monitoring strona 31
Zabezpieczenie przed niedocigzeniem strona 32
Zabezpieczenie przecigzeniowe strona 32
Kasowanie btedu strona 32
Zabezpieczenie kodem strona 32
Konfiguracja wyj$¢ logicznych LO1 strona 32
Konfiguracja wyj$¢ analogowego AO1 strona 32
Funkcje aplikacyjne pompowe (A)
Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej strona 33
Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej zatagczanej na sztywno strona 33
Zabezpieczenie przed niedocigzenia strona 34
Zabezpieczenie przecigzeniowe strona 34
Funkcja uspienia / wybudzenia strona 34
Monitoring sprzgzenia regulatora PID strona 34
Detekcja pracy bez obcigzenia strona 34
Szybki start strona 35
Automatyczny restart w przypadku btedu niedocigzenia lub przecigzenia strona 35
Konfiguracja zakresu referencji regulatora PID dla uzytkownika strona 35
Funkcje niekompatybilne
Prezentacja strona 35
A Dostepne
w 1 potowie 2010
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Ustawienia fabryczne przemiennika

Aby utatwi¢ uruchomienie przemiennika posiada on funkcje wstepnie
zaprogramowane zgodnie z wymaganiami wiekszosci typowych aplikaciji.

Ustawienia fabryczne:
m Wyswietlacz: wyswietla zadang czestotliwos¢
m Standardowa czestotliwos$¢ silnika:50 Hz
m Zasilanie silnika: 230 V trzy fazowe
m Rampa przyspieszenia i opdznienia: 3s
m LSP:0Hz
m HSP: 50 Hz
) m Typ kontroli silnika: standardowy (napieciowo/czestotliwo$ciowy)
gy o comintym = Kompersacjaposlizgu: 100%
zabezpieczajaca 5: dostep do m Prad termiczny silnika: Taki sam jak znamionowy
przyciskow STOP/RESET i RUN m Poziom pradu hamowania DC: 0,7 x prad znamionowy silnika dla 0,5 s
m Czestotliwos¢ przetgczania: 4 kHz
m Automatyczna adaptacji rampy hamowania
m Sterowanie 2-przewodowe: LI1 naprzdd, LI2, LI3 i LI4 nie skonfigurowane
m Wyijscie logiczne Al1: 5V (referencja predkosci)
m Wyjscie analogowe AO1: nie skonfigurowane
m Przekaznik btedu R1: 1 styk N/O (R1A,R1C), ktory sie otwiera w przypadku btedu
lub odtgczenia zasilania przemiennika

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Opis

1 Wyswietlacz:

m 4-segmentowy wyswietlacz

m Wyswietlacz numeryczny i kodu

m Jednostki wyswietlanych wartosci

ATV 12H075M2 z zamknietym

panelem przednim i bez pokrywy 2 Wyswietlanie statusu przemiennika:
zabezpieczejacej »: dostep do m ,,REF”: Tryb umozliwiajgcy wyswietlanie zadanej czestotliwosci silnika aktywnego
przyciskéw STOP/RESET i RUN ” S 1ry Jacy wy | cz¢ ywneg

kanatu zadawania predkosci (terminal, tryb lokalny, wyswietlacz zdalny lub
komunikacja Modbus. W trybie sterowania lokalnego referencja moze by¢
zadawana za pomoca przyciskow nawigacyjnych 4, jesli funkcja zostata wczesniej
skonfigurowana.

m ,,MON”: Tryb monitoringu: Ten tryb umozliwia wys$wietlanie parametréw
diagnostycznych.

m ,,CONF”: Tryb konfiguracji umozliwia konfiguracje parametréw. Daje dostep do
menu ,My Menu”, ktére zawiera 9 najczesciej uzywanych parametrow

w standardowych aplikacjach. Zawarto$¢ tego menu mozna modyfikowa¢ za
pomoca oprogramowania SoMove (maksymalnie 25 parametréw).

m Wszystkie parametry, sg takze dostepne z poziomu menu podstawowego.

3 Funkcje przyciskow:

m ,,MODE”: Wybér jednego z nastepujgcych trybow:

o ,REF” tryb referencyjny

O ,MON?” tryb monitoringu

ATV 12H075M2 z panelem o ,CONF” tryb konfiguraciji

przednim otwartym Uwaga: Powyzsze przyciski nie sq dostepne przy zamknietym panelu przednim.

m ,,ESC” Anulacja lub powrét do poprzedniego menu

m ,,STOP/RESET” Kontrola zatrzymania silnika i lokalny reset btedu; przycisk
aktywny w ustawieniach fabrycznych.

m ,,RUN” Kontrola pracy lokalna, jesli zostata aktywowana.

! REF[ -~ EF .
’ EF 4 Funkcja przycisku nawigacji:
m Rotacja: zwiekszanie lub zmniejszanie warto$ci parametru, przejscie do innego
parametru i moze by¢ takze uzywane w celu zmiany trybu kontroli.
m Nacisniecie: Zapamietanie wartosci parametru, wybor wartosci

m Opcjonalnie jako potencjometr w trybie sterowania lokalnego.

Konfiguracja

Monitoring

parametrow parametrow 5 Przykrywa ochronna, po ktérej zdjeciu mamy dostep do przyciskow STOP/
RESET i RUN
6 Zamkniecie mechaniczne w celu zamkniecia panelu przedniego.
CONF MON|- e~
3tryby pracy ,REF”, ,MON”i,CONF”
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24

Scl&neide_r 25

Electric



Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Funkcje aplikacyjne

m Zakres predkosci
Stuzy do okreslenia 2 czestotliwosci granicznych, ktére definiujg zakres predkosci
dopuszczony przez maszyne przy obowigzujgcych warunkach pracy.

f(Hz)
HSP LSP: niska predkos¢, od 0 do HSP, nastawa fabryczna 0
HSP: wysoka predkos¢, od LSP do 200 Hz, nastawa fabryczna
50/60 Hz
LSP 7
Referencja
ov 5V
ov 10V (Zewnegtrzne zasilanie)
0mA 20 mA
4 mA 20 mA
XmA Y mA

m Predkosci ustalone

[ SoMove /O
rr—— Stuzy do przetgczania ustalonych predkosci zadanych.
Wybor jest miedzy 2 lub 8 predkosciami ustalonymi.
Realizuje sie na 1 lub 4 wejsciach cyfrowych.
= FEO predkosci ustalone mogty by¢ nastawione co 0,1 Hz od 0 Hz do 400 Hz.
Majg one pierwszenstwo nad wartoscig zadang ustawionego kanatu
s i sterowania(analogowe wejscie lub przycisk nawigacji).
Ensble 8 prese specds [Cogcrmpati =]
e f(Hz)
e —— 50 Gdy na wejsciach LIx i Lly jest
e — stan 0, obowigzujgca predkoscig
T 25 jest LSP lub predkosé zadana
z wejscia analogowego Al1.
e = - ———— 10
e e Nastawy fabryczne:
o ] e LSP
- = 1 predkos¢: LSP (predkosc
- t niskalub zadana)
Ustawianie predko$ci zadanych przy pomocy »
oprogramowania SoMove 1 2 predkosé: 10 Hz
Lo t  3predkosc: 25 Hz
1 4 predkosé: 50 Hz
LIx 0 t
1
Lly 0

Przyktad dziatania z 4 predko$ciami ustalonymi

m Trzy dodatkowe predkosci wysokie

Te trzy dodatkowe predkosci wysokie, sa definiowane przez HSP2, HSP3 i HSP4.
Uzywane w celu wyboru 2 lub 4 predkosci wysokich (HSP/HSP2 lub HSP/HSP2/
HSP3/HSP4).

Aktywacja 2 lub 4 predkosci wysokich wymaga uzycia 1 lub 2 wej$¢ logicznych
osobno.

m Tryby kontroli

Wystepuje kilka kanatéw kontroli i zadawania referenciji, ktére moga by¢ niezalezne.
Komendy (naprzdd, wstecz, etc.) i referencja predkosci moze byé zadawana za
pomoca nastepujgcych kanatow:

O Terminale (cyfrowe i analogowe We/Wy)

O Tryb lokalny (STOP/RESET, przycisk RUN i przycisk nawigacji)

O Zdalny wyswietlacz

O Komunikacja Modbus

Kanat kontroli i zadawania referencji moze by¢ rozdzielony.

Przyktad: Komenda STOP/RUN pochodzi z terminala, a zadawanie predkosci
z komunikacji Modbus.

Kanat kontroli i referencji moze takze pochodzi¢ z tego samego miejsca.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
26 Scl&neide_r
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Referen- RampaPID
cjaPID +
o0—n ;’E Odwrécenie PID
Sprzezenie ‘
zwrotne
PID
o——={ FBS SEG Regulator PID
Rampa
Mechanizm redkosci
mnozacy
Auto |HSPy | Referencja
1 LSP
é/lanualna wartos$¢ zadan’glan' ?'
éuto/Manual

FBS: Wspétczynnik mnozacy sprzezenia zwrotnego PID
HSP: Predko$¢ wysoka

PIC: Zmiana kierunku korekcji regulatora PID

LSP: Predkos$¢ niska

RIG: Wspétczynnik catkujgcy regulatora PID

RPG: Wspotczynnik proporcjonalny regulatora PID

m Regulator PID

Stosowany do prostej kontroli przeptywu lub ci$nienia z zastosowaniem miernika
o sygnale zwrotnym dostosowanym do przemiennika.

Ta funkcja jest dopasowania do pomp i wentylatoréw.

O Referencja PID

Regulacja referencji na rézne sposoby:

- Referencja wewnetrzna, przedstawiona jako 0 do 100% sygnatu referencyjnego.
Sygnat zalezy od procesu.

- 2lub 4 zadane referencje PID, konfigurowalne od 0 do 100% maksymalnej
wartosci czestotliwosci. Sygnat zalezy od procesu. Ta referencja wymaga
zastosowania 1 lub 2 wejs¢ logicznych.

- Referencja manualna, podawana za pomocg przyciskdw nawigacyjnych.

O Sprzezenie zwrotne PID

- Wejscie analogowe Al1

O Auto/Manual

- Wejscie logiczne LI przetaczajgce referencje predkosci (Manual) lub regulacja

Regulator PID PID (Auto).
Podczas pracy w trybie automatycznym jest mozliwe zaadaptowanie sprzezenia
zwrotnego procesu aby dokonac korekty odwrécenia sygnatu PID i dopasowaé
wspotczynniki.
Predkos¢ silnika jest ograniczona pomigdzy LSP i HSP.
m Konfiguracja poziomu wejs¢ logicznych
Aktywacja funkcji za pomoca wejscia logicznego, na stan wysoki lub niski jesli jest to
dozwolone przez przepisy bezpieczenstwa.
Przyktad: Przetgczanie ramp jest ustawione na wejsciu logicznym LI2; funkcja jest
aktywowana jesli LI2 zmieni swdj stan na wysoki lub niski w zalezno$ci od nastaw.
m Monitoring We/Wy
Pokazuje stan wejs¢ logicznych LI1, LI2, LI3 i LI4 i wyj$¢ LO1iR1 na
4-segmentowym wyswietlaczu.
m Kierunek pracy: naprzéd, wstecz
Sterowanie 2-przewodowe: Kierunek naprzéd zawsze jest przypisany do LI1.
Wstecz moze by¢ przypisany do LI12, LI3 i LI4.
Sterowanie 3-przewodowo: Stop jest zawsze przypisane do LI1 i naprzéd jest
przypisane do LI2. Wstecz moze by¢ przypisane do LI3 lub LI4.
m Sterowanie 2-przewodowe
Stuzy do sterowania kierunkiem pracy za pomoca zestykow stabilnych.
Uruchomienie (naprzéd lub wstecz) i zatrzymanie jest kontrolowane przez jedno
wejscie Logiczne. Realizuje sie na 1 lub 2 wejsciach cyfrowych (nierewersyjnych
i rewersyjnych). Schemat potgczenia patrz strona 20.
3 mozliwe tryby pracy:
O wykrywanie stanu wej$¢ cyfrowych
O wykrywanie zmiany stanu wej$¢ cyfrowych
O wykrywanie zmiany stanu wej$¢ cyfrowych z dziataniem naprzéd majgcym
zawsze priorytet na dziataniem wstecz.
m Sterowanie 3-przewodowe
Stuzy do sterowania kierunkiem pracy i zatrzymaniem za pomoca zestykow
impulsowych. Uruchomienie (naprzéd lub wstecz) i zatrzymanie jest kontrolowane
przez 2 rézne wejscia logiczne. Realizuje sie na 2 lub 3 wejsciach cyfrowych (jeden
lub dwa kierunki). Funkcja jest odpowiednia dla wszystkich nierewersyjnych
i rewersyjnych zastosowan.
m Czasy ramp przyspieszania i zwalniania
Funkcja pozwala na dostosowanie czasu przyspieszenia i zwalniania w zaleznosci
od dynamiki aplikacji i maszyny. Kazda z ramp moze by¢ ustawiana oddzielnie
pomiedzy 0,1i999 s. Nastawy fabryczne: 3s.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:

strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Przelgczanie ramp

Stuzy do przetgczenia 2 czaséw ramp przyspieszania i zwalniania. Moga by¢ one
ustawiane oddzielnie. Realizuje sig to przez przypisanie funkcji do 1 wejscia
logicznego. Jest to odpowiednie dla maszyn z szybkimi ciggtymi korektami
predkosci i tokarek wysokoobrotowych z przyspieszaniem i zwalnianiem powyzej
okreslonych predkosci.

m Profile ramp przyspieszania i zwalniania
Stuzy do stopniowego zwigekszania czestotliwosci wyjsciowej zaczynajgc od
referencji predkosci, podazajgc profilem liniowym lub profilem zadanym.

f(Hz) f(Hz) O Rampy S
HSP HSP Zastosowanie rampy S jest przeznaczone do aplikacji pakujgcych lub transportu

ludzi; ta metoda eliminuje wptyw luzéw w mechanice oraz eliminuje wstrzasy,
ogranicza takze efekt nie nadazania predkosci w przypadku gwattownych stanéw
przejsciowych w maszynach o wysokim momencie bezwtadnosci.

0 t o t

‘ e z
t1 t1

HSP: Predko$¢ wysoka
t1=k1 xt2 (k1: staty wspotczynnik zaokraglenia)
t2: ustawiony czas rampy

Rampa S
f(Hz) f(Hz) O Rampy U
HSP HSP Zastosowanie rampy U jest przeznaczone do aplikacji pompowych, pomp
odsrodkowych i zaworéw; ta metoda umozliwia doktadniejszg kontrole zamykania
zaworu.
Wybér typu profilu ,liniowego”, ,S”, ,U” wptywa na przyspieszenie jak i opdznienie.
0 t ol t
t2 t2
t1 t1

HSP: Predko$¢ wysoka

t1=k1 x t2 (k1: staty wspdtczynnik zaokraglenia)

t2: ustawiony czas rampy

m Adaptacja rampy zwalniania

Stuzy do automatycznego zwigkszenia czasu rampy zwalniania, jesli ustawienia
poczatkowe byty zbyt niskie, by uwzgledni¢ bezwtadnos$¢ obcigzenia. Funkcja ta
zapobiega zablokowaniu przemiennika pod wptywem btedu przepigcie przy
zwalnianiu.

Rampa U

Jesli ta funkcja jest wylgczona moze by¢ zastosowany odpowiedni modut i rezystor
hamowania.

f(Hz)
m Typy zatrzymania
Stuzy do wyboru typu zatrzymania:
O Zatrzymanie wybiegiem: Silnik zatrzymuje sie wybiegiem, czas zalezy od
aplikacji; nastepuje odciecie zasilania silnika.
O Zatrzymanie po rampie: Silnik zatrzymuje sie zgodnie z nastawionym czasem
zatrzymania, ktéry moze by¢ staty lub adaptowalny (patrz funkcja automatyczna
t adaptacja rampy zwalniania).
1 Szybkie zatrzymanie O Szybkie zatrzymanie: Szybkie zatrzymanie z akceptowalng rampg zatrzymania
§§ZIZ§$ZZ:§ “,’V‘;giagfgfn rampa podzielona przez wspotczynnik, kt(_'er_moze byé nastawiany pomiedzy 1i10
dla przemiennika/silnika bez btedu ,przepiecia przy hamowaniu”.

Typy zatrzymania

Nastawy fabryczne: Zatrzymanie w 3 s z automatyczng adaptacja.
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Limitacja czasu pracy z niska predkoscia

Silnik zatrzymuje sie automatycznie jesli pracuje z predkoscig LSP przez okreslony
czas. Ten czas moze by¢ nastawiany pomiedzy 0,1 i 999 sekund (0 oznacza
nieskonczony czas).

Silnik startuje automatycznie po rampie jak tylko pojawi sie referencja predkosci.
Funkcja jest uzyteczna do automatycznego startu/zatrzymania w aplikacjach
pompowych.

m Konfiguracja wejscia analogowego Al1

Stuzy do modyfikacji wejscia analogowego Al1 albo napieciowego, albo pradowego.
Nastawy fabryczne: 0 - 5V (tylko zasilanie wewnetrzne).

Inne wartosci sg mozliwe przy zasilaniu zewnetrznym: 0 - 10 V, X-Y maA
programujgc XiY od 0 do 20mA.

m Automatyczny restart

Umozliwia przemiennikowi automatyczny restart po zablokowaniu btedem, jesli btad
zaniknat lub inne warunki pozwalajg na wznowienie pracy.

Taki restart jest wykonywany przez serie automatycznych préb rozdzielonych przez
coraz dituzsze okresy czasu: 1s,5s, 10 s, a nastepnie 1 min. dla nastepnych
okresow.

Jezeli przemiennik nie moze wznowi¢ pracy przez 6 min., wtedy blokuje sie

i procedura restartu zostaje wstrzymana, az do wytgczenia i ponownego zatgczenia
zasilania.

Nastawy fabryczne: Funkcja nieaktywna

Restart jest autoryzowany z ponizszymi btedami:

O Przecigzenie termiczne przemiennika

O Przecigzenie termiczne silnika,

O Zbyt duze napigcie zasilania

O Zbyt duze napigcie przy zwalnianiu

O Przecigzenie

O Niedocigzenie

O Zanik fazy napiecia wyjsciowego

O Zanik fazy napiecia wejsciowego (1)

O Zbyt niskie napiecie zasilania (2)

O Btad komunikacji Modbus

Jesli funkcja jest skonfigurowana, przekaznik bezpieczenstwa przemiennika
pozostaje wzbudzony, gdy pojawi sie jeden z tych bteddéw.

Funkcja wymaga zadawania predkosci i kierunku pracy w sposob ciagty, wiec jest
kompatybilna tylko ze sterowaniem 2-przewodowym.

Funkcija ta jest odpowiednia dla maszyn lub instalacji o pracy ciggtej lub bez
monitorowania, gdy restart w zaden sposob nie narazi wyposazenia i obstugi.

m Automatyczne chwytanie wirujacego obciazenia z wykryciem predkosci
(,,catch-on-the-fly”)

Stuzy do tagodnego restartu przemiennika po jednym z nastepujacych przypadkow:
O Zanik napiecia zasilania lub wytgczenie,

O Skasowanie btedu lub automatyczny restart

O Zatrzymanie ze swobodnym wybiegiem

Przy restarcie, wykrywana jest rzeczywista predkos¢ silnika, by wznowi¢ jg na
rampie i powroci¢ do predkosci zadanej. Czas wykrywania predkosci moze siegac

1 s izalezy od wartosci odchylenia poczatkowego.

Nastawy fabryczne: funkcja nieaktywna.

Funkcja ta jest niekompatybilna z funkcjg ciggtego hamowania pradem statym.
Funkcja ta jest odpowiednia dla maszyn, w ktérych zmniejszanie sie predkosci
silnika po zaniku zasilania jest nieznaczne (maszyny z wysokg bezwtadnoscia).

(1) Biad zaniku fazy zasilania jest dostepny tylko dla przemiennikéw z zasilaniem 3-fazowym,
Jesli jest skonfigurowane wykrywanie tego btedu (nastawa fabryczna: skonfigurowane).

(2) Przemiennik bedzie restartowat, gdy tylko zaniknie biad zbyt niskiego napiecia zasilania,
a takze gdy funkcja nie bedzie aktywna.

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 12do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Drugie ograniczenie pradowe

Drugie ograniczenie prgdowe moze by¢ konfigurowane pomiedzy 0,25i 1,5 pradu
znamionowego i moze by¢ zastosowane do ograniczenia momentu i temperatury
silnika. Przetgczanie pomiedzy ograniczeniami prgdowymi jest realizowane za
pomoca wejscia logicznego lub komunikacji Modbus.

m—————— tisd  m Automatyczne hamowanie DC

T Umozliwia hamowanie pradem statym o wartosci od 0 do 1,2 wartosci prgdu

[ wooee | roneen | - znamionowego przemiennika (nastawa wstepna 0,7 In), az do zakonczenia

— p—— sterowania i osiggniecia przez silnik predkosci zerowej:
"""""""""" O przez czas nastawiany od 0,1do 30 s
O lub ciggle.
Nastawa fabryczna: aktywna funkcja hamowania prgdem statym przez 0,5 s.
Przy sterowaniu 3-przewodowym jest aktywne tylko wtedy, gdy wejscie cyfrowe LI1
jest aktywne (zatrzymanie).
—=E iy
1. —
sy Y4

Ustawienie Automatycznego hamowania DC m Typy sterowania silnikiem

za pomocg oprogramowania SoMove. Trzy typy sterowania silnikiem, sg dostepne w zaleznosci od wymagan aplikaciji.
O Standardowe (U/f): Profil kontroli silnika polegajacy na utrzymaniu statego
wspotczynnika napiecie/czestotliwosc.
O Zaawansowany (kontrola wektorowa): Profil, ktéry moze zagwarantowaé
wysoki poziom kontroli z silnikiem o tej samej mocy lub jeden poziom mocy nizej.
Stosowany do polepszenia dynamicznej charakterystyki przy niskich predkosciach.
O Pompy/wentylatory (Kn2 charakterystyka kwadratowa): Charakterystyka
kwadratowa zapewnia proporcjonalno$¢ momentu do kwadratu predkosci. Ten profil
moze by¢ zastosowany do zoptymalizowania zuzycia energii w zaleznosci od
obcigzenia.
Profil przeznaczony do kontroli pompy, wentylacja, etc.
m Czestotliwos$¢ przetaczania, redukcja szumu

Oszczednosé energii z profilem Ustawienia czestotliwosci przetagczania mozliwe pomiedzy 2 i 16 kHz, umozliwia to

pompa/wentylatory (Kn?) redukcje hatasu generowanego przez przemiennik dla aplikacji wymagajacych
redukcji hatasu.
Czestotliwos$¢ przetgczania moze by¢ zmieniana dowolnie w celu unikniecia
rezonansu.
Funkcja moze by¢ dezaktywowana, jesli wprowadza zaktécenia.
Przetgczanie napiecia DC z wysokg czestotliwoscig jest pomocne w przypadku
zasilania znieksztatconego przez harmoniczne.
Ten typ pracy zwieksza grzanie si¢ silnika.
Ustawienia fabryczne: Niska czestotliwos¢ 4 kHz.
m Skok czestotliwosci
Stosowany do ominiecia czestotliwosci, przy ktérych wystepuje rezonans, lub

f(Hz) podwyzszony hatas w maszynie.

Skok czestotliwosci jest staty i zawiera sige w + 1Hz skonfigurowanego punktu
rezonansu.

#1Hzl—— T 2Hz

) m Tryb reczny JOG
Stosowany do sterowania recznego pulsami z minimalnymi rampami (0,1s) ze statg
Referencja predkoscig 5Hz i minimalnymi odstepami pomiedzy 2 pulsami 0,5s.

Skok czgstotliwosci w zaleznosci od punktu rezonansu Aktywowany wejéciem logicznym i pulsami wskazujgcymi kierunek pracy.
Ta funkcja jest przeznaczona do maszyn z praca w trybie recznym.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:

strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12
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Ustawienie zabezpieczenia termicznego silnika za

pomocag oprogramowania SoMove.

m Przekaznik btedu, odblokowanie

Otwiera sie w wyniku btedu lub wytgczenia zasilania przemiennika.

Przemiennik moze by¢ odblokowany po btedzie na jeden z ponizszych sposobow:
O wylaczenie zasilania przemiennika, az do catkowitego zgasniecia wyswietlacza,
a nastepnie zatgczenie zasilania,

O aktywacja wejscia cyfrowego z przyporzadkowang funkcjg ,kasowania btedu”,
jesli ta funkcja jest mozliwa,

O skonfigurowanie funkcji ,automatycznego restartu”.

m Zabezpieczenie termiczne przemiennika

Bezposrednie zabezpieczenie termiczne, zintegrowane w module mocy
przemiennika. Zabezpiecza komponenty nawet w przypadku ztej wentylacji
i nadmiernej temperatury otoczenia.

Wykrycie btedu blokuje przemiennik.

m Zabezpieczenie termiczne silnika

Zabezpieczenie termiczne silnika jest realizowane przez ciggte wyliczanie
teoretycznego przyrostu temperatury.

Przyrost temperatury jest wyliczany za pomoca nastepujgcych elementéw:

O Czestotliwos¢ pracy

O Prad pobierany przez silnik

O Czas pracy

O Typ wentylacji silnika

Zabezpieczenie termiczne moze by¢ ustawione od 0,2 prgdu znamionowego
wzietego z tabliczki znamionowe;j silnika.

Uwaga: W przypadku odigczenia zasilania stan cieplny silnika moze by¢ zapamietany lub nie,
zaleznie od konfiguracji.

m Monitoring

Wyswietlacz pokazuje stan przemiennika lub, jesli jest wybrana, jedng
z nastepujacych wartosci:

O czestotliwosé zadana,

O czestotliwosé wyjsciowa zasilania silnika,

prad silnika,

napigcie zasilania,

moc wyjsciowa

stan termiczny silnika

stan termiczny przemiennika.

btad PID

sprzezenie zwrotne PID

O referencja PID

O status pracy silnika (stop, do przodu, wstecz, ruch, przy$pieszenie, hamowanie,
itd.)

Oooooooao

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje: Wymiary:
strony 12.do 16 strony 16 do 20

Schematy:
strony 20 do 24
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Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem

Funkcja zatrzymuje silnik w przypadku niedocigzenia.

Jesli prad jest ponizej ustawionego poziomu przez okreslony czas wtedy
przemiennik pokazuje btad niedocigzenia.

Poziom pradu jest ustawiany pomiedzy 20 % i 100% prgdu znamionowego.
Histereza 10% jest zastosowana do tego poziomu aby potwierdzi¢ zakonczenie
niedocigzenia.

Czas niedocigzenia jest konfigurowalny do 100s. Jesli ten parametr jest O, to funkcja
jest nieaktywna.

Funkcja ma zastosowanie w ochronie pomp przed efektem kawitacji.

m Zabezpieczenie przecigzeniowe

Funkcja zatrzymuje silnik w przypadku przecigzenia.

Jesli prad jest powyzej ustawionego poziomu przez okreslony czas wtedy
przemiennik pokazuje btad przecigzenia.

Poziom pradu jest ustawiany pomiedzy 70 % i 150% pragdu znamionowego.
Histereza 10% jest zastosowana do tego poziomu aby potwierdzi¢ zakonczenie
przecigzenia.

Czas niedocigzenia jest konfigurowalny do 100s. Jesli ten parametr jest O, to funkcja
jest nieaktywna.

m Kasowanie btedu

Stuzy do skasowania btedu zapamietanego i restartu przemiennika w przypadku,
gdy btad zaniknat. Btad jest kasowany przez zmiane stanu wejscia cyfrowego LI, do
ktérego przyporzadkowana jest ta funkcja.

Nastawa fabryczna: funkcja nieaktywna.

Stan przemiennika po skasowaniu btedu jest taki sam jak po normalnym zatgczeniu
zasilania.

Nastepujgce btedy moga by¢ kasowane (1): przecigzenie termiczne przemiennika,
przecigzenie termiczne silnika, zbyt duze napiecie zasilania, zbyt duze napiecie przy
zwalnianiu, przekroczenie predkosci, zanik fazy napiecia zasilania, zbyt niskie
napigcie zasilania (2), etc.

m Zabezpieczenie kodem
Funkcja zabezpiecza dostep do parametréw przemiennika za pomoca kodu.

m Konfiguracja wyjs¢ logicznych LO1

Wyijscia logiczne moga sygnalizowac nastepujace informacje:
O wadliwe dziatanie

O praca

O osiggniecie poziomu czestotliwosci

osiagniecie predkosci wysokiej HSP

osiggniecie poziomu pragdowego

osiggniecie referencji zadanej czestotliwosci

osiggnigcie poziomu zabezpieczenia termicznego
monitoring 4-20mA

O niedocigzenie

O przecigzenie

O praca z pompa zatgczang na sztywno w trybie ,Control In single variable mode
with auxilary pump”

ooooao

m Konfiguracja wyj$¢ analogowego AO1
Wyijscia analogowe moga sygnalizowa¢ nastepujgce informacje:
O prad silnika

O czestotliwos¢ silnika

O rampe

O btad PID

O sprzezenie zwrotne PID

O referencje PID

O moc wyjsciowag

O stan termiczny silnika

O stan termiczny przemiennika

(1) Catfa lista btedéw przemiennika Altivar 12 jest dostepna w instrukcji programowania lub na
stronie www.schneider-electric.pl.

(2) Btad zaniku fazy zasilania jest dostepny tylko dla przemiennikéw z zasilaniem 3-fazowym,
Jesli jest skonfigurowane wykrywanie tego btedu (nastawa fabryczna: skonfigurowane).

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
32 Scl&neider

Electric



Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

(1] Funkcje aplikacyjne pompowe ()
Giownym zadaniem jest kontrola petnej instalacji pompowej uzywajac jednego
przemiennika Altivar 12, zapewniajgcego statego cisnienia w sieci bez wzgledu na
przeptyw.
Altivar 12 ma 11 funkcji przeznaczonych do aplikacji pompowych:
m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej
m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej statej zatgczanej na sztywno
m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem zabezpieczenie przed przecigzeniem
m Uspienie pompy
m Obudzenie pompy
m Monitoring sprzezenia zwrotnego PID
m Detekcja pracy bez obcigzenia
m Szybki start
m Automatyczny restart w przypadku btedu niedocigzenia lub przecigzenia
m Regulacja referencji PID dla uzytkownika

Tryb jednej pompy zmiennej m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej
System pracuje uzywajgc jednej pompy ze zmienng predkoscia (n).
Regulator PID kontroluje predko$¢ pompy zmiennej.
Czujnik ci$nienia daje sygnat sprzezenia zwrotnego do regulatora PID.

m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej zatlagczanej na sztywno
System pracuje uzywajgc jednej pompy statej zatgczanej na sztywno (pracujacej ze
statg predkoscig) oraz drugiej zmiennej, ktéra nie jest w stanie dostarczyé
odpowiedniego przeptywu ().

Start i zatrzymanie pompy statej jest kontrolowane przez wyjscie logiczne LO1

w zaleznosci od wyjscia regulatora PID (referencja czestotliwosci pompy zmiennej)
z efektem histerezy pokazanej na schemacie ponizej (EJ).

Start pompy statej ()

Jesli pompa zmienna przekroczy poziom (Fon) dtuzej niz czas (tON), wtedy pompa
stata jest zatgczana (1). Referencja pompy zmiennej spada liniowo, az do
osiggniecia poziomu (FOF).

W celu redukcji efektu nadcisnienia spowodowanego przez pompe statg , rampa
opdznienia pompy zmiennej (rON) musi by¢ ustawiona tak aby pompa stata zdazyta
osiggna¢ swojg maksymalng predkosc.

Zatrzymanie pompy statej ()

Jesli czestotliwo$¢ pompy zmiennej spadnie ponizej czestotliwosci (FOF) przez czas
(tOF) pompa stata zostaje zatrzymana (2) i czestotliwo$¢ pompy zmiennej rosnie
liniowo do poziomu (Fon). Rampa przyspieszenia (rOF) musi by¢ ustawiona taj jak
czas zatrzymania pompy statej aby zapobiec efektowi gwattownego spadku

Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej

stafej zatgczanej na sztywno cisnienia
Czestotliwo$é pompy zmiennej (Hz) n Czestotliwo$¢ pompy zmiennej (Hz) n Czestotliwos¢ pompy zmiennej (Hz) B
J
Przeptyw
Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej Start pompy statej Zatrzymania pompy statej

statej zatgczanej na sztywno:histereza

1 Start pompy statej

2 Zatrzymania pompy statej

Zakres czestotliwosci odpowiadajgcy przeptywowi pompy statej
FOn: Czestotliwos¢ startowa pompy statej

FOF: Czestotliwos¢ zatrzymania pompy statej

A Dostepne

w 1 potowie 2010

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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LSP: Predkos¢ niska
SLE: Poziom uspienia

m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem
Patrz strona 32

m Zabezpieczenie przed przecigzeniem
Patrz strona 32

m Uspienie/Wybudzenie
Umozliwia zatrzymanie pompy zmiennej w przypadku niskiego przeptywu, ponizej
konfigurowalnego poziomu uspienia (LSP+SLE) przez czas op6znienia (iLS).

Jesli system jest w trybie uspienia i sprzezenie zwrotne regulatora PID (pokazujgce
cisnienie) spadnie ponizej poziomu wybudzenia (UPP) pompa zmienna wigcza sie.

Czestotliwosc
silnika Uspienie ///
LSP + SLE & /
LSP \
\ t
tLS
Sprzezenie
zwrotne
PID
Wybudzenie
UPP ¢

UPP: Poziom wybudzenia
tLS: Czas opdznienia uspienia

LPI: Poziom monitoringu sprzgzenia zwrotnego PID
HSP: Predkos$¢ wysoka

FPI: Predkos¢ po zwolnieniu w trybie 2

APO: Maksymalna predko$¢ w histerezie

tPI: Czas opo6znienia monitoringu sprzgzenia zwrotnego
PID

Funkcja Uspienia/Wybudzenia

m Monitoring sprzezenia zwrotnego PID

Jesli pompa zmienna pracuje z maksymalng predkosciag i w tym samym czasie
poziom sygnatu sprzezenia zwrotnego PID jest nizszy niz poziom (LPI) wtedy po
czasie (tPl), przemiennik wchodzi w tryb zwalniania. Wystepujg dwa typy zwalniania
w tym przypadku:

O Przemiennik zatrzymuje sie wybiegiem i wyswietla btad 1.

O Przemiennik porusza sie z ustalong predkoscig i wyswietla btad 2.

Przemiennik powraca do poprzedniego trybu regulacji w przypadku powrotu
sprzezenia zwrotnego do poziomu monitoringu (LPI).

Sprzezenie
zwrotne PID
LPI+3% 1\ TN
LPI AN pd N\

LPI -2 % ~ t

Czestotliwose
silnika

HSP

HSP - APO

FPI

<tPI tP1

Monitoring sprzezenia zwrotnego PID

Funkcja jest aktywna w trybie jednej pompy zmiennej i jednej statej zatagczanej na
sztywno, jesli obydwie pompy pracujg.

m Detekcja niedocigzenia

Funkcja jest stosowana do wykrycia braku przeptywu w przypadku, jesli funkcja
uspienia jest niewystarczajgca. Aktywuje sig, jesli pompa stata jest wytgczona zas
pompa zmienna pracuje ponizej skonfigurowanego poziomu.

Funkcja wymusza obnizenie czestotliwosci pracy silnika:

O Jesli po wymuszeniu spadku czestotliwosci btgd regulacji PID wzrosnie to znaczy,
ze jest przeptyw i przemiennik powrdci do normalnej regulaciji.

O Jesli po wymuszeniu spadku czestotliwosci btgd regulacji PID nie zmieni sie to
znaczy, ze nie ma przeptywu i pompa zmienna zatrzyma sie.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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HSP Predkos$¢ wysoka

SFS: poziom szybkiego startu
SFS: Czas rampy przyspieszenia

m Szybki start

Funkcja szybkiego startu daje mozliwo$¢ ominiecia problemu zwigzanego z szybkim
startem, ktéry jest niezbedny w aplikacji, a moze stanowi¢ problem dla regulatora
PID.

Przemiennik przyspiesza liniowo po rampie (ACC) do momentu osiggniecia
skonfigurowanego poziomu (SFS).

Jak tylko zostanie osiggniety nastawiony poziom (SFS), regulacja PID jest
zatgczana.

Czestotliwo$¢ pompy zmiennej

HSP

SFS

} ACC

Szybki start

m Automatyczny restart w przypadku btedu niedociazenia i przecigzenia
Uzytkownik moze ustawi¢ parametr umozliwiajgcy automatyczny restart
przemiennika po wystgpieniu btedu w przypadku zaniku przyczyny btedu.

W przypadku btedu niedocigzenia i przecigzenia mozna ustawi¢ op6znienie restartu
0 czasie pomiedzy 1si6m 16s.

m Regulacja referencji PID dla uzytkownika

Funkcja pozwala na ustawienie referenciji dla regulatora PID w celu zwiekszenia lub
zmniejszenia przeptywu.

Ustawienia dokonywane przez uzytkownika moga by¢ wykonane przez zmiane
parametru referencji lub za pomocg potencjometru umieszczonego na froncie
przemiennika. Uzytkownik ma dostep takze do dwdch ograniczen referencji
regulatora PID aby zdefiniowa¢ zakres dokonywanych zmian.

Funkcje niekompatybilne
Funkcja moze by¢ przypisana do tego samego wejscia logicznego, ktére posiada juz
przypisang funkcje (np. kierunek obrotéw i przetaczanie pomigedzy czasami ramp)
Nalezy sprawdzi¢ czy funkcje te sg kompatybilne:
m Kierunek pracy i sterowanie 2-przewodowe: Kierunek pracy do przodu moze
by¢ przypisany wytgcznie do wejscia LI1.
m Kierunek pracy i sterowanie 3-przewodowe: Kierunek pracy do przodu moze
by¢ przypisany wytgcznie do wejscia LI12.
m Automatyczny restart: Ta funkcja wymaga sterowania 2-przewodowego.
Zmiana sposobu sterowania dezaktywuje funkcje.
m Automatyczne chwytanie wirujacego obciazenia z wykryciem predkosci:
niekompatybilne z hamowanie DC. Ustawienie tej funkcji dezaktywuje funkcje
automatycznego chwytania wirujgcego obcigzenia z wykryciem predkosci.

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 12do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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PF13150129

Prezentacja

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Pakowanie

Transport poziomy

Prezentacja
Altivar 312 jest przemiennikiem czestotliwosci do tréjfazowych asynchronicznych
silnikéw zasilania trojfazowego 200...600 V o mocach od 0,18 kW do 15 kW.
Altivar 312 jest tatwy do zainstalowania i uruchomienia z technologia ,,Plug and
Play”. Caty proces projektowania Altivara 312 miat za zadanie otrzymania
niezawodnego i prostego w uzyciu przemiennika czestotliwosci. Jest to idealne
rozwigzanie przeznaczone dla producentéw maszyn i instalatoréw.

Przyktad rozwigzan zastosowanych w Altivar 312:

m Wiele opcji przeznaczonych do kopiowania, wgrywania, edytowania konfiguracji
napedu uzywajgc réznych narzedzi, takich jak oprogramowanie SoMove, SoMove
Mobile, zdalny terminal oraz Simple i Multi Loader.

m Adaptacja do komunikacji z sieciami przemystowymi za pomocg kart
komunikacyjnych.

m Interfejs uzytkownika identyczny jak w Altivar 12. Umozliwiajgcy szybka i prostg
konfiguracje.

Zastosowania

Altivar 312 zawiera funkcje pasujace do wiekszosci standardowych zastosowan:
m Transport poziomy (mate tasmociggi, windy, itd.)

m Pakowanie oraz maszyny pakujgce (mate maszyny do toreb, etykieciarki, itd.)
m Pompy, kompresory, wentylatory

Funkcje
Altivar 312 ma 6 wejs¢ logicznych, 3 wejscia analogowe, 1 logiczne/analogowe
wyjscie i 2 wyjscia przekaznikowe.
Gtéwne funkcje to:
m Ochrona silnika i napedu
m Rampa liniowa, S, U, rampa specjalna
m Kontrola lokalna predkosci za pomocg pokretta
m +/- predkosc
m 16 predkosci zadanych
m Regulator PI
m Kontrola 2 lub 3 przewodowa
m Kontrola hamulca
m Przechwytywanie wirujgcego obcigzenia
m Konfiguracja bteddéw i konfiguracja sposobu zatrzymania
m Zapamietywanie konfiguracji napedu
Kilka funkcji moze by¢ przydzielone do jednego wejscia logicznego.

Oferta zoptymalizowana
Altivar 312 jest przemiennikiem czestotliwosci do silnikéw o mocach od 0,18 kW do
15 kW z czterema typami zasilania:
m 200V...240V jednofazowe 0,18 kW do 2,2 kW (ATV 312HeeeM2)
m 200V...240V tréjfazowe 0,18 kW do 15 kW (ATV 312HeeeM3)
m 380 V...500 V tréjfazowe 0,37 kW do 15 kW (ATV 312HeeeN4)
m 525V...600 V trojfazowe 0,75 kW do 15 kW (ATV 312HeeeS6)
Kilka napeddéw moze by¢ zainstalowanych jeden przy drugim w celu oszczednosci
miejsca.
Altivar 312 zawiera komunikacje Modbus i CanOpen w standardzie. Protokét
komunikacyjny jest dostepny za pomocg konektora RJ45. Dodatkowo mozliwe jest
zastosowanie kart opcjonalnych komunikacyjnych zastepujacych karte kontrolng
We/Wy. Dostepne karty to CanOpen Daisy chain, DeviceNet i Profibus DP. Protokét
Modbus TCP i Fipio, sg takze dostepne przez zastosowanie dedykowanych bramek.
Patrz strona 24.

ATV 312H0O37M3 ATV 312HD15N4
Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 40 do 45 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Prezentacja (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Oferta zoptymalizowana (kontynuacja)
Altivar 312 spetnia miedzynarodowe standardy IEC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-2
i IEC/EN 61800-3, posiada certyfikaty UL, CSA, C-Ticks, NOM, GOST i zostat
zaprojektowany zgodnie z dyrektywa o ochronie srodowiska (RoHS) i Europejskiej
dyrektywie umozliwiajgcej uzyskanie znaku C€.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Zastosowanie filtra EMC w ATV 312HeeeM2 i ATV 312HeeeN4 oraz tatwy montaz
umozliwia otrzymanie znaku C€.

Filtr EMC moze by¢ odtgczony przy pomocy wewnetrznego przetgcznika.
ATV 312HeeeM3 i ATV 312HeeeS6 sg zaprojektowane bez filtra EMC.

PF090114

W celu redukcji poziomu zaktécen, filtr EMC jest dostepny jako opcja i moze by¢
4 zamontowany w ATV 312HeeeM2, ATV 312HeeeM3 i ATV 312HeeeN4.
ATV 312H075M2 Patrz strona 38.
z otwartym panelem przednim
Akcesoria zewnetrzne i opcje
m Zestaw ptyty EMC, ptyta do bezposredniego montazu na 35 mm 1r szynie, itd.
m Jednostka hamowania potgczona z rezystorem hamowania, dtawiki silnikowe,
dodatkowe filtry wejsciowe EMC, itd.

Narzedzie konfiguracyjne

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Wyswietlacz 4 cyfrowy 1 moze by¢ uzyty do wyswietlania stanu i btedéw napedu.
Przycisk nawigacyjny 2 jest uzywany do poruszania sie po menu, zmianie wartosci

PF080657
PF080659

©0y i lokalnej zmianie predkosci.
© 90 Przycisk RUN i STOP/RESET 3 sg uzywane do kontroli startu i zatrzymania silnika
[L/—l w trybie lokalnym. Dwa przyciski, sg dostepne na froncie obudowy, po zdjeciu
zaslepki 4 drzwiczek.
Terminal z zamknigta Terminal z otwartg przestong:
przestong dostep do przyciskéow RUN,

FWD/REV i STOP/RESET Terminal
Opcjonalnie Altivar 312 moze by¢ podtgczony do terminala zdalnego lub

graficznego. Terminal moze by¢ umieszczony na obudowie ze stopniem ochrony IP
54 lub 65. Ta opcja daje dostep do tych samych funkcji, co interfejs HMI.

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do konfiguracji, ustawien, serwisu i diagnostyki
(funkcja oscyloskopu) przemiennika czestotliwosci Altivar 312. Umozliwia takze
personalizacje menu wyswietlacza. Mozliwe jest potgczenie bezposrednie oraz za
pomoca komunikacji bezprzewodowej Bluetooth.

Patrz strona 31.

©
by
54
S
i
a

Oprogramowanie SoMove Mobile
Oprogramowanie SoMove Mobile jest uzywane do konfiguracji napedu z poziomu
telefonu komdérkowego i komunikacji bezprzewodowej Bluetooth. Umozliwia
zapamigtywanie konfiguracji oraz eksport i import konfiguracji z PC za pomocg
potgczenia Bluetooth.

Terminal graficzny

Narzedzia ,,Simple Loader” i ,,Multi-Loader”
Narzedzie ,Simple Loader” umozliwia zduplikowanie konfiguracji z zasilonego
napedu na nastepny zasilony naped.

Narzedzie ,Multi-Loader” umozliwia kopiowanie konfiguracji z komputera PC lub
napedu i wgrania do nastepnego napedu bez potrzeby zasilania przemiennika.
Patrz strona 31.

PF080629

T

Narzedzie Narzedzie Simple
konfiguracyjne Loader
,Multi-loader”

PF080628

Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Charakterystyki

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyki Srodowiskowe

Zgodnos¢ ze standardami

Przemienniki Altivar 312 zostaty zaprojektowane zgodnie z najsurowszymi
migdzynarodowymi standardami i zaleceniami dotyczacymi elektrycznych urzadzen
sterowania przemystowego (IEC, EN), a w szczegdlnosci: IEC/EN 61800-5-1 (niskie
napiecie), IEC/EN 61800-3 (odpornosci na zaktécenia EMC i emisji zaburzen EMC
przewodzonych i promieniowanych).

Odporno$¢ EMC IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 i 2 (Wymagania EMC i specjalne metody testowania)
IEC/EN 61000-4-2 poziom 3 (odporno$¢ na wytadowania elektrostatyczne)
IEC/EN 61000-4-3 poziom 3 (promieniowanie, czestotliwosci radiowe, odporno$¢ na
pole elektromagnetyczne)
IEC/EN 61000-4-4 poziom 4 (stany nieustalone)
IEC/EN 61000-4-5 poziom 3 (odporno$¢ na udary)

Zaktocenia EMC ATV 312Heeeee IEC/EN 61800-3 Srodowisko 2 (sieé przemystowa) i 1 (sieé publiczna)

przewodzone

i promieniowane

dla napedéw

ATV 312H018M2...HU15M2
ATV 312H037N4...HU40N4

IEC/EN 61800-3 kategoria C2
Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C1

ATV 312HU22M2,
ATV 312HU55N4...HD15N4

IEC/EN 61800-3 kategoria C3

Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C2
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C1

ATV 312H018M3...HD15M3

Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |EC/EN 61800-3 kategoria C2

Znakowanie C€

Przemienniki noszace znak CE sg zgodne z Dyrektywa europejska niskiego napiecia
(2006/95/EC) i EMC (2004/108/EC)

Certyfikacje produktu

UL, CSA, NOM, GOST i C-Tick

Stopien ochrony

IP 31i1IP 41w gornej czesci i IP21 na terminalu potaczen

Odpornos¢ na drgania

Napedy nie montowane na
szynie DIN

Zgodnie z IEC/EN 60068-2-6: amplituda 1,5 mm od 3 do 13 Hz 1 gn od 13 do 150 Hz

Odpornos¢ na wstrzasy

15 gn dla 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Maksymalne zanieczyszczenie otoczenia

Definicja izolacji

Stopien 2 zgodnie z IEC/EN 61800-5-1

Warunki srodowiskowe
Uzytkowania

IEC 60721-3-3 klasy 3C3i3S2

Wilgotnos¢ wzgledna

%

5...95 bez kondensaciji i $ciekania wody, zgodnie z IEC 60068-2-3

Zewnetrzna temperatura Praca °C -10...+ 50 bez przewymiarowania
powietrza -10...+ 60 po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej i przewymiarowaniem pradu
Dookota urzadzenia zgodnie z charakterystykami na stronie 50.
Przechowywanie °C -25...+70
Maksymalna wysokosé¢ pracy ATV 312Heeeee m 1000 bez przewymiarowania
ATV 312HeeeM2 m Do 2000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
dodatkowe 100m
ATV 312HeeeM3 m Do 3000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
ATV 312HeeeN4 dodatkowe 100m
ATV 312HeeeS6

Pozycja pracy

Maksymalny kat montazu w stosunku do pionu

1 o 1 o
/'\’T‘/‘\O

(1) Patrz tabela dopuszczalnych dtugo$ci przewoddw na stronie 39

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
40 Scl&neider

Electric



CharakterystyKi (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Charakterystyki przemiennika
Zakres czestotliwosci wyjsciowej Hz 0...500
Czestotliwos¢ przetaczania kHz Znamionowa czestotliwo$¢ przetaczania: 4kHz bez przewymiarowania w pracy
ciggtej

Mozliwo$¢ konfiguracji od 2 do 16 kHz

przemiennika nie powinien przekraczac¢ tej wartosci.
Krzywe doboru sg dostepne na stronie 50.

Powyzej 4 kHz nalezy przewymiarowac¢ prad przemiennika. Znamionowy prad

Zakres predkosci 1...50
Moment chwilowy 170...200% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)
Moment Z rezystorem ATV 312Heeeee 100% maksymalny prad chwilowy
hamowania hamowania
Bez rezystora ATV 312H018M2 150% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

hamowania

ATV 312H037M2...H075M2
ATV 312H018M3...H075M3
ATV 312H037N4...HO75N4
ATV 312H075S6

100% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

ATV 312HU11M2, HU15M2
ATV 312HU11M3, HU15M3
ATV 312HU11N4, HU15N4
ATV 312HU15S6

50% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

ATV 312HU22M2

ATV 312HU22M3...HD15M3
ATV 312HU22N4...HD15N4
ATV 312HU22S6...HD15S6

30% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

Maksymalny prad chwilowy

150% pradu znamionowego silnika przez 60s (wartos¢ typowa)

Typy kontroli silnika

m Standardowy (napieciowo/czestotliwosciowy)

B Zaawansowany (kontrola wektorowa)

m Pompy/wentylatory (Kn? charakterystyka kwadratowa)
m Oszczednosci energii (specyficzne dla wentylacji)

Wzmocnienie petli czestotliwosci

Ustawienia fabryczna gwarantujg stabilno$¢ pracy i optymalne wzmocnienie

Kompensacja poslizgu

Charakterystyki elektryczne

Zasilanie

Napiecie

Vv 200 - 15% ... 240 + 10% jednofazowe dla ATV 312eeeeM2
200-15% ... 240 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeM3
380-15% ... 500 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeN4
525-15% ... 600 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeS6

Automatyczne bez wzgledu na obcigzenie. Moze by¢ dezaktywowane lub nastawiane

Czestotliwose

Hz 50...60 + 5%

Isc (prad zwarciowy) ATV 312e000M2 A <1000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania jednofazowego
ATV 312H018M3...HU40M3 A <5000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania tréjfazowego
ATV 312H037N4...HU40N4
ATV 312H075S6...HU40S6
ATV 312HU55M3...HD15M3 A <£22000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania tréjfazowego
ATV 312HU55N4...HD15N4
ATV 312HU55S6...HD15S6

Napiecie zasilania i wyjsciowe Zasilanie przemiennika Zasilanie wyjsciowe dla silnika
ATV 312HeeeM2 v 200...240 jednofazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 312HeeeM3 \' 200...240 trzyfazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 312HeeeN4 v 380...500 trzyfazowe 380...500 trzyfazowe
ATV 312HeeeS6 v 525...600 trzyfazowe 525...600 trzyfazowe

Charakterystyki potagczen

(potaczenia zasilania dla przemiennika, silnika, szyna

Potaczenia przemiennika
Maksymalna dtugos¢
przewodoéw i moment
mocowania

ATV 312H018M2...H075M2

DC i rezystor hamowania)
L1,L2,L3,U,V, W, PC/-, PA/+, PB
2.5 mm? (AWG 14)

ATV 312H018M3...HU15M3 0.8 Nm

ATV 312HU11M2...HU22M2 5 mm? (AWG 10)
ATV 312HU22M3...HU40M3 1.2Nm

ATV 312H037N4...HU40N4

ATV 312H075S6...HU40S6

ATV 312HU55M3, HU75M3 16 mm? (AWG 6)
ATV 312HU55N4, HU75N4 2.5Nm

ATV 312HU55S6, HU75S6

ATV 312HD11M3, HD15M3 25 mm? (AWG 3)
ATV 312HD11N4, HD15N4 4.5Nm

ATV 312HD11S6, HD15S6

Izolacja elektryczna

wyjscia, zasilanie)

I1zolacja elektryczna pomiedzy modutem zasilania, a modutem kontrolny (wejécia,

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyki elektryczne (modut kontrolny)

Dostepne zasilanie Zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowo:

wewnetrzne m jedno zasilanie 10 V = (0/+ 8%) dla potencjometru zadajgcego (2,2 do 10 k),
maksymalny prad 10 mA

m jedno zasilanie 24 V == (min. 19 V, max 30V) dla wej$¢ sterujgcych, maksymalny
prad 100 mA

Wejscie analogowe Czas probkowania: <8 ms

Rozdzielczo$¢: 10 bits

Doktadnos$¢: +4.3%

Liniowos$¢: + 0.2% maksymalnej warto$ci

Stosowac:

m maksymalnie 100 m z ekranowanym przewodem

® maksymalnie 25 m z nie ekranowanym przewodem

Al1 Jedno wej$cie analogowe napigciowe: 0...10 V == impedancja 30 kQ2, maksymalnie
napiecie bezpieczne 30V

Al2 Jedno wejscie bipolarne analogowe napigciowe + 10 V impedancja 30 kQ,
maksymalnie napiecie bezpieczne 30V

Al3 Jedno wejscie analogowe prgdowe X-Y z mozliwoscig programowania X iY od 0 do
20 mA, impedancja 250 Q

Wyjscie analogowe 2 wyjécia analogowe:
napieciowe lub wyjscie m 1 wyjscie analogowe napieciowe (AOV)
analogowe pradowe m 1 wyjscie analogowe pragdowe (AOC) konfigurowalne jako wyjscie logiczne.
konfigurowalne jako Te dwa wyjscia analogowe nie moga by¢ uzywane w tym samym czasie.
wyjscie logiczne
AQV Wyjscie analogowe napigciowe: 0...10 V ===, minimalna impedancja obcigzenia 470 Q
Rozdzielczos¢: 8 bitow Doktadnosé: + 1%, liniowos¢ + 0,2% maksymalnej wartosci
skali
AOC Wyjscie analogowe pradowe: 0...20 mA, maksymalna impedancja obcigzenia 800 Q

Rozdzielczo$¢: 8 bitdw Doktadnos¢: + 1%, liniowos¢ + 0,2%

Wyjscie analogowe AOC moze by¢ skonfigurowane jako wyjscie logiczne 24 V, max
20mA, min impedancja obcigzenia 1.2 kQ

Czas od$wiezania <8 ms

Wyjscia przekaznikowe R1A,R1B,R1C 1 wyjscie przekaznikowe, N/O i N/C z punktem wspoélnym

Minimalna zdolno$¢ przetaczania: 10 mAdla5V —

Maksymalna zdolno$¢ przetgczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ =1iL/R=0ms): 5Adla250V ~

lub 30V =

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ = 0.4iL/R=7 ms): 2Adla250V ~ lub 30 V =
Czas ods$wiezania < 8 ms

Przetaczanie: 100000 operacji

R2A, R2B 1 wyjécie przekaznikowe, jeden N/C, otwarty w przypadku btedu

Minimalna zdolnos¢ przetaczania: 10 mAdla5V =

Maksymalna zdolnos$¢ przetgczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ = 1iL/R=0ms): 5Adla 250 V ~

lub 30V =

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ =0.4iL/R=7 ms): 2Adla250V ~ lub 30V =
Czas probkowania < 8 ms

Przetaczanie: 100000 operacji

Ll wejscia logiczne LI1...LI6 6 konfigurowalnych wej$¢ logicznych, kompatybilnych z PLC poziom 1, standard IEC/
EN61131-2

Impedancja 3.5 kQ

24V = wewnetrzne lub 24 V - zewnetrzne zasilanie (min. 19 V, maks. 30V)
Maksymalny prad: 100mA

Czas probkowania: <4 ms

Jest mozliwe wielokrotne przypisanie, czyli zmieszanie kilku funkcji na jednym wejsciu
(np. LI1 przypisane do funkcji naprzéd i do predkosci zadanej 2, LI3 przypisane do
funkcji wstecz i do predkosci zadanej 3)

Logika pozytywna (Source) Stan 0 jesli < 5V lub wejscie logiczne nie uzywane
Stan 1jesli> 11V
Logika negatywna (Sink) Stan 0 jesli > 19V lub wej$cie logiczne nie uzywane
Stan 1 jesli< 13V
Pozycja CLI Potaczenie do wyjscia PLC (patrz diagram na stronie 48)
Maksymalna dtugos¢ przewodéw We/Wy 2.5 mm? (AWG 14)
i moment mocowania 0.6 Nm
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyki elektryczne (modut kontrolny) (kontynuacja)

Rampy przyspieszenia i hamowania Profile ramp:

m Liniowa z mozliwoscig nastawiania od 0,1 do 999,9 s

m Rampa S, U, specjalna

Automatyczna adaptacja czasu rampy zwalniania, jesli jest przekroczona zdolno$¢
hamowania. Mozliwe zatrzymanie tej adaptacji (w przypadku zastosowania modutu
hamowania)

Hamowanie DC Hamowanie pradem statym:

B Za pomocg wejscia logicznego (LI1 do LI6)

m Automatycznie, gdy tylko czestotliwos¢ wyjsciowa spadnie do < 0,5 Hz, okres
nastawiany od 0 do 30 s lub ciggle, prad nastawiany od 0 do 1,2 In

Glowne zabezpieczenie przemiennika i funkcje Zabezpieczenie termiczne przeciw przegrzaniu

bezpieczenstwa Zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ migdzy fazami wyjsciowymi

Funkcja wykrywania zaniku fazy w zasilaniu liniowym, przy zasilaniu tréjfazowym
Zabezpieczenie nadprgdowe miedzy fazami wyjsciowymi a ziemig

Obwadd bezpieczenstwa podnapigciowy i nadnapigciowy zasilania liniowego

Zabezpieczenia silnika Zabezpieczenie termiczne zintegrowanie w przemienniku ciggle obliczajgce It.
(patrz strona 67)
Wytrzyma- Pomiedzy ziemiag, ATV 312HeeeM2 2040V =
tosé a zasilaniem ATV 312HeeeM3
dielektrycz-
na ATV 312HeeeN4 2410V =
ATV 312HeeeS6 2550V =

Pomiedzy ATV 312HeeeM2 2880V~

modutem ATV 312HeeeM3

kontrolnym,

azasilaniem ATV 312HeeeN4 3400V ~

ATV 312HeeeS6 3600V ~
Sygnalizacja 4-cyfrowy wyswietlacz (komunikaty, wartosci) i 5 diod LED pokazujgcych aktualny
status (aktualny tryb, CanOpen status)

Rozdziel- Jednostki wyswietlania Hz 0.1
czos¢
czestotli-  \yejscie analogowe Hz Rozdzielczo$é = ((predkos$é wysoka — predkosé niska)/1024)
wosci Wartosé¢ min. = 0.1
Stata czasowa do zmiany wartosci zadanej ms 5
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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CharakterystyKi (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyka portow komunikacyjnych

Dostepne protokoty Protokoty Modbus i CanOpen zintegrowane w przemienniku, dostepne za pomocag
konektora RJ45.
Protokot Modbus
Struktura Konektor RJ45
Interfejs fizyczny RS 485
Typ transmisji RTU
Predkos¢ transmisji Konfigurowalna poprzez interfejs HMI, wy$wietlacz lub oprogramowanie SoMove:
4800bps, 9600bps lub 38400 bps
Liczba urzadzen 31
Adresy 1 do 247, konfigurowalne przez interfejs HMI, wyswietlacz lub oprogramowanie
SoMove
Funkcje Profil CiA402
Wymiana danych Czytanie rejestrow (03)
Zapisywanie pojedynczych rejestrow (06)
Zapisywanie kilku rejestréw (16)
Czytanie identyfikacji urzadzenia (43)
Monitorowanie komunikacji Konfigurowalna
Protokot Modbus
Struktura Konektor RJ45
Zarzadzanie siecig Slave
Predkos¢ transmisji Konfigurowalna poprzez interfejs HMI, wy$wietlacz lub oprogramowanie SoMove:
10, 20, 50, 125, 250, 500 kbps lub 1 Mbps
Liczba urzadzen 127
Adresy 1 do 127, konfigurowalne przez interfejs cztowiek-maszyna, wyswietlacz lub
oprogramowanie SoMove
Funkcje Liczba PDO 2PDO:
(Process Data Objects) m PDO 1: nie moze by¢ konfigurowane
m PDO 6: moze by¢ konfigurowane
Typy PDO PDO 1: asynchroniczne
PDO 6: asynchroniczne, Sync, cykliczne asynchroniczne
Liczba SDO 1 odbierane SDO i 1 wysytane SDO
(Sernice Data Objects)
Profil CiA402
Monitorowanie komunikacji Ochrona weztéw komunikacji oraz stan pracy
Diagnostyka Diody LED Interfejs HMI

Plik konfiguracyjny

Plik EDS jest dostepny na stronie www.schneider-electric.pl

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Charakterystyki (kontynuacia), Przemiennik czestotliwosci

specjalne zastosowania Altivar 312
™ Charakterystyki momentowe (typowa charakterystyka)
228 Ponizsze krzywe przedstawiajg moment ciggty i chwilowy dla silnikéw z chtodzeniem

) wymuszonym i wkasnym. Jedyna réznica polega na zdolnosci silnika do

:’ 3 ': dostarczenia wysokiego ciggtego momentu dla predkosci mniejszych niz potowa
1,75 3 predkosci znamionowe;.
17 H
1,50 | 1 Silnik z chtodzeniem wtasnym: ciggty moment uzyteczny (1)
\ 2 Silnik z chtodzeniem wymuszonym: ciggty moment uzyteczny
1,25 A 3 Maksymalny moment chwilowy 1.7 do 2 Mn
) N\ 4 Moment przy predkosci ponad znamionowej przy statej mocy (2)

142 - AN
0,95 1 \‘ \\
0,75 -

1 4 N, s

0,50 = ~, = Sso
025 -

0

0 25/30 50/60 75/90 100/120 Hz

Zastosowania specjalne
Zastosowanie z silnikiem o mocy innej niz znamionowa moc przemiennika

Zastosowanie z silnikiem o mocy innej niz znamionowa moc przemiennika
Urzgdzenie moze zasila¢ kazdy silnik, ktéry ma moc znamionowg mniejszg niz

ta do, ktorej jest przeznaczone.Dla silnikéw o mocach nieznacznie wiekszych niz
moc przemiennika, nalezy sprawdzi¢ czy prad pobierany nie przewyzsza ciggtego
prady wyjsciowego przemiennika.

Testowanie przemiennika na silniku o nizszej mocy lub bez silnika

W celu przetestowania lub do celéw konserwacji przemiennika moze by¢
sprawdzony bez potrzeby podigczenia do silnika o tej samej mocy (przydatne

w przypadku wysokich mocy). Takie zastosowanie wymaga dezaktywacji detekgji
utraty fazy.

Potaczenie rownolegte silnikow

Prad znamionowy przemiennika powinien by¢ wigkszy lub réwny sumie pragdow
wszystkich dotgczonych silnikow. W tym przypadku nalezy obwod kazdego silnika
wyposazy¢ w zabezpieczenie termiczne wykorzystujgce przekazniki termistorowe
lub zabezpieczenie nadprgdowe przecigzeniowe. Jesli trzy lub wiecej silnikdw jest
potgczonych réwnolegle zaleca sig zainstalowanie dfawika silnikowego pomiedzy
przemiennikiem i silnikami.

Przetaczanie silnikow na wyjsciu przemiennika

tgczenie jest mozliwe przy zablokowanym lub niezablokowanym przemienniku.
Jezeli przemiennik zostanie zatgczony w locie (przemiennik zablokowany), silnik jest
kontrolowany i gtadko przyspiesza do predkosci zadanej zgodnie z rampg
przyspieszania.

—#— Altivar312 —#4—

N Te zastosowanie wymaga skonfigurowania automatycznego chwytania obcigzenia
o wirujgcego (,lotny restart”) i aktywacji funkcji zarzadzajacej stycznikiem na wyjsciu
przemiennika.
t Typowe zastosowania: przerywanie obwodu bezpieczenstwa na wyjsciu
11> 500 ms 2 przemiennika, funkcja omijania (,bypass»), taczenie silnikéw potaczonych
1 réwnolegle.
KM1 0 t
Rekomendacja: zsynchronizowac sterowania stycznika wyjsciowego z wejsciem
KM1: stycznik logicznym w przemienniku wyzwalajgcym zatrzymanie wybiegiem.
t1: KM1 czas otwarcia (zatrzymanie wybiegiem))
t2: przyspieszenie po rampie (1) Dla mocy znamionowej < 250 W, ograniczenie mocy silnika jest mniej wazne (20% zamiast
N: predko$é 50% dla parggo nisk/_'ch czestgtl{wosci). o ] )
(2) Czestotliwos¢ znamionowa silnika i maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa moze by¢
Przyktad: wytgczanie stycznikiem odptywowym nastawiana od 40 do 500 Hz. Sprawdz u producenta charakterystyki mechaniczne
wybranego silnika przy predko$ci wiekszej niz znamionowa.
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Referencje

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

PF090101

ATV 312H075M2

PF090107

ATV 312HU15N4

PF090108

ATV 312HU30N4

PF090108

ATV 312HU75N4

Przemiennik z radiatorem (zakres czestotliwosci od 0.5 do 500 Hz)

Silnik Zasilanie liniowe Altivar 312

Moc Maksymalny Moc Maks. Maksymal- Maksy- Moc Referencja Waga
wskazanana pradliniowy pozorna spodzie- nyciagly malny rozproszo-

tabliczce (2), (3) wany prad prad prad na przy

znamionowej Isc (4) wyjsciowy chwilowy maksymal-

(1) (In) (1) dla 60s nym

obciazeniu
przy U1 przy U2 przy U2 przy U2 (In) (7)

kW  HP A A kVA kA A A w kg
Jednofazowe napiecie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC (3) (5)
0.18 0.25 3.0 2.5 0.6 1 1.5 2.3 24 ATV 312H018M2 1.500
037 05 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 312H037M2 1.500
055 075 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 312H055M2 1.500
075 1 89 75 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 312H075M2 1.500
1.1 1.5 121 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 ATV 312HU11M2 1.800
1.5 2 156.8 133 3.2 1 8 12 90 ATV 312HU15M2 1.800
2.2 3 219 184 4.4 1 " 16.5 123 ATV 312HU22M2 3.100

3-fazowe napiecie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz, bez filtrow EMC (3) (6)
0.18 0.25 2.1 1.9 0.7 5 1.5 23 23 ATV 312H018M3 1.300
037 05 3.8 3.3 1.3 5 3.3 5 38 ATV 312H037M3 1.300
055 075 4.9 4.2 1.7 5 3.7 5.6 43 ATV 312H055M3 1.300
0.75 1 6.4 5.6 2.2 5 4.8 7.2 55 ATV 312H075M3 1.300
1.1 1.5 8.5 7.4 3 5 6.9 10.4 71 ATV 312HU11M3 1.700
1.5 2 1.1 96 3.8 5 8 12 86 ATV 312HU15M3 1.700
2.2 3 149 13 5.2 5 " 16.5 114 ATV 312HU22M3 1.700
3 - 19.1 16.6 6.6 5 13.7 20.6 146 ATV 312HU30M3 2.900
4 5 242 211 8.4 5 17.5 26.3 180 ATV 312HU40M3 2.900
55 7.5 36.8 32 12.8 22 275 41.3 292 ATV 312HU55M3 6.400
7.5 10 46.8 40.9 16.2 22 33 49.5 388 ATV 312HU75M3 6.400
1 15 635 556 22 22 54 81 477 ATV 312HD11M3 10.500
15 20 821 71.9 28.5 22 66 99 628 ATV 312HD15M3 10.500

3-fazowe napiecie zasilania: 380...500 V 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC (3) (5)
037 0.5 22 17 1.5 5 1.5 2.3 32 ATV 312H037N4 1.800
055 075 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 312H055N4 1.800
0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 2.3 3.5 41 ATV 312H075N4 1.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 312HU11N4 1.800
1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 41 6.2 61 ATV 312HU15N4 1.800
22 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 312HU22N4 3.100
3 — 109 8.3 71 5 71 10.7 125 ATV 312HU30N4 3.100
4 5 13.9 106 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 312HU40N4 3.100
5.5 7.5 219 16.5 15 22 14.3 215 232 ATV 312HU55N4 6.500
7.5 10 277 21 18 22 17 255 269 ATV 312HU75N4 6.500
1 15 372 284 25 22 27.7 41.6 397 ATV 312HD11N4 11.000
15 20 48.2 36.8 32 22 33 49.5 492 ATV 312HD15N4 11.000

3-fazowe napiecie zasilania: 525...600 V 50/60 Hz, bez filtrow EMC (3)
0.75 1 2.8 2.4 2.5 5 1.7 2.6 36 ATV 312H075S6 1.700
1.5 2 4.8 4.2 4.4 5 2.7 4.1 48 ATV 312HU15S6 1.700
2.2 3 6.4 5.6 5.8 5 3.9 5.9 62 ATV 312HU22S6 2.900
4 5 10.7 9.3 9.7 5 6.1 9.2 94 ATV 312HU40S6 2.900
5.5 7.5 16.2 141 15 22 9 13.5 133 ATV 312HU55S6 6.200
7.5 10 21.3 185 19 22 " 16.5 165 ATV 312HU75S6 6.200
1 15 278 244 25 22 17 255 257 ATV 312HD11S6 10.000
15 20 364 31.8 33 22 22 33 335 ATV 312HD15S6 10.000

(1) Moce znamionowe dla maksymalnej czestotliwo$ci przetgczania 4 kHz, przy pracy ciagtej. Czestotliwo$¢ przetgczania jest

nastawiana od 2 do 16 kHz.

Powyzej 4 kHz nalezy ograniczyc¢ prad znamionowy przemiennika. Prad znamionowy silnika nie moze przekroczyc¢ tej wartosci:

zobacz krzywe ograniczania na str. 50.

(2) Wartosc typowa dla silnika 4-biegunowego i maksymalnej czestotliwo$ci przetgczania 4 kHz, bez dodatkowych dtawikéw

liniowych, dla maksymalnego oczekiwanego pradu liniowego Isc (4).

(3) Znamionowe napigcia zasilania, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 380-500 V; 525-600 V).

(4) Jezeliliniowy Isc jest wiekszy niz warto$¢ w tabeli, nalezy dodac dfawiki liniowe (zobacz str. 37).

(5) Przemiennik dostarczany z zintegrowanym filtrem EMC kategorii C2 lub C3. Filtr moze byc¢ odfgczony.
(6) Filtr EMC dostepny jako opcja.

(7) Niezbedny dfawik liniowy (trzeba zamoéwi¢ oddzielnie, patrz strona 37).

Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 67 do 72 strony 73 do76 strony 79 do 94
46 Scl&neider

Electric



531252

Referencje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci

do silnikbw asynchronicznych
Altivar 31

Przemiennik obudowany

ATV 31C/Heeee

Przystosowalne przemienniki obudowane

(zakres czestotliwosci od 0,5 do 500 Hz)

Silnik Zasilanie liniowe Altivar 31

Moc wskazana Prad liniowy Moc Maks. Prad Maks. prad Moc Referencje (5) Masa

na tabliczce 2) pozorna spodziewa- znamio- chwilowy rozprasza-

znamionowej (1) ny prad Isc  nowy przez 60 s na przy

przy przy U2 (4) 4 kHz obcigzeniu
u1 (3) znamiono-
wym

kW HP A A kVA kA A A w kg

Jednofazowe napiecie zasilania: 200...240 V  (5) 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC
0.18 0.25 3 2.5 0.6 1 1.5 23 24 ATV 31C018M2 6.300
0.37 0.5 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 31C037M2 6.300
0.55 0.75 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 31C055M2 6.300
0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 31C075M2 6.300
11 1.5 121 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 ATV 31CU11M2 8.800
1.5 2 15.8 13.3 3.2 1 8 12 90 ATV 31CU15M2 8.800
2.2 3 21.9 18.4 4.4 1 11 16.5 123 ATV 31CU22M2 10.700

3-fazowe napiecie zasilania: 380...500 V. (5) 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC
0.37 0.5 2.2 1.7 1.5 5 1.5 2.3 32 ATV 31C037N4 8.800
0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 31C055N4 8.800
0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 23 3.5 41 ATV 31C075N4 8.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 31CU11N4 8.800
1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 41 6.2 61 ATV 31CU15N4 8.800
2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 31CU22N4 10.700
3 - 109 83 71 5 71 10.7 125 ATV 31CU30N4 10.700
4 5 13.9 10.6 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 31CU40N4 10.700

(1) Moce znamionowe dla maksymalnej czestotliwo$ci przetgczania 4 kHz, przy pracy ciggtej. Czestotliwos$c przetgczania jest
nastawiana od 2 do 16 kHz.

Powyzej 4 kHz nalezy ograniczy¢ prad znamionowy przemiennika. Prad znamionowy silnika nie moze przekroczyc tej

warto$ci: zobacz krzywe ograniczania na str. 38.

(2) Warto$c¢ typowa dla silnika 4-biegunowego i maksymalnej czestotliwo$ci przetgczania 4 kHz, bez dodatkowych dfawikéw
liniowych, dla maksymalnego oczekiwanego pradu liniowego.
(3) Jezeli liniowy Isc jest wiekszy niz warto$¢ w tabeli, nalezy dodac dfawiki liniowe (zobacz str. 21).

(4) Aby zaméwic przemiennik w wersji obudowanej (przemiennik ATV31 w metalowej obudowie bez pokrywy) o mocy od 5,5 kW

do 15 kW skontaktuj sie z biurem Schneider Electric.

(5) Znamionowe napigecia zasilania, min. U1, maks. U2 (200-240 V; 380-500 V).

Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 67 do 72 strony 73 do76 strony 79 do 94
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PF080670

PF080647

Referencje (kontynuacja)
Altivar 312

Przemiennik czestotliwosci

Akcesoria, dokumentacja, czesci zamienne

Akcesoria
Opis Do Przemiennikow Referencja Waga
kg
Plyta montazowa ATV 312H018M2...H075M2 VW3 A9 804 0.290
do zamocowania ATV 312H018M3...HO75M3
na szynie 35mm 1.r ATV 312HU11M2, HU15M2 VW3 A9 805 0.385
ATV 312HU11M3...HU22M3
ATV 312H037N4...HU15N4
ATV 312H075S6, HU15S6
VW3 A9 804
Zestaw dostosowujacy UL typ 1 ATV 312H018M2...H075M2 VW3 A31812 0.400
Urzadzenie mechaniczn('a moqowane pOd Altlvar 312. i ATV 312H018M3...HO75M3 VW3 A31811 0.400
Przeznaczony do bezposredniego podtgczenia przewodow
do przemiennika. ATV 312HU11M3, HU15M3 VW3 A31813 0.400
ATV 312HU11M2, HU15M2 VW3 A31814 0.500
ATV 312HU22M3
ATV 312H037N4...HU15N4
ATV 312H075S6, HU15S6
ATV 312HU22M2 VW3 A31815 0.500
ATV 312HU30M3, HU40M3
ATV 312HU22N4...HU40N4
ATV 312HU22S6, HU40S6
ATV 312HU55M3, HU75M3 VW3 A31816 0.900
ATV 312HU55N4, HU75N4
ATV 312HU55S6, HU75S6
ATV 312HD11M3, HD15M3 VW3 A31817 1.200
ATV 312HD11N4, HD15N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
Dokumentacja
Opis Referencja Waga
kg
Opis oferty ,,Przemienniki i Serwonapedy” DVD-ROM VW3 A8 200 0.100
Zawiera (1):
m Dokumentacje techniczng (instrukcja programowania,
instrukcja montazu, przeglad oferty)
m Oprogramowanie SoMove lite
m Katalogi
m Broszury
Czesci zamienne
Opis Do Przemiennikéw Referencja Waga
kg
Karta kontrolna We/Wy ATV 312Heeeee VW3 A312 01 0.200
Wentylator ATV 312HU11M2, HU15M2 VZ3V3101 0.200
ATV 312HU11M3, HU22M3
ATV 312H037N4, HU15N4
VZ3 V3 101 ATV 312H075S6, HU15S6
ATV 312HU22M2 VZ3V3102 0.200
ATV 312HU30M3, HU40M3
ATV 312HU22N4, HU40N4
ATV 312HU22S6, HU40S6
ATV 312HU55M3, HU75M3 VvZ3V3103 0.200
ATV 312HU55N4, HU75N4
ATV 312HU55S6, HU75S6
ATV 312HD11M3, HD15M3 VZ3V3104 0.300
ATV 312HD11N4, HD15N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
(1) Zawarto$¢ DVD-ROM jest dostepna na stronie www.schneider-electric.pl.
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 67 do 72 strony 73 do76 strony 79 do 94
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Prezentacja

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312
Komunikacja

Magelis XBT

]

Modicon M340

N b
Modbus
! 1] ! 1] ! 1]
ATV 312 ATV 312 ATV 312 [
ATV 61

Przyktad potgczenia szeregowego Modbus

Magelis XBT

o o
g g
= =
g 8

Modicon M340

Sensors

CANopen

XCC enkoder

Przyktad pofgczenia sieci CanOpen

Przyktad montazu karty komunikacyjnej

Prezentacja

Przemiennik czestotliwosci Altivar 312 zostat zaprojektowany w taki sposob aby
komunikowac sig z wiekszoscig dostepnych na rynku urzgdzen przemystowych.
Posiada protokoty komunikacyjne Modbus i CanOpen jako standard. Moze by¢
takze podtgczony do innych sieci komunikacyjnych za pomocg szerokiej gamy
opcjonalnych kart komunikacyjnych.

Standardowa konfiguracja
Altivar 312 jest wyposazony w karte kontrolng We/Wy 1 ktéra zawiera:
m Terminal We/Wy, zawierajacy:
O Szes¢ wejsc¢ logicznych : LI1 do LI6
O Trzy wejscia analogowe: Al1 do AI3
O Dwa wyjscia analogowe: AOV i AOC (1)
O Dwa przekazniki wyjsciowe: R1iR2
m Port Modbus/CanOpen dostepny za pomocg konektora RJ45

Port komunikacyjny Modbus/CanOpen jest przeznaczony do sterowania
przemiennikiem za pomoca sterownika PLC lub innego kontrolera.

Jest takze uzywany do podtgczenia oprogramowania konfiguracyjnego i HMI:
m Zdalny terminal

m Zdalny terminal graficzny

m Oprogramowanie SoMove

m Oprogramowanie SoMove Mobile

m Narzedzia Simple Leader i Multi Leader

Karty komunikacyjne do zastosowan przemystowych

Dostepnych jest kilka karty komunikacyjnych 2, ktére sg montowane zamiast karty
kontrolnej We/Wy 1

Karty komunikacyjne:

m Karta CANopen Daisy chain, patrz strona 28.

m Karta DeviceNet

m Karta PROFIBUS DP

Moduty komunikacyjne

Altivar 312 moze byc¢ podtaczony takze do innych sieci poprzez dostgpne opcjonalne
moduty komunikacyjne:

m Sie¢ Modbus TCP poprzez mostek Ethernet/Modbus

m Sie¢ Fipio poprzez bramke Filio/Modbus

(1) W momencie zastapienia karty sterowania Wej/Wyj 1 przez opcjonalng karte

komunikacyjng 2, ATV 312HeeeM2 oraz ATV 312HeeeN4 moze by¢ zamawiany bez karty
Wej/Wyj.

(2) Kombinacja karty Wej/Wyj i karty komunikacyjnej nie jest mozliwa w jednym przemienniku
ATV312.

Funkcje:
strona 50

Charakterystyki:
strona 50

Referencje:

strona 52

Scl&neider 49

Electric



Funkcje, Przemiennik czestotliwosci
Charakterystyki Altivar 312

Komunikacja

Funkcje

Wszystkie funkcje Altivar 312, sg dostepne za pomocg kart komunikacyjnych:
m Kontrola

m Monitoring

m Nastawy

m Konfiguracja

Kontrola predkosci i referencja moze pochodzi¢ z réznych zrédet:

m Wejscie logiczne lub terminal analogowych We/Wy

m Komunikacja

m Terminal zdalny

Funkcje zaawansowane przemiennika Altivar 312 moga by¢ uzyte do zarzadzania
przetgczaniem zrodta kontroli w zaleznosci od wymagan.

Altivar 312 jest kontrolowany zgodnie z profilem CIA 402.

Monitoring komunikacji odbywa sie zgodnie z kryteriami specyficznymi dla danego
protokotu.

W zaleznosci od typu protokotu reakcja na wystgpienie btedu moze by¢
skonfigurowana nastepujgco:

m Zatrzymanie wybiegiem, zatrzymanie po rampie, szybkie zatrzymanie

m Podtrzymanie ostatniej komendy

m Zwolnienie do wczesniej nastawionej predkosci

m Ignorowac btad

Charakterystyka karty CanOpen Daisy chain VW3 A312 08 (1)

Struktura Konektor 4 konektory:
m 1 usuwalny terminal Srubowy:
3 wejscia logiczne LI1 do LI3
2 analogowe wejscia Al2 i A3
1 wyjscie przekaznikowe: R2
2 konektory RJ45 do potaczenia daisy chain do sieci CanOpen
1 konektor RJ45 do potgczenia szeregowego Modbus

EEROOO

(1) Inne charakterystyki karty CanOpen daisy chain sg identyczne jak protokét przemiennika
CanOpen. Patrz strona 20.

Charakterystyka karty DeviceNet VW3 A312 09

Struktura Konektor 3 konektory:
m 1 usuwalny terminal Srubowy:

O 3 wejécia logiczne LI1 do LI3
O 2 analogowe wejscia Al2 i Al3
O 1 wyjscie przekaznikowe: R2
m 1 konektor $rubowy, 5.08, do potaczenia z siecig DeviceNet
m 1 konektor RJ45 do potaczenia szeregowego Modbus
Predkos$¢ transmisji 125 kbps, 250 kbps lub 500 kbps, konfigurowalne za pomoca przetgcznikow
Adresowanie 1 do 63, konfigurowalne za pomoca przetacznikow
Funkcje Zmienne periodyczne ODVAAC profil napedowy 20, 21,70 71
ATV312 profil domysiny (CIA402) 100i 101
Tyo wymiany Wejscia: odpytywanie, zmiana stanu, periodyczne
Wyijscia: odpytywanie
Automatyczna wymiana Nie
urzadzenia
Monitorowanie komunikacji Moze by¢ dezaktywowane

Time-out moze by¢ ustawiony przez konfigurator sieci DeviceNet

Diagnostyka Diody LED Jedna dwu kolorowa dioda na karcie : ,MMS” (status)

Plik konfiguracyjny Plik EDS jest dostepny na stronie www.schneider-electric.com lub ptycie DVD-ROM
Prezentacja: Referencje:

strona 49 strona 52
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Charakterystyki (kontynuacia), Przemiennik czestotliwosci

Referencje

Altivar 312
Komunikacja

Charakterystyka karty PROFIBUS DP VW3 A312 07

Struktura Konektor

3 konektory:

1 usuwalny terminal Srubowy:
O 3 wejscia logiczne LI1 do LI3
O 2 analogowe wejscia Al2 i Al3
O 1 wyjscie przekaznikowe: R2
[ ]
[ ]

1 konektor srubowy, 5.08, do potgczenia z siecig PROFIBUS DP
1 konektor RJ45 do potgczenia szeregowego Modbus

Predkos$¢ transmisji

9600 bps, 19.2 kbps, 93.75 kbps, 187.5 kbps, 500 kbps, 1.5 Mbps, 3 Mbps, 6 Mbps or 12 Mbps

Adresowanie

1do 126, konfigurowalne za pomoca przetgcznikéw

Funkcje Zmienne periodyczne

Wejscie: 4 PKW i 2 PZD
Wyjscie: 4 PKW i 2 PZD

Wymiana danych

Przez periodyczne zmienne PKW

Profil

IEC 61800-7 (CIA402)

Diagnostyka Diody LED

2 diody LED na karcie: ,ST” (status) i ,DX” (wymiana danych)

Plik Konfiguracyjny

Referencja kart komunikacyjnych (1)

Plik GDS jest dostepny na stronie www.schneider-electric.pl lub ptycie DVD-ROM

Oznaczenie Referencja Waga
kg
Karta komunikacyjna CANopen Daisy chain VW3 A312 08 0.200
Patrz strona 28
Karta komunikacyjna DeviceNet VW3 A312 09 0.200
Karta komunikacyjna PROFIBUS DP VW3 A312 07 0.200

(1) W momencie zastgpienia karty sterowania Wej/Wyj przez opcjonalng karte komunikacyjna,
ATV 312HeeeM2 oraz ATV 312HeeeN4 moze by¢ zamawiany bez karty Wej/Wyj.

Prezentacja: Funkcje:
strona 49 strona 50
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600006

Referencje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Komunikacja

Modicon M340 (1)

Potaczenie szeregowe Modbus
Akcesoria do potaczenia za pomoca rozgateziacza i konektoréow RJ45

Electric

I [
U Opis Numer Diugos¢ Referencja Waga
U 3 (8] m kg
é Modut rozdzielacza Modbus 1 - LU9 GC3 0.500
s 2 3 2 3 4 10ztgczytypuRJI45i 1 listwa
3 ‘ ‘ z zaciskami $rubowymi
F g L FL
8 Przewéd do sieci Modbus 2 0.3 VW3 A8 306 R03 0.025
= — Wyposazony w 2 konektory RJ45 1 VW3 A8 306 R10 0.060
| | N 3 VW3 A8 306 R30 0.130
2 2 2 3 3
Rozgateziacz T Modbus 3 0.3 VW3 A8 306 TF03 -
(z zintegrowanym przewodem) 1 VW3 A8 306 TF10 _
Rezystor R=120Q 4 - VW3 A8 306 RC 0.200
: : : : : : : : terminujacy C=1nf
| L L L g‘j:g”gktzfow R=150Q 4 - VW3 A8 306 R 0.200
ATV 312 (34
Przykiad potgczenia sieci Modbus za pomocg rozgateziacza Akcesoria do polaczenia za pomoca rozgaleziacza TAP
i konektoréw RJ45 . . .
Opis Numer Dlugosé Referencja Waga
m kg
Modicon M340 (1) Puszka abonenck.a I\’IIot.ibus . 5 - TSX SCA 62 0.570
2 x ztgcze SUB-D, zenskie, 15-pin oraz
2 listwy z zaciskami Srubowymi,
LR zakonczenie linii typu RC
J h Do podtgczen nalezy uzyé kabli
) VW3 A8 306
£
% Puszka weztowa Modbus 6 - TSX SCA50 0.520
° 3 listwy z zaciskami Srubowymi,
3 . . T
2 zakonczenie linii typu RC
g 10 Do podtaczen nalezy uzy¢ kabli
L VW3 A8 306 D30
RS485 podwadjnie ekranowana 7 100 TSXCSA 100 -
skrecona para 200 TSX CSA 200 -
9 dostarczany bez wtykow
500 TSX CSA 500 -
Przewéd do sieci Modbus 8 3 VW3 A8 306 0.150
1 zlgcze RJ 45 1 ztagcze SUB-D meskie,
15-pin dla TSX SCA 62
‘ Przewéd do sieci Modbus 9 3 VW3 A8 306 D30 0.150
ATV 312 1 zlgcze RJ 45,
Przyktad potaczenia sieci Modbus za pomoca rozgateziacza drugiej strony gote koncowki
TAP Rezystor R=120Q 10 - VW3 A8 306 DRC 0.200
terminujacy do sieci C =1 nf
i Modbus do zaciskow R = 150 3 10 - VW3 A8 306 DR 0.200
— N g o $rubowych
o 5_“,@ N (3) (4)
u [ e (1) Sprawdz w katalogu ,,Sterowniki programowalne M340”.
- [ oee (2) Przewdd zalezny od sterownika PLC
I |® @ el (3) Zalezy od architektury sieci. Sprawdz w katalogu ,,Przemienniki czestotliwosci
i serwonapedy”.
TSX SCA 62 TSX SCA 50 (4) Srzedawane po 2
Prezentacja: Funkcje: Charakterystyki:
strona 49 strona 50 strona 50
52 Scl&neider



Referencje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Komunikacja

Modicon M340 (2)

a
=

3 Oa -1

E

T2

& | &

3 3

AT 1 ¢ ]

ATV 312 + VW3 A312 08 card

CANopen machine bus (1)

Zoptymalizowane rozwigzanie potaczenia Daisy chain
CanOpen

Modicon M340 (2)

&

|_l|_

L

ATV 312

Konwencjonalne potgczenie sieci CanOpen

TCS CAR013M120

Protoké6t CanOpen
Potaczenie za pomoca karty komunikacyjnej CANopen Daisy chain
(Zoptymalizowane rozwigzanie potaczenia Daisy chain CanOpen)

Opis Numer Diugosé
m

Referencja

Karta komunikacyjna CANopen Daisy 1 VW3 A312 08

chain

Waga
kg
0.200

Rezystor terminujacy do sieci 2 - TCS CAR013M120
CanOpen

Do konektora RJ45 (4)

Przewody CanOpen 3 0.3 VW3 CAN CARRO3

0.050

Wyposazony w 2 konektory RJ45 1 VW3 CAN CARR1

Inne akcesoria potaczen i przewody (1)

Opis Numer Diugosé
m

Referencja

Przewéd CanOpen 4 50 TSX CAN CA50

0.500

Waga
kg
4.930

Przewod standardowy, znak C€ 100 TSX CAN CA100

8.800

Certyfikat UL, halogen-free,

Stabopalne (IEC 60332-1) 300 TSX CAN CA300

24.560

Przewéd CanOpen 4 50 TSX CAN CB50

3.580

Przewod standardowy, znak C€ 100 TSX CAN CB100

7.840

Certyfikat UL,

Stabopalne (IEC 60332-1) 300 TSX CAN CB300

21.870

Przewéd CanOpen 4 50 TSX CAN CD50

3.510

Przewod do agresywnego $rodowiska 100 TSX CAN CD100

7.770

(3) lub ruchomych instalacji, znak C€

halogen-free, Stabopalne (IEC 60332-1) 300 TSX CAN CD300

21.700

Puszka weztowa CanOpen 5 - VW3 CAN TAP2
Wyposazona w:

m 2 terminale Srubowe

m 2 konektory RJ45 do podtgczenia

napedow

m 1 konektor RJ45 do podtgczenia PC

0.480

Rozgateziacz Daisy chain - 0.6 TCS CTN026M16M
Wyposazony w:

m 2 terminale Srubowe do potgczenia

CanOpen Daisy chain

m 1 przewdd wyposazony w konektor

RJ45 do potgczenia napedu

Rozgateziacz Daisy chain - 0.3 TCS CTN023F13M03
Wyposazony w:

m 2 terminale Srubowe do potgczenia

CanOpen Daisy chain

m 1 przewdd wyposazony w konektor

RJ45 do potgczenia napedu

Rezystor terminujacy CanOpen - - TCS CAR0O1NM120

Do terminala $rubowego (4)

(1) Inne akcesoria do potgczen patrz katalog , Sieci komunikacyjne”.
(2) Patrz katalog ,, Sterowniki programowalne M340”
(3) Standardowe $rodowisko:
- Zadnych szczegdlnych ograniczen
- Temperatura pracy pomigdzy +5 °C i +60 °C.
- Stata instalacja
Agresywne Srodowisko:
- Odpornosc na weglowodory, oleje przemystowe, detergenty, odpryski stopéw.
- Wilgotnos¢ do 100%
- Stone $rodowisko
- Temperatura pracy -10°C i +70 °C
- Duze wahania temperatury
(4) Sprzedawane po 2.

Prezentacja:
strona 49

Funkcje:
strona 50

Charakterystyki:
strona 50

Schneider
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PF539848

Referencje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Komunikacja

Inne sieci komunikacyjne

;% Opis Przewody do Referencja Waga
£ podtaczenia kg
Ethernet/Modbus (7) VW3 A8 306 D30 TSXETG 100 -
Bramka/Router (2)
KlasaB10

Do potaczenia z siecig Modbus TCP

Bramka Filio/Modbus (3) VW3 A8 306 Ree LUF P1 0.240
Do potgczenia z siecig Fipio (2)

{f RO
L we

o0l

¥ TSXETG00 _ =

(1) Patrz katalog ,Sieci komunikacyjne”.
(2) Patrz strona 27.

TSXETG 100 (3) Patrz katalog , TeSys U”.
Prezentacja: Funkcje: Charakterystyki:
strona 49 strona 50 strona 50
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PF080659

PF080657

PF090011

Prezentacja
Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Opcja: Narzedzia dialogu

Terminal zdalny z otwartg przestong

Terminal zdalny z zamknietg przestong

Terminal zdalny (1)
Terminal zdalny jest stosowany do ulokowania sterowania lokalnego Altivar 312 na
drzwiach obudowy IP54 lub IP65.
Stosuje sie:
m Do zdalnej kontroli, nastaw i konfiguracji przemiennika
m Do wyswietlania statusu i btedéw przemiennika.
Maksymalna temperatura pracy 50°C.
Opis
1 4-cyfrowy wyswietlacz
2 Nawigacja A, ¥ iwybor przycisku ENT, ESC
3 Przyciski kontroli lokalnej silnika:
- RUN: start silnika
- FWD/REV: odwraca kierunek obrotéw
- STOP/RESET: zatrzymuije silnik/resetuje btad
4 Wybor trybu pracy MODE.
5 Pokrywa do dostepu do kontroli lokalnej

Referencje
Opis Stopien Dlugos¢ Referencja Waga
ochrony m kg

Terminal zdalny IP 54 - VW3 A1 006 0.250
Niezbedny jest przewdd do sterowania P 65 _ VW3 A1007 0.275
zdalnego, VW3 A1 104Ree
Przewéd zdalny 1 VW3 A1 104R10 0.050
Wyposazony w 2 RJ45 3 VW3A1104R30  0.150

Terminal zdalny graficzny (2)
Terminal zdalny graficzny jest wspdlny dla wszystkich przemiennikéw, umozliwia
prosta konfiguracje diagnostyke.
Gtowne funkcje:
m Ekran graficzny wyswietla 8 lini po 24 litery.
m Przycisk nawigacyjny pozwala na szybki i prosty dostep do wszystkich menu.
m Jest dostarczany z 6 jezykami w standardzie (Chinski, Angielski, Francuski,
Polski, Niemiecki, Wioski i Hiszpanski). Dostepne jezyki, sg mozliwe do zmiany za
pomoca narzedzia Multi-Loader (VW3 A8 121).
Maksymalna temperatura pracy terminala to 60 °C, stopien ochrony IP54.
Opis
1 Terminal graficzny:
- 8lini po 24 litery, 240x160 pikseli, duze cyfry
2 Przyciski funkcyjne (nie operacyjne w Altivar 312)
3 Przycisk nawigacyjny: obrotowy +: przejdz do kolejnej/poprzedniej lini, zwieksz/
zmniejsz warto$c¢ - nacisnigcie: zapamietaj aktualng wartos¢ (ENT).
Przycisk ESC: anuluj warto$¢, powrdt do poprzedniego menu
4 Przyciski sterowania lokalnego silnika:
- RUN: start silnika
- STOP/RESET: zatrzymanie silnika reset btedu
- FWD/REV: odwrdécenie kierunku obrotow
5 Terminal zdalny graficzny
6 Przewadd zdalny
7 zenski/zenski adapter RJ45

Referencje
Opis Numer Dlugos¢ Referencja Waga
m kg
Terminal zdalny graficzny 5 - VW3 A1 101 -
Przewod zdalny VW3 A1 104Reee,
i adapter RJ45 VW3 A1 105,
) . muszg byc¢ dostarczone
Zdalny terminal graficzny Przewéd zdalny 6 1 VW3A1104R10  0.050
Zeniski/zenski adapter RJ45 Wyposazony w 2 x RJ45 3 VW3A1104R30  0.150
;d y o 5 VW3 A1 104R50 0.250
ainy preewo 10 VW3A1104R100 0500
Zenskilzenski adapter RJ45 7 - VW3 A1 105 0.010
(1) Jesli Altivar 31 jest zastgpiony na Altivar 312 mozna zastosowac terminal zdalny VW3A1101.
Patrz strona www.schneider-electric.pl.
(2)Wersja oprogramowania terminala graficznego musi by¢ 2 V1.1.1E19. Wgranie nowego
oprogramowania jest mozliwe za pomoca narzedzia Multi-Loader (VW3A8121). Patrz strona 31.
Wymiary:
strony 67 do 72
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PF090122

PF090117A

PF090118A

Prezentacja
Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Opcja: Narzedzia dialogu

Konfiguracja za pomocg oprogramowania
SoMove dla telefonéw komérkowych

Konfiguracja za pomoca narzedzia ,,Simple
Loader” potgczonego z ATV312

Konfiguracja za pomocg narzedzia ,Multi Loader”
potgczonego z ATV312

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do przygotowania pliku z konfiguracja.
Potaczenie jest mozliwe za pomoca komputera PC:

m Bezposrednio uzywajgc przewodu USB/RJ45 (TCSM CNAM 3M002P)
m Za pomoca potgczenia bezprzewodowego Bluetooth (VW3 A8 114)
Patrz strona 32.

Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komoérkowych (1)
Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komérkowych stuzy do edycji konfiguraciji
napedu.

Konfiguracja moze by¢ zapamietana, zaimportowana z PC lub wyeksportowana do
PC lub napedu wyposazonego w adapter bluetooth (VW3 A8 114).
Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komérkowych oraz pliki konfiguracyjne, sg
dostepne na naszej stronie www.schneider-electric.pl.

Referencje
Opis Referencja Waga
kg

Oprogramowanie SoMove dla telefonéw - -
komérkowych (1)
Dostepne na naszej stronie
www.schneider-electric.pl.
Adapter Modbus-bluetooth VW3 A8 114 0.155
Zawiera:

- 1 adapter Bluetooth (zasieg 10 m, klasa 2)

z konektorem RJ45

- 1x0.1m przewdd z 2 x RJ45

-2

Narzedzia konfiguracyjne Simple Loader i Multi Loader

Oprogramowanie Simple Loader stuzy do kopiowania konfiguracji z jednego napedu
do drugiego za pomocg ztgcza RJ45. Obydwa napedy muszg by¢ zasilone.

Oprogramowanie Multi Loader umozliwia kopiowanie wielu konfiguracji z PC lub
napedu i wgrania do innego napedu. Napedy muszg byc¢ zasilone.

Potaczenie za pomoca:

m PC za pomocg portu USB

m Naped za pomocg portu komunikacyjnego RJ45

Referencje
Opis Referencja Waga
kg
Narzedzie Simple Loader VW3 A8 120 -
Dostarczane z przewodem 2 x RJ45
Narzedzie Multi Loader VW3 A8 121 -
Dostarczane z:

- 1 przewdd 2 x RJ45

- 1 przewdd z konektorem typu AUSB i jednym
konektorem mini B USB

- 1x2 GB SD karta pamigci

- 1 x adapter RJ45 zenski/zenski

- 4 baterie AA/LR6 1.5V

(1) Wymagania minimalne dla oprogramowania SoMove dla telefonéw komérkowych mozna
znalezc¢ na naszej stronie internetowej www.schneider-electric.pl
(2) Zawiera takze inne elementy umozliwiajgce podigczenie urzgdzen firmy Schneider Electric
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Prezentacja, Oprogramowanie SoMove
Funkcje
bt o) SoM di k kistuzy d
e programowanie SoMove jest programem przyjaznym dla uzytkowniak i stuzy do
o konfiguracji nastepujacych urzgdzen:
i3] m Przemienniki czestotliwosci ATV 12, ATV 312, ATV 31, ATV61i ATV 71
& m Softstarty ATS 22, ATS 48
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Schpsider

Strona startowa oprogramowanie SoMove

T SoMove
P Fle Et View Devie Toos Help
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Potgczenie oprogramowanie SoMove do urzgdzenia
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Funkcja oscyloskopu

m TeSys U

m TeSysT

m Serwonapedy Lexium 32

Oprogramowanie SoMove zawiera funkcje potrzebne do przeprowadzenia:

m Konfiguracji

m Ustawien

m Serwisu

Oprogramowanie SoMove moze uzywacé potgczenia za pomocg przewodu USB/
RJ45 lub potaczenia bezprzewodowego bluetooth. Oprogramowania SoMove jest
takze kompatybilne z narzedziami Multi Loader oraz oprogramowaniem SoMove dla
telefonéw komérkowych.

Zastosowanie powyzszych narzedzi zaoszczedzi czas niezbedny do kopiowania,
edytowania i konfiguracji plikdw konfiguracyjnych napedu.

Oprogramowanie SoMove i inne oprogramowanie zwigzane z napedami moga by¢
pobrane z naszej strony www.schneider-electric.pl.

Przygotowanie konfiguracji bez podtaczania si¢ do napedu
Oprogramowanie SoMove umozliwia podglad i zapamigtane konfiguracji bez
potrzeby podigczania sie do napedu. Ten tryb moze by¢ uzywany do generowania
konfiguracji napedu.

Konfiguracja moze by¢ zapamietana, wydrukowana lub wyeksportowana.

Duza liczba funkgiji jest dostepna bez potrzeby podtaczania sie do napedu:

m Oprogramowanie konfiguracyjne

m Funkcja poréwnania konfiguraciji

m Zapamietywanie, kopiowanie, drukowanie i tworzenie plikow konfiguracyjnych
i eksportowanie do narzedzia Multi Loader, SoMove dla telefonéw komérkowych,
Excel.

Konfiguracja
Jesli PC jest podtgczony do urzadzenia oprogramowanie SoMove moze byé
zastosowane do:

m Transferu konfiguracji do napedu

m Monitoring i nastawy:

O Oscyloskop

O Podglad parametrow

m tatwa kontrola napedu

B Zapamietanie ostatecznej konfiguracji

Serwis
Oprogramowanie SoMove moze by¢ uzyte do:

m Poréwnanie konfiguracji napedu z konfiguracjg zapamietang na PC.
m Transfer konfiguracji do napedu
m Poréwnanie wykreséw oscyloskopu
m Zapamietanie wykreséw oscyloskopu i historii bledow
Interfejs uzytkownika

Oprogramowanie SoMove daje mozliwos¢ szybkiego dostepu do wszystkich
informacji urzadzenia:

m My Device: wysSwietla wszystkie informacje o urzgdzeniu (typ, referencje,
oprogramowanie, wersja, karty opcjonalne, etc.)

m Parameters: Wyswietla wszystkie parametry napedu

m Faults: Wyswietla liste btedow

m Monitoring: wyswietla stan napedu, stan wej$¢ i wyj$¢ oraz umozliwia stworzenie
wiasnych paneli monitoringu

m Oscilloscope: Funkcja oscyloskopu do monitoringu i uruchomienia napedu
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Funkcje (kontynuacja), Oprogramowanie SoMove
Referencje

Funkcje (kontynuacja)

Potaczenia

Potaczenie szeregowe Modbus
Komputer z oprogramowanie SoMove moze by¢ podtaczone do napedu
bezposrednio za pomoca konektora RJ45 na urzgdzeniu i portu USB w PC (przewod
USB/RJ45).
Patrz referencje ponize;j.

Potaczenie bezprzewodowe bluetooth

Oprogramowanie SoMove moze sie komunikowa¢ z napedem wyposazonym

w adapter Modbus - Bluetooth za pomocg komunikaciji bluetooth. Adapter jest
podigczony za pomoca konektora RJ45. Posiada zasieg 10m (klasa 2). Jesli PC nie
posiada komunikacji bluetooth nalezy zastosowa¢ adapter USB-Bluetooth.

Patrz tabela referencji ponize;.

Referencje
Oznaczenie Opis Referencja Waga
kg

Oprogramowanie  Zawiera: (1) -
SoMove m Oprogramowanie SoMove dla PC

(kraje: Chiny, Francja, Niemcy, Wtochy,

Hiszpania)

m Dokumentacje techniczng

Przewéd USB/RJ45 Stosowane do potaczenia PC do TCSM CNAM 3M002P -
napedu. Przewdd o dlugosci 2,5m,
konektor USB(PC) i konektor RJ45
(naped)

Adapter Modbus-  Umozliwia komunikacje przez Bluetooth VW3 A8 114 0.155
Bluetooth Zawiera:

. m 1 adapter bluetooth (zasieg 10m,

Oprogramowanie SoMove klasa 2) z konektorem RJ45

m - Do SoMove 1 x 0,1m przewdd 2 x

RJ45

m - Do TwidoSuite: 1 x 0,1m przewdd 1

RJ45 i konektor mini DIN

Adapter do PC USB Adapter niezbedny w przypadku braku VW3 A8 115 0.290
Bluetooth komunikacji bezprzewodowej Bluetooth

w PC.

Podtaczany do portu USB w PC. Zasieg

10m (klasa 2)

Srodowisko pracy
Oprogramowanie SoMove pracuje z:
m Microsoft Windows SP3
m Microsoft Windows Vista
m Pentium IV, 1 GHz, 1 GB twardego dysku, 512 MB RAM (konfiguracja minimalna)
(1) Dostepne na stronie internetowej www.schneider-electric.pl.

PF539785

VW3A8 114
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Prezentacja, Przemiennik czestotliwosci
Charakterystyki Altivar 312

Opcje: rezystory hamowania

Prezentacja

Rezystor umozliwia przemiennikowi Altivar 312 hamowanie do zatrzymania lub
operacje hamowania, przez rozpraszanie energii.

Dostepne sg dwa typy rezystorow:

m model obudowany (obudowa IP 20) przeznaczony do spetnienia wymagan EMC
i zabezpieczony przez tgcznik temperaturowy lub przekaznik termiczny.
Montowane na zewnatrz obudowy.

m  model nieostoniety (IP 00) tylko dla niskich mocy znamionowych

Zastosowanie
S3 one przeznaczone do aplikacji maszynowych z wysoka bezwtadnoscia,
obcigzeniami napedowymi, maszynami z szybkimi cyklami.

Charakterystyki ogolne

Typ rezystora hamowania VW3 A7 723 do VW3 A7 725 VW3 A7 701 do VW3 A7 705
Temperatura otoczenia Praca °C 40 0...+50
Dookota urzadzenia Sktadowanie °C -25..+70
Stopien ochrony obudowy IP 00 IP 20
Ochrona termiczna Brak Poprzez tacznik temperaturowy lub
przemiennik czestotliwosci
tacznik temperaturowy (7) Temperatura zadziatania °C - 120
Maks. napiecie — maks. prad - 250V~ -1A
Min. napigcie —min. prad - 24V=-01A
Maksymalna rezystancja styku | mQ - 60
Wspoétczynnik obcigzenia rezystorow Srednia warto$¢ mocy, ktéra moze byé rozproszona przez rezystor w obudowie
przy 40°C jest okreslana przez wspoétczynnik obcigzenia hamowania odpowiedni
dla wigkszosci zwyktych aplikacii.
Tranzystor hamowania jest tak dobrany aby tolerowat:
- Moc znamionowg ciggta silnika
- 150% znamionowej mocy silnika przez 60s

(1) Zestyk musi byc¢ podtgczony szeregowo (stuzy do sygnalizacji lub sterowania stycznikiem liniowym).
Wspétczynnik obcigzenia i okreslenie mocy znamionowej

Predkos¢ Srednia warto$é¢ mocy, ktéra moze by¢ rozproszona przez rezystor w obudowie
przy 40°C jest okreslana przez wspétczynnik obcigzenia hamowania odpowiedni
0 - dla wiekszosci zwyktych aplikacji. Wspoétczynnik obcigzenia jest zdefiniowany
Lt ‘ zas powyzej.
t Dla aplikacji specyficznych (np. tasmociggowych), znamionowa moc rezystora
Wspétczynnik obcigzenia: T powinna by¢ przedefiniowana przez obliczenie nowego wspdétczynnika
t: czas hamowania w s obcigzenia.
T: czas cykluw s
Diagram 1 Diagram 2
Wykres mocy sredniej w funkcji momentu Dopuszczalne obcigzenie rezystora w funkcji czasu (krzywe charakterystyczne).
hamowania dla wspotczynnika obcigzenia.
K1 K2
1 20
60%] 18 \\
= 40%- 16 N
AN
T 1 20% 14 N
ooo’; 10%| 12 N
5% 10 y
-~ ?
L4 2%
0,01 — °
4 ]
2 = R
0 t(s)
1 10 100 1000
0,001
0,1 0506 1 1,5Tb/Tn
Przyktad: Uzyj diagramu 2 do okreslenia wspotczynnika K2 odpowiadajgcego czasowi
Moc silnika Pm =4 kW hamowania 10 s.
Sprawnos¢ silnika n = 0.85 K2=7
Moment hamowania Tb = 0.6 Tn . L .
Czas hamowaniat=10s Znamionowa moc rezystora (Pn) musi by¢ wigksza niz:
CzascykluT=50s 1 3 1 B
Wspstczynnik obciazenia fm = & =20% Pn = PmxK1xn(1+ =) = 4109%0,06 x 0.8(1 + 5555)= 350 W

Uzyj diagramu 1 do okreslenia wspotczynnika K1
odpowiadajgcego momentowi hamowania 0.6 Mn
i wspotczynnikowi obcigzenia 20%: K1 = 0.06
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Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Opcje: rezystory hamowania

i | ]
VW3A7 723

Do napedu Minimalna Wartos¢ Srednia moc Referencja Waga
wartos¢ rezystancji dostepna przy
;(;)zystancji 40°C (2) 50°C
Q Q w w kg
Rezystory hamowania niezabezpieczone
ATV 312H018M2...H075M2 40 100 32 28 VW3 A7 723 0.600
ATV 312HU11M2, HU15M2 27
ATV 312H018M3...H075M3 40
ATV 312HU11M3, HU15M3 27
ATV 312H037N4...H075N4 80
ATV 312HU11N4...HU22N4 54
ATV 312H075S6 96
ATV 312HU15S6, HU22S6 64
ATV 312HU30N4 55 100 40 35 VW3 A7 725 0.850
ATV 312HU40N4 36
ATV 312HU40S6 44
ATV 312HU22M2, 25 68 32 28 VW3 A7 724 0.600
ATV 312HU22M3
ATV 312HU30M3 16

Rezystory hamowania zabezpieczone

ATV 312H018M2...H075M2 40 100 58 50 VW3 A7 701 2.000
ATV 312HU11M2, HU15M2 27

ATV 312H018M3...H075M3 40

ATV 312HU11M3, HU15M3 27

ATV 312H037N4...H075N4 80

ATV 312HU11N4...HU22N4 54

ATV 312HU22M2, 25 60 115 100 VW3 A7 702 2.400
ATV 312HU22M3

ATV 312HU30M3 16

ATV 312HU30N4 55 100 58 50 VW3 A7 701 2.000
ATV 312HU40N4 36

ATV 312HU55N4 29 60 115 100 VW3 A7 702 2.400
ATV 312HU75N4 19

ATV 312HU55S6 34

ATV 312HU75S6 23

ATV 312HU40M3 16 28 231 200 VW3 A7 703 3.500
ATV 312HD11N4, HD15N4 20

ATV 312HD11S6, HD15S6 24

ATV 312HU55M3, HU75M3 8 15 1154 1000 VW3 A7 704 11.000
ATV 312HD11M3, HD15M3 5 10(3) 1154 1000 VW3 A7 705 11.000

(1) Zaleznie od mocy przemiennika.
(2) Moc, ktéra moze byc¢ rozproszona przez rezystor o temperaturze maksymalnej 115°C, co odpowiada maksymalnemu

VW3 A7 701 f A PN

przyrostowi temperatury 75°C w temperaturze otoczenia 40°C.

(3) Rozne wartosci rezystancji sg otrzymywane w zalezno$ci od potgczen opisanych w instrukcjach rezystora.
Wymiary: Schematy:

strony 67 do 72

strony 73 do 76
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Prezentacja,

Charakterystyki

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312
Opcje: diawiki sieciowe

Prezentacja

Charakterystyki

Typ dtawika sieciowego

Zgodnos$¢ z normami

Dtawiki sieciowe dostarczajg ulepszonej ochrony przeciw przepieciowej na
zasilaniu i ograniczajg znieksztatcenia harmoniczne pradu wytwarzane przez
przemiennik.

Dtawiki sieciowe stuzg do ograniczenia pradu liniowego.
Sa zaprojektowane zgodnie ze standardem IEC 61800-5-1 (VDE 0160 poziom 1
wysoka energia przepig¢ na zasilaniu).

Wartosci indukcyjnosci sg okreslane dla spadku napiecia od 3% do 5%
znamionowego napiecia liniowego. Wyzsze wartosci indukcyjnosci beda
przyczyng strat momentu.

Stosowanie dtawikow sieciowych jest szczegdlnie zalecane dla ATV 312HeeeM2,
ATV 312HeeeM3 i ATV 312HeeeN4 w przypadku:

m Zasilanie ze znaczgcymi zaburzeniami od innych urzgdzen (interferencje,
przepiecia)

m Zasilanie z asymetria napiecia > 1,8% napiecia znamionowego

m Przemiennik zasilany mocg przez siec o bardzo niskiej impedanc;ji (w poblizu
transformatora o mocy 10 razy wigkszej niz moc przemiennika)

m Zainstalowanie duzej liczby przemiennikéw czestotliwosci w tej same;j sieci

m Ograniczenie przecigzen w kondensatorach do poprawy cos ¢, jezeli instalacja
posiada urzgdzenia poprawy wspotczynnika moc.

Zastosowanie dfawika sieciowego jest obowigzkowe przy ATV 312HeeeS6.

Spodziewany prad zwarcia w punkcie przytgczenia przemiennika nie moze
przekracza¢ maksymalnej warto$ci wskazanej w tabeli z referencjami.
Zastosowanie dtawikéw liniowych pozwala na przytgczenie nastgpujacych sieci:
- Maks. Isc 22 kA dla 200/240 V

- Maks. Isc 65 kA dla 380/500 V i 525/600V

VZ1L004 | VZ1L007 | VZ1L018 | VW3 VW3 VW3 VW3 VW3
Mo10 UM50 UM20 A4551 A4 552 A4 553 A4 554 A4 555

IEC 61800-5-1 (VDE 0160 poziom 1 wysoka energia przepie¢ na zasilaniu)

Spadek napigcia 0Od 3% do 5% znamionowego napigcia liniowego. Wyzsze wartosci indukcyjnosci bedg
przyczyna strat momentu.

Stopien ochrony Dtawik IP 00

Zaciski IP 20 IP10
Indukcyjnosé mH 10 5 2 10 4 2 1 0.5
Prad znamionowy A 4 7 18 4 10 16 30 60
Straty w 17 20 30 45 65 7% 90 80
Wymiary: Schematy:
strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312

Opcje: dlawiki sieciowe

Diawiki sieciowe

Altivar 312 Diawik
Prad liniowy bez  Prad liniowy z Referencja Waga
dtawika dtawikiem
Umin. Umax. Umin. Umax.
(1) (1) (1) (1)
A A A A kg
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M2 3.0 2.5 21 1.8 VZ1L004M010 0.630
ATV 312H037M2 5.3 4.4 3.9 3.3
ATV 312H055M2 6.8 5.8 5.2 4.3 VZ1L007UM50 0.880
ATV 312H075M2 8.9 7.5 7.0 5.9
VW3 A4 550 ATV 312HUT1M2 121 102 102 86 VZ1L018UM20  1.990
ATV 312HU15M2 15.8 13.3 13.4 1.4
ATV 312HU22M2 21.9 18.4 19.2 16.1
Zasilanie trojfazowe: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M3 2.1 1.9 1 0.9 VW3 A4 551 1.500
ATV 312H037M3 3.8 3.3 1.9 1.6
ATV 312H055M3 4.9 4.2 2.5 2.2
ATV 312H075M3 6.4 5.6 3.3 2.9
ATV 312HU11M3 8.5 7.4 4.8 4.2 VW3 A4 552 3.000
ATV 312HU15M3 111 9.6 6.4 5.6
ATV 312HU22M3 14.9 13 9.2 8 VW3 A4 553 3.500
ATV 312HU30M3 19.1 16.6 12.3 10.7
ATV 312HU40M3 24.2 21.1 16.1 14 VW3 A4 554 6.000
ATV 312HU55M3 36.8 32 21.7 19
ATV 312HU75M3 46.8 40.9 29 252
ATV 312HD11M3 63.5 55.6 41.6 36.5 VW3 A4 555 11.000
ATV 312HD15M3 82.1 71.9 55.7 48.6
Zasilanie trojfazowe: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 312H037N4 2.2 1.7 1.1 0.9 VW3 A4 551 1.500
ATV 312H055N4 2.8 2.2 1.4 1.2
ATV 312H075N4 3.6 2.7 1.8 1.5
ATV 312HU11N4 4.9 3.7 2.6 2
ATV 312HU15N4 6.4 4.8 3.4 2.6
ATV 312HU22N4 8.9 6.7 5 4.1 VW3 A4 552 3.000
ATV 312HU30N4 10.9 8.3 6.5 5.2
ATV 312HU40N4 13.9 10.6 8.5 6.6
ATV 312HUS55N4 21.9 16.5 1.7 9.3 VW3 A4 553 3.500
ATV 312HU75N4 27.7 21 15.4 121
ATV 312HD11N4 37.2 28.4 225 18.1 VW3 A4 554 6.000
ATV 312HD15N4 48.2 36.8 29.6 23.3
Zasilanie trojfazowe: 525...600 V 50/60 Hz
ATV 312H075S6 (2) - - 1.4 1.4 VW3 A4 551 1.500
ATV 312HU15S6 (2) - - 2.4 23
ATV 312HU22S6 (2) - - 3.8 3.6
ATV 312HU40S6 (2) - - 6 5.8 VW3 A4 552 3.000
ATV 312HU55S6 (2) - - 7.8 7.5
ATV 312HU75S6 (2) - - 1 10.7 VW3 A4 553 3.500
ATV 312HD11S6 (2) - - 15 14.4
ATV 312HD15S6 (2) - - 211 20.6 VW3 A4 554 6.000
(1) Napigcie znamionowe:
Dla napedow Napiecie znamionowe
U min. U max.
ATV 312HeeeM2 200 240
ATV 312HeeeM3
ATV 312HeeeN4 380 500
ATV 312HeeeS6 525 600
(2) Dtawik sieciowy obowigzkowy dla ATV 312He e e S6.
Wymiary: Schematy:
strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Prezentacja,
Charakterystyki

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Zintegrowany filtr EMC i opcjonalny filtr EMC

Prezentacja

Charakterystyki

Zgodnos¢ ze standardami

Altivar 312 oprocz ATV 312HeeeM3 i ATV312HeeeS6, ma wbudowane wejsciowe
filtry interferencji radiowych, aby spetni¢ wymagania normy ,produktowej” dla
przemiennikéw czestotliwosci IEC/EN 61800-3, kategorie C2 i C3 i Europejskiej
Dyrektywy EMC (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna).

Dodatkowy filtr EMC

Dodatkowe filtry (1) pozwalajg przemiennikowi spetni¢ najsurowsze wymagania:
filtry te sg zaprojektowane do zredukowania zaburzen przewodzonych linig
zasilajgca ponizej granic norm IEC 61800-3 kategorie C1 i C2 (patrz strona 39).

Dodatkowe filtry mogg by¢ instalowane obok lub pod przemiennikiem.
Stanowig podparcie dla przemiennikéw i sg mocowane do nich za pomoca
gwintowanych otworow.

Zastosowanie w zaleznosci od typu sieci

Zastosowanie dodatkowych filtrow jest mozliwe tylko w sieciach typu TN
(potaczenie z punktem neutralnym) i TT (punkt neutralny uziemiony).

Norma IEC 61800-3, zatgcznik D2.1 pokazuje, ze w sieci IT (punkt neutralny
izolowany lub uziemiony przez impedancje) filtry mogg powodowac przypadkowe
zadziatania urzgdzen kontrolujgcych izolacje.

Skutecznos¢ dodatkowych filtrow w tym typie sieci zalezy takze od rodzaju
impedancji pomiedzy punktem neutralnym a uziemieniem i dlatego jest
nieprzewidywalna.

Jezeli maszyna ma zostac zainstalowana w sieci IT, jedynym rozwigzaniem jest
wstawienie transformatora izolacyjnego i lokalne podtgczenie maszyny do sieci TN
lub TT.

EN 133200

Stopien ochrony

IP22 i IP41 w gornej czesci

Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna

93% bez kondensacji lub $ciekania wody zgodnie z IEC60068-2-3

Temperatura otoczenia Pracy °C -10...+60
dookota urzadzenia Skiadowania T -25..470
Maksymalna wysokos¢ pracy Bez przewymiarowania m 1000 (powyzej, nalezy ograniczy¢ prad o 1% na dodatkowe 100 m)

Odpornos¢ na drgania Zgodnos¢ z IEC 60068-2-6 1,5 mm szczyt do szczytu od 3 do 13 Hz
1 gn w szczycie od 13 do 150 Hz
Odpornos¢ na wstrzasy Zgodnos¢ z IEC 60068-2-27 15gndla 11 ms
Maksymalne napigcie 50/60Hz jedna-fazy \' 240 +10%
znamionowe
50/60Hz trzy-fazy \' 240 +10%
500 + 10%

(1) Nie dostepne przyATV 312He e @ S6

Wymiary: Schematy:
strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Referencje

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312

Opcja: dodatkowy filtr EMC

Dodatkowy filtr EMC

§ Do napedéw Filtr
N Referencje Maksymalna dtugosé¢ In |l Straty Referencja Waga
ekranowanych kabli (1) (2) (3) (4)
IEC 61800-3 (5)
Kategoria Kategoria
C2
m m A mA W kg
Jednofazowe napiecie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M2 50 20 9 100 3.7 VW3 A31401 0.600
ATV 312H037M2
ATV 312H055M2
VW3 A31405 ATV 312H075M2
ATV 312HU11M2 50 20 16 150 6.9 VW3 A31403 0.775
ATV 312HU15M2
ATV 312HU22M2 50 20 22 80 75 VW3 A31405 1.130
Tréjfazowe napigcie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M3 5 - 7 7 26 VW3 A31402 0.650
ATV 312H037M3
ATV 312H055M3
ATV 312H075M3
ATV 312HU11M3 5 - 15 15 9.9 VW3 A31404 1.000
ATV 312HU15M3
ATV 312HU22M3
ATV 312HU30M3 5 - 25 35 158 VW3A31406 1.650
ATV 312HU40M3
ATV 312HU55M3 5 - 47 45 193 VW3A31407 3.150
ATV 312HU75M3
ATV 312HD11M3 5 - 83 15 352 VW3A31408 5.300
ATV 312HD15M3
Tréjfazowe napiecie zasilania: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 312H037N4 50 20 15 15 9.9 VW3 A31404 1.000
ATV 312H055N4
ATV 312H075N4
ATV 312HU11N4
ATV 312HU15N4
ATV 312HU22N4 50 20 25 35 158 VW3A31406 1.650
ATV 312HU30N4
ATV 312HU40N4
ATV 312HU55N4 50 20 47 45 193 VW3 A31407 3.150
ATV 312HU75N4
ATV 312HD11N4 50 20 49 45 274 VW3A31409 4.750
ATV 312HD15N4
(1) Tabele doboru filtréw podajg graniczne dtugosci kabli ekranowanych tgczgcych silnik
z przemiennikiem, dla czestotliwo$ci przetgczania 2 do 16 kHz. Warto$ci te podane sg jako
przyktady, moga sie zmienia¢ w zalezno$ci od pojemno$ci zaburzajgcej stosowanych silnikow
i kabli. Jezeli silniki sg potgczone rownolegle, pod uwage powinna by¢ brana dtugosc
sumaryczna.
(2) In: Prad znamionowy filtra.
(3) Maksymalny prad uptywu przy 50 Hz.
(4) Na rozpraszanie ciepta przy pradzie znamionowym filtra (In)
(5) Standard IEC 61800-3: zaktécenia przewodzone i promieniowane EMC:
- Kategoria C1: zasilanie publiczne
- Kategoria C2: zasilanie przemystowe
Wymiary: Schematy:
strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Prezentacja

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Opcije: Filtry wyjsciowe i dtawiki silnikowe

Prezentacja

Dodanie filtra wyj$ciowego pomiedzy przemiennikiem a silnikiem umozliwia:

m Ograniczenie dv/dt na zaciskach silnika (500 do 1500 V/us), dla kabli dtuzszych
niz50 m

m Filtrowanie zaburzen powodowanych otwieraniem stycznika umieszczonego
pomiedzy filtrem a silnikiem

B Zmniejszenie pradu uptywu silnika

Gdy stosuje sie stycznik odptywowy miedzy przemiennikiem i silnikiem, do
kazdego kabla silnikowego powinien by¢ dodany ttumik ferrytowy dla
okreslonych przemiennikéw zasilanych napieciem jednofazowym lub
3-fazowym 200 V.

Zakres filtrow wyjsciowych obejmuje:
m Pakiet filtra LR
m Pakiet filtra LC

Ttumiki ferrytowe sg niezbedne dla przemiennikow ATV 312HeeeM2 oraz
ATV 312H018M3...HU22M3 w warunkach uzycia stycznikdéw odptywowych.

Pakiet filtra LR
Pakiet zawiera 3 dtawiki wysokiej czestotliwosci i 3 rezystory.
Pakiet filtra LR jest przeznaczony do:
m Redukcji dv/dt na zaciskach silnika
m Zastosowan w przypadku dtugich kabli pomiedzy przemiennikiem i silnikiem
(patrz tabela charakterystyki ponizej).

ATV 312H

filtr LR
Pakiet filtra LC
Pakiet zawiera 3 dtawiki wysokiej czestotliwosci i 3 kondensatory.
Pakiet filtra LC ma zastosowanie w przypadku dtugich kabli tgczgcych przemiennik i
silnik (patrz tabela charakterystyki ponizej).

ATV 312Heeeee

|

|

|

|

|

|

|

filtr LC
Dtawiki silnikowe

Dtawiki silnikowe sg stosowane do:

m Redukcji przepie¢ na zaciskach silnika (patrz dtugosci kabli silnikowych, tabela

ponizej)

m Minimalizacja fali prgdowej, redukcja hatasu silnika

Dtawik silnikowy

ATV 312Heeeee
Ttumiki ferrytowe do otwierania stycznikow odptywowych

Ttumiki ferrytowe do otwierania stycznikow odptywowych sg umieszczane w linii
przewodow silnikowych pomiedzy ATV 312HeeeM2 lub ATV 312H018M3...HU22M3.

|
LT
|
LT
Ttumik ferrytowy
ATV 312HeeeM2 Stycznik odptywowy

ATV 312H018M3...HU22M3
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Charakterystyki,

Przemiennik czestotliwosci

Referencje Altivar 312
Opcije: Filtry wyjsciowe i dtawiki silnikowe
Charakterystyki (1)
Pakiet filtra Pakiet filtra LC Dtawiki silnikowe
LR (2)
VW3 A5845e¢ | VW3 A66412 VW3 A4 552 VW3 A4 556
...A4 555
Czestotliwos¢ przetaczania przemiennika kHz 0.5..4 20u4 4..12 4
Dtugos¢ kabli silnikowych Kable ekranowane m <100 <50 <100
Kable nieekranowane m <200 <100 <200
Stopien ochrony IP 20 IP 00 IP 00 1P 20 IP 00
Referencje
Pakiet filtra LR
Przeznaczenie Dla przemiennikéw Straty Prad znamionowy Referencja Waga
w A kg
Pakiet filtra LR ATV 312H018M2...HU15M2 150 10 VW3 A58451 7.400
ATV 312H018M3...HU15M3
ATV 312H037N4...HU40N4
ATV 312H07586...HU55S6
ATV 312HU22M2 180 16 VW3 A58452 7.400
ATV 312HU22M3, HU30M3
ATV 312HU55N4
ATV 312HU75S6
ATV 312HU40M3...HU75M3 220 33 VW3 A58453 12.500
ATV 312HU75N4...HD15N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
Pakiet filtra LC
Przeznaczenie Dla przemiennikéw Referencja Waga
kg
Pakiet filtra LC ATV 312HD11M3 VW3 A66412 3.500
ATV 312HD15M3
Dtawiki silnikowe
Przeznaczenie Dla przemiennikow Straty Prad znamionowy Referencja Waga
w A kg
Dtawiki silnikowe ATV 312HU22N4...HU40N4 65 10 VW3 A4 552 3.000
ATV 312HU40S6, HU55S6
ATV 312HU22M2 75 16 VW3 A4 553 3.500
ATV 312HU22M3, HU30M3
ATV 312HU55N4
ATV 312HU75S6
ATV 312HU40M3...HU75M3 90 30 VW3 A4 554 6.000
ATV 312HU75N4, HD11N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
ATV 312HD15N4 80 60 VW3 A4 555 11.000
ATV 312HD11M3, HD15M3 - 100 VW3 A4 556 16.000
Thumiki ferrytowe do otwierania stycznikow odptywowych
Przeznaczenie Dla przemiennikow llosci Referencja Waga
kg
Ttumiki ferrytowe do ATV 312H018M2 3 VW3 A31451 0.300
otwierania stycznikow
odptywowych ATV 312H037M2 3 VW3 A31452 0.200
ATV 312H018M3, HO37M3
ATV 312H055M2...HU22M2 3 VW3 A31453 0.100

ATV 312H055M3...HU22M3

(1) Dziatanie filtra jest skuteczne, jezeli nie jest przekroczona podana w tabeli dftugo$¢ kabla pomiedzy przemiennikiem ,a silnikiem.
W aplikacjach z kilkoma silnikami potgczonymi réwnolegle, podana dfugo$¢ kabla musi byé suma wszystkich gatezi. Filtry mogq przegrzewac sie, jezeli dtugos$c

kabla jest wieksza niz zalecana.

(2) W przypadku innej konfiguracji filtréw LR nalezy zgtosic¢ sie do naszego centrum obstugi klienta

Wymiary:
strony 67 do 72
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Wymiary Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Przemienniki
ATV 312H018M2...HO075M2, ATV 312H018M3...HO75M3
Plyta montazowa EMC (dostarczana z przemiennikiem)

% 2xM5
\ SCrews

121,5

= 60 =
c 72
ATV 312 c cl
H018M2, HO37M2 132 61.5
HO055M2, HO75M2 142 61.5
H018M3, HO37M3 122 51.5
HO055M3, HO75M3 132 51.5

ATV 312HU11M2...HU22M2, ATV 312HU11M3...HU40M3, ATV 312H037N4...HU40N4, ATV 312H075S6...HU40S6
Plyta montazowa EMC (dostarczana z przemiennikiem)

— : |
[' n° 2/ n - i‘\‘@w
" |||T @
”( |:| < iy D 2x M5
SCrews
1L 0 DD 0
——— - Com— =g
e -l e JI rp
(9] a
et
ATV 312 a b c ci d G H J) K [%]

HU11M3, HU15M3 105 143 132 673 49 93 1215 5 16.5  2x@5

HU11M2, HU15M2 107 143 152 673 49 93 1215 5 16.5 2x@5
HU22M3

HO37N4...HU15N4

H075S6, HU15S6

HU22M2 142 184 152 88.8 48 126 157 6.5 205 4x@5
HU30M3, HU40M3

HU22N4...HU40N4

HU22S6, HU40S6

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
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Wymiary (kontynuacja)
Altivar 31

2

Przemiennik czestotliwosci

Wymiary (kontynuacja)

ATV 312HU55M3, HU75M3, ATV 312HU55N4, HU75N4, ATV 312HU55S6, HU75S6
Plyta montazowa EMC (dostarczana z przemiennikiem)

Te]
l; Y| LAy ‘:
4xD5
I x5/ © I
I I
I N = I
L & 40 AT
W W
- I
o | — @ 5 el
4 ot =]
.6 = 160 -
172 180
134,8

ATV 312HD11M3, HD15M3, ATV 312HD11N4, HD15N4, ATV 312HD11S6, HD15S6
Ptyta montazowa EMC (dostarczana z przemiennikiem)

e 2xM5
screws

~
L = axz6, T = P ] \‘%
(I (I =
H Ty = sl =
(I (i
(I © (i
epl NI S q 2 ol ¢
(I (i 2xM5
,J“”IIIIIIIIII f””IIIIIIIIII screws
(I (I
= —— —+ i T = | p—
[ N L e o Jj—1
.6 = 225 =
192 245 E
. 1476
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Wymiar Y (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312
Akcesoria i terminal zdalny

Akcesoria
Plytka do montazu na szynie 1.1
VW3 A9 804 VW3 A9 805
o ]
. 0O O 0 O
P © © 3 © ©
< — = —
- [ & N [ [l Al
s - C -
pcis 7S
37,9 77,5 40 105
Zestaw dostosowujacy UL typ 1
VW3 A31811...817
1
)
0
\(_12 VW3 Ab
A31811...A31815 68
—F A31816 96
< A31817 99
@2
(1) Przemiennik
(2) Zestaw VW3 A31 81e
Opcje
Terminal zdalny IP 54 Terminal zdalny IP 65
VW3 A1 006 VW3 A1 007
Wycigcia i otwory Wyciecia i otwory
34 55,6
|-
15 17,5 24
19
l @28 ™
BEEE S~
80 of = f\/ Q| LT 8 o
g e 90| g (Y1 17
060 \ L/ 88 S ) ~
i — (e]e]e) b
77 ‘ 50 ‘
23 |204] \4x@3.5 \4x03.5 \ @28
7,7 66
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
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Wymiary (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Rezystory hamowania

Opcje (kontynuacja)
Niezabezpieczone rezystory hamowania

VW3 A7 723,724 VW3 A7 725
wyjsécie 2-przewodowe, dtugos¢ 0,5 m wyjscie 2-przewodowe, dtugos¢ 0,5 m
4xQD5 6
T [A—r
IS o g‘
1N -
30 =_1140|| .= - —
50, s Lo
62
Zabezpieczone rezystory hamowania
VW3 A7 701...703
Zalecenia montazowe
4xQ a
e .
N
> E > z . z
o T — ] = ‘ ‘
N
i Y P —
\
VW3 a b c G H (%}
A7 701 95 295 95 70 275 6x12
A7702 95 395 95 70 375 6x12
A7703 140 395 120 120 375 6x12
VW3 A7 704, 705
Zalecenia montazowe
4x@9 240
| o
— o
N
o N
< z 200
© -]
<
® @
[ a o
o
— N
301 200 N
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
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Wymiary (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Dtawiki dodatkowe filtry EMC

Opcje (kontynuacja)
Dtawiki sieciowe
VZ1 L004M010, LOO7UMS50, LO18UM20

il
o Of
1%) o
o 0
.t ‘ l.c.
c a
vz1 a b c G H [%]

L004MO10 60 100 80 50 44 4x9
LO07UMS0 60 100 95 50 60 4x9
L018UM20 85 120 105 70 70 5x 11

Dtawiki sieciowe i dtawiki silnikowe

VW3 A4 551...555 VW3 A4 556
| O
o
x
8x@11x22
S g - | |
| 100 | \ 105 |
180 181
270
VW3 a b c cl G G1 H (7]
A4 551 100 135 55 60 40 60 42 6x9
A4552,553 130 155 85 90 60 805 62 6x12
A4 554 155 170 115 135 75 107 90 6x12
A4 555 180 210 125 165 85 122 105 6x12
Dodatkowe filtry EMC
Zamontowanie filtra pod przemiennikiem Zamontowanie filtra obok przemiennika
Widok z przodu Widok z przodu
I
0 Dl 0
1 ”l ol 4xQ —
©
11
|:| Keo) T Ke)
Il 0
et ] i :
[ &
= —ppt [
1 ] —— 1 f— v
e | e
;
a
VW3 a b c G H (%]
A31401, 402 72 195 37 52 180 4.5
A31403 107 195 35 85 180 45
A31404 107 195 42 85 180 45
A31405 140 235 35 120 215 45
A31406 140 235 50 120 215 45
A31407 180 305 60 140 285 55
A31408 245 395 80 205 375 5.5
A31409 245 395 60 205 375 55
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 73 do 76 strony 79 do 94

Schneider

Electric



Wymiary (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Filtry wyjsciowe and ferrite suppressors

Opcje (kontynuacja)
Pakiet filtra LR Pakiet filtra LC
VW3 A58451...453 VW3 A66412
M 7( T
H M —{EFFE
o)
& iq
T o
& iq
H
Lo . e Ve, | + |
VW3 a b c G H
A58451 169.5 340 123 150 315
A58452
A58453 239 4675 1395 212 444

Thumiki ferrytowe do otwierania stycznikow odptywowych
VW3 A31451...453

a

L .

VW3 a b c o
A31451 33.5 33 33 13
A31452 33 215 225 9
A31453 30 19 19 6

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
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Schematy

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312

ATV 312HeeeM2
Zasilanie jednofazowe

P
=
12 7 1

ﬂ
-
=

g

I (5-||.
L1 é

2]

ATV 312HeeeM2

L 5

(1) Dfawik sieciowy (jednofazowy lub 3-fazowy)

Rezystor
hamowania

uzywany)

ATV 312HeeeM3, ATV 312HeeeN4, ATV 312HeeeS6
Zasilanie trojfazowe

ar\
N

\

6 5

TER
ATV 312HeeeM3
ATV 312HeeeN4
ATV 312HeeeS6

(2) Zestyki przekaznika btedu. Do zdalnej sygnalizacji stanu przemiennika.

(3) Podtaczenie wejs¢ cyfrowych zalezy od potozenia przetgcznika, zobacz ponizsze schematy.
Nota: Wszystkie zaciski umieszczone sg u dotu przemiennika.

hamowania
(jesli
uzywany)

Potencjometr | 0 10V
zadajacy
SZ1RV1202

Dopasuj ttumiki zaktécen do wszystkich obwodow indukcyjnych w poblizu przemiennika lub podigczonych do tego samego obwodu, takich jak przekazniki,

styczniki, elektrozawory, lampy fluorescencyjne, itd.
Elementy kompatybilne (petne referencje zobacz w naszych katalogach specjalistycznych).

Kod Opis
KM1 Stycznik liniowy LC1 eee + LA4 DA2U (patrz strona 52)
Q1 GV2 L lub Compact NS (patrz strona 52)
Q2 GV2 L dobrany do podwdéjnego znamionowego pradu pierwotnego T1
Q3 GB2 CB05
S1,82 Przyciski XB4 lub XB5
T Transformator 100 VA z napieciem wtérnym 220 V

Przyktady zalecanych schematéw potaczen

Przelaczanie wejs¢ cyfrowych

Potaczenie ,Source”

Potaczenie ,Sink”

Potaczenie CLI z wyjsciami tranzystorowymi PLC

Wyjscie AOC
Podt. jako wyjscie cyfr.

1 ATV 312 {1 ATv3i2] | - ATV 312
A e | = _
| > } 3 3
| < | O OO
| — N |
T 3 | g
24V
oV
PLC

Sterowanie

2-przewodowe

—— ATV 312

ATV 312 zaciski sterowania |

Q 1
(e] |
< |

COM

Analogowe wejscia napieciowe

Zewnetrzne £ 10V

Zewnetrzne £ 10V

Przekaznik 24 V
10 mAlub 24V
wejscie PLC lub
dioda LED

Analogowe wejscie
pradowe

0-20 mA, 4-20 mA, X-Y mA

ATV 312 zaciski sterowania

I

|

|

| = >
} <

ATV 312 zaciski sterowania

ATV 312 zaciski sterowania

) >
(=] < o
Potencjometr grgg*;A
LI1: Naprzod LI1: Stop zadawania 420 mA
. . predkosci
LIx: Wstecz LI2: Naprzod 2540 10 kQ X-Y mA
LIx: Wstecz :
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 79 do 94
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Schematy (kontynuacja), Przemiennik czestotliwosci
Instalacja, Altivar 312
Rekomendacje

Dodatkowy filtr EMC VW3 A31 40e
Zasilanie jednofazowe Zasilanie trojfazowe

?
¢

4

ATV A3140e

| N @ ATV312HeeeM3
ATV 312HeeeM2 } ATV 312HeeeN4
} ATV 312HeeeS6

L1(‘?—<‘$L1 L1o—
Lé—bL2 L2b—
<:5—<‘?L'1 L1
—
o—s

e

Potaczenia dla spetnienia wymagan norma EMC

Zasady
m Uziemienia migdzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem kabla musza by¢ ekwipotencjalne dla wysokich czgstotliwosci.
m Stosuj kable ekranowane z ekranem uziemionym klamrami 360° na obu koncach do podigczenia silnika i obwodow sterowania. Rurki
i metalowe korytka moga by¢ uzyte jako czes$¢ diugosci ekranu pod warunkiem, ze nie ma przerw w ciggtosci.
m Zapewnij jak najlepsze oddzielenie kabli zasilajgcych i kabli silnikowych.

Schemat instalacji

1 Ptyta stalowa dostarczana z przemiennikiem, do zamocowania na nim (masa
maszyny)
2 Altivar 312
O 3 Nieekranowane kable lub przewody zasilajgce
4 Nieekranowane przewody dla podigczenia zestykow wyjsciowych przekaznika
bezpieczenstwa
5 Mocowanie i uziemienie ekrandw kabli 6, 7 i 8 jak najblizej przemiennika:
- odston ekran
2 - na odstonigtej czesci ekranu zacisnij klamry o odpowiednim rozmiarze
i zamocuj do ptyty metalowe;j 1.
Ekran powinien by¢ docisniety wystarczajgco mocno do ptyty, aby zapewni¢
dobry styk.
. {@ Ekrany kabli 6, 7 i 8, musza by¢ uziemione na obu kofncach. Ekran musi by¢

ciagtly, a zaciski posrednie umieszczone w obudowach ekranowanych EMC.

X)

Kabel ekranowany do podtgczenia silnika.

Kabel ekranowany do podtgczenia obwodu sterowania. Dla aplikacji
wymagajacych kilku przewodoéw stosuj maty przekroj (0.5 mm?).
Kabel ekranowany do podtgczenia rezystora hamowania.

©)]
Przewdd uziemienia PE (zielono-zotty)
\;4

© 0o~

Uwaga: Ekwipotencjalne potgczenie dla w. cz. pomigdzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem kabla nie usuwa potrzeby podtgczenia przewodu ochronnego PE
(zielono-z6tty) do odpowiednich zaciskéw na kazdym urzgdzeniu. Jezeli stosuje sie dodatkowe filtry wejsciowe, to powinny by¢ zamontowane pod przemiennikiem
i podtgczone bezposrednio do sieci zasilajgcej kablem nieekranowanym. Podfgczenie 3 na przemienniku jest wtedy wykonane przez kabel wyjsciowy filtra.

Dziatanie w sieci IT
Sie¢ IT: punkt neutralny izolowany lub uziemiony przez impedancije.
Zastosuj urzgdzenie do ciggtej kontroli izolacji kompatybilne z obcigzeniami nieliniowymi, np. Schneider Electric XM200 (patrz strona
internetowa www.schneider-electric.com).
Przemienniki ATV 312HeeeM2 i ATV 312HeeeN4 maja wbudowane filtry RFI. Sg dwie metody odtgczenia tych filtréw od uziemienia dla pracy
w sieci IT:
ATV 312HeeeM2 i ATV 312HeeeN4 posiadajg wbudowany filtr EMC. Do zastosowania w sieci IT nalezy odtgczy¢ filtr, wyciggajac zworke.
m Do ATV 312H018M2...HU22M2 i HO37N4...HU40N4 nalezy usuna¢ zworke by odtgczyc filtr.
m Do ATV 312HU55N4...HD15N4 nalezy przesung¢ uchwyt kabla by odtgczy¢ filtr.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 79 do 94
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Montaz i rekomendacja Przemiennik czestotliwosci
instalacji Altivar 312

Rekomendacja instalacji
W zaleznos$ci od warunkéw, w ktérych stosowany jest przemiennik, jego
instalacja bedzie wymagata zachowania pewnych zasad i zastosowania
odpowiednich dodatkow.

Instaluj urzadzenia pionowo, do + 10°:

m Nie umieszczaj go w poblizu grzejnikow

m Pozostaw dostateczng wolng przestrzen, aby powietrze wymagane do chtodzenia
mogto przeptywaé od dotu do géry urzgdzenia.

Typy montazu
m Montaz typu A

2 50 mm . 250 mm

m Montaz typu B

m Montaz typu C
\ \

=50 mm i =50 mm

Usuwanie ostony ochronnej

Usuniecie ostony ochronnej na szczycie przemiennika (jak pokazano obok) zmienia
stopien ochrony na IP 20.

Krzywe ograniczenia prgdu znamionowego (In) przemiennika w funkgji
temperatury, czestotliwosci przetgczania i typu montazu.

1/1n In
100 %
-5%
90 % -10% -10%
-15%
80 % =20 %
\ -25% _ 95 )] 40°CmontaztypuAiB
70 % -30 %
\ 35 % - 35 %]| 50°C montaz typu C
-40 %
60 %
- 45 %] 50°C montaz typu Ai B
50 % -50 %
- 55 9% 60°C montaz typu C
40 %
- 65 %]| 60°C montaz typuAiB
30 %
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Switching frequency

Dla temperatur posrednich (np. 55°C), interpoluj dwie krzywe.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 79 do 94
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Montaz i rekomendacja Przemiennik czestotliwosci
instalacji (kontynuacja) Altivar 312

Specyficzne zalecenia do montazu przemiennikow
obudowach
Przestrzegaj zalecen montazowych z poprzedniej strony.
a a Zapewnij wlasciwy przeptyw powietrza w przemienniku:
m Montuj kratki wentylacyjne.
m Upewnij sie, czy jest to wystarczajgca wentylacja. Jezeli nie, zainstaluj wentylacje
— [ 8 wymuszona z filtrem. Otwory wentylacyjne i/lub wentylatory powinny mie¢

/ — | . v . e r . . . .
- u wydajnos¢ przeptywu, co najmniej rowna wydajnosci wentylatoréow rozrusznika
(zobacz ponizsza tabele).
m Stosuj specjalne filtry ze stopniem ochrony IP 54.
m Usun ostong ochronna ze szczytu przemiennika.
Wydajnos$¢ wentylatora w zaleznosci od mocy przemiennika
ATV 312 Wydajnos¢ przeptywu m*¥/min
HO018M2...H055M2 0.3
HO018M3...HO55M3
HO37N4...HU11N4
H075S6, HU15S6
HO75M2...HU15M2 0.55
HO075M3...HU15M3
HU15N4, HU22N4
HU22S6, HU40S6
HU22M2 1.55
HU22M3...HU40M3
HU30N4, HU40N4
HU55S6, HU75S6
HU55M3 1.7
HU55N4, HU75N4
HD11S6
HU75M3, HD11M3 2.8
HD11N4, HD15N4
HD15S6
HD15M3 3.6
Odporne na pyt i wilgo¢ metalowe obudowy nascienne i stojace (stopien
ochrony IP 54)
W niektorych warunkach srodowiskowych: pyly, gazy zrgce, wysoka wilgotno$¢
z niebezpieczenstwem kondensac;ji i Sciekania wody, rozbryzgi ptyndw, itd.
Przemiennik powinien by¢ montowany w obudowie odpornej na pyti wilgo¢. Mozliwe
jest stosowanie przemiennika w obudowie, gdzie maksymalna temperatura
wewnetrzna moze osiggngc¢ 50 °C.
Wyznaczenie wymiaréw obudowy nasciennej lub stojacej
Maksymalna rezystancja termiczna Rth (°C/W)
9°_ge 0= maksymalna temperatura wewnatrz obudowy w °C
Rth = = 0e = maksymalna temperatura zewnetrzna w °C
P = catkowita moc rozpraszana w obudowie w W
Moc rozpraszana przez przemiennik: patrz strona 22.
Dodaj moc rozpraszana przez inne elementy wyposazenia.
Efektywna powierzchnia chtodzenia obudowy S (m?)
(boki + géra + Sciana czotowa dla nasciennych)
S = ?Rﬁtl_w K = rezystancja termiczna na m2 obudowy
Dla obuddéw metalowych:
m K=0,12 z wewngtrznym wentylatorem,
m K=0,15 bez wentylatora.
Uwaga: Nie uzywaj obuddw izolowanych, gdyz maja one niski stopieri przewodnictwa.
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 79 do 94
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PF539851

PF539852

PF539850

Zestawienie

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Rozruszniki silnikowe

GV2L14
+

LC1D09
+

ATV 312H075M2

Zastosowanie

Potaczenia sugerowane ponizej mogg by¢ uzyte do ztozenia kompletnego
rozrusznika silnikowego zawierajgcego wytgcznik, stycznik i przemiennik
czestotliwosci Altivar 312.

Wytgcznik dostarcza zabezpieczenia przed skutkami przypadkowych zwarc,
odtgczanie napiecia i izolacji, jezeli jest wymagana. Stycznik kontroluje sterowanie
i zarzgdza funkcjami bezpieczenstwa oraz odigcza silnik przy zatrzymaniu.
Przemiennik czestotliwosci Altivar 312 jest elektronicznie zabezpieczony przed
skutkami zwar¢ miedzyfazowych i doziemnych; dlatego dostarcza ciggtosci obstugi
i zabezpieczenia cieplnego silnika.

Rozruszniki silnikowe

Standardowa moc Przemiennik Wylacznik Stycznik (2)
silnika Aby otrzymac petng
4-biegunowego referencje, dodaj kod
50/60 Hz (1) napiecia do referencji
Referencja Referencja Nastawa podstawowej (3)
kW HP A
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V
0.18 0.25 ATV 312H018M2 GV2L08 4 LC1D09%e
0.37 0.5 ATV 312H037M2 GV2L10 6.3 LC1D09%e
0.55 0.75 ATV 312H055M2 GV2L14 10 LC1D09%e
0.75 1 ATV 312H075M2 GV2L14 10 LC1D09%e
1.1 1.5 ATV 312HU11M2 GV2L16 14 LC1D09%e
1.5 2 ATV 312HU15M2 GV21L20 18 LC1D09%e
2.2 3 ATV 312HU22M2 GV2L22 25 LC1D09%ee
Zasilanie trojfazowe: 200...240 V
0.18 0.25 ATV 312H018M3 GV2L07 2.5 LC1D09%e
0.37 0.5 ATV 312H037M3 GV2L08 4 LC1D09%e
0.55 0.75 ATV 312H055M3 GV2L10 6.3 LC1D09%e
0.75 1 ATV 312H075M3 GV2L14 10 LC1D09%e
1.1 1.5 ATV 312HU11M3 GV2L14 10 LC1D09%e
1.5 2 ATV 312HU15M3 GV2L16 14 LC1D09%e
2.2 3 ATV 312HU22M3 GV21L20 18 LC1D09%e
3 - ATV 312HU30M3 GV2L22 25 LC1D09%e
4 5 ATV 312HU40M3 GV2 122 25 LC1D09%e
55 7.5 ATV 312HU55M3 GV3 L40 40 LC1D32ee
7.5 10 ATV 312HU75M3 GV3L50 50 LC1D32ee
11 15 ATV 312HD11M3 GV3L65 65 LC1 D50ee
15 20 ATV 312HD15M3 NS100HMA 100 LC1D80ee
Zasilanie trojfazowe: 380...500 V
0.37 0.5 ATV 312H037N4 GV2L07 2.5 LC1D09%e
0.55 0.75 ATV 312H055N4 GV2L08 4 LC1D09%e
0.75 1 ATV 312H075N4 GV2 108 4 LC1D09%e
1.1 1.5 ATV 312HU11N4 GV2L10 6.3 LC1D09%e
1.5 2 ATV 312HU15N4 GV2L14 10 LC1D09%e
2.2 3 ATV 312HU22N4 GV2L14 10 LC1D09%e
3 - ATV 312HU30N4 GV2L16 14 LC1D09%e
4 5 ATV 312HU40N4 GV2L16 14 LC1D09%e
55 7.5 ATV 312HU55N4 GV2 122 25 LC1D09%e
7.5 10 ATV 312HU75N4 GV21L32 32 LC1D18ee
11 15 ATV 312HD11N4 GV3L40 40 LC1D25ee
15 20 ATV 312HD15N4 GV3L50 50 LC1D32ee

(1) Wartosci w HP sg podane za NEC (National Electrical Code).

(2) Wymagany uktad stycznikéw LC1-D09/D18/D25/D32/D50D80: 3 bieguny + 1 zestyk
pomocniczy NO + 1 zestyk pomocniczy NC

(3) Zamien e @ na napigcie sterowania pokazane w tabeli ponizej:

Obwod sterowania AC
Volts~ 24 48 110 220 230 230/240
LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Pod inne napiecia od 24 do 660 V lub obwdd sterowania DC, skonsultuj sie z Regionalnym
Biurem Sprzedazy.
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PF539853

PF539854

PF539855

Zestawienie (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Rozruszniki silnikowe

GV3L40
+

LC1D25
+

ATV 312HD15S6

Rozruszniki silnikowe (kontynuacja)

Standardowa moc Przemiennik Wytacznik Stycznik (2)
silnika Aby otrzyma¢ petna
4-biegunowego referencje, dodaj kod
50/60 Hz (1) napigcia do referencji
Referencja Referencja Nastawa podstawowej (3)

kW HP A

Zasilanie tréjfazowe: 525...600 V

0.75 1 ATV 312H075S6 GV2L08 4 LC1D09%e

1.5 2 ATV 312HU15S6 GV2L10 6.3 LC1D09%e

22 3 ATV 312HU22S6 GV2L14 10 LC1D09%e

4 5 ATV 312HU40S6 GV2L16 14 LC1DO09%e

55 7.5 ATV 312HU55S6 GV2L20 18 LC1D09%ee

75 10 ATV 312HU75S6 GV2L22 25 LC1DO09%e

11 15 ATV 312HD11S6 GV2L32 32 LC1D18ee

15 20 ATV 312HD15S6 GV3L40 40 LC1D25ee

(1) Warto$ci w HP sg podane za NEC (National Electrical Code).
(2) Wymagany uktad stycznikéw LC1-D09/D18/D25: 3 bieguny + 1 zestyk pomocniczy NO
+ 1 zestyk pomocniczy NC
(3) Zamier: @ @ na napiecie sterowania pokazane w tabeli ponizej:
Obwéd sterowania AC
Volts~ 24 48 110 220 230 230/240
LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Pod inne napiecia od 24 do 660 V lub obwod sterowania DC, skonsultuj sie z Regionalnym
Biurem Sprzedazy.
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

ATV 312H075M2 z zamknigetym
panelem przednim i z pokrywg
zabezpieczajgcg 5:

brak dostepu do przyciskow STOP/
RESET i RUN

ATV 312H075M2 z zamknietym
panelem przednim i bez pokrywy
zabezpieczajgcej 5:

dostep do przyciskéw STOP/
RESET i RUN

ATV 312H075M2 z panelem przednim
otwartym

Referencja
’ czestotliwosci silnika
@ REF

Monitoring
parametréow

MON

o)

Konfiguracja

parametrow

CONF

3 tryby pracy ,REF”, ,MON”i,CONF”

Ustawienia fabryczne przemiennika

Aby utatwi¢ uruchomienie przemiennika posiada on funkcje wstepnie
zaprogramowane zgodnie z wymaganiami wiekszosci typowych aplikaciji.
Ustawienia fabryczne:

m Standardowa czestotliwos$¢ silnika: 50 Hz

m Zasilanie silnika: 230 V (ATV 312HeeeM2, ATV 312HeeeM3),
400V (ATV 312HeeeN4) or 600 V (ATV 312HeeeS6)

m Rampa przyspieszenia i opdznienia: 3s

m LSP: 0 Hz, HSP: 50 Hz

m Standardowe zatrzymanie po rampie

m Tryb zatrzymania w przypadku btedu: zatrzymanie wybiegiem

m Prad termiczny silnika = prad znamionowy silnika

m Poziom pradu hamowania DC: 0,7 x prad znamionowy silnikadla 0,5 s
m Praca ze stalym momentem dzigki sterowaniu wektorowym

m Wejscia logiczne:

O Al1 referencja predkosci (0 +10V)

O Al2(0+10V)sumazAl1

O Al3 (4-20mA) nie skonfigurowane

m Przekaznik R1: przekaznik btedu

m Przekaznik R2: nie skonfigurowane

m Wyjscie analogowe AOC 0-20mA, obraz czestotliwosci silnika

m Automatyczna adaptacji rampy hamowania

m Czestotliwos¢ przetgczania: 4 kHz

Interfejs HMI

Opis

1 Wyswietlacz:

m 4-segmentowy wyswietlacz

m Wyswietlacz numeryczny i kodu
m Jednostki wy$wietlanych wartosci

2 Wyswietlanie statusu przemiennika:

m REF: Tryb umozliwiajgcy wyswietlanie zadanej czestotliwosci silnika aktywnego
kanatu zadawania predkosci (terminal, tryb lokalny, wyswietlacz zdalny lub
komunikacja Modbus). W trybie sterowania lokalnego referencja moze by¢é
zadawana za pomoca przyciskéw nawigacyjnych 4, jesli funkcja zostata wczesniej
skonfigurowana.

m MON: Tryb monitoringu: Ten tryb umozliwia wyswietlanie parametrow
diagnostycznych w trakcie pracy przemiennika.

m CONF: Tryb konfiguracji umozliwia konfiguracje parametréw. Zawarto$c¢ tego
menu mozna modyfikowa¢ za pomoca oprogramowania SoMove.

3 Funkcje przyciskéw:

m MODE Wybdr jednego z nastepujgcych trybéw:

o ,REF” tryb referencyjny

O ,MON” tryb monitoringu

O ,,CONF” tryb konfiguracji

Uwaga: Powyzsze przyciski nie sg dostepne przy zamknietym panelu przednim..

m ESC: Anulacja lub powrét do poprzedniego menu

m STOP/RESET: Kontrola zatrzymania silnika i lokalny reset btedu; przycisk
aktywny w ustawieniach fabrycznych.

m RUN: Kontrola pracy lokalna, jesli zostata aktywowana.

4 funkcja przycisku nawigacii:

m Rotacja: zwiekszanie lub zmniejszanie warto$ci parametru, przejscie do innego
parametru i moze by¢ takze uzywane w celu zmiany trybu kontroli.

m Nacisniecie: Zapamietanie wartosci parametru, wybor wartosci

m Opcjonalnie jako potencjometr w trybie sterowania lokalnego.

5 Przykrywa ochronna, po ktérej zdjeciu mamy dostep do przyciskow STOP/RESET

i RUN

6 Zamknigcie mechaniczne w celu zamknigcia panelu przedniego.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Rampy S
f(Hz) f(Hz)
HSP 7- HSP s
0 t 0

t2

1

HSP: predkos¢ wysoka
t1: ustawiony czas rampy

t2:0,6 x t1

Wspétczynnik krzywizny jest staty

Funkcje aplikacyjne

m Zakres predkosci
Stuzy do okreslenia 2 czestotliwosci granicznych, ktére definiujg zakres predkosci
dopuszczony przez maszyne przy obowigzujgcych warunkach pracy.

f(Hz)

HSP LSP: niska predko$¢, od 0 do HSP, nastawa fabryczna 0

HSP: wysoka predkos$é, od LSP do 200 Hz, nastawa
fabryczna 50/60 Hz

X: konfigurowane pomigdzy 0 i 20 mA, ustawienia
fabryczne 4 mA

LSP Y: konfigurowane pomiedzy 4 i 20 mA, ustawienia
Referencja fabryczne 20 mA

oV 10V
XmA Y mA
4 mA 20 mA

m Czasy ramp przyspieszania i zwalniania
Funkcja pozwala na dostosowanie czasu przyspieszenia i zwalniania w zalezno$ci
od dynamiki aplikacji i maszyny.

f(Hz) f(Hz)

50 50

0 t 0 t
t1 t2

Liniowa rampa przys$pieszenia Liniowa rampa op&znienia

t1: czas przyspieszenia
t2: czas opdznienia
1 t2 moze by¢ nastawiany niezaleznie pomiedzy 0,1i999 s, nastawy fabryczne: 3s.

m Profile ramp przyspieszania i zwalniania

Stuzy do stopniowego zwigkszania czestotliwosci wyjsciowej zaczynajgc od
referencji predkosci, podazajgc profilem liniowym lub profilem zadanym.

O Rampy S

Zastosowanie rampy S jest przeznaczone do aplikacji pakujgcych lub transportu
poziomego; ta metoda eliminuje wptyw luzéw w mechanice oraz eliminuje wstrzasy,
ogranicza takze efekt nie nadgzania predkosci w przypadku gwattownych stanow
przejsciowych w maszynach o wysokim momencie bezwtadnosci.

O Rampy U

Rampy U sg przeznaczone do aplikacji pompowych, np. do instalacji pompowej

z bezzwrotnym zaworem. Dajg lepsza kontrole nad zamykaniem zaworéw
bezzwrotnych.

O Woybranie ksztattu liniowego, S, U lub przystosowanego odnosi sie jednoczesnie
dla rampy przyspieszania i rampy zwalniania.

Rampy U Rampa przystosowana

f(Hz) f(Hz) f(Hz) f(Hz)
HSP HSP HsP HSP

0 t o~ t 0 t0 t

t2 t2 tA1 tA2 A3 |tAd
t1 t1 ACC orAC2 dEC or dE2

HSP: predkos¢ wysoka HSP: predkosc wysoka
t1: ustawiony czas rampy tA1: moze by¢ ustawiony pomigdzy 0i100% (ACC lubAC2)
t2: 0,5 x t1 tA2: moze by¢ ustawiony pomigdzy 0i(100%-tA1) (ACC
Wspétczynnik krzywizny jest staty lubAC2)

tA3: moze by¢ ustawiony pomigdzy 0i100% (dEC lub dE2)
tA4: moze by¢ ustawiony pomigdzy 0i (100% - tA3) (dEC lub
dE2)

ACC: czas 1 rampy przyspieszania

AC2: czas 2 rampy przyspieszania

dEC: czas 1 rampy zwalniania

dEC2: czas 2 rampy zwalniania

Prezentacja:
strony 38 do 39

Charakterystyki:
strony 40 do 45

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Przetaczanie ramp

Stuzy do przetaczania 2 czaséw ramp przyspieszania i zwalniania, ktére moga
by¢ nastawiane oddzielnie.

Przetgczenie ramp jest mozliwe przez:

O wejscie cyfrowe

O prog czestotliwosci

O kombinacjg wejscia cyfrowego i progu czestotliwosci

Funkcja jest odpowiednia dla:

O transportu materiatéw z fagodnym startem i podej$ciem
O maszyn z szybkimi ciggtymi korektami predkosci

AC/ dE2

ACC / dEC

f(Hz)

HSP

Do 14
przodu 0 ‘
lub do

tytu 1 i

LI40

Przyspieszanie 1 (ACC) i zwalnianie 1 (dEC):
- nastawienia 0,1 d0o 999,9 s

- nastawa fabryczna 3 s

Przyspieszanie 2 (AC2) i zwalnianie 2 (dE2):
- nastawienia 0,1 do 999,9 s

- nastawa fabryczna 5 s

HSP: predkos¢ wysoka

Przyktad przetgczania za pomocg wejscia cyfrowego L14

m Automatyczne dostosowanie rampy zwalniania

Stuzy do automatycznego dostosowania czasu rampy zwalniania, jesli nastawa
poczatkowa jest zbyt niska przy branej pod uwage bezwtadnosci obcigzenia.
Dzieki zastosowaniu tej funkcji unika sie zablokowania przemiennika przez btad
nadmiernego hamowania.

Funkcja odpowiednia dla wszystkich aplikacji niewymagajgcych doktadnego
zatrzymania i nieuzywajacych rezystoréw hamowania.

Automatyczne dostosowanie powinno zostac¢ wytgczone, jesli maszyna ma
kontrole potozenia z zatrzymaniem na rampie i zainstalowany rezystor
hamowania. Funkgcja ta jest automatycznie wytgczana, jezeli jest
skonfigurowana sekwencja hamowania.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Funkcje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Stosunek napiecie/czestotliwosé

O Charakterystyki silnika i zasilania

Stuzg do okreslania granicznych wartosci stosunku napiecie/czestotliwo$¢

w zaleznosci od rodzaju zasilania, silnika i aplikacji.

Dla aplikacji z zmiennym lub statym momentem, z lub bez nadpredkos$ci, moga

by¢ ustawione nastepujace wartosci:

- czestotliwo$¢ bazowa odpowiadajgca zasilaniu

- znamionowa czestotliwos¢ silnika (w Hz) podana na tabliczce znamionowej silnika
- znamionowe napiecie silnika (w V) podane na tabliczce znamionowe;j silnika

- maksymalna czestotliwos$¢ przemiennika (w Hz)

O Typ stosunku napiecie/czestotliwos¢

Stuzy do dostosowania stosunku napigcie/czestotliwos¢ w celu optymalizaciji
wydajnosci dla nastepujgcych zastosowan:

- Aplikacje ze statym momentem (maszyny ze $rednimi obcigzeniami roboczymi
przy niskiej predkosci) z silnikami potgczonymi réwnolegle lub silnikami specjalnymi
(np. silniki klatkowe rezystancyjne): stosunek L

- Aplikacje ze zmiennym momentem (pompy, wentylatory): stosunek P

- Maszyny z ciezkimi obcigzeniami roboczymi przy niskiej predkosci, maszyny

z szybkimi cyklami, z (bezczujnikowym) sterowaniem wektorem strumienia:
stosunek n

- Oszczedzanie energii, dla maszyn z niskimi predkosciami i zmianami momentu:
stosunek nLd.

Napiecie jest automatycznie redukowane do warto$ci minimalnej odpowiedniej dla
wymaganego momentu.

u ()
Un

f(Hz)
frn

Un: Znamionowe napigcie silnika

fm: Znamionowa czegstotliwo$¢ silnika

m Autotuning

Automatyczne dostrajanie moze by¢ wykonywane:

O z polecenia operatora stosujgc narzedzia dialogu przez tryb sterowania lokalnego
lub tgcze szeregowe

O za kazdym razem, gdy przemiennik jest zatgczany

O przez wejscie cyfrowe

Automatyczne dostrajanie stuzy do optymalizacji dziatania aplikaciji.

m Przelgczanie czestotliwosci, ograniczenie hatasu

Czestotliwo$c¢ przetgczania moze by¢ nastawiana, aby zmniejszy¢ hatas emitowany
przez silnik.

Czestotliwos$c¢ przetgczania jest modulowana przypadkowo w celu unikniecia
rezonansow.

Wysoka czestotliwosé przetgczania posredniego napigcia DC stuzy do zasilania
silnika falg pradu z niskimi znieksztatceniami harmonicznymi. Czestotliwos¢
przetgczania moze by¢ nastawiana podczas pracy, aby zmniejszy¢ hatas emitowany
przez silnik.

Wartos$¢: 2 do 16 kHz, z nastawa fabryczna 4 kHz.

Dla wszystkich aplikacji wymagajgcych niskiego hatasu silnika.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Funkcje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Pomijanie czestotliwosci

Stuzy do usuniecia jednej lub dwdch predkosci krytycznych, ktére moga by¢
przyczyna rezonansu mechanicznego.

Mozliwe jest zakazanie pracy silnika z 1 lub 2 pasmami czestotliwosci (z szerokoscig
pasma + 1 Hz), ktére moga by¢ wybrane z zakresu roboczego.

Funkcja jest odpowiednia dla lekkich maszyn, przenosnikéw wielkogabarytowych

z niezréwnowazonym silnikiem, wentylatoréw i pomp odsrodkowych.

f(Hz)

2 Hz

Referencja

Zmiana predkosci silnika w zalezno$ci od zadanej czestotliwo$ci pomijanej

m Zadawanie predkosci

Predkos$¢ zadana moze miec rézne zrodta zaleznie od konfiguracji

przemiennika:

O wartosci zadane dostarczane przez 3 wejscia analogowe

O potencjometr zadajacy

O zmiana +/- predkosci za pomoca wejs¢ cyfrowych, poprzez klawiature lub
przyciski terminala zdalnego

O zadawanie przez terminal zdalny

O predkosci zadane dostarczane przez magistrale lub sieci komunikacyjne

Te rézne zrodta sg zarzgdzane przez programowanie funkcji i kanatow zadajacych.

m Wejscia analogowe

S3 3 wejscia analogowe

O 2 wejscia napieciowe:

- 0-10V (A1)

- 10V (AI2)

O 1 wejscie pradowe:

- X-Y ma (Al3), gdzie X jest konfigurowane pomiedzy 0i 20 mAoraz Y jest
konfigurowane pomigdzy 4 i 20 mA.

m Predkosci ustalone

Stuzg do przetgczania ustalonych predkosci zadanych.

Moga by¢ wybrane 2, 4, 8 lub 16 predkos$ci zadane.

Przetgczanie mozliwe jest za pomoca 1, 2, 3 lub 4 wejs¢ cyfrowych.

Predkosci ustalone mogg by¢ nastawiane przyrostowo co 0,1 Hz od 0 Hz do 500 Hz.
Funkcja jest odpowiednia do transportu materiatdéw i maszyn z kilkoma predkosciami

pracy.
f(Hz)
20 Gdy wejscia LI3 i LI4 sg w stanie
15 / 0, otrzymuije sig predkos¢ LSP
10 lub predkos¢ zadana na
wejsciach analogowych Al1,
LSP Al2,Al3.
t Nastawy fabryczne:
1. predkosc: LSP (predkos¢
Do 1 niska lub zadana)
przodu
lubdo LI20 t 2. predkosé: 10 Hz
tytu
3. predkos$é: 15 Hz
1
4. predkosc¢: 20 Hz (predkosc
LI3o t  wysoka)
1
LI40 t

Przyktad dziatania z 4 predko$ciami ustalonymi i 2 wej$ciami cyfrowymi

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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m Zmiana +/- predkosci

Stuzy do zwiekszania lub zmniejszania predkos$ci zadanej za pomoca 1 lub 2
sygnatoéw cyfrowych z zapamietaniem lub bez zapamietania ostatniej wartosci
zadanej (funkcja potencjometru napedzanego silnikiem).

Funkcja ta jest odpowiednia dla sterowania centralnego maszyny z kilkoma sekcjami
dziatania w jednym kierunku lub do dwukierunkowego sterowania dzwigami za
pomoca wiszgcych kaset sterujgcych.

Sa dostepne dwa typy dziatania:

O Uzycie przyciskow pojedynczego dziatania: Sg wymagane dwa wejscia cyfrowe
jako dodatek do kierunku (kierunkéw) dziatania.

Wejscie przypisane do polecenia ,+ predkos¢” zwieksza predkos¢, wejscie
przypisane do polecenia ,- predko$¢” zmniejsza predkosc¢.

f(Hz)
HSP
LSP t
Do 4]
przodu u
lubdo O t
tytu |
1
+ predkos¢ 0 t
11
- predkos¢ 0 ‘ t

Przyktad zmiany +/- predko$ci z 2 wejsciami cyfrowymi, przyciskami pojedynczego dziatania
i zapamietaniem warto$ci zadanej.

O Uzycie przyciskow podwojnego dziatania (jest potrzebne tylko jedno wejscie
cyfrowe przypisane do polecenia ,+predkos¢”:

Wejscia logiczne
. Puszczone 1 wcisniete 2 wcisniete
Do przodu Do tytu + predkosé (- predkosé) (predkosé (+ predkos¢)

T T ?—| utrzymana)
a ( c( b( d( Przycisk — — a aib

naprzoéd
aic 1wci$nigcie Przycisk - c cid
bid 1 wciénigcie wstecz

f(Hz)
HSP

LSP
0
LSP

HSP

Do przodu
2 wcisniete
1 wcisniete

0 t

Do tytu
2 wcisniete

1 wcisniete
0

LSP: predkos¢ niska, HSP: predko$¢ wysoka

Przyktad z przyciskami podwdjnego dziatania i 1 wejsciem cyfrowym
Uwaga: Ten typ sterowania ,+/- predko$c” jest niekompatybilny ze sterowaniem
3-przewodowym.

B Zapamietanie predkosci zadanej

Funkcja ta jest zwigzana ze sterowaniem ,+/- predkos¢”.

Umozliwia odczytanie i zachowanie ostatniej predkosci zadanej przed utrata sygnatu
start lub napiecia zasilania. Warto$¢ zachowana jest zastosowana przy ponownym
podaniu sygnatu start.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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f(Hz)
tm
Do przodut
lub do tytu
0
1
Jog O
Predkos$¢ zadana: tm: staty czas 0,5 s, minimalny

moze by¢ nastawiana od 0 czas migdzy dwoma impulsami
do 10 Hz
nastawa fabryczna 10 Hz

Przyktad pracy impulsowej

m Praca impulsowa (JOG)

Stuzy do dziatania impulsowego z minimalnym czasem rampy (0,1 s), ograniczona
predkoscig zadana i minimalnym czasem miedzy 2 impulsami.

Jest mozliwa przez ustawienie wejscia logicznego LI oraz przez impulsy podawane
na wejscie sterujgce kierunkiem wirowania.

Funkcja jest odpowiednia dla maszyn z podawaniem materiatu w trybie recznym
(np stopniowe przesuwanie mechanizmu podczas prac konserwacyjnych).

m Kanaty sterowania i zadawania predkosci

Jest kilka niezaleznych kanatéw sterowania i zadawania predkosci.

Polecenia (naprzéd, wstecz, itd.) i predkosci zadawane mogg by¢ wysytane przez:
O listwa zaciskowa (wejscia cyfrowe i analogowe)

O tryb lokalny (RUN/STOP i potencjometr)

O tgcze szeregowe

- zdalny terminal

- stowo sterujgce Modbus

- stowo sterujgce CANopen

Kanaty sterowania i zadawania predko$ci mogg by¢ oddzielne.
Przykiad: predko$¢ zadana otrzymywana jest z CANopen, a polecenia otrzymywane
sg z terminala zdalnego.

Uwaga: Przyciski STOP na klawiaturze i terminalu zdalnym mogg zachowac priorytet.
Funkcje ,sumowania wejsc” i ,regulatora PI” odnoszg sie tylko do jednego kanatu zadawania
predkosci.

m Przelgczanie sygnaléw zadajgcych

Przetgczanie miedzy 2 predkosciami zadanymi jest mozliwe przez:

O wejscie cyfrowe

O bit w stowie sterujgcym Modbus lub CANopen

Wartos¢ zadana 1 jest aktywna, jezeli wejscie cyfrowe (bit stowa sterujgcego) ma
stan 0, warto$¢ zadana 2 jest aktywna, jezeli wejscie cyfrowe (bit stowa sterujgcego)
ma stan 1.

Sygnat zadajgcy moze by¢ przetgczany w czasie pracy silnika.

= o
x Q b . o @)
= O < + < <
? { ? ?
10V XY
(X jest nastawiane od 0 do 20 mA,
+24V 0 a'Y jest nastawiane od 4 do 20 mA)

Schemat potgczen do przetgczania sygnatéw zadajgcych

m Sumowanie sygnatéw wejsciowych

Stuzy do dodawania 2 lub 3 predkos$ci zadawanych z roznych zrédet.

Wartosci zadane, dodawane do siebie, sg wybrane ze wszystkich mozliwych
rodzajow zadawania predkosci.

Przyktad:

O Warto$¢ zadana 1 otrzymana z Al1

O Warto$¢ zadana 2 otrzymana z Al2

O Warto$¢ zadana 3 otrzymana z AIP

Predkos¢ zadana przemiennika = warto$¢ zadana 1 + warto$¢ zadana 2 + warto$¢
zadana 3

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Referencja Pl +
PIC :
o——(X)—
) X1 Inwersja Pl
Sprzezenie
zwrotne Pl ‘
o—-| FBS RPG
RIG Regulator Pl
Mnoznik | Rampa
Autoo\o_ LHSPI| | AcC [Referencja
i s [PEC

) Man 0=~
Referencja manualna
[ ?,

éuto/man

ACC: Przyspieszanie

DEC: Zwalnianie

FSB: Wspotczynnik mnozenia sprzgzenia zwrotnego Pl
HSP: Predkos¢ wysoka

PIC: Odwrécenie kierunku korekcji regulatora PI

LSP: Predkos¢ niska

RIG: Stata catkowania regulatora PI

RPG: Wzmocnienie proporcjonalne regulatora Pl

m Regulator Pl

Stuzy do prostego sterowania wydajnoscia przeptywu lub cisnieniem z czujnikiem
dostarczajgcym sygnatu sprzezenia zwrotnego dostosowanego do przemiennika.
Funkcija ta jest odpowiednia dla aplikacji pompowych i wentylatorowych.

O Wartos¢ zadana PI:

- wewnetrzna warto$¢ zadana regulatora, nastawiana od 0 do 100

- warto$¢ zadana regulacji jest wybrana z wszystkich mozliwych rodzajow
zadawania wartosci regulaciji

- wstepne wartosci zadane Pl

O 2 lub 4 wstepne wartosci zadane PI, nastawiane od 0 do 100, wymagajg
zastosowania odpowiednio 1 lub 2 wej$c¢ cyfrowych

O Reczna wartos¢ zadana

- predkos$¢ zadana wybrana ze wszystkich mozliwych rodzajéw zadawania
predkosci

O Wartos¢ zwrotna PI:

- wejscie analogowe Al1, Al2 lub AI3

O Auto/Man:

- wejscie cyfrowe LI do przetgczania z predkosci zadanej (Man) na regulacjg

Regulator Pl Pl (Auto).
Podczas pracy w trybie automatycznym mozliwe jest dostosowanie sprzezenia
zwrotnego procesu, korekcja inwersji Pl, nastawianie wzmocnienia
proporcjonalnego i statej catkowania oraz zastosowanie rampy (czas = ACC — DEC)
dla ustalenia dziatania PI przy uruchamianiu i zatrzymywaniu.
Predkos¢ silnika jest ograniczona migdzy LSP i HSP.
Uwaga: Funkcja Pl jest niekompatybilna z funkcjami ,predko$ci ustalone» i ,praca krokowa
(JOG)”. Warto$¢ zadana Pl moze byc transmitowana przez facze szeregowe Modbus RS 485
lub magistrale CANopen.
m Przelgczanie ograniczenia pradu
2 prady graniczne moga by¢ skonfigurowane pomiedzy 0,25 1,5 razy prad
znamionowy przemiennika.
Stuzg do ograniczenia momentu i przyrostu temperatury silnika.
Przetgczanie migedzy 2 ograniczeniami pragdu moze by¢ wykonane przez:
O wejscie cyfrowe
O bit stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
m Ograniczenie czasu pracy przy niskiej predkosci
Silnik jest automatycznie zatrzymywany po ustawionym czasie pracy z niskg
predkoscia (LSP) przy zerowym sygnale zadajgcym i obecnosci sygnatu startu.
Czas moze by¢ ustawiany od 0,1 s do 999,99 s (0 odpowiada brakowi ograniczenia
czasu). Nastawa fabryczna 0 s. Silnik startuje automatycznie na rampie, gdy sygnat
zadajacy pojawi sie ponownie lub, jesli polecenie startu zostanie przerwane
a nastepnie przywrécone.
Funkcja jest odpowiednia do automatycznego zatrzymania / uruchamiania pomp
regulowanych cisnieniem.
m Przelgczanie silnikow
Pozwala na kolejne zasilanie dwoch silnikéw o roznych mocach z tego samego
przemiennika. Przetgczenie moze nastgpic tylko przy zatrzymanym i zablokowanym
przemienniku, stosujgc odpowiednia sekwencje przetgczen na wyjsciu
przemiennika.
Funkcja moze by¢ uzyta do dostosowania parametréw silnika. Automatycznie
przetgczanie sa nastepujace parametry:
O znamionowe napiecie silnika
O znamionowa czestotliwo$c silnika
O znamionowy prad silnika
O znamionowa predkos¢ silnika
O coso silnika
O wybor typu stosunku napigcie/czestotliwosc¢ dla silnika 2
O kompensacja IR, silnik 2
O wzmocnienie petli czestotliwosci silnika
O stabilno$c¢ silnika
O kompensacja poslizgu silnika
Funkcja ta wytgcza zabezpieczenie cieplne silnika.
Przetgczanie silnikow jest mozliwe przez:
O wejscie cyfrowe
O bit stowa sterujgcego Modbus lub CANopen
W aplikacjach dzwigowych, funkcja ta umozliwia zastosowanie pojedynczego
przemiennika do ruchu poziomego i pionowego.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
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m Sterowanie trybem przetaczania

Kanat przetgczajacy sterowanie umozliwia wybor 2 trybdw pracy.
Przetgczanie jest mozliwe przez:

O wejscie cyfrowe

O bit stowa sterujgcego Modbus lub CANopen

m Sterowanie 2-przewodowe

Stuzy do sterowania kierunkiem wirowania za pomocg przetgcznikéw stabilnych. Jest
mozliwe przez 1 lub 2 wejscia cyfrowe (jeden lub dwa kierunki). Funkcja ta jest
odpowiednia dla wszystkich aplikacji z jednym lub dwoma kierunkami wirowania.
Mozliwe s3 3 tryby pracy:

O wykrywanie stanu wejs¢ cyfrowych

O wykrywanie zmiany stanu wejs¢ cyfrowych

O wykrywanie stanu wejs¢ cyfrowych z pracg naprzéd majgcg zawsze priorytet nad
pracg wstecz

ZaciskiAltivara 312
24V LIt Lix

Lt ¢

Schemat podtgczen sterowania 2-przewodowego

LI1: Naprzod
LIx: Wstecz

m Sterowanie 3-przewodowe

Stuzy do sterowania kierunkiem wirowania i zatrzymaniem za pomoca przyciskow
impulsowych.

Jest mozliwe przez 2 lub 3 wejscia cyfrowe (jeden lub dwa kierunki). Funkcja ta jest
odpowiednia dla wszystkich aplikacji z jednym lub dwoma kierunkami wirowania.

i oA 1 LI1: Stop

I Zaciski Altivara 312 I

| I LI2: Naprzéd
} 24V Lh Li2 Llx | LIx: Wstecz

T b of

Schemat podigczen sterowania 3-przewodowego

m Wymuszony tryb lokalny

Wymuszony tryb lokalny narzuca sterowanie przez listwe zaciskowa lub terminal
operatora i wstrzymuje wszystkie inne tryby sterowania.

W wymuszonym trybie lokalnym sg dostepne nastepujgce wartosci zadane

i polecenia:

O wartosci zadane Al1 lub Al2, lub Al3 oraz sterowanie przez wejscia cyfrowe

O warto$¢ zadana i sterowanie przez przyciski RUN i STOP/RESET i potencjometr
O warto$¢ zadana i sterowanie przez terminal zdalny

Zmiana na wymuszony tryb lokalny jest mozliwa przez wejscie cyfrowe.

m Zatrzymanie wybiegiem

Zatrzymanie silnika przez moment oporowy tylko, jezeli przerwane jest zasilanie silnika.
Zatrzymanie wybiegiem jest osiggane:

O przez konfiguracjg polecenia zatrzymania normalnego jako zatrzymania wybiegiem
(po zaniku polecenia uruchamiania lub pojawienia sie polecenia zatrzymania)

O przez aktywacje wejscia cyfrowego

m Zatrzymanie szybkie

Stuzy do zatrzymania z dopuszczalnym czasem rampy zwalniania (podzielonym
przez 2 do 10), aby unikng¢ zablokowania jednostki przemiennik/silnik pod wptywem
btedu nadmiernego hamowania. Stosuje si¢ do przeno$nikdw z hamowaniem
elektrycznym przy zatrzymaniu awaryjnym.

Zatrzymanie szybkie jest osiggane:

O przez konfiguracjg polecenia zatrzymania normalnego jako zatrzymania szybkiego
(po zaniku polecenia uruchamiania lub pojawienia sie polecenia zatrzymania)

O przez aktywacje wejscia cyfrowego

m Hamowanie pragdem statym

Stuzy do hamowania (przy niskiej predkosci) wentylatorow o bardzo duzej
bezwtadnosci lub do utrzymania momentu przy zatrzymywaniu w przypadku
wentylatoréw umieszczonych w ciggu powietrza.

Hamowanie prgdem statym jest osiggane:

O przez konfiguracje polecenia zatrzymania normalnego jako hamowania pragdem
statym (po zaniku polecenia uruchamiania lub pojawienia sie polecenia zatrzymania)
O - przez aktywacje wejscia cyfrowego

Wartos¢ pradu statego i czas hamowania sg nastawialne.

Prezentacja:
strony 38 do 39

Charakterystyki:
strony 40 do 45
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Predkos$¢ zadana

0

Wyjscie cyfrowe 1 |

lub
przekaznikowe 0
Prad silnika

T

Prad zwolnienia
hamulca

Predko$c¢ zadana

Czestotliwose
sprzegnigcia

hamulca
LI naprzéd

lub wstecz 1
0

m Sterowanie hamulcem

Stuzy do zarzadzania sterowaniem hamulca elektromagnetycznego

w synchronizacji z uruchamianiem i zatrzymywaniem silnika, aby unikngé¢ szarpnie¢
i zmian kierunku pod wptywem obcigzenia.

Sterowanie sekwencja hamulca jest zarzadzane przez przemiennik.

Wartosci, ktére moga by¢ nastawiane do zwolnienia hamulca: prég pradu

i opdznienie czasowe. Wartosci, ktére mogg by¢ nastawiane do sprzegniecia
hamulca: prég czestotliwosci i opéznienie czasowe.

Zatwierdzanie: przekaznikowe wyjscie cyfrowe R2 lub wyjcie cyfrowe AOC
przypisane do sterowania hamulcem.

Funkcja odpowiednia dla aplikacji transportu materiatdéw z mechanizmem
wyposazonym w hamulec elektromagnetyczny (wciggarki) i maszyn wymagajacych
hamulca parkujgcego (maszyny niezréwnowazone).

O Zasady:

- Pionowy ruch podnoszenia:

Utrzymuje moment silnika w kierunku wznoszgcym, gdy hamulec jest zwalniany
i sprzegany, w celu przytrzymania obcigzenia, a nastepnie tagodnego startu po

Stan hamulca Sprzegniety Zwolniony eI
uwolnieniu hamulca.
Dostepne ustawienia: - Poziomy ruch przenoszenia:
t1: Czas op6znienia zwolnienia hamulca Synchronizuje zwolnienie hamulca z momentem rozruchowym i sprzega hamulec
t2: Czas opdznienia sprzegniecia hamulca ; . . . . .
przy zerowej predkosci przy zatrzymaniu, w celu niedopuszczenia do szarpniec.
Kontrola hamulca Zalecane ustawienia do sterowania hamulcem dla aplikacji podnoszenia pionowego
(dla aplikacji przenoszenia poziomego ustaw prég pradu na zero):
- Prad zwolnienia hamulca: Dostosuj prgd zwolnienia hamulca do pradu
znamionowego wskazanego na silniku. Jezeli, podczas testowania, moment jest
niewystarczajacy, zwieksz prad zwolnienia hamulca (warto$¢ maksymalna jest
narzucona przez przemiennik).
Czas przyspieszania: Dla aplikacji podnoszenia, zalecane jest ustawienie rampy
przyspieszania na wiecej niz 0,5 s. Upewnij sig, ze przemiennik nie zmienit pragdu
ograniczania. Te same zalecenia dotyczg zwalniania.
Uwaga: Dla aplikacji podnoszenia powinien by¢ uzyty rezystor hamowania. Upewnij
sie, ze wybrane nastawy i konfiguracje nie moga by¢ przyczyna upuszczenia lub
utraty kontroli nad podnoszonym obcigzeniem.
- Czas op6znienia zwolnienia hamulca t1: Nastawa zalezna od typu hamulca. Jest
to czas wymagany, aby hamulec mechaniczny zostat zwolniony.
- Czestotliwosc¢ sprzegniecia hamulca: Ustaw dwukrotny poslizg znamionowy,
a nastepnie dopasuj do skutkéw.
- Czas op6znienia sprzegniecia hamulca t2: Nastawa zalezna od typu hamulca.
Jest to czas wymagany, aby hamulec mechaniczny zostat sprzegniety.
m Zarzadzanie tacznikami krancowymi
Stuzy do zarzadzania praca jednego lub dwdch tgcznikéw krancowych (z 1 lub 2
kierunkami pracy).
Kazdy tacznik krancowy (naprzéd, wstecz) jest dotagczony do wejscia cyfrowego. Typ
zatrzymania po wykryciu granicy moze by¢ skonfigurowany jako zatrzymanie
normalne, wybiegiem lub szybkie. Po zatrzymaniu, silnik ma mozliwo$¢ ponownego
uruchomienia jedynie w przeciwnym kierunku.
m Monitorowanie
Moga by¢ wyswietlane nastepujace dane:
O czestotliwos$é zadana
O wewnetrzna warto$¢ zadana Pl
O czestotliwo$é zadana (warto$é bezwzgledna)
O czestotliwo$é wyjsciowa dostarczana do silnika (warto$¢ ze znakiem
z dopetnieniem do dwéch)
O wartos$¢ wyjsciowa w jednostkach klienta
O prad w silniku
O moc silnika: 100% = moc znamionowa
O napiecie liniowe
O stan cieplny silnika:
- 100%: znamionowy stan cieplny, 118%: prég przecigzenia silnika
O stan cieplny przemiennika:
- 100%: znamionowy stan cieplny, 118%: prég przecigzenia przemiennika
O moment silnika: 100% = moment znamionowy
O ostatni btgd
O czas pracy
O stan automatycznego dostrojenia
O konfiguracja i stan wejs¢ cyfrowych
O konfiguracja wejs¢ analogowych
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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m Zarzadzanie btedami

Sa rozne tryby dziatania przy btedzie kasowalnym:
O Zatrzymanie wybiegiem

O Przemiennik przetgczany na predkos$¢ powrotng
O Kiedy zdarzy sie btad, przemiennik utrzymuje predkos$¢, az btad zniknie
O Zatrzymanie na rampie

O Zatrzymanie szybkie

Nastepujgce btedy kasowalne sg wykrywane:

O przegrzanie przemiennika

O przegrzanie silnika

O btad magistrali CANopen

O awaria tgcza szeregowego Modbus

O btedy zewnetrzne

O utrata sygnatu 4-20 mA

m Kasowanie btedu

Stuzy do wyczyszczenia ostatniego btedu za pomocg wejscia cyfrowego LI.
Warunki ponownego uruchomienia po skasowaniu btedu sg takie same jak po
zatgczeniu zasilania.

Kasowane sg nastepujgce btedy: przepigcie, przekroczenie predkosci, btad
zewnetrzny, przegrzanie przemiennika, utrata fazy silnika, przepiecie na szynie DC,
utrata sygnatu zadajgcego 4-20 mA, zmiana kierunku obrotéw obcigzenia,
przecigzenie silnika, jezeli jego stan termiczny jest mniejszy niz 100%, btad tacza
szeregowego.

Btedy spowodowane zbyt niskim napieciem zasilania lub zanikiem fazy zasilania sg
zawsze kasowane automatycznie po powrocie normalnych warunkéw zasilania.

Funkcja jest odpowiednia dla aplikacji, gdzie jest utrudniony dostep do
przemiennika, np. przemieszczanie czesci w systemach transportu materiatéw.

m Kasowanie ogolne (kasowanie wszystkich btedéw)

Funkcja moze by¢ uzyta do wstrzymania wszystkich btedéw, wigcznie

z zabezpieczeniem termicznym (dziatanie wymuszone) i moze spowodowac
nieodwracalne uszkodzenie przemiennika.

Funkcja jest odpowiednia dla aplikacji, gdzie restart moze by¢ niezbedny
(przenosnik w piecu, stacje wyciggowe dymu, maszyny z produktami
twardniejgcymi, ktére musza by¢ usuwane).

Funkcja jest aktywowana przez wejscie cyfrowe.

Monitorowanie btedu jest aktywne, jezeli wejscie cyfrowe jest stanie 1.
Wszystkie btedy sg kasowane przy zmianie stanu na wejsciu cyfrowym.

m Zatrzymanie kontrolowane po utracie zasilania

Stuzy do sterowania zatrzymywaniem silnika po utracie zasilania.

Funkcja jest odpowiednia dla transportu materiatu, maszyn z duzg bezwtadnoscia,
maszyny ciggtych proceséw produkcyjnych.

Mozliwe typy zatrzymania:

O zablokowanie przemiennika i zatrzymanie wybiegiem

O zatrzymanie uzywajgce bezwtadnosci mechanicznej do utrzymania zasilania
przemiennika tak dtugo jak to mozliwe

O zatrzymanie na rampie

O zatrzymanie szybkie (zalezy od bezwtadnosci i zdolnosci hamowania
przemiennika).

m Tryb zatrzymania w przypadku btedu

Typ zatrzymania, ktéry zdarza sie po wykryciu btedu, moze by¢ skonfigurowany
jako normalny, wybiegiem lub szybki, dla nastepujgcych btedéw:

O btad zewnetrzny (wykrycie mozliwe przez wejscie cyfrowe lub bit w stowie
sterujgcym Modbus lub CANopen)

O btad zaniku fazy silnika

Jezeli miedzy przemiennikiem i silnikiem jest stosowany stycznik odptywowy, nalezy
wstrzymac¢ wykrywanie btedu zaniku fazy silnika.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Automatyczne chwytanie wirujgcego obcigzenia z kontrola predkosci (“start
lotny”)

Stuzy do tagodnego ponownego uruchomienia silnika w jednym z nastepujacych
przypadkéw, pod warunkiem, ze polecenie uruchomienia jest nadal obecne:

O zanik zasilania lub wytgczenie zasilania

O skasowanie btedu lub automatyczny restart

O zatrzymanie wybiegiem

Po zaniknieciu btedu, wykrywana jest rzeczywista predkos¢ silnika w celu
ponownego uruchomienia go zgodnie z rampa, od tej predkosci do predkosci
zadanej. Wykrycie predkosci moze trwac do 1 s, w zaleznosci od poczatkowe;j
odchyiki predkosci.

Funkcja ta jest automatycznie wytgczana, jezeli skonfigurowana jest sekwencja
hamowania.

Funkcja ta jest odpowiednia dla maszyn, w ktérych zmniejszenie sie predkosci
silnika po utracie zasilania jest nieznaczne (maszyny z wysoka bezwtadnoscig),
wentylatory i pompy napedzane przez przeptyw resztkowy, itp.

m Automatyczny restart

Umozliwia automatyczny ponowny start po zablokowaniu przemiennika pod
wptywem btedu, jesli btad ustgpit, a warunki pracy umozliwiajg uruchomienie.
Restart jest wykonywany przez szereg automatycznych préb, oddzielonych przez
rosngce okresy spoczynkowe co 1s, 5s, 10 s, a nastepnie 1 min.

Cata procedura restartu moze trwac od 5 min. do czasu nieograniczonego.

Jezeli przemiennik nie wystartuje po skonfigurowanym czasie, procedura jest
zatrzymywana i nastepuje zablokowanie przemiennika az do momentu wytgczenia
i ponownego zatgczenia zasilania.

Btedy umozliwiajgce automatyczny restart:

O przepigcie w sieci zasilajgcej

O przecigzenie cieplne silnika

O przecigzenie cieplne przemiennika

O przepigcie na szynie pradu statego

O brak fazy zasilania

O btad zewnetrzny

O utrata sygnatu zadajgcego 4 — 20 mA

O btad magistrali CANopen

O btad tgcza szeregowego Modbus

O zanik fazy silnika

O btad tgcza szeregowego

O zbyt niskie napigcie zasilania. Dla tego btedu funkcja jest zawsze aktywna, nawet,
gdy nie jest skonfigurowana.

Dla tych rodzajow btedow, przekaznik skonfigurowany jako przekaznik btedu,
zostaje wzbudzony, jezeli funkcja zostata skonfigurowana. Dla tej funkcji predkos¢
zadana i kierunek wirowania musza by¢ zachowane.

Funkcja jest odpowiednia dla maszyn lub instalacji pracujgcych ciggle lub bez
nadzoru oraz tam, gdzie restart nie narazi w zaden sposéb wyposazenia i obstugi na
niebezpieczenstwo.

m Ograniczenia dziatania w przypadku przepieé

Prég monitorowania napiecia liniowego jest zmniejszony do 50% napiecia silnika.
W tym wypadku, nalezy zastosowac dtawik liniowy, a osiggi przemiennika nie moga
by¢ gwarantowane.

m Przekaznik btedu, odblokowanie

Przekaznik btedu jest wzbudzony, gdy przemiennik jest zasilony i nie wystepuje
zaden btad. Ma jeden zestyk CO ze wspd6lnym punktem.

Przemiennik moze by¢ odblokowany po btedzie na jeden z nastepujacych
sposobow:

O przez wytgczenie zasilania przemiennika, az zgasnie dioda ,ON” i ponowne
zatgczenie zasilania

O przez wejscie cyfrowe przypisanie do funkcji kasowania btedu

O stosujac funkcje automatycznego restartu, jesli zostata skonfigurowana

m Kasowanie czasu pracy
Czas pracy przemiennika moze by¢ skasowany do zera.

Prezentacja:
strony 38 do 39

Charakterystyki:
strony 40 do 45

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Funkcje (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Zabezpieczenie cieplne silnika

Posrednie zabezpieczenie cieplne silnika realizowane przez ciaggte obliczanie jego
teoretycznego przyrostu temperatury.

Zabezpieczenie cieplne moze by¢ nastawione od 0,2 do 1,5 wartosci pradu
znamionowego przemiennika.

Funkcija ta jest odpowiednia dla aplikaciji z silnikami z chtodzeniem wtasnym.
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Prad silnika / ItH
Charakterystyki zabezpieczenia cieplnego silnika

m Zabezpieczenie cieplne przemiennika

Zabezpieczenie cieplne, przez czujnik PTC zamocowany na radiatorze lub
zintegrowany w module mocy, zapewnia ochrone przemiennika w przypadku stabej
wentylacji lub nadmiernej temperatury otoczenia.

Przemiennik blokuje sie w przypadku btedu.
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Charakterystyka zabezpieczenia termicznego silnika

m Konfiguracja przekaznikéow R1, R2

Nastepujgce stany sg sygnalizowane, gdy przekaznik jest zatgczony:
O btad przemiennika

O dziatanie przemiennika

osiggniety prog czestotliwosci

osiggnieta predkos$¢ wysoka

osiggniety prog pradu

osiggnieta czestotliwos¢ zadana

osiggniety prog cieplny silnika

sekwencja hamulca (tylko R2)

Ooooooao

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
92
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Funkcje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Wyjscia analogowe AOC/AOV

Na wyjsciach analogowych AOC i AOV sa dostepne te same dane.

Sa mozliwe nastepujace przyporzadkowania:

O prad silnika

O czestotliwos$€ silnika

O moment silnika

moc dostarczana przez przemiennik

btad przemiennika

osiggniecie progu czestotliwosci

osiggniecie predkosci wysokiej

osiggniecie progu pradu

osiggniecie czestotliwosci zadanej

osiggnigcie progu cieplnego silnika

O sekwencja hamulca

Nastawianie wyj$cia analogowego AOC/AQV stuzy do modyfikacji charakterystyk
pradu wyjscia analogowego AOC lub napigcia wyjscia analogowego AOV.
AOC: moze by¢ ustawione jako 0-20 mA lub 4-20 mA

AOV: moze by¢ ustawione jako 0-10 V

Oooooooao

m Zachowywanie i odzyskiwanie konfiguracji

Konfiguracja moze by¢ zachowana w pamieci EEPROM. Funkcja ta stuzy do
przechowywania konfiguraciji, jako dodatek do konfiguracji biezace;.
Odzyskanie tej konfiguracji kasuje konfiguracje biezaca.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Funkcje (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

m Konfigurowalne we/wy

Funkcje, ktore nie sg wypisane w tabeli sg w petni kompatybilne.
Funkcje zatrzymania maja priorytet na poleceniami uruchomienia.
Wybér funkcji jest ograniczony:

- przez liczbe we/wy przemiennika

- przez wzajemna niekompatybilno$¢ niektorych funkgji

Funkcje Sumowa-  +/- Zarzadzanie Predkosci Regulat Praca Sekwencja Hamowa- Zatrzyma- Zatrzyma-
nie wejs¢  predkos¢  faczniki ustal, Pl krokowa hamulca nie pradem nie szybkie nie
statym wybiegiem

Sumowanie wejs$¢

+/- predkosé

Zarzadzanie tacznikiem krancowym

Predkosci ustalone

Regulator Pl

Praca krokowa JOG

Sekwencja hamulca

Hamowanie pradem statym

Zatrzymanie szybkie

Zatrzymanie wybiegiem

B Funkcje niekompatybilne Priorytet funkcji (funkcje, ktore nie mogg by¢ aktywne jednoczesnie)
- Funkcje kompatybilne Strzatka wskazuje, ktéra funkcja na priorytet
Nie dotyczy Przyktad: Funkcja zatrzymania wybiegiem ma priorytet nad funkcjg zatrzymania
szybkiego
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 38 do 39 strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76
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Przemiennik czestotliwosci
Altivar 32

Schneider



PF095109

PF600365

PF600365

Prezentacja

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 32

Przyktad montazu sze$ciu ATV32
obok siebie, kazdy o wielkosci 45mm.

Wspdliny system sterowania
Altivar 32 - Lexium 32

ﬂ& 1 5 ‘ _“ -

Aplikacja przenosnika - naped sterujgcy Altivar 32

Prezentacja oferty ATV 32
Altivar 32 jest przemiennikiem czegstotliwosci do silnikow tréjfazowych
asynchronicznych i synchronicznych w zakresie napiecia liniowego 200...500V
o mocy od 0.18 do 15kW.

Altivar 32 zostat zaprojektowany jako naped réznych silnikéw z bogatg bibliotekg
funkciji aplikacyjnych aby spetni¢ najbardziej wymagajgce potrzeby aplikacyjne.

Z uwagi na jego kompaktowy design w tatwy sposéb integruje sie w maszynch
przemystowych OEM. Altivar 32 posiada ponad 150 funkcji apliakcyjnych aby utatwi¢
inzynierom jego adaptacje do maszyn przemystowych.

Rodzina przemiennikéw Altivar 32 do mocy 4kW to napedy o szerokosci od 45 do
60mm co stawia ATV 32 w szeregu najbardziej uniwersalnych przemiennikéw na
rynku maszyn OEM. Redukcja rozmiaru, montaz obok siebie, liczne funkcje
bezpieczenstwa oraz szeroki zakres mocy to podstawowe filary Altivar 32.

Altivar 32 oferuje rowniez liczne specjalne funkcje dla specyficznych aplikacji:

m Funkcje bezpieczenstwa oparte na certfikatach bezpieczenstwa (SIL 2 zgodnie ze
standardem IEC 61508) poréwnywalny z szacowaniem wymaganego poziomu
bezpieczenstwa maszynowego (PL d) zgodnie z normg ISO/EN 13849 1/2 .

m Funkcje logiczne do sterowania algorytmem maszyny (funkcje Boolean, operacje
arytmetyczne, comparatory, itp.).

Réznorodne wersje kart i protokotéw komunikacyjnych dostepnych jako opcja,
Altivar 32 perfekcyjnie wspotpracuje z systemami kontroli PLC.

Altivar 32 posiada wbudowane rézne profile sterowania tréjfazowymi silnikami
asynchronicznymi. Najwiekszg cechg ATV 32 jest profil kontroli sterowania silnikami
synchronicznymi opartymi o technologie magneséw trwatych. Dzigki wysokiej
dynamice i precyzji ten typ sterowania sprawdza sie w aplikacjach szybkich
przenosnikow.

Szybkie programowanie i adaptacja do systemu sterowania

Przyktad rozwigzan do fatwej konfiguracji napedu ATV32:

m kompatybilnos¢ konfiguracji oraz zdalnego dialogu HMI z uktadami
serwonapedow Lexium32 (wspdlna platforma narzgdziowa SoMove, SoMove
Mobile do telefonéw komorkowych, zdalny terminal graficzny w jezyku polskim oraz
narzedzia szybkiej wymiany/przechowywania programu Multi&Simple Loader).

m wbudowana technologia Bluetooth.

m opcjonalne karty komunikacyjne w postaci kaset wsuwanych.

m rézne sposoby montazu przemiennika ATV 32 (pionowo lub na ptaszczyznie -
boku napedu), montaz obok siebie.

Altivar 32 jest rowniez kompatybilny z oprogramowaniem narzedziowym SoMachine
jako rozwigzanie dla maszyn OEM. Rozwigzanie umozliwia konfiguracje oraz
parametryzacje systemu sterowania OEM.

Aplikacje

Altivar 32 zawiera w sobie liczne funkcje aplikacyjne zarzadzajgce wiekszoscig
ukfadéw napedowych automatyki, miedzy innymi:

m Transport materiatow (przenosniki, podnosniki).

m Pakowanie i maszyny pakujgce (maszyny do etykietowania, workownice).
m Maszyny specjalne (miksery, ugniatarki, maszyny tekstylne).

m Pompy, kompresory, wentylatory.

m Dzwigi, suwnice.

m Maszyny do obrébki drewna (pity, strugarki wzdtuzne).

m Przemyst przetwdrczy metalowy (procesy giecia, wyginania, spawanie,
zgrzewanie, maszyny do ciecia).

(1) Odniesc sie do katalogu technicznego Lexium 32

Referencje:
strona 102
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Prezentacja (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 32

Gtéwne funkcje i zastosowania ATV 32 (1)

Przyktad aplikacji (pita do ciecia)
wymagajgca obligatoryjnie zastosowanie
funkcji bezpieczenstwa.

Electric

Sclénelder

Przyktad aplikacji wymagajgcych
zastosowania logiki sterowania
(sekwencja ruchu)

Przyktady zastosowania (funkcje/aplikacje)
Funkcja

Funkcje bezpieczenstwa

Altivar 32 posiada 6 wejs¢ cyfrowych, 3 wejscia analogowe, 1 wyjscie cyfrowe/
analogowe oraz 2 przekazniki wyjsciowe.

Funkcje aplikacyjne
Przemiennik Altivar 32 zawiera ponad 150 funkcji aplikacyjnych przede wszystkich
do uktadéw przenosnikéw (ruch poziomy i poziomy), a w szczegolnosci:
m Konfiguracje: standardowe i uzytkownika.
m Aplikacje wymagajgce specyficznych funkcji (przenosniki tasmowe, cigcie
w locie, suwnice oraz dzwigi).
m Regulacja i parametryzacja parametru ,przetgczanie czestotliwosci” dla
optymalizacji ruchu servo ATV 32 (nastawy pradu silnika, redukcja zaktécen silnika
oraz temperatury).
m Rozne sposoby sterowania ATV32 - dialog HMI oraz narzedzia komunikacyjne.
m Ustawienia wiasne uzytkownika ,MyMenu” jako parametryzacja stricte ustawien
dla danego systemu sterowania.
m Przesytanie i pobieranie ustawien aplikacji, oprogramowanie SoMove oraz
SoMachine, parametryzacja w trybie ,Power Off” (wytgczony przemiennik).

Funkcje bezpieczenstwa SAFETY
Altivar 32 posiada funkcje bezpieczenstwa « SAFETY » oparte o sharmonizowane
normy ISO/EN 13849-1/- 2 kategoria 3 (PL d) oraz IEC 61508 (rozdziaty 1 & 2)
poziom bezpieczenstwa SIL 2 zapewniajgce spetnienie standardow
bezpieczenstwa z uzyciem modutu bezpieczenstwa Preventa (2) lub uzywajac
dedykowanych funkcji Safety ATV32 (2):
m STO (ograniczenie momentu/zdjecie momentu z silnika).
m SLS (bezpieczne ograniczenie predkosci).
m SS1 (bezpieczny STOP).
Powyzsze funkcje bezpieczenstwa sg konfigurowane z poziomu oprogramowania
SoMove (patrz strona 28).

Nota: Ustawienia funkcji bezpieczenstwa ATV 32 sg opisane w podreczniku ,Zintegrowane
funkcje bezpieczenstwa’”, ktéry dostepny jest na stronach internetowych
www.schneider-electric.pl.

Funkcje logiczne ATV32
Zintegrowane funkcje kontroli ruchu ATV Logic stuzg do stworzenia prostych
sekwencji sterowania ATV32 bez implementacji dodatkowych urzgdzen. Funkcje
logiki ruchu ATV32 s3 programowane z poziomu oprogramowania SoMove (patrz
strona 28) i umozliwiajg dostep do nastepujgcych funkgciji:
m Operacje arytmetyczne, operacje boole’owskie, liczniki, timer’y.
m Programowanie do 50 funkcji jako sekwencja ruchu.
m Dostep do wewnetrznych zmiennych ATV32.

Profile sterowania silnikami asynchronicznymi i synchronicznymi
Przemiennik posiada kilka profili sterowania silnikiem:
m silniki asynchroniczne:
O stosunek napiecie-czestotliwosé: U/f i charakterystyka 5-punktowa U/f.
O bezczujnikowe sterowanie wektorem pola.
O charakterystyka kwadratowa Kn? (pompy/wentylatory).
O profil oszczedno$ci energii.
m silniki synchroniczne: profil kontroli magnesami trwatymi.

Aplikacje
Manipulatory Przenosniki Pakowanie Maszyny do Przemyst
drewna metalowy
przetworczy

Sieci i protokoty komunikacyjne

Szybkie czasy odpowiedzi systemu sterowania

Profil kontroli silnikéw synchronicznych

Aplikacje - funkcje specjalne

Typowe Nie do
zastosowanie zastosowania

(1) Opis wszystkich funkcji oraz zastosowania ATV32 dostepny na stronach www.schneider-
electric.pl.
(2). Prosze odniesc sie do katalogu ,Moduty Bezpieczeristwa Preventa”
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Prezentacja (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 32

ATV 32H018M2...HO75M2 ATV 32HU11M2...HU22M2
ATV 32H037N4...HU15N4 ATV 32HU22N4...HU40N4

Kaseta komunikacyjna CANopen
RJ45

Karta komunikacyjna CANopen
z konektorem SUB 9

Kaseta komunikacyjna CANopen
Z listwg zaciskéw

GV2/ATV32 bezposredni
montaz wytgcznika
silnikowego

A Dostgpne w 3 kwartale 2010

Oferta Altivar 32

Przemienniki czestotliwosci Altivar 32 pokrywajg zakres mocy silnikow od 0.18kW do
15kW z dwoma zakresami napigcia zasilania:

m Jednofazowe 1~200V...240V, 0.18kW do 2.2 kW (ATV 32HeeeM2)

m Trojfazowe 3~380V...500V, 0.37kW do 15 kW (ATV 32HeeeN4)

Wykonanie ATV32 umozliwia montaz urzgdzen obok siebie (side by side).

Komunikacja Altivar 32 oparta jest o wbudowany protokét Modbus i CANopen jako

standard. Dostep do zasobéw komunikacyjnych mozliwy jest poprzez zigcze RJ45

na panelu przednim przemiennika. Oprécz komunikacji standardowej, dostepne sg
réwniez protokoty wystepujgce w postaci kart opcjonalnych:

m CANopen daisy chain (potaczenie szeregowe) z dwoma ztgczami RJ45.

m CANopen z konektorem SUB 9.

m CANopen z 5 ztgczowa listwa zaciskowa.

Patrz strona 24 i 25.

Oprécz protokotéw Modbus i CANopen do ktérych uzytkownik ma dostep w
standardzie, przemiennik Altivar 32 moze tworzy¢ systemy sterowania oparte o tzw.
protokoty przemystowe w postaci kart opcjonalnych:

® Modbus/TCP - Ethernet/IP

m PROFIBUS DP V1, DeviceNet

m EtherCAT (A)

Patrz strona 22.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Zintegrowane filtry EMC w przemiennikach ATV 32HeeeM2 | ATV 32HeeeN4 oraz
mechaniczny zestaw do zapewnienia kompatybilnozeci elektromagnetycznej,
zapewniajg bezpieczenstwo aplikacji oraz uproszczenie procesu certyfikacji na
znak C€. Powyzsze wykonania pozwalajg spetni¢ standardy IEC 61800 3, kategorii
C2 z maksymalnymi dtugo$ciami przewoddw zasilania silnika do 10 metréw.
Filtr EMC moze by¢ roztaczony poprzez zwore.

Opécz zintegrowanych filtrow EMC, dostepne sa réwniez jako opcja i moga by¢
instalowane przez uzytkownika do redukcji emisji harmonicznych generowanych
przez przemiennik Altivar 32.

W szczegdlnosci, uzywane sg do redukcji harmonicznych pradu dla dtugosci
przewodow silnikowych do 50 metrow.

Patrz strona 20.

Opcije i akcesoria zewnetrzne

Zewnetrzne akcesoria oraz opcje wystepujg dla kazdego przemiennika ATV32.
Lista dostepnych referencji w zaleznos$ci od zakresu przemiennika jest opisana
W niniejszym katalogu.

Akcesoria

m Klamra do bezposredniego montazu wytgcznika silnikowego GV2/ATV32
(potaczenie galwaniczne), patrz strona 32.

m Adapter do montazu modutu sterowania ATV32 pod katem 90 stopni, widocznego
dla uzytkownika w momencie montazu przemiennika w pozycji boczne;j.

m Polfaczenie szeregowe przemiennikow ATV32 poprzez sie¢ DC.

Patrz strona 13.

Opcje zewnetrzne

m Rezystory hamowania
m Dfawiki liniowe

m Dfawiki silnikowe

m Zewnetrzne filtry EMC
Patrz strony od 17 do 21.

Funkcje:
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Prezentacja (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 32

(3]

Oferta Altivar 32 (kontynuacja)

Dialog operatorski i narzedzia konfiguracyjne

Panel HMI
Graficzny terminal operatorskl 1 wyswietla biezgce warto$ci parametréw
przemiennika jak stan urzgdzenia, btedy oraz parametry sterowania (silnik, wejscia/
wyjécia). Obrotowy klawisz nawigacyjny stuzy zwiekszenia lub zmniejszenia
aktualnej wartosci oraz do nawigacji w strukturze wierszowej menu.

Terminale HMI
Altivar 32 wspotpracuje ze zdalnymi terminalami tekstowymi 4 lub graficznymi 3,
ktére sg dostepne w opciji. Zdalny terminal graficzny moze by¢ instalowany na
drzwiach rozdzielnicy ze stopniem ochrony IP 54 lub IP65.
Terminal zdalny tekstowy 4 jest stosowany do ulokowania sterowania lokalnego
Altivar 32 réwniez na drzwiach obudowy IP54 lub IP65 i stosuje sie do zdalnej
kontroli, nastaw i konfiguracji przemiennika oraz wys$wietlania statusu i btedow
przemiennika.

Patrz strona 14.

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do przygotowania pliku z konfiguracjg. Potgczenie
jest mozliwe za pomocg komputera PC:
m Bezposrednio uzywajgc przewodu USB/RJ45 (TCSM CNAM 3M002P)
B Za pomocg potgczenia bezprzewodowego Bluetooth (VW3 A8 114)
Patrz strona 28.

SoMove Mobile software for mobile phones
Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komorkowych stuzy do edycji konfiguracji
napedu.
Konfiguracja moze by¢ zapamietana, zaimportowana z PC lub wyeksportowana do
PC lub napedu wyposazonego w adapter bluetooth (VW3 A8 114).
Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komoérkowych oraz pliki konfiguracyjne, sa
dostepne na naszej stronie www.schneider-electric.pl
Patrz strona 16.

Narzedzia konfiguracyjne Simple Loader i Multi Loader
Urzadzenie Simple Loader 6 stuzy do kopiowania konfiguracji z jednego napedu do
drugiego za pomocg ztgcza RJ45. Obydwa napedy muszg byc¢ zasilone.
Narzedzie Multi Loader 5 umozliwia kopiowanie wielu konfiguracji z PC lub napedu
i wgrania do innego napedu. Napedy nie wymagaja zasilania.
Potgczenie za pomoca:
m PC za pomocg portu USB
m Naped za pomocg portu komunikacyjnego RJ45

Opis techniczny

Specyfikacja urzgdzen 1 do 6, zgodnie z opisem ,Dialog operatorski i narzedzia

konfiguracyjne”

7  Zaciski mocy przemiennika

8 Zabezpieczenie obwodoéw mocy przemiennika 7

9 Zigcze komunikacyjne RJ45 Modbus i CANopen

10 Zabezpieczenie listwy zaciskéw sterowania I/O (wraz z etykietg diagramu
potgczeniowego)

11 Zdejmowalny blok zaciskéw mocy silnika

12 Plytka EMC kompatybilnosci elektromagnetycznej (integralna czesc¢ bloku
zaciskow mocy silnika 11). Plytka EMC do zamocowania przewodow w celu
spetnienia wymagan normy EMC.

Funkcje:
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Prezentacja (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 32

f (Hz)

Czestotli-

Zatrzymanie wybiegiem

wosé
znamiono-
wa

0 t(s)
Aktywacja STO
(zerowy moment)
Aktywacja funkcji bezpieczenstwa STO
Utrzymywanie
zdefiniowanej Zatrzymanie
f(Hz) czestotliwosci wybiegiem
Czestotli-
wos¢
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wa
Zdefinio- fmax.
wana X
czestotli- 0 t(s)
wos¢ . , s
Aktywacja Aktywacja funkcji
SLS STO (zerowy
moment)

jesli zdefiniowana
czestotliwos¢ jest

przekroczona.

Aktywacja funkcji bezpieczenstwa SLS

f (Hz)

Czestotli-

Safe Stop

(bezpieczny stop)

zgodny ze
zdefiniowang
rampg zwolnie

nia.

wos¢
znamiono-
wa

Aktywacja
SS1

Aktywacja funkcji ST
(zerowy moment)

Aktywacja funkcji bezpieczenstwa SS1

t(s)
(0]

Zintegrowane funkcje bezpieczenstwa SAFETY (1)
Przemiennik czestotliwosci Altivar 32 posiada 3 funkcje bezpieczenstwa:
m STO (ograniczenie momentu/zdjecie momentu z silnika).

m SLS (bezpieczne ograniczenie predkosci).
m SS1 (bezpieczny STOP).

Powyzsze funkcje sa certyfikowane zgodnie z normg IEC 61800 5 2 Edycja 1
,Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci - Cze$¢ 5-2:
Wymagania dotyczgce bezpieczenstwa”.

Integracja funkcji bezpieczenstwa w ATV32 umozliwia:

m zaprojektowanie maszyny zgodnie z normami bezpieczenstwa - zgodnie

z normami opisanymi w dyrektywach ,Bezpieczenstwo maszyn”.

m zwiekszenie niezawodnosci systemu sterowania maszyny poprzez redukcje
wystgpienia przestojow oraz zwigkszenie poziomu bezpieczenstwa podczas pracy.

Nota: Niektére aplikacje wymagajg zastosowania zewnetrznych modutéw bezpieczeristwa, np.
Preventa (2).

Funkcja bezpieczenstwa STO Safety Torque Off (ograniczenie momentu /
odlaczenie momentu z watu silnika) (7)
Funkcja bezpieczenstwa STO zapewnia bezpieczny stan blokady obwodéw mocy
- wymusza zatrzymanie i/lub zabezpiecza przed nieumysinym uruchomieniem
silnika (eliminacja momentu z watu silnika). Funkcja jest zgodna z Kategorig
Bezpiecznego STOP’u 0 EN 60204-1.

Funkcja bezpieczenstwa Safety Limited Speed SLS (7)
Funkcja bezpieczenstwa SLS umozliwia bezpieczne zatrzymanie lub utrzymanie
czestotliwosci wyjsciowej ATV32 do zdefiniowanej wartosci. W przypadku, gdy
zdefiniowana warto$¢ czestotliwosci nie moze by¢ utrzymana powyzej pewnej
wartosci, np. w przypadku zmiany wirujgcego obcigzenia, funkcja STO (stan
blokady) jest aktywowana.

Funkcja bezpieczenstwa Safe Stop SS1 (1)
Zintegrowana funkcja bezpieczenstwa SS1 jest zgodna z kategorig 1
,bezpiecznego stop’u”. Funkcja SS1 wystepuje dla nastepujacych sekwenciji
i zdarzen:
m bezpieczne zwolnienie silnika po monitorowanej rampie.
B w momencie osiggniecia czestotliwosci zwolnienia, ATV32 jest zatrzymany
poprzez funkcje STO.
m funkcja STO jest aktywowana.

Parametryzacja funkcji bezpieczenstwa (1)
Parametryzacja funkcji bezpieczenstwa ATV32 nie wymaga zastosowania zadnych
urzgdzen opcjonalnych (dodatkowe moduty bezpieczenstwa, np. Preventa). Funkcja
bezpieczenstwa jest realizowana bezposrednio poprzez dedykowane wejscia
logiczne przemiennika i jest konfigurowana z poziomu SoMove (patrz strona 28).

(1) Prosze odnie$c¢ sig do podrecznika ,Zintegrowane funkcje bezpieczenstwa’, ktory dostepny
Jest na stronach internetowych www.schneider-electric.pl.
(2) Prosze odnie$c¢ sie do katalogu ,Moduty bezpieczenstwa Preventa”.

Funkcje:
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Prezentacja (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 32

Standardy i certyfikaty (1)
Przemiennik czestotliwo$ci Altivar 32 zostat opracowany zgodnie
z migdzynarodowymi standardami i zaleceniami odnosnie przemystowych urzgdzen
elektrycznych (IEC), w szczegolnosci:
m |[EC 61800-5-1
m |[EC 61800-3:
O Odporno$¢ EMC: IEC 61800 3, srodowisko 1i2.
O Emisja EMC: IEC 61800 3, kategoria C2.
m ISO/EN 13849-1/-2 kategorii 2 (PL d).
m |[EC 61508 (czg$¢ 1i2)

Altivar 32 jest certyfikowany zgodnie z:
m UL 508c

m CSA

m NOM

m GOST

m C-Tick

Znak C€ zostat nadany zgodnie z Europejska Dyrektywg Niskonapieciowa (2006/95/
EC) oraz Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej EMC (2004/108/EC).
Altivar 32 jest rowniez zgodny z Dyrektywag Srodowiskowg (RoHS).

(1) Petna lista certyfikatow urzagdzen Altivar 32 dostepna jest na www.schneider-electric.pl

Funkcje:
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Opis referencji

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 32

PF095103

ATV 32H018M2...HO75M2
ATV 32H037N4...HU15N4

PF095104

ATV 32HU11M2...HU22M2
ATV 32HU22NA4...HU40N4

PF095105

ATV 32HU55N4, HU75N4

Plytka EMC nie
podtgczona

PF095106

ATV 32HD11N4, HD15N4
Ptytka EMC nie
podfgczona

Przemienniki czestotliwosci (zakres czestotliwosci od 0.1 do 599Hz)

Silnik Zasilanie liniowe Altivar 32
Moc Maksymalny Moc Maks. Maksymal- Maksy- Moc Referencja Waga
wskazanana pradliniowy pozorna spodzie- ny malny rozproszo-
tabliczce (1), (2) wany ciagly prad na
znamionowej pradlsc prad chwilowy przy
3) wyjsciowy dla 60s maksymal-
(In) (4) nym
obciazeniu
przy przy U2 przy U2 przy U2 (In) (4)
U1
kW  HP A A kVA kA A A w kg
Jednofazowe napiecie zasilania: 200...240 V 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC (2) (5) (6)
018 1/4 34 28 0.7 1 1.5 2.3 25 ATV 32H018M2 2.400
037 12 6 5 1.2 1 3.3 5 38 ATV 32H037M2 2.400
055 3/4 79 67 1.6 1 3.7 5.6 42 ATV 32H055M2 2.400
075 1 10.1 85 2 1 4.8 7.2 51 ATV 32H075M2 2.400
1.1 12 136 115 2.8 1 6.9 10.4 64 ATV 32HU11M2 2.900
1.5 2 176 148 36 1 8 12 81 ATV 32HU15M2 2.900
2.2 3 23.9 201 4.8 1 1 16.5 102 ATV 32HU22M2 2.900

Tréjfazowe napiecie zasilania: 380...500 V 50/60 Hz, z wbudowanymi filtrami EMC (2) (5) (6)

037 172 2.1 1.6 1.4 5 1.5 2.3 27 ATV 32H037N4 2.500
055 34 28 22 1.9 5 1.9 2.9 31 ATV 32H055N4 2.500
075 1 36 27 2.3 5 2.3 3.5 37 ATV 32H075N4 2.500
1.1 12 5 3.8 3.3 5 3 4.5 50 ATV 32HU11N4 2.500
1.5 2 65 49 4.2 5 4.1 6.2 63 ATV 32HU15N4 2.500
2.2 3 87 6.6 5.7 5 5.5 8.3 78 ATV 32HU22N4 3.000
3 - 1.1 84 7.3 5 71 10.7 100 ATV 32HU30N4 3.000
4 5 13.7 105 9.1 5 9.5 14.3 125 ATV 32HU40N4 3,000
5.5 7" 20.7 145 17.9 22 14.3 21.5 233 ATV 32HU55N4 7.500
7.5 10 26.5 187 22.9 22 17 25.5 263 ATV 32HU75N4 7.500
1 15 36.6 25.6 31.7 22 27.7 41.6 403 ATV 32HD11N4 8.700
15 20 47.3 333 41 22 33 49.5 480 ATV 32HD15N4 8.800

Wymiary koncowe (catkowite)

Przemiennik ATV32 (Szer/Wys/Gteb)
Montaz z ptytka EMC  Montaz bez ptytki EMC
mm mm

ATV 32H018M2...H075M2, ATV 32H037N4...HU15N4 45x 317 x 245 —-(6)

ATV 32HU11M2...HU22M2, ATV 32HU22N4...HU40N4 60 x 317 x 245 —(6)

ATV 32HU55N4, HU75N4 150 x 308 x 232 150 x 232 x 232

ATV 32HD11N4, HD15N4 180 x 404 x 232 180 x 330 x 232

(1) Warto$c typowa dla silnika 4-biequnowego i maksymalnej czestotliwo$ci przetgczania 4 kHz, bez dodatkowych dfawikéw
liniowych, dla maksymalnego oczekiwanego pradu liniowego Isc (3).

(2) Znamionowe napiecia zasilania, min. U1, maks. U2:200 (U1)...240V(U2), 380(U1)...500V(U2).

(3) W przypadku, gdy prad Isc jest wiekszy niz podany w tabeli, zastosuj dtawik liniowy (patrz strona 18).

(4) Wartosci podawane dla maksymalnej czestotliwo$ci przetgczania 4 kHz, przy pracy ciggtej. Czestotliwosc przetgczania jest
ustawiana pomiedzy 2 a 16kHz. Powyzej 4 kHz nalezy ograniczy¢ prad znamionowy przemiennika. Pragd znamionowy silnika nie
moze przekroczyc tej warto$ci: zobacz krzywe ograniczania dostepne na www.schneider-electric.pl.

(5) Przemiennik dostarczany z filtrem EMC kategorii C2. Filtr moze zostac odifgczony.

(6) Potaczenia zgodne ze standardem EMC:

-ATV 32HeeeM2, ATV 32H037N4...HU40N4 sg dostarczane z ptytkg EMC. Ptytka EMC jest integralng czes$cig odtgczalnej listwy
zaciskow mocy silnika. Dwa elementy nie moga by¢ uzywane jako oddzielne.

-ATV 32HU55N4...HD15N4 sg dostarczane z ptytka EMC, osobny montaz przez uzytkownika.

Prezentacja:
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PF095123

PF095121

] [l - - L] - 1 4 -
Opis referencji Przemienniki czestotliwosci
(kontynuacja) Altivar 32
Akcesoria, dokumentacja
Akcesoria
Komponenty do montazy wytacznika silnikowego GV2 bezposrednio na przemienniku ATV32
Opis Dla przemiennikéw Zamawiany Referencja Waga
po kg
Klamra do bezposredniego montazu GV2/ATV32. ATV 32HeeeM2 10 VW3 A9 921 0.075
Mechaniczne potgczenie wytgcznika silnikowego serii GV ATV 32H037N4...HU40N4
bezposrednio na przemienniku ATV32. Wymaga piyty
adaptacyjnej do potgczenia elektrycznego, do
zamowienia oddzielnie.
Ptyta adaptacyjna (ztacze posredniczace) ATV 32HeeeM2 10 GV2 AF4 0.016
Ptyta pozwala na potaczenie elektryczne pomiedzy GV2 ATV 32H037N4...HU40N4
aATV32 w momencie montazu wytgcznika silnikowego
bezposrednio na przemienniku. Wymaga uzycia klamry
ATV 32HU15N4 z modutem do bezposredniego montazu VW3 A9 921.
sterowania podtgczonym
pod katem 90 Montaz modutu sterowania przy 90°
Opis Dla przemiennikéw Referencja Waga
kg
Adaptor (ztagcze posredniczace) do montazu modutu ATV 32HeeeM?2 VW3 A9 920 0.125

sterowania przy 90°. ATV 32H037N4...HU40N4

Ten typ montazu przemiennika pozwala na umieszczenie
modutu sterowania pod katem 90° z petnym dostepem do
parametréw oraz petnej widoczno$ci panela sterowania
LCD.

Polaczenie szeregowe przemiennikow ATV32 poprzez sie¢ DC (1)
Obwadd DC jest potgczony szeregowo jako Daisy Chain w nastepujgcych przypadkach:
m Przemienniki ATV32 sg zasilone poprzez sie¢ AC i potgczone réwnolegle poprzez sie¢ prgdu statego DC w celu
zrownowazenia obcigzenia podczas hamowania pomiedzy dwoma przemiennikami; uzywane dodatkowo z
rezystorami hamowania (patrz strona 17).

m Przemienniki zasilone tylko poprzez sie¢ DC.

Wymagania potgczeniowe opisane ponizej:

Opis Zakres przemiennikéw Dlugos¢  Referencja Waga
od do m kg
Przewod 2 przytacza ATV 32HeeeM2 ATV 32HeeeM2 0.18 VW3 M7 101 RO1 -
ATV 32HeeeM2 p_olq.czeniowy z obu stron
2 potaczeniem szeregowym sieciDC (1) ATV 32HO37N4... ATV 32HO37N4...
poprzez sie¢ DC HU40N4 HU40N4
1 dedykowane ATV 32HO37N4... ATV 32HU55N4... 1.5 VW3 M7 102 R15 -
przytacze z obu HU40N4 HD15N4
stron
2 przytacza ATV 32HeeeM2 LEX 32e000M2 (2) 0.65 VW3 M7 101 R06 -
z obu stron ATV 32HeeeN4 LEX 32e00eN4 (2)
Dokumentacja
Opis Referencja Waga
kg
»Dokumentacja Przemienniki czgstotliwosci i serwonapedy” DVD VW3 A8 200 0.100

Sktada sie z (3):

m Technicznej dokumentaciji (instrukcji programowania, instalowania oraz komunikacji).
m Katalogu technicznego.

m Broszury produktowej

(1) Podtaczenie i parametryzacja urzadzen poprzez sie¢ DC wymaga zastosowania specjalnych $rodkéw ostroznosci, prosze
odnie$c sie do instrukcji instalowania dostepnej na stronach www.schneider-electric.pl

(2) Serwonapedy Lexium 32. Patrz strona 4 lub odnie$c sie do katalogu technicznego serwonapedy Lexium 32.

(3) Zawarto$c ptyty DVD jest rowniez dostepna na stronach www.schneider-electric.pl.

Prezentacja:
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PF095133

PF095131

PF600255

Prezentacja,
referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Narzedzia dialogu HMI, narzedzia konfiguracyjne

Zdalny terminal tekstowy z otwartg

osfong

Zdalny terminal tekstowy z zamknietg osfong

Zdalny terminal graficzny

Zdalny terminal tekstowy

Terminal zdalny jest stosowany do ulokowania sterowania lokalnego Altivar 32 na
drzwiach obudowy IP54 lub IP65.

Stosuje sie:

m Do zdalnej kontroli, nastaw i konfiguracji przemiennika

m Do wyswietlania statusu i btedow przemiennika.

Maksymalna temperatura pracy 50°C.

Opis
1 4-cyfrowy wyswietlacz
2 Nawigacja A , ¥ iwybér przycisku ENT, ESC
3 Przyciski kontroli lokalnej silnika:
- RUN: start silnika
- FWD/REV: odwraca kierunek obrotéw
- STOP/RESET : zatrzymuije silnik/resetuje btad
4 Wybér trybu pracy MODE
5 Pokrywa do dostepu do kontroli lokalnej

Referencje
Opis Stopien Dlugos¢ Referencja Waga
ochrony
m kg

Terminal zdalny IP 54 - VW3 A1006 0.250
Niezbedny jest przewdd do sterowania P65 _ VW3 A1 007 0.275
zdalnego, VW3 A1 104 Ree
Przewéd zdalny - 1 VW3 A1 104 R10 0.050
Wyposazony w 2 RJ45 3 VW3 A1 104 R30 0.150

Terminal zdalny graficzny
Terminal zdalny graficzny jest wspdlny dla wszystkich przemiennikéw, umozliwia
prosta konfiguracje i diagnostyke.
W szczegdlnosci, umozliwia transfer oraz przechowywanie do 4 konfiguracji
przemiennika. Panel graficzny moze petni¢ funkcje programowe dla kilku
przemiennikow Altivar (patrz strona 15)

Gtoéwne funkcje:

m Ekran graficzny wyswietla 8 lini po 24 litery.

m Przycisk nawigacyjny pozwala na szybki i prosty dostep do wszystkich menu.

m Jest dostarczany z 6 jezykami w standardzie (Chinski, Angielski, Francuski,
Polski, Niemiecki, Wioski i Hiszpanski). Dostepne jezyki, sg mozliwe do zmiany za
pomoca narzedzia Multi-Loader (VW3 A8 121).

Maksymalna temperatura pracy terminala to 60 °C, stopien ochrony IP54.

Opis
6 Terminal graficzny:
- 8 lini po 24 litery, 240x160 pikseli, duze cyfry
7 Przyciski funkcyjne (nie operacyjne w Altivar 312)
8 Przycisk nawigacyjny:
- obrotowy #: przejdz do kolejnej/poprzedniej lini, zwigksz/zmniejsz warto$¢
- nacisniecie: zapamietaj aktualng wartos¢ (ENT)
Przycisk ESC: anuluj wartos¢, powrét do poprzedniego menu
9 Przyciski sterowania lokalnego silnika:
- RUN: start silnika
- STOP/RESET: zatrzymanie silnika reset btedu
- FWD/REV: odwrécenie kierunku obrotow

Prezentacja:
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DF600259

DF600260

Prezentacja,
referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Narzedzia dialogu HMI, narzedzia konfiguracyjne

Zdalny zestaw monitoringu
przemiennikéw Altivar: 1+ 2 + 3

b2 d

Uzycie graficznego terminala zdalnego na drzwiach
obudowy: 1+ 2+ 4 (+ 5, jesli IP 65)

I
ATV 32

Przyktad potgczenia urzgdzen wieloweztowo

Terminal zdalny graficzny (kontynuacja)
Akcesoria do zdalnego montazu terminala graficznego

Opis Numer Dlugosé Referencja Waga
m kg
Terminal zdalny graficzny 1 - VW3 A1 101 0.180
Przewod zdalny VW3 A1 104 Reee
i adapter RJ45 VW3 A1 105,
muszg by¢ dostarczone
Przewéd potaczeniowy 2 1 VW3 A1 104 R10 0.050
wyposazony w 2 ztgcza RJ45 3 VW3 A1 104 R30 0.150
Przewéd do zdalnego potgczenia ATV71 z -
graficznym terminalem VW3 A1 101. 5 VW3 A1 104 RS0 0.250
10 VW3 A1 104 R100 0.500
Zenskilzeniski adapter RJ45 3 - VW3 A1 105 0.010
Zestaw do zdalnego montazu 4 - VW3 A1 102 0.150
Zestaw do montazu na drzwiach obudowy
ze stopniem ochrony IP54
Drzwiczki inspekcyjne 5 - VW3 A1103 0.040
Zwiekszajg stopien ochrony VW3 A1 102
do poziomu IP65. Montowane sg razem
z zestawem VW3 A1 102
Elementy wieloweztowego potaczenia komunikacyjnego
Opis Numer  Zamawia- Referencja Waga
ne po kg
Blok rozdzielacza Modbus 6 - LU9 GC3 0.500
10 konektoréw RJ45 oraz
1 zacisk Srubowy
Rozdzielacze Z kablem 0.3 m 7 - VW3 A8 306 TF03 -
Modbus
typuT Z kablem 1.0 m 7 - VW3 A8 306 TF10 -
Zakonczenie Dla R=1200Q, 8 2 VW3 A8 306 RC 0.010
linii Modbus konektora C=1nf
(terminator) RJ45
Opis Numer Dlugos¢ Referencja Waga
m kg
Przewéd do sieci Modbus 9 0.3 VW3 A8 306 R03 0.025
Wyposazony w 2 konektory RJ45
1 VW3 A8 306 R10 0.060
3 VW3 A8 306 R30 0.130

Przyktad potaczenia wieloweztowego

Wszystkie komponenty opisane w tabeli umozliwiajg potgczenie zdalnego terminala

graficznego do przemiennikéw Altivar wieloweztowo. Ten rodzaj potaczenia
wykorzystuje port komunikacyjny RJ45 Modbus / CANopen.

Prezentacja:
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Prezentacja,
referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Narzedzia konfiguracyjne

Konfiguracja ATV32 z poziomu SoMove
Mobile (telefon komérkowy)

PF080628
c-"

VW3A8 121 VW3A8 120

Konfiguracja ATV 32 bedacego w opakowaniu firmowym:

VW3 A8 121 + przewdd VW3 A8 126

Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komérkowych (7)
Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komérkowych (1) stuzy do edyc;ji
konfiguracji napedu.

Konfiguracja moze by¢ zapamietana, zaimportowana z PC lub wyeksportowana do
PC lub napedu wyposazonego w adapter bluetooth (VW3 A8 114).

Oprogramowanie SoMove dla telefonéw komérkowych oraz pliki konfiguracyjne, sg
dostepne na naszej stronie www.schneider-electric.pl.

Referencje
Opis Dla Referencja Waga
przemiennikow kg

Oprogramowanie SoMove dla telefonéw ATV 32Heeeee — -

komoérkowych (1)
Dostepne na stronie
www.schneider-electric.pl.

Oprogramowanie narzedziowe SoMove

Oprogramowanie SoMove Lite na PC stuzy do parametryzacji przemiennikéw Altivar
i Altistart .

Opis SoMove znajduje sie na stronie 28 niniejszego katalogu

Narzedzia konfiguracyjne Simple Loader i Multi Loader

Oprogramowanie Simple Loader stuzy do kopiowania konfiguracji z jednego napedu
do drugiego za pomoca ztgcza RJ45. Obydwa napedy musza by¢ zasilone.

Oprogramowanie Multi Loader umozliwia kopiowanie wielu konfiguracji z PC lub
napedu i wgrania do innego napedu. Napedy nie muszg by¢ zasilone.
Potgczenie za pomoca:

- PC za pomocg portu USB

- Naped za pomocg portu komunikacyjnego RJ45

Referencja

Opis Referencja Waga
kg
VW3 A8 120 -

Narzedzie Simple Loader ATV 32Heeeee

Dostarczane z przewodem 2 x RJ45

Narzedzie Multi Loader ATV 32Heeeee VW3 AS8 121 -
Dostarczane z:
- 1 przewdd 2 x RJ45
- 1 przewdd z konektorem typu AUSB i jednym
konektorem mini B USB
- 1x2 GB SD karta pamigci
- 1 x adapter RJ45 zenski/zenski

- 4 baterie AA/LR6 1.5V

ATV 32Heeeee
w opakowaniu

Przewéd programowy Multi Loader VW3 A8 126 -
Stuzy do podtgczenia Multi Loader’a

z przemiennikami ATV 32 bezposrednio

w opakowaniu. Ztgcze programowe RJ45 jest

dostepne i umozliwia parametryzacje ATV32.

(1) Wymagania minimalne dla oprogramowania SoMove dla telefonéw komérkowych mozna
znalezc¢ na naszej stronie internetowej www.schneider-electric.pl

Prezentacja:
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Prezentacja, Przemienniki czestotliwosci

referencje Altivar 32
Rezystory hamowania

Prezentacja

Rezystor umozliwia przemiennikowi Altivar 32 hamowanie do zatrzymania lub operacje hamowania, przez
rozpraszanie energii.

Dostepne sg dwa typy rezystoréow w zaleznosci od rodzaju przemiennika:

m model obudowany (obudowa IP 20) przeznaczony do spetnienia wymagan EMC i zabezpieczony przez tgcznik
temperaturowy lub przekaznik termiczny. Montowane na zewnatrz obudowy.

m model obudowany (IP65) z przewodem tgczeniowym, dla przemiennikéw ATV 32HeeeM2 oraz

ATV 32H037N4...HU75N4.

Nota: W celu optymalizacji wielko$ci rezystora hamujgcego (parametry techniczne), przemienniki ATV32 mozna montowac
réwnolegle poprzez sie¢ DC (patrz strona 13).

Aplikacje
Maszyny z duza inercjg, dynamikg obcigzenia oraz szybkimi cyklami pracy (hamowanie dynamiczne).

Referencje
Dla przemiennikéw Minimalna Warto$é Srednia moc Dlugosé Referencja Waga
wartos¢é rezystacji dostepna przy przytacza
rezystacji (Ohm) 50°C (1)
do
podiaczenia
Q Q w m kg
2 Rezystory hamowania IP65
E ATV 32H018M2...H075M2 40 100 25 0.75 VW3 A7 608 RO7 0.410
ATV 32H037...HO75N4 80 3 VW3 A7 608 R30 0.760
ATV 32HU11N4...HU22N4 54
ATV 32HU11M2, HU15M2 27 72 25 0.75 VW3 A7 605 R07 0.620
VW3 A7 608 Ree 3 VW3 A7 605 R30 0.850
ATV 32HU22M2 25 27 50 0.75 VW3 A7 603 RO7 0.930
3 VW3 A7 603 R30 1.200
ATV 32HU30N4 54 72 50 0.75 VW3 A7 606 RO7 0.930
ATV 32HU40N4 36 3 VW3 A7 606 R30 1.200
ATV 32HU55N4, HU75N4 27 27 100 0.75 VW3 A7 604 R07 1.420
3 VW3 A7 604 R30 1.620
2 Rezystory hamowania IP20
§ ATV 32H018M2...H075M2 40 100 50 - VW3 A7 701 2.000
ATV 32HU11M2, HU15M2 27
ATV 32H037N4...HO75N4 80
ATV 32HU11N4...HU30N4 54
ATV 32HU40N4 36
ATV 32HU22M2 25 60 100 - VW3 A7 702 2.400
ATV 32HU55N4, HU75N4 27
ATV 32HD11N4, HD15N4 16 28 200 - VW3 A7 703 3.500
VW3AT 701 (1) Wspotczynnik obcigzenia dla rezystoréw:
moc, ktéra moze by¢ rozproszona przez rezystor o temperaturze maksymalnej 50°C:
- hamowanie 2s z momentem hamowania 0.6 Tn dla cyklu 40s.
- hamowanie 0.8s z momentem hamowania 1.5 Tn dla cyklu 40s.
Prezentacja:
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Prezentacja,
referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Dtawiki liniowe

Dtawik liniowy

Prezentacja
Dtawiki sieciowe dostarczajg ulepszonej ochrony przeciwprzepieciowej na zasilaniu

;‘ b i ograniczaja znieksztatcenia harmoniczne pradu wytwarzane przez przemiennik.
2~ T !
Dtawiki sieciowe stuzg do ograniczenia pradu liniowego.
Sa zaprojektowane zgodnie ze standardem IEC 61800-5-1 (VDE 0160 poziom 1
ATV 32HeeeM2 wysoka energia przepie¢ na zasilaniu).
Dtawik liniowy Wartosci indukcyjnosci sg okreslane dla spadku napiecia od 3% do 5%
*** P! znamionowego napiecia liniowego. Wyzsze wartosci indukcyjnosci beda
| i przyczyng strat momentu.
3~ _¢_rwvx_é‘>—
P Dtawiki liniowe sg szczegdlnie zalecane w nastepujgcych warunkach:
********** m Zasilanie ze znaczgcymi zaburzeniami od innych urzadzen
ATV 32HeeeN4 (interferencje,przepiecia)
m Zasilanie z asymetrig napiecia > 1,8% napiecia znamionowego
m Przemiennik zasilany mocg przez sie¢ o bardzo niskiej impedancji (w poblizu
transformatora o mocy 10 razy wiekszej niz moc przemiennika)
m Zainstalowanie duzej liczby przemiennikow czestotliwosci w tej samej sieci
m Ograniczenie przecigzen w kondensatorach do poprawy cos ¢, jezeli instalacja
posiada urzgdzenia poprawy wspotczynnika moc.
Spodziewany prad zwarcia w punkcie przytgczenia przemiennika nie moze
przekracza¢ maksymalnej warto$ci wskazanej w tabeli z referencjami.
Zastosowanie dtawikow liniowych pozwala na przytgczenie nastepujacych sieci:
m Maks. Isc 22 kA dla 200/240 V
m Maks. Isc 65 kA dla 380/500 V i 525/600V
Referencje
Przemiennik Diawik
Referencja Prad liniowy bez  Prad liniowy z Referencja Waga
dtawika dtawikiem
Umin. Umax. Umin. Umax.
(1) (1) (1) (1)
A A A A kg
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 32H018M2 3.0 2.5 21 1.8 VZ11L004M010 0.630
ATV 32H037M2 5.3 4.4 3.9 3.3
ATV 32H055M2 6.8 5.8 5.2 4.3 VZ1L007UM50 0.880
ATV 32H075M2 8.9 7.5 7.0 5.9
ATV 32HU11M2 121 10.2 10.2 8.6 VZ1L018UM20 1.990
ATV 32HU15M2 15.8 13.3 13.4 1.4
ATV 32HU22M2 21.9 18.4 19.2 16.1
Zasilanie trojfazowe: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 32H037N4 2.2 1.7 1.1 0.9 VW3 A4 551 1.500
ATV 32H055N4 2.8 2.2 14 1.2
ATV 32H075N4 3.6 2.7 1.8 1.5
ATV 32HU11N4 4.9 3.7 2.6 2
ATV 32HU15N4 6.4 4.8 3.4 2.6
ATV 32HU22N4 8.9 6.7 5 4.1 VW3 A4 552 3.000
ATV 32HU30N4 10.9 8.3 6.5 5.2
ATV 32HU40N4 13.9 10.6 8.5 6.6
ATV 32HU55N4 21.9 16.5 1.7 9.3 VW3 A4 553 3.500
ATV 32HU75N4 27.7 21 15.4 121
ATV 32HD11N4 37.2 28.4 225 18.1 VW3 A4 554 6.000
ATV 32HD15N4 48.2 36.8 29.6 23.3
(1) Znamionowe napiecie zasilania:
Dla przemiennikow Napigcie znamionowe
U min. U max.
ATV 32HeeeM2 200 240
ATV 32HeeeN4 380 500
Prezentacja:
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Prezentacja,

referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Dtawiki silnikowe

Dtawik silnikowy

Prezentacja
Dtawiki silnikowe sg instalowane pomiedzy przemiennikiem Altivar 32 a silnikiem
i umozliwiaja:
m Ograniczenie dv/dt na zaciskach silnika (500 do 1500 V/us), dla kabli dtuzszych
niz 50 m.
m Filtrowanie zaburzen powodowanych otwieraniem stycznika umieszczonego
pomiedzy filtrem a silnikiem.

ATV 32Heeeee ) . o
m Zmniejszenie pradu uptywu silnika.
m Minimalizacje efektu “falowania pradu” (udar) a przy tym redukcje zakiécen
silnika.
Referencje (1)
Dla Straty Dlugosé¢ przewodu (2) Prad Referencje Waga
przemiennikéw znamio-
nowy
Przewody Przewody
ekranowa- nie
ne ekranowa-
ne
w m m A kg
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 32HU22M2 75 < 100 < 200 16 VW3 A4 553 3.500
Zasilanie trojfazowe: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 32HU22N4... 65 < 100 < 200 10 VW3 A4 552 3.000
HU40N4
ATV 32HU55N4 75 < 100 < 200 16 VW3 A4 553 3.500
ATV 32HU75N4, 90 < 100 < 200 30 VW3 A4 554 6.000
HD11N4
ATV 32HD15N4 80 < 100 < 200 60 VW3 A4 555 11.000
(1) Dla przemiennikow ATV 32H018M2...HU15M2 oraz ATV 32HO37N4...ATV 32HU15N4,
skontaktuj sie z dziatem technicznym Schneider Electric.
(2) Dla aplikacji z kilkoma silnikami potgczonymi réwnolegle, podana dtugo$¢ kabla musi byc¢
sumag wszystkich gafezi. Filtry mogq przegrzewac sie, jezeli dtugosc kabla jest wieksza niz
zalecana.
Prezentacja:
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Prezentacja

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Zintegrowane filtry EMC i dodatkowe filtry wejsciowe
EMC

VW3 A4 422 + ATV 32HU11N4

Prezentacja

Zintegrowane filtry EMC
Altivar 32 posiada wbudowane filtry interferencji radiowych aby spetni¢ wymagania
normy EMC (Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna) dla przemiennikéw
czestotliwosci IEC 61800 3 kategorii C2 oraz Europejskiej Dyrektywy EMC.

Dodatkowe filtry EMC

Dodatkowe filtry (1) pozwalajg przemiennikowi spetni¢ najsurowsze wymagania,
filtry te sg zaprojektowane do zredukowania zaburzen przewodzonych linig
zasilajgca ponizej granic norm IEC 61800-3 kategorie C1i C2 (patrz strona 21).

Montaz filtrow EMC

Dodatkowe filtry mogg by¢ instalowane obok lub pod przemiennikiem.
Stanowig podparcie dla przemiennikéw i sg mocowane do nich za pomocg
gwintowanych otworow.

Montaz dodatkowych filtréow EMC obok przemiennika:
1 ATV 32HeeeM2, ATV 32H037N4...HU40N4
2 Dodatkowy wejsciowy filtr EMC

Montaz dodatkowych filtrow EMC ponizej przemiennika:
3 ATV 32HU55N4...HD15N4
4 Dodatkowy wejsciowy filtr EMC

Zastosowanie w zaleznosci od typu sieci zasilajacej

Zastosowanie dodatkowych filtréw jest mozliwe tylko w sieciach typu TN (potaczenie
z punktem neutralnym) i TT (punkt neutralny uziemiony).

Norma IEC 61800-3, zatgcznik D2.1 pokazuje, ze w sieci IT (punkt neutralny
izolowany lub uziemiony przez impedancje) filtry mogg powodowac przypadkowe
zadziatania urzgdzen kontrolujgcych izolacje.

Skuteczno$¢ dodatkowych filtréw w tym typie sieci zalezy takze od rodzaju
impedancji pomiedzy punktem neutralnym a uziemieniem i dlatego jest
nieprzewidywalna.

Jezeli maszyna ma zostac zainstalowana w sieci IT, jedynym rozwigzaniem jest
wstawienie transformatora izolacyjnego i lokalne podtgczenie maszyny do sieci TN
lubTT.

VW3 A4 424 + ATV 32HU55N4 e " . . ; .
Filtr interferencji radiowych wbudowany w ATV 32 moze by¢ w prosty sposéb
odtgczony poprzez zwore na przemienniku.

Prezentacja:
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Referencje Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Dodatkowe filtry EMC

Dodatkowe filtry EMC
Dla Filtr EMC
przemiennikéw
Referencja Maksymalna dtugos¢ In Straty Sposéb Referencja Waga
ekranowanych kabli (1) (2) 3) montazu
EMC/ATV32
IEC 61800-3 (4)
KategoriaC2  Kategoria C1
m m A w kg
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 32H018M2 50 20 10.1 3.7 Obok VW3 A4 420 0.600
ATV 32H037M2 przemiennika
ATV 32H055M2
ATV 32H075M2
VW3 A4 422
ATV 32HU11M2 50 20 17.6 6.9 Obok VW3 A4 421 0.775
ATV 32HU15M2 przemiennika
ATV 32HU22M2 50 20 23.9 7.5 Obok VW3 A4 426 1.130

przemiennika
Zasilanie trojfazowe: 380...500 V 50/60 Hz

ATV 32H037N4 50 20 15 9.9 Obok VW3 A4 422 0.900
ATV 32H055N4 przemiennika

ATV 32H075N4

ATV 32HU11N4

ATV 32HU15N4

ATV 32HU22N4 50 20 25 15.8 Obok VW3 A4 423 1.350
ATV 32HU30N4 przemiennika

ATV 32HU40N4

ATV 32HU55N4 50 20 47 19.3 Ponizej VW3 A4 424 3.150
ATV 32HU75N4 przemiennika

ATV 32HD11N4 50 20 49 27.4 Ponizej VW3 A4 425 4.750
ATV 32HD15N4 przemiennika

(1) Tabele doboru filtréw podajg graniczne dtugosci kabli ekranowanych tgczacych silnik z przemiennikiem, dla czestotliwosci
przetgczania 2 do 16 kHz. Warto$ci te podane sg jako przyktady, mogaq sie zmieniac¢ w zalezno$ci od pojemno$ci zaburzajgcej
VW3 A4 424 stosowanych silnikéw i kabli. Jezeli silniki sg potgczone réwnolegle, pod uwage powinna byc¢ brana dtugo$¢ sumaryczna.

(2) In: Prad znamionowy filtra.

(3) Na rozpraszanie ciepta przy pradzie znamionowym filtra (In)

(4) Standard IEC 61800-3: zaktécenia przewodzone i promieniowane EMC:

- Kategoria C1: zasilanie publiczne

- Kategoria C2: zasilanie przemystowe

Prezentacja:
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Prezentacja

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 32
Sieci i protokoty komunikacyjne

Sie¢

: Modbus

Magelis
STU

o @l

ATV 32

Przyktad konfiguracji sieci Modbus

Magelis
XBTGT

Modicon M238/Modicon M258

[

Czujniki

ATV 32

Sie¢ przemystowa CANopen

Lexium 32

ATV 61

Przyktad konfiguracji potgczenia poprzez sie¢ CANopen

PF095124

Implementacja kastety komunikacyjnej ATV32 3

Prezentacja

Przemiennik czestotliwosci Altivar 32 zostat zaprojektowany w taki sposob aby
komunikowac sie z wiekszos$cig dostepnych na rynku urzadzen przemystowych.
Posiada protokoty komunikacyjne Modbus i CanOpen jako standard. Moze by¢
takze podtgczony do innych sieci komunikacyjnych za pomocg szerokiej gamy
opcjonalnych kart komunikacyjnych. Karty komunikacyjne sg montowane na ptycie
przemiennika ATV32 w postaci ,kaset” komunikacyjnych.

Protokot komunikacji szeregowej Modbus (7)
Port komunikacji szeregowej Modbus stuzy do podtgczenia zdalnych terminali
operatorskich oraz narzedzi konfiguracyjnych:
m Terminale Magelis.
m Zdalne terminale tekstowe oraz graficzne.
m Oprogramowanie narzedziowe SoMove oraz narzedzie konfiguracji sprzetowej
Multi Loader.

Sie¢ CANopen (1) (2) (3)

Port komunikacji CANopen jest przeznaczony do sterowania przemiennikiem
z poziomu sterownika PLC Modicon M238 i Modicon258 oraz sterownika ruchu
serwo Lexium.

Wybér typu potaczenia CANopen

Kasety komunikacyjne Altivar 32 pozwalajg na odpowiedni wybdr typu potgczenia
CANopen poprzez 3 dedykowane rozwigzania (typ potaczenia oraz konektor):

m Potaczenie szeregowe CANopen Daisy Chain z dwoma ztgczami RJ45 (patrz
strona 24).

m Kaseta CANopen z konektorem SUB 9 (patrz strona 24).

m Kaseta CANopen z 5 ztgczowa listwa zaciskowg (patrz strona 25).

Uzycie jednej z powyzszych kaset komunikacyjnych CANopen eliminuje
zastosowanie rozdzielaczy TAP VW3 CAN TAP 2 oraz VW3 CAN TDM4.

Karty komunikacyjne do sieci przemystowych (3)
Dostepne sg nastepujgce karty komunikacyjne:
m Modbus TCP i Ethernet/IP
m Profibus DP V1
m DeviceNet
m EtherCAT

Opis
Altivar 32 jako komunikacyjna wyspa napgdowa umozliwia proste podtgczenie do
sieci komunikacyjnych poprzez:
1 Zintegrowane zlgcze RJ45 Modbus/CANopen.
2 Slot opcjonalnej kasety komunikacyjne;j.
3 Kasety komunikacyjne.

(1) Potgczenie szeregowe Modbus jest realizowane poprzez port RJ45 na przednim panelu
przemiennika. Jesli wymagana jest jednoczesna komunikacja Modbus i CANopen niezbedna
Jest opcjonalna kaseta komunikacji CANopen.

(2) W przypadku instalacji kasety CANopen w przemienniku ATV32, komunikacja CANopen
RJ45 na przednim panelu jest wytagczona.

(3) W przemienniku ATV32 mozna zaisntalowac tylko jedng kasete komunikacyjna.

Funkcje: Referencje:
strona 113 strona 113
112
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Funkcje,
referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Sieci i protokoty komunikacyjne

Sie¢

: Modbus

Magelis 1
STU (3)

ATV 32

Potgczenie przemiennika ATV32 z panelem operatorskim
Magelis STU HMI poprzez protokét Modbus.

Funkcje
Wszystkie funkcje Altivar 32, sg dostgpne za pomoca kart komunikacyjnych:
m Kontrola
m Monitoring
m Nastawy
m Konfiguracja

Kontrola predkosci i referencja moze pochodzi¢ z réznych zrédet:
m Wejscie logiczne lub terminal analogowych We/Wy

m Komunikacja

m Terminal zdalny

Funkcje zaawansowane przemiennika Altivar 32 moga by¢ uzyte do zarzadzania

przetgczaniem zrodta kontroli w zaleznosci od wymagan. Przypis danych
komunikacyjnych I/O moze by¢ konfigurowany przy uzyciu oprogramowania
narzedziowego.

Altivar 32 jest kontrolowany:

m zgodnie z profilem CIA 402.

m zgodnie z profilem 1/O

Monitoring komunikacji odbywa sie zgodnie z kryteriami specyficznymi dla danego
protokotu. W zaleznosci od typu protokotu reakcja na wystapienie btedu moze by¢

skonfigurowana nastepujgco:

m Zatrzymanie wybiegiem, zatrzymanie po rampie, szybkie zatrzymanie
m Podtrzymanie ostatniej komendy

m Zwolnienie do wczesniej nastawionej predkosci

m Ignorowac btad

Potaczenie szeregowe Modbus (1)
Akcesoria potagczeniowe do zdalnych terminali operatorskich (2)

Opis Numer Dtugosé Referencja Waga
m kg
Przewéd potaczeniowy Modbus 1 0.3 VW3 A8 306 R03 0.025
wyposazony w 2 ztgcza RJ45 1 VW3 A8 306 R10 0.060
3 VW3 A8 306 R30 0.130

(1) Potgczenie szeregowe Modbus jest realizowane poprzez port RJ45 na przednim panelu
przemiennika. Je$li wymagana jest jednoczesna komunikacja Modbus i CANopen niezbedna

Jest opcjonalna kaseta komunikacji CANopen.
(2) Patrz strona 14 odnosnie potgczen zdalnych terminali operatorskich.

(3) Wymagane napigcie zasilania +24V ——. Prosze odnie$¢ sie do katalogu ,,Panele operatorskie

Magelis HMI’.

Prezentacja:
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Referencje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Sieci i protokoty komunikacyjne

Sie¢ CANopen (1)
\‘\‘:“ \__ . Opis Numer Diugos¢ Referencja Waga
N = 1 m kg
mruN ¥
‘ " Kaseta komunikacji szeregowej VW3 A3 608 CANopen Daisy Chain
\ % - i (optymalizacja potgczen CANopen)
’ o ’ Kaseta komunikacja szeregowa 1 - VW3 A3 608 -
- CANopen Daisy Chain (2) (3)
Port: 2 ztgcza RJ45
VW3 A3 608
Przewéd potaczeniowy CANopen 2 0.3 VW3 CAN CARRO03 0.050
wyposazony w 2 ztgcza RJ45 1 VW3 CAN CARR1 0.500
Modicon M238/Modicon M258 (7)
I ‘ Terminator sieci CANopen 3 - TCS CAR013M120 -

z konektorem RJ45 (4)

Kaseta komunikacji CANopen VW3 A3 618 SUB9

Kaseta komunikacji CANopen SUB9 4 - VW3 A3 618 -
(23

Port: 1x9 meski

Konektor SUB-D9

Przewéd CANopen 5 50 TSX CAN CA 50 4.930

Przewod CanOpen 100 TSX CAN CA 100 8.800
Przewdd standardowy, znak C€
Certyfikat UL, halogen-free, 300 TSX CAN CA 300 24.560

Stabopalne (IEC 60332-1)

Sie¢ przemystowa CANopen (8) EI_

|
ATV 32 + karta VW3 A3 608 Przewéd CANopen 5 50 TSX CAN CB 50 3.580

Optymalizacja potaczer CANopen dzigki rozwigzaniom Przewdd standardowy, znak C€ 100 TSX CAN CB 100 7.840

kaset komunikacji szeregowej Daisy Chain Certyfikat UL,
Stabopalne (IEC 60332-2) 300 TSX CAN CB 300 21.870

Przewéd CANopen 5 50 TSX CAN CD 50 3.510
Przewdd do agresywnego $rodowiska 100 TSX CAN CD 100 7.770
(5) lub ruchomych instalacji, znak C€
halogen-free, Stabopalne (IEC 60332-1) 300 TSX CAN CD 300 21.700

CANopen IP20 konektor prosty 6 - TSX CAN KCDF 180T 0.049
Konektor SUB-D 9-pinowy

z terminatorem liniowym

z mozliwoscig odigczenia

CANopen IP20 konektor katowy (6) 6 - TSX CAN KCDF 90T 0.046
Konektor SUB-D 9-pinowy

VW3A3618 z terminatorem liniowym

z mozliwoscig odigczenia

Modicon M238/Modicon M258 (7) (1) Potaczenie szeregowe Modbus jest realizowane poprzez port RJ45 na przednim panelu
— — przemiennika. Jesli wymagana jest jednoczesna komunikacja Modbus i CANopen niezbedna
[ ‘ Jest opcjonalna kaseta komunikacji CANopen.
EH (2) W przemienniku ATV32 mozna zaisntalowac tylko jedng kasete komunikacyjna.
(3) W przypadku instalacji kasety CANopen w przemienniku ATV32, komunikacja CANopen
RJ45 na przednim panelu jest wytagczona.
(4) Zamawiany po 2 sztuki.
(5) Standardowe $rodowisko:
- Zadnych szczegdlnych ograniczen
- Temperatura pracy pomigdzy +5 °C i +60 °C.
- Stafa instalacja
Agresywne $rodowisko:
- Odporno$¢ na weglowodory, oleje przemystowe, detergenty, odpryski stopow.
- Wilgotno$¢ do 100%
- Stone $rodowisko
- Temperatura pracy -10 °C i +70 °C
- Duze wahania temperatury
(6) Niezgodny w montazu obok siebie ,side by side”.
(7) Prosze odnie$c¢ sie do katalogu ,Sterowniki programowalne Modicon M238 i M258”.
ATV 32 + kaseta VW3 A3 618 (8) Przewody potgczeniowe zalezne od typu sterownika PLC Modicon.

Sie¢ przemystowa CANopen (8) EI_ —0

Przyktad potgczenia CANopen poprzez konektor SUB-D9

Prezentacja: Funkcje:
strona 112 strona 113
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Referencje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Sieci i protokoty komunikacyjne

Sie¢ CANopen (kontynuacja) (1)

Opis Numer Diugos¢ Referencja Waga
m kg
Kaseta komunikacja CANopen VW3 A3 628 jako listwa zaciskow
Kaseta komunikacji CANopen (2) (3) 7 - VW3 A3 628 -
Port: 1 5-pinowy blok zaciskéw
$rubowych
VIW3A3 628 Terminator liniowy CANopen 8 - TCS CAR0O1NM120 -
do zaciskéw srubowych (4)
Modicon M238/Modicon M258 (5) Akcesoria i przewody pofaczeniowe
' Przewéd CANopen - 0.3 TSX CAN CADD 03 0.091
C Yvyposgiony w 2 ztgcza 9-pinowe 1 TSX CAN CADD 1 0.143
[ Zenskie SUB-D
. Przewod standardowy, znak C€ 3 TSXCAN CADD 3 0.295
> Certyfikat UL, halogen-free 5 TSX CAN CADD 5 0.440
b= Stabopalne (IEC 60332-1)
[
Q
o
z Przewéd CANopen - 0.3 TSX CAN CBDD 03 0.086
E \{vypos'azony w 2 ztgcza 9-pinowe 1 TSX CAN CBDD 1 0.131
3 zenskie SUB-D
? Przewod standardowy, znak C€ 3 TSXCANCBDD 3 0.268
g 5 5 Certyfikat UL, 5 TSXCANCBDD 5 0.400
y (7) (7) Stabopalne (IEC 60332-1)
O
°
@ | Puszka potaczeniowa IP20 CANopen -— - TSX CAN TDM4 0.196
ATV 32 + VW3 A3 628 card wyposazona w:
m zigcze 9-pinowe 4x9 SUB-D + blok
Przyktad potaczenia CANopen poprzez konektor zaciskéw zaciskow $rubowych
Srubowych m terminator liniowy sieci CANopen
Puszka potaczeniowa IP20 CANopen -— - VW3 CAN TAP2 0.480
wyposazona w:
m 2 bloki zaciskéw srubowych
m 2 konektory RJ45 do podtgczenia
z przemiennikiem
m 1 konektor RJ45 do podtgczenia z PC
(1) Potaczenie szeregowe Modbus jest realizowane poprzez port RJ45 na przednim panelu
przemiennika. Je$li wymagana jest jednoczesna komunikacja Modbus i CANopen niezbedna
Jest opcjonalna kaseta komunikacji CANopen.
(2) W przemienniku ATV32 mozna zaisntalowac tylko jedng kasete komunikacyjng.
(3) W przypadku instalacji kasety CANopen w przemienniku ATV32, komunikacja CANopen
RJ45 na przednim panelu jest wytgczona.
(4) Zamawiany po 2 sztuki.
(5) Prosze odnie$¢ sie do katalogu ,Sterowniki programowalne Modicon M238 i M258”.
(6) Przewody potgczeniowe zalezne od typu sterownika PLC Modicon.
(7) Patrz strona 24 dla pozycji ,,5”.
Prezentacja: Funkcje:
strona 112 strona 113
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Referencje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Sieci i protokoty komunikacyjne

VW3A3616

Modicon M340 (4)

il

|
ATV 32+ VW3A3 616 card

Przyktad potgczenia poprzez sie¢ EtherNET/IP

Sie¢ komunikacyjna Modbus TCP i EtherNET/IP (1)

Opis Numer Diugosé¢ Referencja Waga
m (3) kg
Kasety komunikacyjne
Kaseta komunikacji Modbus TCP 1 - VW3 A3 616 0.300
i EtherNET/IP
Podtaczenie do sieci Modbus TCP lub
EtherNET/IP

Porty: 2 konektory RJ45
m 10/100 Mbps, half duplex i full duplex
m wbudowany serwer WEB

Wymaga przewoddw
490 NTW 000 ee/eeU lub
490 NTC 000 ee/0eU

Przewody potaczeniowe ConneXium (2) (3)

Para skrecownych ekranowych 2 2 490 NTW 000 02 -
przewodow _ 5 490 NTW 000 05 -
wyposazona w 2 ztgcza RJ45 zgodnie

z EIAITIA-568 katagoria 5 12 490 NTW 000 12 -

iIEC 11801/EN 50173-1, klasa D.

Para skrgcownych ekranowych 3 5 490 NTW 000 05 -
przewodow skrosowanych 15 490 NTC 000 15
wyposazona w 2 ztgcza RJ45 zgodnie

z EIA/TIA-568 katagoria 5

iIEC 11801/EN 50173-1, klasa D.

Para skrecownych ekranowych 2 2 490 NTW 000 02U -
przewodow 5 490 NTW 000 05U -
wyposazona w 2 ztgcza RJ45 zgodnie

ZULi CSA22.1 12 490 NTW 000 12U -
Para skrecownych ekranowych 3 5 490 NTC 000 05U -
przewodéw 15 490 NTC 000 15U -
wyposazona w 2 ztgcza RJ45 zgodnie

zULiCSA22.1

(1) Przemienniki czestotliwo$ci Altivar32 mogg byc wyposazone tylko w jedng kasete
komunikacji.

(2) Inne dodatkowe akcesoria ConneXium sg dostepne na www.schneider-electric.pl
(3) Réwniez dostepne dla dtugosci 40m oraz 80m.

(4) Prosze odnie$c¢ sie do katalogu ,,Sterowniki programowalne M340”.

Prezentacja: Funkcje:
strona 112 strona 113
116 Scl&neider
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Referencje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Sieci i protokoty komunikacyjne

PF095130

VW3 A3 607

“\‘
- =

PF095140

VW3A3 609

A Dostgpna w 3 kwartale 2010

Opis Referencja Waga
kg
Kaseta komunikacji PROFIBUS DP V1 VW3 A3 607 0.140

Port: 1 ztgcze 9-pinowe zenskie SUB-D
Zgodnie z PROFIBUS DP V1

Profile sterowania:

m CIA402

m Profidrive

Opis Referencja Waga
kg
Kaseta komunikaci DeviceNET VW3 A3 609
Port: 1 zdejmowalna listwa 5 zaciskowa
Profile sterowania:
m CIPACDRIVE
m CiA402

Opis Referencja Waga

kg

Kaseta komunikacji EtherCAT VW3 A3 601 A
Port: 2 konektory RJ45

(1) Przemienniki czestotliwo$ci Altivar32 moga by¢ wyposazone tylko w jedng kasete
komunikacji.

Prezentacja: Funkcje:
strona 112 strona 113
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Prezentacja,
funkcje

Oprogramowanie SoMove

SoMove Lite

Strona startowa oprogramowanie SoMove

1 m':_: uuuuuuu
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Przyktad operacji tgczenia z przemiennikiem Altivar 12 poprzez

modut Bluetooth
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Panel kontrolny oprogramowanie SoMove

Oprogramowanie SoMove jest programem przyjaznym dla uzytkowniak i stuzy do
konfiguracji nastepujacych urzadzen:

m Przemienniki czestotliwosci ATV 12, ATV 312, ATV 31, ATV61 i ATV 71

m Softstarty ATS 22, ATS 48

m TeSys U

m TeSysT

m Serwonapedy Lexium 32

Oprogramowanie SoMove zawiera funkcje potrzebne do przeprowadzenia:
m Konfiguracji

m Ustawien

| Serwisu

Oprogramowanie SoMove moze uzywacé potgczenia za pomocg przewodu USB/
RJ45 lub potaczenia bezprzewodowego bluetooth. Oprogramowania SoMove jest
takze kompatybilne z narzedziami Multi Loader oraz oprogramowaniem SoMove dla
telefondw komérkowych.

Zastosowanie powyzszych narzedzi zaoszczedzi czas niezbedny do kopiowania,
edytowania i konfiguracji plikéw konfiguracyjnych napedu.

Oprogramowanie SoMove i inne oprogramowanie zwigzane z napgdami moga by¢
pobrane z naszej strony www.schneider-electric.pl.

Przygotowanie konfiguracji bez podtaczania si¢ do napedu
Oprogramowanie SoMove umozliwia podglad i zapamietane konfiguracji bez
potrzeby podtgczania sie do napedu. Ten tryb moze by¢ uzywany do generowania
konfiguracji napedu.

Konfiguracja moze by¢ zapamietana, wydrukowana lub wyeksportowana.

Duza liczba funkgciji jest dostepna bez potrzeby podtaczania sie do napedu:

m Oprogramowanie konfiguracyjne

m Funkcja poréwnania konfiguraciji

m Zapamietywanie, kopiowanie, drukowanie i tworzenie plikow konfiguracyjnych
i eksportowanie do narzedzia Multi Loader, SoMove dla telefonéw komérkowych,
Excel.

Ustawienia
Jesli PC jest podtgczony do urzadzenia oprogramowanie SoMove moze by¢
zastosowane do:
m Transferu konfiguracji do napedu
m Monitoringu i nastawy:
O Oscyloskop
O Podglad parametrow
m tatwej kontroli napedu
m Zapamietania ostatecznej konfiguracji

Serwis
Oprogramowanie SoMove moze by¢ uzyte do:
m Poréwnania konfiguracji napedu z konfiguracjg zapamietang na PC.
m Transferu konfiguracji do napedu
m Poréwnania wykreséw oscyloskopu
m Zapamigtania wykreséw oscyloskopu i historii bledow

Referencje: Kompatybilno$é:
strona 120 strona 121
118 Scléneide_r
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Funkcje (kontynuacja)

Oprogramowanie SoMove

o o e
1 [ |

e | o | ¢ >
0.8 /Goeace e o
Funkcja oscyloskopu

Konfiguracja funkcji bezpieczeristwa SAFETY ATV32

ProectLoaced Borine

Funkcje (kontynuacja)

Interfejs uzytkownika
Oprogramowanie SoMove daje mozliwos¢ szybkiego dostepu do wszystkich
informacji urzadzenia:
m My Device: wyswietla wszystkie informacje o urzgdzeniu (typ, referencje,
oprogramowanie, wersja, karty opcjonalne, etc.)
m Parameters: Wyswietla wszystkie parametry napedu w postaci tabeli zmiennych
(kod parametru i opis)
m Faults: Wyswietla liste btedow
m Monitoring: wyswietla stan napedu, stan wej$¢ i wyj$¢ oraz umozliwia stworzenie
wiasnych paneli monitoringu
m Oscilloscope: Funkcja oscyloskopu do monitoringu i uruchomienia napedu

Oprogramowanie SoMove automatycznie dopasowywuije interfejs uzytkownika do
konfiguracji specjalnych funkgiji:

m Safety: modut stuzy do konfiguraciji certyfikowanych funkcji bezpieczenstwa
przemiennikow Altivar 32 i serwonapeddw Lexium 32. Moze stuzy¢ do:

O monitoringu i wyswietlania zmiennych 1/0O

O kompilacji i wydruku raportu

m ATV Logic: dostep z poziomu Altivar 32 do programowalnych blokéw funkcyjnych.
Modut moze stuzyc do:

O opracowania programu oraz przestanie go do przemiennika

O podglad programu oraz test poprawnosci zmiennych (bloki funkcyjne, operacje na
zmiennych)

m Auto Tuning: dostep do ustawien dla trzech réznych typéw pracy serwonapedéw
Lexium 32:

O tryb automatyczny do szybkiej autoadaptacji, dostosowany dla prostych uktadow
sterowania ruchu

O tryb pétautomatyczny do szybkiej autoadaptacji parametréw urzadzenia z opcjg
optymalizacji potgczenia serwonaped / serwosilnik (dostep do mechanicznych

i dynamicznych zachowan parametréw pracy)

O tryb zaawansowany do optymalizaciji i konfiguracji parametréw, dedykowany do
zaawansowanych trybéw sterowania.

Potaczenia

Potaczenie szeregowe Modbus
Komputer z oprogramowanie SoMove moze by¢ podtaczony do napedu
bezposrednio za pomoca konektora RJ45 na urzadzeniu i portu USB w PC (przewdd
USB/RJ45).
Patrz referencje na stronie 30.

Potaczenie bezprzewodowe Bluetooth

Oprogramowanie SoMove moze sie komunikowa¢ z napedem wyposazonym
w adapter Modbus - Bluetooth za pomocg komunikacji bluetooth.

Adapter jest podtgczony za pomoca konektora RJ45. Posiada zasieg 10m (klasa 2).

Jesli PC nie posiada komunikacji bluetooth nalezy zastosowa¢ adapter USB-
Bluetooth.

Patrz tabela referencji na stronie 30.

Prezentacja: Referencje:
strona 118 strona 120

Kompatybilnos$¢:
strona 121

Scléneider 119
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Referencje

Oprogramowanie SoMove

Oprogramowanie SoMove

o=
>
o
VW3 A8 114:
Adapter Bluetooth

Referencje
Opis Referencje

Oprogramowanie SoMove Lite (1)
Zawiera:

m Oprogramowanie SoMove dla PC (kraje: Chiny, Francja,
Niemcy, Wtochy, Hiszpania)

m Dokumentacje techniczng

Waga
kg

Przewod USB/RJ45 TCSM CNAM 3M002P
Stosowane do potgczenia PC do napgdu. Przewod o dtugosci
2,5m, konektor USB (PC) i konektor RJ45 (naped)

Adapter Modbus- Bluetooth VW3 A8 114
Umozliwia komunikacje urzgdzenia poprzez tacze
komunikacji bezprzewodowej Bluetooth (2).

Zawiera:

m 1 adapter bluetooth (zasieg 10m, klasa 2) z konektorem
RJ45

m Do SoMove 1x0,1m przewdd 2 x RJ45

m Do TwidoSuite: 1 x 0,1m przewdd 1 RJ45 i konektor mini
DIN

0.155

Adapter do PC USB Bluetooth VW3 A8 115
Adapter niezbedny w przypadku braku komunikacji

bezprzewodowej Bluetooth (3) w PC.

Podtgczany do portu USB w PC. Zasieg 10m (klasa 2)

0.290

(1) Dostepne na stronie internetowej www.schneider-electric.pl.
(2) Wymaga nastepujacych urzadzen

- Przemienniki ATV 12, ATV 312, ATV 31, ATV 61, ATV 71

- Sofstarty ATS 22

- System nadzoru i rozruchu silnikéw Tesys U

- Systemy sterowania i zabezpieczenia silnikow Tesys T

- Serwonapedy Lexium 32

(3) Sprawdz specyfikacje urzadzenia

Prezentacja: Funkcje: Kompatybilnos$¢:
strona 118 strona 118 strona 121
120 Scl&neide_r
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Kompatybilnos¢ Oprogramowanie SoMove

Urzadzenie Zakres Wersja oprogramowania
Przemienniki czestotliwosci ATV 12,ATV 312, ATV 32 21.0
ATV 31 211
ATV 61,ATV 71 216
Softstarty ATS 22 21.0
System nadzoru i rozruchu TeSys U 21.0
silnikow
Systemy sterowania TeSys T 21.0
i zabezpieczenia silnikow
Serwonapedy Lexium 32 =1.0

Oprogramowanie SoMove pracuje z:

m Microsoft Windows SP3

m Microsoft Windows Vista

m Pentium IV, 1 GHz, 1 GB twardego dysku, 512 MB RAM (konfiguracja minimalna)

Prezentacja: Funkcje: Referencje:
strona 118 strona 118 strona 120

Scléneider 121
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Potgczenia Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Rozruszniki silnikowe: wytgcznik + przemiennik

Aplikacje
Proponowane potgczenie moze zabezpieczac uktad przez wystgpieniem
nizamierzonych zwar¢ po stronie zasilania.

Mozliwe sg dwa typy potgczen:

m Przemiennik czestotliwo$ci ATV 32 + wytgcznik silnikowy: minimalne
zabezpieczenie.

m Wytacznik silnikowy moze by¢ instalowany bezposrednio na przemienniku
ATV 32HeeeM2 oraz ATV 32H037N4...HU40N4 uzywajgc klamry do
bezposredniego montazu (VW3 A9 921) oraz ptyty adaptacyjnej (GV2 AF4) (patrz
strona 13).

m Przemiennik czestotliwosci ATV 32 + wytgcznik silnikowy + stycznik: minimalne
zabezpieczenie z uktadem stycznika, kiedy obwdd sterowania jest niezbedny.

Wytgcznik dostarcza zabezpieczenia przed skutkami przypadkowych zwarc,
odtgczanie napiecia i izolacji, jezeli jest wymagana. Stycznik kontroluje sterowanie
i zarzadza funkcjami bezpieczenstwa oraz odtgcza silnik przy zatrzymaniu. W tym
przypadku, stycznik powiniem posiada¢ kategorie AC 3 w zaleznosci o typu
zastosowanego silnika, tylko dla pracy z czestotliwo$cig pomiedzy 25Hz a 500Hz.
Przemiennik czestotliwos$ci Altivar 32 jest elektronicznie zabezpieczony przed
skutkami zwar¢ miedzyfazowych i doziemnych; dlatego dostarcza ciggtosci obstugi
i zabezpieczenia cieplnego silnika.

Rozruszniki silnikowe: wytacznik + przemiennik

Standardowa Przemiennik Wytacznik (1)
(I0EE Referencja Referencja Zakres  Maksymalny Wylacznik
silnika prad silnikowy
4-bieguno- zwarciowy  montowany
wego Icu przy bezposred-
50/60 Hz 415V nio na
(2 ATV 32
kw HP A kA
Zasilanie jednofazowe:: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 1/4 ATV 32H018M2 GV2L08 4 >100 Akcesoria
0.37 1/2  ATV32H037M2 GV2L10 6.3 >100 \"/‘\7\2%“921
055 34  ATV32HO55M2 GV2L14 10 >100 +GV2AF4
075 1 ATV 32H075M2 GV2L16 14 >100 (3)
1.1 172 ATV 32HU11M2 GV2L16 14 >100
1.5 2 ATV 32HU15M2 GV2L20 18 >100
2.2 3 ATV 32HU22M2 GV2L22 25 50
Zasilanie trojfazowe: 380...500 V 50/60 Hz
037 172 ATV 32HO37N4 GV2L07 (4) 25 >100 Akcesoria
0.55 34  ATV32H055N4 GV2LO08 (4) 4 >100 montazu
VW3 A9 921
075 1 ATV 32HO75N4  GV2L08(4) 4 >100 +GV2AF4
11 172 ATV 32HU11N4 GV2L10 (4) 6.3 >100 (3)
1.5 2 ATV 32HU15N4 GV2L14 (4) 10 >100
Montaz bezposredni: GV2/ATV 32:
GV2L08+ (VWA9 921 + GV2 AF4) (3) 2.2 3 ATV 32HU22N4 GV2L14 (4) 10 >100
+ 3 - ATV 32HU30N4 GV2L16 (4) 14 50
ATV 32H075N4 4 5 ATV 32HU40N4 GV2L16 (4) 14 50
55 772 ATV 32HU55N4 GV2L22 25 50 -
7.5 10 ATV 32HU75N4 GV2L32 32 50 -
11 15 ATV 32HD11N4  GV3L40 40 50 -
15 20 ATV 32HD15N4 GV3L50 50 50 -

(1) GV2 L, GV3 L: wytgczniki magnetyczne Tesys; akcesoria (patrz strona 35)

(2) Wartosci w HP sg podane za NEC (National Electrical Code).

(3) Produkt zamawiany oddzielnie (patrz strona 13)

(4) Wytacznik silnikowy GV2 P Tesys z zabezpieczeniem cieplnym (magneto-termiczny) o tym
samym zakresie moze by¢ stosowany z przemiennikami z zakresu od 0.37kW do 4kW: ATV
32H037N4...ATV 32HU40N4. Zwolnienie termiczne powinno byc wtedy ustawione na warto$¢
maksymalng w celu wstrzymania tej funkcji.

122 Scl&neider
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Potgczenia (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Rozruszniki silnikowe: wytgcznik + stycznik + przemiennik

Rozruszniki silnikowe: wytgcznik + stycznik + przemiennik

Standardowa Przemiennik Circuit-breaker Stycznik

moc (1) (2)

silnika Referencja Referencja Zakres Maksymal-  Referencja
4-bieguno- ny prad (4)

wego zwarciowy

50/60 Hz (3) B

415V

kW HP A

Zasilanie jednofazowe:: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 1/4 ATV 32H018M2 GV2L08 4 >100 LC1D09%e
0.37 12 ATV 32H037M2 GV2L10 6.3 >100 LC1 D09%ee
055 3/4 ATV 32H055M2 GV2L14 10 >100 LC1D09%e
075 1 ATV 32H075M2 GV2L16 14 >100 LC1 D09%e
1.1 112 ATV 32HU11M2 GV2L16 14 >100 LC1D09%e
1.5 2 ATV 32HU15M2 GV2L20 18 >100 LC1 D09%ee
2.2 3 ATV 32HU22M2 GV2L22 25 50 LC1D09%e

Zasilanie trojfazowe: 380...500 V 50/60 Hz

037 172 ATV 32HO37N4  GV2L07 25 >100 LC1D09%ee
0.55 34 ATV 32HO55N4  GV2L08 4 >100 LC1D09%ee
075 1 ATV 32HO75N4  GV2L08 4 >100 LC1D09%ee
1.1 172 ATV32HU11IN4 GV2L10 6.3 >100 LC1D09%ee
1.5 2 ATV 32HU15N4 GV2L14 10 >100 LC1D09%ee
22 3 ATV 32HU22N4 GV2L14 10 >100 LC1D09%ee
3 - ATV 32HU30N4 GV2L16 14 50 LC1D0%ee
4 5 ATV 32HU40N4 GV2L16 14 50 LC1D09%ee
5.5 77 ATV 32HU55N4 GV2L22 25 50 LC1D09%ee
7.5 10 ATV 32HU75N4 GV2L32 32 50 LC1D18ee
1 15 ATV 32HD11N4  GV3 L40 40 50 LC1D25ee
15 20 ATV 32HD15N4 GV3 L50 50 50 LC1D32ee

(1) GV2 L, GV3 L: wytgczniki magnetyczne Tesys; akcesoria (patrz strona 35)
(2) Wymagany uktad stycznikéw LC1-D09/D18/D25/D32/: 3 bieguny + 1 zestyk pomocniczy NO
+ 1 zestyk pomocniczy NC.

GV2L14 (3) Wartos$ci w HP sg podane za NEC (National Electrical Code).

+ (4) Zastgpic e @ odpowiednim zakresem napigciowym obwodu sterowania podanym w tabeli

LC1D09 ponizej.

+ Obwoéd sterowania AC

ATV 32HUT5N4 Napiecia~ 24 48 115 230 230/240
LC1-D 50/60 Hz B7 E7 FE7 P7 u7

Pod inne napiecia od 24 do 660 V lub obwéd sterowania DC, odnie$¢ sig do katalogu
,Rozruszniki silnikowe Tesys”.
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Potgczenia (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Akcesoria wytgcznikéw silnikowych TeSys

GV2 G254

GV1 G09

GV2 G454

GV2 AK0O GV1L3

GV2 G05

LA9 EO7

(1) Przyktad dostepnych akcesoriow; kompletna lista referencji (patrz strona 35)
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Potgczenia (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci

Altivar 32
Akcesoria wytgcznikéw silnikowych TeSys

Akcesoria wytacznikow silnikowych TeSys (kontynuacja) ()

Opis Typ wytacznika Referencja Waga
kg
Bloki dodatkowe
Z przerwg izolacyjna (2) Montaz przedni GV2L07...L.22, GV2AKO00 0.150
Maks. liczba: 1 GV2P07...P22
Ogranicznik prgdowy Potgczenie od GV2P GV1L3 0.130
Maks. liczba: 1 gory
‘ Separacja GV2L/GV2P LA9 LB920 0.320
Szyny zbiorcze
3-biegunowe szyny 45 mmrozstaw  GV2L/GV2 P GV2 G245 0.036
zbiorcze 54mmrozstaw GV2L/GV2P  GV2 G254 0.038
63 A, 2 odptywy
72 mmrozstaw  GV2L/GV2P GV2 G272 0.042
3-biegunowe szyny 45 mmrozstaw  GV2L/GV2P GV2 G345 0.058
Przyktad montazu bezposredniego GV2/ATV 32 w obudowie: gglzrgze ol 54 mmrozstaw  GV2L/GV2P GV2 G354 0.060
wytacznik silnikowy GV2 L + GV2 454 i akcesoria GV2 G05 » S odplywy
+ 30HU1 3-biegunowe szyny 45 mmrozstaw  GV2L/GV2 P GV2 G445 0.077
ATV 32HUTSN4 zbiorcze 54mmrozstaw GV2L/GV2P  GV2 G454 0.085
63 A, 4 odptywy
72 mmrozstaw  GV2L/GV2P GV2 G472 0.094
3-biegunowe szyny 54 mmrozstaw GV2L/GV2P GV2 G554 0.100
zbiorcze
63 A, 5 odptywow
Bloki Potaczenieod ~ GV2L/GV2P GV1Go09 0.040
zasilajgce zestaw szyn gory
GV2Geee Zasilanie z GV2P GV2 G05 0.115
mozliwoscig
potgczenia przez
GV1-L3
Ostona izolacyjna GV2L/GV2P GV1G10 0.005

dla nieuzywanych szyn zbiorczych
(zawiane po 5)

Ostona izolacyjna na GV2-G05 GV2L/GV2P LA9 EO7 0.005
(zawiane po 10)

Adapter
Adapter ,Large Spacing” GV2P07...P022 GV2 GH7 0.040
UL 508 type E

Sterowanie zewnetrzne

Sterowanie zewnetrzne GV2L,GV2P GV2 AP02 0.200
Maks. gteboko$¢ obudowy 290mm

Czerwona raczka wytgcznika, zétta ptyta

opisowa, IP54 z mozliwoscig blokady - ktodka

(nie dostarczana w zestawie.

Znacznik OFF widoczny

Sterowanie zewnetrzne GV2L,GV2P GV2 AP04 0.104
Maks. gtebokos$¢ obudowy 290mm

Czerwona raczka wylgcznika, zétta plyta

opisowa, IP54

Drzwi nie mozna otworzy¢, gdy wytacznik jest

wyzwolony ON, zamknigecie wylgcznika jest

niemozliwe, gdy drzwi sg otwarte.

Znacznik ON i OFF nie widoczny.

Kolor: RAL 7016, IP54

Sterowanie zewnetrzne GV3L,GV3P GV3 AP02 0.294
Maks. gteboko$¢ obudowy 390mm

Zawiera: dzwignie LU9 AP1e, naped

przedtuzony 260mm, klamre i adapter.

Znacznik OFF widoczny.

Urzadzenia do blokowania ktédkami
Urzadzenie blokujace GV2L,GV2P GV2Vo03 0.092
Maks. do 4 ktédek (nie dostarczane w GV3L,GV3P
zestawie), przekréj max. 6mm
(1) Szczegobtowe opisy akcesoriow oraz wytgcznikéw silnikowych znajduja sie w katalogu
technicznym ,Sterowanie i zabezpieczenie silnikow Tesys” oraz na www.schneider-electric.pl.
(2) 3 biegunowe izolowane pradowo wytgczniki silnikowe GV2 L GV2 P,
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tagodne rozruszniki

do silnikow asynchronicznych
Altistart O1

—

Prezentacja
Altistart 01 jest fagodnym rozrusznikiem dziatajacym zarbwno jako ogranicznik
momentu przy rozruchu lub jako urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego
zatrzymania dla silnikdbw asynchronicznych.

Uzycie rozrusznika Altistart 01 poprawia wykonanie rozruchu silnika
asynchronicznego przez umozliwienie, w kontrolowany sposob, stopniowego

i tagodnego rozruchu silnika. Zastosowanie go moze rowniez zapobiec udarom
mechanicznym, ktore prowadzg do przedwczesnego zuzycia, pracy stuzb
utrzymania i przerw produkciji.

Altistart 01 ogranicza moment rozruchowy i impulsy pradu przy uruchamianiu
maszyn, ktobre nie wymagajg wysokich momentdow rozruchowych.

Rozruszniki te przeznaczone sa do nastepujacych prostych zastosowan:
m przenosniki

m tasmociagi

B pompy

m wentylatory

m sprezarki

W bramy automatyczne

B mate dzwigi

W maszyny z napedem pasowym, itp.

Altistart 01 jest kompaktowy, tatwy w instalacji, moze by¢ montowany pionowo jeden
obok drugiego, jest zgodny z normami IEC/EN 60947-4-2, certyfikatami UL i CSA

i posiada znak Ce.

Oferta fagodnych rozrusznikow Altistart 01 obejmuje 3 gamy produktow:

[ | tagodne rozruszniki ATS 0OIN1eee®

O Sterowanie jednofazowe zasilaniem silnika (jednofazowego lub 3-fazowego) do
ograniczenia momentu rozruchowego.

0O Zakres mocy znamionowych silnika od 0,37 kW do 5,5 kW.

O Zakres napig€ zasilania silnika od 110 V do 480 V, 50/60 Hz. Do sterowania
rozrusznikiem wymagane jest zewnetrzne zasilanie.

| Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2e e e
0O Sterowanie dwufazowe zasilaniem silnika do ograniczenia pradu rozruchowego

i do zatrzymania.

0O Zakres mocy znamionowych silnika od 0,75 kW do 75 kW.

O Napigcia zasilania silnika sg nastepujace: 230 V, 400 V, 480 V i 690 V, 50/60 Hz.
Stosowanie stycznika liniowego nie jest konieczne w maszynach, gdzie nie jest
wymagane odtaczenie izolacyjne.

m Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU 01N2eee
Zobacz strony 22 do 30.

Opis
m Lagodne rozruszniki Altistart 01 (ATS 01N1@®®) sg wyposazone w:
O potencjometr 1 do nastawiania czasu rozruchu
O potencjometr 2 do nastawiania poczatkowego progu napiecia w zaleznosci od
obcigzenia silnika
O 2 wejscia
- 1 wejscie =~ 24 V lub 1 wejscie " 110...240 V AC do zasilania czesci sterujacej silnikiem

m Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania Altistart 01
(ATS 01N2@®@®) sg wyposazone w:
O potencjometr 4 do nastawiania czasu rozruchu
O potencjometr & do nastawiania czasu zatrzymywania
O potencjometr 7 do nastawiania poczatkowego progu napiecia w zaleznosci od
obcigzenia silnika
O 1 zielony wskaznik LED 4: urzadzenie zataczone
O 1 2oity wskaznik LED 5: silnik zasilony napigciem znamionowym
0O ztacze
- 2 wejscia cyfrowe do uruchamiania/zatrzymywania (Run/Stop)
- 2 wejscie cyfrowe dla funkcji BOOST
- 1 wyjscie cyfrowe do wskazania konca rozruchu
- 1 wyjscie przekaznikowe do wskazania btedu zasilania lub wskazania, Ze silnik
zatrzymat sie na koncu fazy zatrzymywania.
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tagodne rozruszniki

do silnikow asynchronicznych

Altistart 01
Funkcje

100 % -
Un

50 % -
Un

napiecie

b,

poczatkowe

|
200 ms

Rampa napigciowa

Opis (kontynuacija)
Tabela odpowiednikow oznaczen zaciskow

Funkcije ATS 01N20OLU/QN/RT ATS 01N2@eLY  ATS 01N2eeQ
Wyjscia przekaznikowe R1A 04 04
R1C 05 05
0 V zewnetrznego zasilania | COM - -
Polecenie zatrzymania LIt 02 02
Polecenie uruchomienia | LI2 03 03
Zasilanie sterowania LI + (+ 24 V logika 01 (0 V logika 01 (0 V logika
pozytywna) negatywna) negatywna)
BOOST BOOST - -
Koniec rozruchu LO1 - -
115 V zewnetrznego zasilania | — 06 -
_ 07 _

Zastosowanie zwigkszenia napiecia rownego 100%

znamionowego napiecia silnika.

Funkcje

m Sterowanie 2-przewodowe:

Polecenia uruchomienia i zatrzymania zadawane sg przez pojedyncze wejscie
cyfrowe. Stan 1 wejscia cyfrowego LI2 steruje procesem uruchamiania, a stan 0
steruje procesem zatrzymywania.

ATS 01N20OLU/QN/RT ATS 01N2eeLY/Q

Zaciski sterowania Altistart 01
01 02 03

Lt

Schemat podtaczenia dla sterowania 2-przewodowego

Zaciski sterowania Altistart 01
LI+ LI LI2

‘ - T
Schemat podtaczenia dla sterowania 2-przewodowego
W Sterowanie 3-przewodowe:
Polecenia uruchomienia i zatrzymania sg zadawane przez 2 rozne wejscia cyfrowe.

Zatrzymywanie jest realizowane, gdy wejscie cyfrowe LI1 jest otwarte (stan 0).
Impuls na wejsciu LI2 jest zapamietany az do otwarcia wejscia LI1.

Zaciski sterowania Altistart 01 Zaciski sterowania Altistart 01

| |

| ! |
|

i L+ L1 Li2 ! i

L I L

01 02 03
Schemat podtaczenia dla sterowania 2-pr: loweg Sct dt ia dla sterowania 2-przewodowego

m Czas rozruchu
Kontrola czasu rozruchu oznacza, ze czas rampy napigcia dostarczanego do silnika
moze by¢ nastawiany, co pozwala na stopniowy rozruch, zaleznie od obcigzenia silnika.

m Funkcja podwyzszenia napiecia (BOOST) przez wejscie cyfrowe:
Aktywowanie wejscia cyfrowego BOOST umozliwia dostarczenie momentu
rozruchowego zdolnego do pokonania spoczynkowego tarcia mechanicznego.
Gdy wejscie jest w stanie 1, funkcja jest aktywna (wejscie dotaczone do +24 V)
i rozrusznik dostarcza do silnika petne napigcie przez ograniczony czas przed
uruchomieniem.

m Koniec rozruchu

O Zastosowanie funkcji na wyjsciu cyfrowym LO1

Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymywania ATS 01N206ee do
ATS 01N232ee sg wyposazone w wyjscie cyfrowe LO typu otwarty kolektor, ktore
wskazuje koniec rozruchu, gdy silnik osiagnie predkos¢ znamionowa,

O Zastosowanie funkcji na wyposazeniu opcjonalnym

W urzadzeniach tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymywania ATS 01N2eeLY/Q
informacje o korficu rozruchu mozna otrzymac przez dodane wyposazenia
opcjonalnego LAD8N11 z zestykami NO+NC. Opcja moze byc¢ tatwo dotgczona do
stycznika omijajacego elektroniczng czest toru bez demontowania produktu.

m Przekaznik btedu

Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymywania ATS 01N206ee do
ATS 01N232ee majg przekaznik, ktory otwiera sie po wykryciu btedu.

Zestyki przekaznika R1A-R1C (04-05 w ATS 01N2eeLY/Q) zamykajg sie po
poleceniu na LI2 (02-03 w ATS 01N2eeLY/Q) i otwierajg sig, gdy napiecie silnika jest
okoto 0 V przy zatrzymywaniu ze zmniejszaniem predkosci lub natychmiast po
pojawieniu sie btedu. Informacja ta moze by¢ uzyta do sterowania stycznikiem
liniowym przy zmniejszaniu predkosci (podtrzymanie stycznika liniowego, az do
zatrzymania silnika).

Sdéneider 129

Electric



tagodne rozruszniki

do silnikow asynchronicznych
Altistart 01

Srodowisko
Typ rozrusznika

Zgodnos¢ z normami

ATS 01IN1@®FT, ATS 01N2eeLU,
ATS 01N2@®QN, ATS 01N2@®RT
Rozruszniki elektroniczne Altistart 01 sa zaprojektowane zgodnie z najostrzejszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami odnoszacymi sie do elektrycznych
urzadzen sterujacych (IEC, EN), w szczegolnosci z norma IEC/EN 60947-4-2

ATS 01N2@eLY i ATS 01N2eeQ

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC

Emisje przewodzone i promieniowane

CISPR 11 poziom B, IEC 60947-4-2, poziom B

Harmoniczne

IEC 1000-3-2, IEC 1000-3-4

Odpornosc EMC

EN 50082-2, EN 50082-1

Wytadowania elektrostatyczne

IEC 61000-4-2 poziom 3

Odpornos¢t na promieniowanie
zaburzenia elektromagnetyczne

IEC 61000-4-3 poziom 3

Odpornos¢ na elektryczne przebiegi
przej$ciowe

IEC 61000-4-4 poziom 4

Impuls napiecie/prad

IEC 61000-4-5 poziom 3

Odpornost na zaburzenia przewodzone
spowodowane przez pole elektromagnetyczne

IEC 61000-4-6 poziom 3

Mikroprzerwy i wahania napigcia

IEC 61000-4-11

Ttumione fale oscylacyjne

IEC 61000-4-12 poziom 3

Znakowanie (€

Rozruszniki noszg znak (€ zgodnie z europejskimi dyrektywami niskiego napigcia
IEC/EN 60947-4-2

Certyfikaty produktu

UL, CSA i C-Tick
B44.1-96/ASME A17.5 dla rozrusznikow podfaczonych do zaciskow trojkata silnika

Stopien ochrony

IP 20 IP 20 od strony czotowej

Stopien zanieczyszczenia

2 zgodnie z IEC/EN 60947-4-2 3 zgodnie z IEC 60664-1 i UL 508

Odpornos¢ na drgania

1.5 mm szczytu do szczytuod 3do 13Hz, 2 gn
1 gn od 13 do 150 Hz zgodnie
z IEC/EN 60068-2-6

Odpornos¢ na udary
mechaniczne

15 gn dla 11 ms zgodnie 8 gn dla 11 ms zgodnie
z IEC/EN 60068-2-27 z IEC/EN 60068-2-27

Wilgotnosc wzgledna

5...95% bez kondensacji lub Sciekania wody, zgodnie z IEC/EN 60068-2-3

Temperatura Przechowywanie ‘C - 25...+ 70 zgodnie - 25...+ 70 zgodnie
otaczajacego powietrza z IEC/EN 60947-4-2 z |IEC/EN 60947-4-2
Praca °‘C - 10...+ 40 bez ograniczenia, 0...+55
do 50°C z ograniczeniem pradu 0 2% na
°C powyzej 40°C
Maksymalna wysokos¢ pracy m 1000 bez ograniczenia (powyzej, 2000 bez ograniczenia (powyzej,

ogranicz. prad o 2.2% na kazde 100 m) ' ogranicz. prad o 0.5% na kazde 100 m)

Pozycja pracy

Maksymalny ustalony kat w stosunku 19\»‘7‘10
do normalnej pionowej pozycji montazu W
Charakterystyki elektryczne
Typ rozrusznika ATS 01N1®eFT 01N2eeLU 01N2eeQN O01N2eeRT 01N2eeLY 01N2eeQ
Kategoria uzytkowania Zgodnie z |IEC 60947-4-2 Ac-53b
Znamionowe napiecie pracy Napiecie trojfazowe \' 200 - 15% do | 200- 15%do ' 380- 15%do  440- 15%do  230- 15%do 400
480 + 10% 240+10% 415+10% 480+ 10% 690+ 10%  -15...+ 10%
Czestotliwose Hz 50 - 5% do 60 + 5%
Napiecie wyjsciowe Maksymalne napiecie trojfazowe rowne miedzyfazowemu napigciu zasilania.
Napiecie zasilania sterowania \' ~, 110...220 | Wbudowane w rozrusznik ~110 Wbudowane
+10% +10% w rozrusznik
24 + 10%
Znamionowy prad pracy 3...12 6...32 32...85
Nastawiany czas rozruchu s 1.5 1..10 1..25
Nastawiany czas zatrzymania ] = 1..10 1..25
Moment rozruchowy % 30...80% moment rozruchowego silnika bezposrednio podtaczonego do sieci
Typ rozrusznika ATS 01N206@® do 01N222ee® (01N232ee 01N2eeLY/01N2eeQ
Zastosowanie
| Czas rozruchu Czas rozruchu s 1 5 1 5 1 12
| Maksymalna liczba cykli 310 20 180 10 360 30
o na godzine
Stan petnego napiecia lub
rozrusznik zatrzymany‘
! t
Cykl pracy ‘
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tagodne rozruszniki
do silnikow asynchronicznych

Altistart 01

Charakterystyki elektryczne (kontynuacja)
Typ rozrusznika ATS 01N1
Pobor pradu zasilania sterowania

03FT 06FT O09FT/12FT
24V, 25 mA, 224V, 30 mA,
~ 110V, 30 mA ~110V, 35 mA,

", 240V, 65 mA

", 240V, 80 mA

Moc rozpraszana Przy petnym obciazeniu na koncu rozruchu| W 4 1 1 1
W stanie przejsciowym w 19 31 46 61
Prad rozruchowy przy obcigzenu znamionowym (7) A 15 30 45 60
Typ rozrusznika ATS 01N2 06LU/QN/RT  09LU/QN/RT  12LU/QN/RT  22LU/QN/RT  32LU/QN/RT
Moc rozpraszana Przy peinym obciazeniu na koricu rozruchu| W 4 4 4 45 45
W stanie przejsciowym w 64 94 124 224.5 324.5
Prad rozruchowy przy obcigzenu znamionowym (1) A 30 45 60 110 160
Typ rozrusznika ATS 01N2 30LyY/Q 44LY/Q 72LY/Q 85LY/Q
Moc rozpraszana Przy peinym obcigzeniu na koricu rozruchu| W 22 22 23 23
W stanie przejsciowym w 184 268 436 514
Prad rozruchowy przy obcigzenu znamionowym (1) A 90 132 216 255
Typ rozrusznika ATS 01N2 ©OoLU/QN/RT eeLY/Q

Zasilanie wejsc cyfrowych: tylko dla LI1, LI2 i BOOST
(izolacja elektryczna miedzy obwodami mocy i sterowania)
LI+, COM

Zasilanie 24 V. Maksymalny dostepny prad 10 mA —
Bez zabezpieczenia zwarciowego

i przecigzeniowego

Wejscia cyfrowe

LI, LI2, BOOST (01, 02, 03 dla ATS 01N2ee LY/Q)
Funkcja zatrzymania, uruchomienia i zwigkszenia napigcia
przy rozruchu

Wejscia cyfrowe z impedancja 27 kQ

Wejscie z wewn. przekaznikiem

Zasilanie 24 V (U maks. 40 V)
Maks. pobor pradu 8 mA
StanOjezeliU<5Vil<0.2mA
Stan 1jezeliU>13Vil>0.5mA

kontrolnym, zasilanie wewn. 24 V
Maks. pobor pradu 8 mA

Stan 0 jezeli | <=3 mA

Stan 1 jezeli | > =10 mA

Wyjscie cyfrowe LO1
Sygnat kofca rozruchu

Wyjscie cyfrowe otwarty kolektor

Zewnetrzne zasilanie 24 V (min. 6 V, maks. 30 V)

Maks. prad 200 mA

Wyjscia przekaznikowe
R1A R1C (04, 05 dla ATS 01N2ee LY/Q)

Zestyk normalnie otwarty NO (zestyk otwiera sie
w trybie btedu) Min. zdolnosc taczeniowa 10 mA dla
=6V Maks. zdoInos¢ faczeniowa z obcigzeniem
indukcyjnym (cos ¢ =0.5i L/R =20 ms): 2 Adla

Kategorie uzytkowania
AC-15:le 3A, Ue 250 V,
DC-13:le2 A, Ue 24 V,
Minimalna zdolnos¢ taczeniowa:

~ 250 V lub =30V (AC-15)
Maks. napigcie robocze 440 V

10 mA dla == 17 V Maks.
napiecie robocze: 250 V

Sygnalizatory LED zielona LED

Rozrusznik zasilony

zotta LED

Osiagniete napigcie znamionowe

(1) Prad przyspieszania odpowiadajacy maksymalnym warunkom uzytkowania (zobacz strong 1/4).

Podiaczenia (Maksymalna pojemnost przytaczy

i moment dokrecania)

Typ rozrusznika ATS 01N103FT, 01N106FT O01N109FT, 01N112FT, 01N2eeLY
01N206e@® do 01N232e @ i01IN2eeQ

Obwod mocy Ztacze klatkowe Podtaczenie przez klamry srubowe @ 4mm
Przewody gietkie bez 1 kabel mm? 25 14 AWG 1.5...10 8 AWG 6..25
koncowek kablowych 2 kable mm2 1 17 AWG 15...6 10 AWG 6...25

Przewody gietkie 1 kabel mm?2 25 14 AWG 1...6 10 AWG 4..25
z koncowkami kablowymi 3 kaple mm2 | 0.75 18 AWG 1..6 10 AWG 4..16

Przewody sztywne 1 kabel mm? 25 14 AWG 1...10 8 AWG 6...35

2 kable mm?2 1 17 AWG 1...6 10 AWG 6...25

Moment dokrecania N.m 0.8 19..25 5

Obwod sterowania Ziacze klatkowe Ziacze Srubowe

Przewody gietkie bez 1 kabel mm? 25 14 AWG 0.5...2.5 14 AWG 0.75..1.5
koficowek kablowych 2 kable mm?2 1 17 AWG 0.5...1.5 16 AWG 0.75...1.5
Przewody gietkie 1 kabel mm? 25 14 AWG 0.5...1.5 16 AWG 0.75..1.5
z koficowkami kablowymi 5 gpie mm2 | 0.75 18 AWG 0.5...1.5 16 AWG 0.75..1.5
Przewody sztywne 1 kabel mm?2 25 14 AWG 0.5...2.5 14 AWG 0.75..1.5

2 kable mm? 1 17 AWG 0.5...1 17 AWG 0.75...1.5
Podtaczenie uziemienia - - Ztacze puszkowe. Mocowane
za pomoca Srub 6 @

Moment dokrecania N.m 0.8 0.5 0.7

Charakterystyki momentu (typowe)

M Rysunek obok pokazuje charakterystyki moment/predkose¢ silnika klatkowego
u w zaleznosci od napiecia zasilania.
3Mn Moment zmienia sie proporcjonalnie do kwadratu napiecia przy statej czestotliwosci.
085U /\\ Stopniowe zwigkszanie napiecia zapobiega chwilowym udarom pradu przy
2Mn zataczeniu.
06U / A
Mn _r~ Mr
0 =7 N/Ns
0 0,25 0,5 0,75 1
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DF563901

DF563902

DF563903

tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart O1

ATS 01N103FT

ATS 01N212QN

ATS 01N230LY

—_— EE R AR
, S LIy

0 -

&2

Ly ||;|.'\ MR Al

00 01 02 03 04 05 08 07
...0....
o

s 0%
Y |

oo S

1L

3L2

5.3

673

tagodny rozrusznik dla silnika 0.37 do 5.5 kW

Silnik Rozrusznik
Moc silnika (7) Prad Referencje Masa
Jednofazowy 3-fazowy znamionowy
230V 210V 230V 230V 400V 460V
kW KM kW KM kW KM A kg
Zasilanie jednofazowe 110...230 V lub 3-fazowe 200...480 V, 50/60 Hz
0.37 - 0.37 05 1.1 0.5 3 ATS 01N103FT 0.160
- 055 - - 1.5
0.75 0.5 075 1 2.2 2 6 ATS 01N106FT 0.160
- 1.1 1.5 - 3
1.1 1 15 2 4 5 9 ATS 01N109FT 0.280
1.5 1.5 2.2 3 55 7.5 12 ATS 01N112FT 0.280
2.2 2 3 5 7.5 10 25 ATS 01N125FT 0.350
3 4 7.5 9 15
55 11
Urzadzenie tagodnego rozruchu/zatrzymania dla silnika 0.75 do 15 kW
Silnik Rozrusznik
Moc silnika (7) Prad Referencje Masa
znamionowy
KW KM A kg
Zasilanie 3-fazowe: 200...240 V 50/60 Hz
0.75/1.1 1/1.5 6 ATS 01N206LU 0.420
15 2 9 ATS 01N209LU 0.420
2.2/3 3/~ 12 ATS 01N212LU 0.420
4/5.5 5/7.5 22 ATS 01N222LU 0.560
7.5 10 32 ATS 01N232LU 0.560
Zasilanie 3-fazowe: 380...415 V 50/60 Hz
1.5/2.2 - 6 ATS 01N206QN 0.420
3/4 - 9 ATS 01N209QN 0.420
5.5 - 12 ATS 01N212QN 0.420
7.5111 - 22 ATS 01N222QN 0.560
15 - 32 ATS 01N232QN 0.560
Zasilanie 3-fazowe: 440...480 V 50/60 Hz
- 2/3 6 ATS 01N206RT 0.420
- 5 9 ATS 01N209RT 0.420
- 7.5 12 ATS 01N212RT 0.420
- 10/15 22 ATS 01N222RT 0.560
- 20 32 ATS 01N232RT 0.560

Urzadzenie tagodnego rozruchu/zatrzymania dla silnika 15 do 75 kW

Zasilanie 3-fazowe: 230...690 V 50/60 Hz

Silnik Rozrusznik
Moc silnika (1) Prad Referencje Masa
230V 230V 400V 400V 460V 575V 690V 2Znhamionowy
kW KM kW KM KM KM kW A kg
75 10 15 15 20 30 30 32 ATS 01N230LY 2.400
11 15 22 25 30 40 37 44 ATS 01N244LY 2.400
185 25 37 40 50 60 55 72 ATS 01N272LY 3.800
22 30 45 50 60 75 75 85 ATS 01N285LY 3.800
Zasilanie 3-fazowe: 400 V 50/60 Hz
Silnik Rozrusznik
Moc silnika (7) Prad Referencje Masa
zZnamionowy
kw KM A kg
22 25 44 ATS 01N244Q 2.400
37 40 72 ATS 01N272Q 3.800
45 50 85 ATS 01N285Q 3.800
Akcesoria
Opis Stosowane do Referencje Masa
rozrusznika kg
Plyta do szybkiego montazu na szynie DIN  ATS 01N230LY, VY1 H4101 -
ATS 01N244@
Adapter do montazu na szynie 4 DZ5 MB ATS 01N103FT, RHZ 66 0.005
ATS 01N106FT
Zestyk pomocniczy, dostarczajacy informacji ATS O1N2eeeLY, LAD 8N11 -

0 osiagnieciu petnego napiecia na silniku ATS 01N2eee®Q

(1) Standardowa moc znamionowa silnika w KM, zgodnie ze standardem UL 508.
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart 01

ATS 01N103FT, ATS 01N106FT

Montaz na szynie 1T (35 mm) lub
szynie - z adapterem RHZ 66

‘ 100,4 ‘
. B W] 2
i
o o
1]

ATS 01N206ee do ATS 01N212ee
Montaz na szynie LI (35 mm)

Mocowani

ATS 01N109FT, ATS 01N112FT
Montaz na szynie LI (35 mm)

Mocowanie za

pomoca srub

124
132,5

ATS 01N230LY, ATS 01N244LY, ATS 01N244Q
Szybki montaz na szynie 11 (35 lub 70 mm) za pomoca ptyty

VY1 H4101 (1)

[F:
“\

®®

pomoca Srub
130,7 30.2 1)
112,8 45 ‘ F—‘ 'ﬁ
f—
e f ]
e S e |9%
[CXON) [OX)
(1)
ATS 01N222ee do ATS 01N232ee
e za Montaz na szynie LI (35 mm) Mocowanie za
pomoca srub
130,7 30.2
45 ‘*»‘ (1)
(1) _ ‘ ¥
®O® %@@
= =
_|o
e - ! o o
o @ | 2 e | ¥
3 — @ i@
1
| OO 3 ®®

ATS 01N272LY, ATS 01N285LY, ATS 01N272Q, ATS 01N285Q

— i T gy T @ 0T o] —
J - 00000000 © © ©
(€]
4xM4 ©
X N~ @
= AT & T gy T [ 0 L :B ~
= T i <
J = ooo000000 © © © E‘\" §
)
|
EE 8
—
\ © 0 o \ °o°
= T & v @ v BEl— | O B
‘ 97 (1) 156 | 97 | 156 | Ndxw4
126 180 126 180
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 0.37 do 5.5 kW

tagodne rozrusznikiATS 01N1®®FT

Zasilnie jednofazowe lub 3-fazowe

200...480 V
/—/%

1/L1
3/L2
5/L3

~ 110V, 220V ot I’EH”\”’\”\

[]-+ M-, L S>>
-stE—f d d
-KM1\~ S
(1) o] <] ©
©
— KM1 ——0-—-0—~-O————
<t ‘ |
-S2E\ 624V
| ATS 01N1eeFT
——————ocL2
|
L ———OCL1/0

Nota: Do silnikow jednofazowych, zastosuj ATS 01N1@@FT bez podtaczania zaciskow 3/L2, 4/T2.
Przed ponownym zataczeniem rozrusznika odczekaj 5 s. od jego wytaczenia
(1) Nalezy koniecznie stosowac stycznik liniowy.

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 19)

Kod Opis
A1 tagodny rozrusznik
Q1 Wytacznik GV2 ME
KM1 LC1 ®e®e® + LA4 DA2U
F1, F2 bezpieczniki zabezpieczajace obwod sterowania
S1, S2 Przyciski XB4 B lub XB5 B

Diagram dziatania

Napiecie zasilania

Napiecie sterowania

—
—
-

Zotta LED

Napiecie silnika I/
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 0.37 do 5.5 kW

Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2 ee®LU/QN/RT

Sterowanie reczne bez zwalniania (wybieg), Sterowanie automatyczne ze zmiang kierunku wirowania,
z wytacznikiem silnikowym GV2 i GV3 bez zwalniania (wybieg)
ATS 01N206@® do ATS 01N232e @ ATS 01N206®@® do ATS 01N232e e

3 3| 2 I g 3

-~ ™ o] - ™ v

o FHEN A -t N

~ 110V, 220 V
/—/%

b R R R AN

] -S3E--\ -KM3\ -S2F-\ -Km2
s LR
o] I
I
- KM2 - KM3
- KM3 - KM2
(1) Dla koordynaciji typu 2.
Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 19)
Kod Opis
A1l tagodny rozrusznik
Qi Wytgcznik GV2 ME
KM1, KM2, KM3 Stycznik LC1 @@® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwbd sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, 82, S3 Przyciski XB4 B lub XB5 B
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 0.75 do 15 kW

Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2@ ®LU/QN/RT

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez
zwalniania (wybieg), bez stycznika
ATS 01N206@® do ATS 01N232ee@

== \I>|I>|I>
m m m
-F3 (2)} [ T | sterowanie sterowanie
3-przewodowe(1)  2-przewodowe
S -~y
N < © o o
A 5y o0 ,
= 2dd g8 L |-mE
? o LI + O
I
I
o)
1
|

(1) Powyzej 1 m nalezy stosowac kable ekranowane.
(2) Dla koordynacji typu 2.

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez zwalniania (wybieg), ze
stycznikiem
ATS 01N206®@ do ATS 01N232e@

2 250 V maks.

- o~
= pa
= =
-~ o

5/L3

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
Al tagodny rozrusznik
Q1 Wytacznik GV2 ME
Q2 Odtacznik bezpiecznikowy
KM1 LC1 ee®e® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwdd sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, 82,83 Przyciski XB4 B lub XB5 B

Diagramy dziatania
Sterowanie 2-przewodowe ze zwalnianiem

Sterowanie 3-przewodowe ze zwalnianiem

Napiecie | L .. - |
zasilania Napiecie zasilania

| L Zielona LED
Zielona LED

Wejscie cyfrowe LI2
Wejscie | |

cyfrowe LI2

Wyjscie |
przekaznikowe R1

Wejscie cyfrowe LI1

Wyjscie

Wyjscie
cyfrowe LO1

LI__
-

| | przekaznikowe R1 I_l—
Wyijscie cyfrowe

x LO1
Napiecie silnika I Napigcie silnika /_\

10s |
Zotta LED ‘ | |

. 10s _l
Zotta LED
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart 01
Dla silnikow 0.75 do 15 kW

Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
Sterowanie automatyczne bez zwalniania (wybieg), z funkcja podtrzymania stycznika

ATS 01N206@® do ATS 01N232e e

(1) Dla koordynacji typu 2.

o NN

1/L1
3/L2
5/L3

|
-n
w
~
<
~

Odpowiednie elementy (Peine referencje: zobacz strony 18 i 19)

ATS 01N2@®LU/QN/RT

Kod Opis
A1l tagodny rozrusznik
Qi Wytacznik GV2 ME
KM1 LC1ee®® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwodd sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, 82

Przyciski XB4 B lub XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 15 do 75 kW

Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2eeLY i ATS 01N2eeQ
(odpowiednie elementy: zobacz strona 13)
Sterowanie reczne bez zwalniania (wybieg), z wytacznikiem GV3 i GV7

ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
115V 230...690 V 4 v

-r(1) | ‘ |

et N o™

I~ B~ I
Y W W

(1) Dla koordynacii typu 2. (1) Dla koordynacji typu 2.
Sterowanie automatyczne ze zmiang kierunku wirowania, bez zwalniania (wybieg)
ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
15V 230...690 V 400 V
~ 110V, 220V

Be e 117 B-e B 77

—F3(7)H ‘7} 1 7S1EB~7 = (O T |

-st1pf

| |
— KM3 S8 Ew - KMSW_ s2Ey KMZW - KM2\<**\(***\*V* - ——\(7 KM3

| | | - KM2 - KM3

-S3E-\- KMBt - s2F-\- KMZt— KM2\ - KM3
—KM3 —KM2

S
.
.
t
)
-
~a

OOy WY o VNIV o VNI o Yo
—KM2 —KM3 3 3 00¢ S 9 9 }
T o ‘ = o ° 010—
KM3 KM2 ‘ ¢_|‘ 05, i
h - 05) ATS 01N2eeLY | |
020 3055 ATS 01N2eeQ 020
| |
1 |
N [a] | |
=B - N ® I
o Lt 5 3 5 03—
M1
3~
(1) Dla koordynaciji typu 2. (1) Dla koordynaciji typu 2.
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 15 do 75 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2@e®LY i ATS 01N2e@eQ (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez zwalniania (wybieg), bez stycznika

ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
115V <N 9 < 8 9
=N =l 8| &

[-¢1 [-r2 %
-] NN -at-E\Y

@
“,
/.

I>|I> I>I>I>
| nm nm
-] SICZA
Vi . .
iterowanie 3- sterowanie 2- sterowagle 3- sterowa(r;le 2-
~ 1 przewod d ~777 przewodowe przewodowe
00 (;J) o przem(/;)) one s = (1) (1)
01 - ——————— | - ——————— !
|
| -S1Ef -s3F\ -S1[— —SBF*\‘
|
| |
I _s2F- i -s2 E—i i
1 |
| |
03¢ - | - |
—_
(1) Powyzej 1m nalezy stosowac kable ekranowane. (1) Powyzej 1m nalezy stosowac kable ekranowane.
(2) Dla koordynaciji typu 2. (2) Dla koordynaciji typu 2.

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
Al Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
Q1 Wytacznik GV3 lub GV7
KM2, KM3 LC1 e®e® + L A4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwod sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, 82, S3 Przyciski XB4 B lub XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 15 do 75 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu /tagodnego zatrzymania ATS 01N2@®LY i ATS 01N2eeQ (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez zwalniania (wybieg), bez stycznika

ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
115V U 250 V maks.
gl g 2 3 3| 2
[]‘F1 []‘Fz I []—F1 []—FZ b I
R N X
—Q1 AW W ?& - Q1 % % &
d [« d [« [« d
AN NN
-F4 [
-F4 [
-k |1 3 7 i ==
-stp~7 “ -st [t
T e g P g e
S 9 9 oo
—KM1 04 < & ®©
9 o
-82f--X\-— | | [-7-s3 -2 F--N\—m
- KMW ,05] ATS 01N2eeLY
506 i —E\ -s2 t
— KMt o EE E 03} o E £ B
N |__°‘ T?@C’_ —km1 [ . S TQO?’O

Odpowiednie elementy (Peine referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
A1 Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
Q1 Odtacznik bezpiecznikowy GK1
KM1 LC1 @®® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwody sterowania
F4 Cieplny przekaznik przecigzeniowy LR2 D
S1, 82,83 Przyciski XB4 B lub XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Dla silnikow 15 do 75 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATS 01N2e@e®LY i ATS 01N2eeQ (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem lub bez zwalniania (wybieg), ze stycznikiem

ATS 01N230LY do ATS 01N285LY ATS 01N244Q do ATS 01N285Q
115V ; % % 2, 250 V maks. g % %
[] ~F1 [] -F2 3 []—F1 []7F2 X % %
o N R R
|
|
|
|
|
== mlj=]j
D I>m>nr>~ | | = I>|I>\1T>
ol | ol ||
d d d [« a
st ZKMT\ S\ ZKMT N\
z -s1p~f
D 3”60}2_4(4 S i
— KM1 04 - & ©® - & ©
— 9 wiks —Kw1 o4 01? ]
-s2[-\ 1 | — 91 !
_KM1 L05] ATS 01N2eeLY 020 -s2 - i ATS 01N2eeQ 026
05
—O(J? 06 1 1 i
—O0 07 ! ] - N ™ I
03¢ —KM1|:|:| I__O‘L £ 5§ 03—

—KM1 |:|:| l—q 7777777

(1) Dla koordynacji typu 2.

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
Al Urzadzenia tagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania
Q1 Wytacznik GV3
KM1 LC1 e®e® + LA4 DA2U
F1, F2 Bezpieczniki zabezpieczajace obwod sterowania
F3 3 bezpieczniki szybkie
S1, S2 Przyciski XB4 B lub XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Zasilanie 400 V, koordynacja typu 1

Elementy sa potaczone zgodnie z norma IEC 60947-1 i IEC 60947-4-2

Kombinacja wytacznika (kol. jasnoniebieskie), stycznika i rozrusznika lub odtacznika bezpiecznikowego (kol. ciemnoniebieskie), stycznika
i rozrusznika.

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Podstawa Bezpiecznik aM 12t Przekaznik
Klasa 10 Telemecanique Prad odtacznika Referencja Prad termiczny
kW A A A Als
M1 Al Qi KM1, KM2, KM3 Q2 F4
0.37 0.98 ATS01N103FT GV2 MEO5 1 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0306
LC1 D09 LRD 05
0.55 1.5 ATS01N103FT GV2 ME06 1.6 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0307
LC1 D09 LRD 06
075 2 ATS 01N103FT GV2 ME07 25 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA02 2 265 LR2 K0308
LC1 D09 LRD 07
1.1 25 ATS 01N103FT GV2 MEO08 4 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA04 4 265 LR2 K0308
LC1 D09 LRD 08
ATS 01N206QN GV2 ME08 4 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA04 4 265 LR2 K0308
LC1 D09 LRD 08
1.5 35 ATS01N106FT GV2 MEO08 4 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA06 6 265 LR2 K0310
LC1 D09 LRD 08
ATS 01N206QN GV2 ME08 4 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA06 6 265 LR2 K0310
LC1 D09 LRD 08
22 5 ATS 01N106FT GV2 ME10 6.3 LC1 K06 lub LS1 D2531 DF2 CA08 8 265 LR2 K0312
LC1 D09 LRD 10
ATS 01N206QN GV2 ME10 6.3 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA08 8 265 LR2 K0312
LC1 D09 LRD 10
3 6.5 ATS 01N106FT GV2 ME14 9 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA12 12 265 LR2 K0314
LC1 D09 LRD 12
ATS 01N206QN GV2 ME14 9 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA12 12 265 LR2 K0314
LC1 D09 LRD 12
4 84  ATS 0IN109FT GV2 ME14 9 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA12 12 610 LR2 K0316
LC1 D09 LRD 14
ATS 01N209QN GV2 ME14 9 LC1 K09 lub LS1 D2531 DF2 CA12 12 610 LR2 K0316
LC1 D09 LRD 14
55 11 ATS 01N112FT GV2 ME16 13 LC1 K12 lub LS1 D2531 DF2 CA16 16 610 LR2 K0321
LC1 D12 LRD 16
ATS 01N212QN GV2 ME16 13 LC1 K12 lub LS1 D2531 DF2 CA16 16 610 LR2 K0321
LC1 D12 LRD 16
75 148 ATS 01N222QN GV2 ME20 17 LC1 D18 LS1 D2531 DF2 CA20 20 6050 LRD 21
9 18.1 ATS 01N222QN GV2 ME21 21 LC1 D25 LS1 D2531 DF2 CA25 25 6050 LRD 21
11 21 ATS 01N222QN GV2 ME22 23 LC1 D25 LS1 D2531 DF2 CA25 25 6050 LRD 22
15 28.5 ATS 01N232QN GV2 ME32 32 LC1 D32 GK1 EM DF2 EA40 40 7200 LR2 D3353
185 35 ATS 01N244Q GV3 ME40 40 LC1 D38 GK1 EM DF2 EA40 40 8000 LR2 D3355
22 42 ATS 01N244Q GV3 ME63 63 LC1 D50 GK1FM DF2 FA63 63 8000 LR2 D3357
30 57 ATS 01N272Q GV3 ME63 63 LC1 D65 GK1FM DF2 FA63 63 9000 LR2 D3359
37 69 ATS 01N272Q GV3 ME80 80 LC1 D80 GK1FM DF2 FA80 80 9000 LR2 D3363
45 81 ATS 01N285Q GV7 RE100 100 LC1 D95 GK1FM DF2 FA100 100 9000 LR2 D3365
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart 01
Zasilanie 690V, koordynacja typu 1

Elementy sa potaczone zgodnie z norma IEC 60947-1 i IEC 60947-4-2

Kombinacja wytacznika (kol. jasnoniebieskie), stycznika i rozrusznika lub odtacznika bezpiecznikowego (kol. ciemnoniebieskie), stycznika
i rozrusznika.

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Podstawa Bezpieczniki aM 12t Przekaznik
Klasa 10 Telemecanique Prad odfacznika Referencja Prad termiczny

kW A A A A’s

M1 Al Q1 KM1 Q2 F4

30 33 ATS 01N230LY GV3 ME40 + 25...40 LC1D50 GK1 EM DF2 EA40 40 7200 LR2 D3355
GV3 A01

37 40 ATS 01N244LY GV3 ME63 + 40...63 LC1D65 GK1 FM DF2 FA63 63 8000 LR2 D3359
GV3 A01

55 58 ATS 01N272LY GV3 MES8O0 + 56...80 LC1D115 GK1 FM DF2 FA80 80 9000 LR2 D3363
GV3 A01

75 75.7 ATS 01N285LY GV7 RE100 + 60...100 LC1 D150 GK1 FM DF2 FA100 100 9000 LR2 D3365
GV7 A11
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

p—

Prezentacja
Altistart UO1 jest urzgdzeniem tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania dla
silnikbw asynchronicznych. Jest przeznaczony przede wszystkim do potaczenia
z kontrolerem-rozrusznikiem TeSys model U.

Po potfaczeniu z kontrolerem TeSys model U 1 za pomocag facznika 2, Altistart U01
jest opcja mocy, ktora dostarcza funkcji tagodnego rozruchu / tagodnego
zatrzymania”. W rezultacie otrzymujemy unikalny, innowacyjny rozrusznik silnikowy.

Uzycie rozrusznika Altistart 01 poprawia wykonanie rozruchu silnika
asynchronicznego przez umozliwienie, w kontrolowany sposob, stopniowego

i fagodnego rozruchu silnika. Zastosowanie go moze rowniez zapobiec udarom
mechanicznym, ktore prowadzg do przedwczesnego zuzycia, pracy stuzb
utrzymania i przerw produkciji.

Altistart 01 ogranicza moment rozruchowy i impulsy pradu przy uruchamianiu
maszyn, ktore nie wymagaja wysokich momentow rozruchowych.

Rozruszniki te przeznaczone sg do nastepujacych prostych zastosowan:
m przenos$niki

m tasmociagi

B pompy

W wentylatory

m sprezarki

W bramy automatyczne

m mate dzwigi

H maszyny z napedem pasowym, itp.

Altistart 01 jest kompaktowy, fatwy w instalaciji, jest zgodny z normami IEC/EN
60947-4-2, certyfikatami UL i CSA i posiada znak c¢.

m Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU O1N2@eLT

0O Sterowanie dwufazowe zasilaniem silnika do ograniczenia pradu rozruchowego
i do zatrzymania.

0O Zakres mocy znamionowych silnika od 0,75 kW do 15 kW.

O Zakres napig€ zasilania silnika od 200 V do 480 V, 50/60 Hz.

Do sterowania rozrusznikiem wymagane jest zewnegtrzne zasilanie.

Opis

m Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania Altistart U01 sa
wyposazone w:
O potencjometr do nastawiania czasu rozruchu
O potencjometr do nastawiania czasu zatrzymywania
O potencjometr do nastawiania poczatkowego progu napiecia w zaleznosci od
obcigzenia silnika
O 1 zielony wskaznik LED 4: urzgdzenie zataczone
O 1 2oty wskaznik LED 5: silnik zasilony napieciem znamionowym
0 ztacze
- 2 wejscia cyfrowe do uruchamiania/zatrzymywania (Run/Stop)
- 2 wejscie cyfrowe dla funkcji BOOST
- 1 wyjscie cyfrowe do wskazania konca rozruchu
- 1 wyjscie przekaznikowe do wskazania btedu zasilania lub wskazania, ze silnik
zatrzymat sie na koncu fazy zatrzymywania.
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

Opis kontrolera-rozrusznika TeSys model U

Zobacz nasz katalog specjalistyczny ,Rozruszniki - wersja otwarta, TeSys model U”,
nr. referencyjny: KATKT60002.

Funkcje tagodnego rozrusznika ATSU 01N2eelLT

W Sterowanie 2-przewodowe:

Polecenia uruchomienia i zatrzymania zadawane sg przez pojedyncze wejscie
cyfrowe. Stan 1 wejscia cyfrowego LI2 steruje procesem uruchamiania,

a stan 0 steruje procesem zatrzymywania.

|
Zaciski sterowania Altistart U01

|

| |
| |
| t24v LN LI2 ;
I I

- T

Schemat poditaczen dla sterowania
2-przewodowego

m Sterowanie 3-przewodowe:

Polecenia uruchomienia i zatrzymania sg zadawane przez 2 rozne wejscia cyfrowe.
Zatrzymywanie jest realizowane, gdy wejscie cyfrowe LI1 jest otwarte (stan 0).
Impuls na wejsciu LI2 jest zapamietany az do otwarcia wejscia LI1.

Zaciski sterowania Altistart U01
+ 24V L1 LI2

T

Schemat podiaczen dla sterowania
3-przewodowego

m Czas rozruchu

Kontrola czasu rozruchu oznacza, ze czas rampy napigcia dostarczanego do silnika
moze byt nastawiany, co pozwala na stopniowy rozruch, zaleznie od obcigzenia
silnika

m Funkcja podwyzszenia napiecia (BOOST) przez wejscie cyfrowe:

Aktywowanie wejscia cyfrowego BOOST umozliwia dostarczenie momentu
rozruchowego zdolnego do pokonania spoczynkowego tarcia mechanicznego.
Gdy wejscie jest w stanie 1, funkcja jest aktywna (wejscie dotagczone do +24 V)

i rozrusznik dostarcza do silnika petne napiecie przez ograniczony czas przed
uruchomieniem.

u
100 % pe
Un
Rampa napigciowa
50 % - \

Un
napiecie
zasilania

| t
200 ms

Zastosowanie zwigkszenia napigcia rownego 100%
znamionowego napiecia silnika.

m Koniec rozruchu

O Zastosowanie funkcji na wyjsciu cyfrowym LO1

Urzadzenia tagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymywania ATS UOTN2@®LT sg
wyposazone w wyjscie cyfrowe LO typu otwarty kolektor, ktore wskazuje koniec
rozruchu, gdy silnik osiaggnie predko$¢ znamionowa.

m Przekaznik btedu

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymywania ATS UO1N2@®LT maja
przekaznik, ktory otwiera sie po wykryciu biedu.

Zestyki przekaznika R1A-R1C zamykaja sie po poleceniu na LI2 i otwierajg, sie, gdy
napiecie silnika jest okoto 0 V przy zatrzymywaniu ze zmniejszaniem predkosci lub
natychmiast po pojawieniu si¢ btedu.

Informacja ta moze by¢ uzyta do sterowania stycznikiem liniowym przy zmniejszaniu
predkosci (podtrzymanie stycznika liniowego, az do zatrzymania silnika).
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

Srodowisko
Typ rozrusznika

Zgodnosc z normami

ATSU O01N2eeoLT

Rozruszniki elektroniczne Altistart UO1 sa zaprojektowane zgodnie z najostrzejszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami odnoszacymi do elekirycznych
urzadzen sterujacych (IEC, EN), w szczegolnosci z normg IEC/EN 60947-4-2

Kompatybilnosc elektromagnetyczna EMC

Emisje przewodzone i promieniowane

CISPR 11 pozioml B, IEC 60947-4-2, poziom B

Harmoniczne

IEC 1000-3-2, IEC 1000-3-4

Odpornosc EMC

EN 50082-2, EN 50082-1

Wytadowania elektrostatyczne

IEC 61000-4-2 poziom 3

Odpornos¢ na promieniowanie
i zaburzenia elektromagnetyczne

IEC 61000-4-3 poziom 3

Odpornos¢ na elektryczne przebiegi
przej$ciowe

IEC 61000-4-4 poziom 4

Impuls napiecie / prad

IEC 61000-4-5 poziom 3

Odpornosc na zaburzenia
przewodzone spowodowane przez
pole elektromagnetyczne

IEC 61000-4-6 poziom 3

Mikroprzerwy i wahania napiecia

IEC 61000-4-11

Ttumione fale oscylacyjne

IEC 61000-4-12 poziom 3

Znakowanie C€

Rozruszniki noszg, znak C€ zgodnie z Europejskimi dyrektywami niskiego napiecia
IEC/EN 60947-4-2

Certyfikaty produktu

UL, CSA i C-Tick

Stopien ochrony

IP 20

Stopien zanieczyszczenia

2 zgodnie z IEC/EN 60947-4-2

Odpornosé¢ na drgania

1,5 mm szczytu do szczytu od 3 do 13 Hz, 1 gn od 13 do 150 Hz zgodnie z IEC/EN
60068-2-6

Odpornos¢ na udary
mechaniczne

15 gn dla przez 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Wilgotnos¢ wzgledna

5...95% bez kondensaciji lub $ciekania wody, zgodnie z IEC/EN 60068-2-3

Temperatura otaczajacego Przechowywanie °‘C - 25...+ 70 zgodnie z IEC/EN 60947-4-2
powietrza Praca ‘Cc - 10...+ 40 bez ograniczenia, do 50°C z ograniczeniem pradu o0 2% na °C powyzej 40°C
Maksymalna wysokos$¢ pracy m 1000 bez ograniczenia (powyzej, ogranicz. prad o 2,2% na kazde 100 m)
Pozycja pracy
Maksymalny ustalony kat w stosunku 10,,,30°
do normalnej pionowej pozycji montazu \\i’/
Charakterystyki elektryczne
Typ rozrusznika ATSU 01N2eeoLT
Kategoria uzytkowania Zgodnie z IEC 60947-4-2 Ac-53b
Znamionowe napiecie napiecie trojfazowe ~ \' 200 - 15% do 480 + 10%
pracy
Czestotliwosc Hz 50 - 5% do 60 + 5%
Napiecie wyjsciowe Maksymalne napiecie 3-fazowe rowne miedzyfazowemu napieciu zasilania
Napiecie zasilania sterowania ——=24V,100 mA + 10%
Znamionowy prad pracy A 6...32
Nastawiany czas rozruchu s 1..10
Nastawiany czas zatrzymania s 1...10
Moment rozruchowy % 30...80% momentu rozruchowego silnika bezposrednio podtaczonego do sieci zasilajacej
Typ rozrusznika 01N206LT 01N209LT 01N212LT 01N222LT 01N232LT
Pobor pradu zasilania sterowaniem —24V, 65 mA =24V, 100 mA
Moc rozpraszana Przy petnym obciazeniu na w 1.5 1.5 1.5 2.5 2.5
koncu rozruchu
W stanie przejsciowym przy w 61.5 91.5 121.5 222.5 322.5
pradzie 5 x prad znamionowy
Typ rozrusznika ATSU 01N206LT do ATSU 01N222LT ATSU 01N232LT
Zastosowanie
| Czas rozruchu Czas rozruchu s 1 5 1 5
| Maksymalna liczba cykli na 310 20 180 10
godzing
Stan petnego
napiecia lub
1 t
Cykl pracy
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

Charakterystyki elektryczne (kontynuacja)

Zasilanie wejsc cyfrowych 24V £10%

(izolacja elektryczna miedzy obwodami mocy i sterowania) Izolowany

+24V,COM Maks. prad 100 mA

Wejscia cyfrowe Wejscia cyfrowe z impendancjg 27 kQ; zasilanie 24 V (U maks. 40 V)

LI, LI2, BOOST Maks. pobor pradu 8 mA

Funkcje zatrzymania, uruchomienia i zwigkszenia StanOjezelU<5V il <0.2 mA

napiecia przy rozruchu Stan 1jezelU>13V il>0.5mA

Wyjscie cyfrowe LO1 Wyjscie cyfrowe otwarty kolektor

Sygnat konca rozruchu Zewnetrzne zasilanie 24 V (minimum 6 V maksimum 30 V)
Maks. prad 200 mA

Wyjscie przekaznikowe Zestyk normalnie otwarty NO (zestyk otwiera sie w trybie btedu)

R1AR1C Minimalna zdolno$¢ taczeniowa: 10 mA dla =6 V

Maksymalna zdolnos¢ faczeniowa z obcigzeniem indukcyjnym (cos ¢ = 0.5 and L/R = 20 ms):
2 Adla~ 250V or=—=30V (AC-15)
Maks. napigcie robocze 440 V

Sygnalizatory LED Zielony LED Rozrusznik zasilony

Zb{'ty LED Osiagniete napigcie znamionowe

Podiaczenia (Maksymalna pojemnost przytaczy i moment ich dokrecania)

Obwod mocy Podtaczenie przez zaciski Srubowe @ 4 mm
Przewody gietkie bez 1 kabel mm?2 | 15..10 8AWG
koficowek kablowych 2 kablel mm?2 | 15.6  10AWG
Przewody gietkie 1 kabel mm?2 1...6 10 AWG
z koncowkami kablowymi 2 kablel mm?2 1.6 10 AWG
Przewody sztywne 1 kabel mm? 1...10 8 AWG

2 kablel mm2 1...6 10 AWG
Moment dokrecania N.m 1.9...25

Charakterystyki momentu Ztacze srubowe
Przewody gietkie bez 1 kabel mm? 05..25 14 AWG
koricowek kablowych 2 kablel mm2 | 05..15 16AWG
Przewody gietkie 1 kabel mm? 0.5...1.5 16 AWG
z koficowkami kablowymi 5 kapje| mm2 | 05..15 16AWG
Przewody sztywne 1 kabel mm?2 0.5...25 14 AWG

2 kablel mm2  0.5...1 17 AWG
Moment dokrecania N.m 0.5

Charakterystyki momentu (typowe)

M
Rysunek obok pokazuje charakterystyki moment/predkose¢ silnika klatkowego w zaleznosci od
3M U/ napigcia zasilania.
"N Moment zmienia sie proporcjonalnie do kwadratu napiecia przy statej czestotliwosci.
ou 085U Stopniowe zwigkszanie napigcia zapobiega chwilowym udarom pradu przy zataczeniu.
u, 06U / \liw,
-r/
] -
0 I N/Ns
0 025 05 075 1
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DF510362

tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

1

ATSU 01N2eeL T

A Dostepne w drugim kwartale 2004

LUBe2BL

LUCM eeBL

Urzadzenia tagodnego rozruchu/tagodnego zatrzymania dla
silnikow 0,75 do 15 kW

(moga by¢ podtaczone z rozrusznikami TeSys model U)

Silnik Rozrusznik
Moc silnika (1) Prad Referencje Masa
230V 230V 400 V 460 V Znamionowy
kW KM kW KM A kg
3-fazowe napiecie zasilania: 200...480 V 50/60 Hz
075 1 1.5 2 6 ATSU 01N206LT 0.340
11 1.5 2.2 3
1.5 2 3 5 9 ATSU 01N209LT 0.340
- - 4 -
2.2 3 5.5 7.5 12 ATSU 01N212LT 0.340
3 - - -
4 5 7.5 10 22 ATSU 01N222L T 0.490
5.5 7.5 11 15
7.5 10 15 20 32 ATSU 01N232LT 0.490
Akcesoria
Opis Stosowane do Referencje Masa
rozrusznika kg
tacznik obwodu mocy migdzy ATSU 01N2eeLT VW3 G4104 A 0.020

ATSU 01N2eeLT
i TeSys modut U

Potaczenie rozrusznika TeSys model U i urzadzenia
tagodnego rozruchu

Oferowane sa liczne mozliwosci potaczen i opcji.
Zobacz nasz katalog specjalistyczny ,Rozruszniki - wersja otwarta, TeSys model U”,
nr. referencyjny KATKT60002.

Moc silnika tagodny rozrusznik TeSys model U

Napiecie Podstawa Modut sterujacy

230V 400V 460V mocy @)

kW/KM kW KM
0.75/1 1.5 2 ATSU 01N206LT LUB 12 LUCe 05BL
1.1/1.5 2.2 3 ATSU 01N206LT LUB 12 LUCe 12BL
1.5/2 3 - ATSU 01N209LT LUB 12 LUCe 12BL
- 4 5 ATSU 01N209LT LUB 12 LUCe 12BL
2.2/3 - - ATSU 01N212LT LUB 12 LUCe 12BL
3/~ 5.5 7.5 ATSU 01N212LT LUB 32 LUCe 18BL
4/5 7.5 10 ATSU 01N222LT LUB 32 LUCe 18BL
5.5/7.5 11 15 ATSU 01N222LT LUB 32 LUCe 32BL
7.5/10 15 20 ATSU 01N232LT LUB 32 LUCe 32BL

Przyktad potaczen rozrusznika silnikowego:
podstawa mocy nierewersyjna do rozruchu bezposredniego (LUB®2BL)
modut sterujacy (LUCM@®@BL)
tacznik obwodu mocy (VW3 G4101)
urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania (ATSU 01N2@®LT)

(1) Standardowa moc znamionowa silnika w KM, zgodnie ze standardem UL 508.
(2) W zaleznosci od wyboru konfiguraciji rozrusznika TeSys model U, zamieni ® na A dla modutu
standardowego, B dla zaawansowanego i M dla wielofunkcyjnego.
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych
Altistart UO1 i TeSys model U

Potaczenie TeSys model U (podstawa mocy nierewersyjna) Potaczenie TeSys model U (podstawa mocy nierewersyjna lub
i ATSU 01N206LT do ATSU 01N212LT rewersyjna) i ATSU 01N206LT do ATSU 01N212LT
Montowanie na szynie I (35 mm) z tacznikiem VW3 G4101 Montowanie obok siebie
45 135
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n| Oloooo| [Olocod] o ®0®
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Potaczenie TeSys model U (podstawa mocy nierewersyjna) Potaczenie TeSys model U (podstawa mocy nierewersyjna lub
i ATSU 01N222LT do ATSU 01N232LT rewersyjna) i ATSU 01N222LT do ATSU 01N232LT
Montowanie na szynie I (35 mm) z tacznikiem VW3 G4101 Montowanie obok siebie
45 135 ‘ ‘ 99 ‘
1 ¢ 000| 000 coo| [e®®
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart UO1 i TeSys model U
Dla silnikbw 0,75 do 15 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU 01N2ee®LT
Oprzewodowanie obwodu mocy Oprzewodowanie obwodu mocy z blokiem rewersyjnym

1/L1

3/L2

5/L3
1/L1
3/L2
5/L3

AN LIRS

TeSys

al

|
I
|
|
|
TeSys model U
model U !
Ccu ! z blokiem
| i L cu
|

rewersyjnym
- | TeSys model U

— | TeSys model U

U

21,
472,
6/T3,

1/L1
3/L2
5/L3

A1

2/T1
412
6/T3

ATSU 01N2eeLT

-~ N ™
777777 O 0o 3] 2] &
-1 ~ ~| & ©

£l gl &

N < ©

A1

ATSU 01N2eeLT

0-—0--0

2/T1
4/T2
6/T3

Odpowiednie elementy (Petne referencje: zobacz strony 18 i 19)

Kod Opis
A1 Urzadzenia fagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
QF1 Kontroler TeSys model U
CuU Modut sterujacy TeSys model U
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart UO1 i TeSys model U
Dla silnikow 0,75 do 15 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU 01N2@6@LT (kontynuacja)

Sterowanie automatyczne 2-przewodowe

Bez zwalniania

—24V AT
+ ——t—a
NN ATSU 01N2eeLT
LUA1C20 | |
N . :%
= _ < ] I O
X ¥l 959+ 8¢9
R -0-0-0-0-0-0-
) [
<
~QF1
N
<

Diagramy dziatania
Napiecie zasilania

Zielona LED

Wejscie cyfrowe LI2
Przycisk S1

Wyjscie cyfrowe LO1

Zotta LED

r
I I
I I

o

Napiecie silnika

Sterowanie automatyczne 3-przewodowe

Bez zwalniania

—24V Al
+ ———
= ATSU 01N2eeLT
LUA1C20 | |
| | > =
L2 = < 8
gl Yol B0 d 85
14 14 O JJ+ oI
-s1 k- -0 -0-0-0-0-0-0--
[
—-S2 —
E \ 14 13
< - QF1
—QF1
N
_ <
Diagramy dziatania
Napigcie zasilania _| | |
Zielona LED LI
- >500 ms
Przycisk S1 u
Przycisk S2 —rl I_I
Wejscie cyfrowe LI2 | L1
Wyjscie cyfrowe LO1 | | |
Zotta LED A D A
- O0s |
>
Napigcie silnika i:

Bez zwalniania lub ze zwalnianiem

=24V

A1

ATSU 01N2eeLT

LUA1 C20

+
-
17!
|

118

Stop
-{ Start
L

~s1 JZ,L _

Stop

| g‘f\ o g
x x| O
—————- -0

LI2

+24V
OBOOST
OLO1

QLI

< Start

-s2 F

~ |
|

- QF1
N

|
mim

Napiecie zasilania _l

Zielona LED

Wejscie cyfrowe LI2
Przycisk S2 —

Przycisk S1

Wyijscie cyfrowe LO1 _I

Zotta LED

5 ‘ 10's
Napiecie silnika =
S L

Bez zwalniania lub ze zwalnianiem

—=24V A1l
+ e ]
L ATSU 01N2eelLT
LUA1 C20 | |
9 | Y
<l 5 8 - § O «
o (14 8 p} g ar 8 9
= ~9-9-09-0-0-0
[ 1 |
-s2F ”i_ \
—QF1\
S
- E-
< -s1
—-QF1 |:|:|
N
—_ <

Napiecie zasilania

Zielona LED

Wejscie cyfrowe LI2
Przjycisk 2 _I_I

Wejscie ¢ 1rowe L1

Przycisk u
Wyjscie cyfrowe LO1 _I_I
Zbtta LED HO S

Napigcie silnika _|/ \

A1: urzadzenie tagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania

S1, S2: przyciski XB4 B lub XB5 B
QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U

t1: Czas przyspieszania moze by¢ nastawiany potencjometrem
t2: Czas zwalniania moze by¢ nastawiany potencjometrem
U1: Napiecie poczatkowe moze byt nastawiane potencjometrem

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary:
strony 144 do 145 strony 146 do 147 strona 148 strona 149
Schneider
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart UO1 i TeSys model U
Dla silnikbw 0,75 do 15 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania

Sterowanie automatyczne 3-przewodowe

Bez zwalniania

Ze zwalnianiem

ATSU 01N2eeLT (kontynuacja)

QF1 QF1 Al
LU2B e2BL ATSU 01N2eelLT LU2B e2BL ATSU 01N2eeLT
= =
>0 > 0
< ol 2 I 9« < o| = S O~
2 8 % o 2 Iz | 85 9S+89 2 8z o <2 x ¥l 85 8§ + 88
——————— 4)——?-0——?707 L ——04}? oo~ ——————ff)—ﬂrfo”(rf — =000~ 0-—— 0000~
Start
Start kierunek 1
kierunek 1 Start Sik
a _
E.tart K2 _S1E kierunek 2 - |
lerunel | 782[
-S2[
Stop
Stop -s3 [~
-s3 -7
=R e
| | LUAT C20 | | LUA1 C20
o | o |
= L=
+ +
=24V =24V

QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U z modutem

rewersyjnym

A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania
S1, S2, S3: przyciski XB4 B i XB5 B
S3: Minimalny czas naci$niecia 500 ms

Zwiekszenie napiecia przy rozruchu i sygnalizacji konca rozruchu

A1l

ATSU 01N2eeLT

A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania

QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U z modutem rewersyjnym
A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania

S1, S2, S3: przyciski XB4 B i XB5 B
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tagodne rozruszniki do silnikow

asynchronicznych

Altistart UO1 i TeSys model U
Dla silnikbw 0,75 do 15 kW

Urzadzenia tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania ATSU 01N2@6®LT (kontynuacja)
Sterowanie automatyczne z modutem komunikacyjnym Modbus, ze zwalnianiem lub bez zwalniania

Bez modutu rewersyjnego Z modutem rewersyjnym
Al Al Al
ATSU 01N2eeLT LUL C031 Modut Modbus ATSU 01N2eeLT LUL C031 Modut Modbus
> 8 82 > & 82
< o g _— N 8 5 ‘LUQBN11C_ 5% —24V 24VAWX 3 56 < ] g _— N 8 S g 2 6% —24V24VAX.5 5 &5
14 xl] ©O 3 3+ o3 Modut cewki [ 2 O I+ 1T+ 1 [4T5]s] o Xl O 53 J+ oI O O O a0+ 1+ I [4]5]8
=0 ———— -0-0- T—o—o— ! 000000 == To«r{roo {r(r(\————Tof ——O—T—o—
® +
:ﬁ + =24V
=24V
LU2B e2BL
[32] (] -~ — o
< o < o <
****7077?*%}7070777
| |
I
Funkcja Rejestr Bit Wartosc Funkcja Rejestr Bit Wartosc
Wytaczenie TeSys U i ATSU Zataczenie TeSys U i ATSU
- 704 0 0 Naprzod 704 0 1
Wstecz 704 1 1
Sterowanie automatyczne bez zwalniania Wytaczenie TeSys U i ATSU
Start 700 0 1 Naprzod 704 0 0
Stop 704 0 0 Wstecz 704 1 0
Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem Sterowanie automatyczne bez zwalniania
Start 700 0 1 Start 700 0 1
Stop tagodny 700 0 0 Stop naprzod 704 0 0
Stop wstecz 704 1 0
Sterowanie automatyczne ze zwalnianiem (naprzod i wstecz)
Start 700 0 1
Stop tagodny 700 0 0
A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania A1: Urzadzenie fagodnego rozruchu / fagodnego zatrzymania

QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U z modutem rewersyjnym
Sterowanie automatyczne z modutem komunikacyjnym AS-i, bez zwalniania

Bez modutu rewersyjnego Z modutem rewersyjnym
Al Al
ATSU 01N2eeLT ATSU 01N2eeLT
> b > b
< ol = S O < < o = ¥ O <
& ¥ 8359 % 829 x ¥ 83593 89
———————————— o o--0- e -0-0——-0——-0--0--

N QFT
ASI LUFC5 < LU2B e2BL ASI LUFC5
[tusB N11C| =24V AS-Interface 2 5 2 —24V AS-Interface
Modut cewki | £ = + 2 8 T o Do 8 g g E— F —
! -0-—-0-——-0--0-— -————0-—0—0-0—0— Lo- -——0--0-——-0—-0-—
. YT Tt +
=24V —24V
Funkcja Bit Wartosc Funkcja Bit Wartos¢
Zataczenie zasilania i sterowanie automatyczne bez zwalniania Zataczenie zasilania i sterowanie automatyczne bez zwalniania
Start DO 1 Start naprzod DO 1
Stop DO 0 Stop DO 0
Start wstecz D1 1
Stop D1 0
A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania A1: Urzadzenie tagodnego rozruchu / tagodnego zatrzymania

QF1: Kontroler — rozrusznik TeSys model U z modutem rewersyjnym
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Prezentacja

Altistart 22
Urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

.
N
N
N
N
N

Oferta urzgdzen tagodnego startu-zatrzymania Altistart 22

Zastosowania

Altistart 22 stuzy do tagodnego rozruchu i zatrzymania z kontrolg napiecia
i momentu tréjfazowych silnikéw asynchronicznych klatkowych w zakresie mocy
pomiedzy 4 a 400kW.

Altistart 22 jest gotowy do pracy w standardowych aplikacjach z zabezpieczeniem
przeciazeniowym silnika klasy 10.

Softstart ATS22 zostat zaprojektowany w celu spetnienia ztozonych wymagan
aplikacyjnych z maszynami obrotowymi, pompami, wentylatorami, sprezarkami

i taSmociagami, jakie mozna spotka¢ przede wszystkim w budownictwie, przemysle
spozywczym, metalowym, czy chemicznym. Algorytmy o wysokiej wydajnosci
urzadzenia Altistart 22 znaczaco wptywaja na jego odpornos¢ na btedy,
bezpieczenstwo i prostote konfiguraciji.

Wbudowany stycznik by-pass z funkcjg zamkniecia przekaznikow zostat
zaprojektowany w celu ograniczenia wydzielanego ciepta po zakonczeniu procesu
rozruchu silnika co wptywa na proces oszczednosci energii zachowujac wszelkie
zabezpieczenia elektroniczne.

Altistart 22 posiada wbudowany terminal graficzny, ktory moze stuzy¢ do modyfikacji
programu, nastawiania funkcji kontrolnych, aby dostosowac aplikacje do
indywidualnych wymagan uzytkownika.

Urzadzenia Altistart 22 zapewniajg petne zabezpieczenie instalacji elektrycznej jak
réwniez monitorujg stan termiczny, stan btedoéw oraz proces pracy dzieki
oprogramowaniu SoMove.

Aplikacje
Funkcje aplikacyjne Altistart 22 sg komaptybilne z wiekszoscig sterowanych aplikacji
w przemysle i infratrukturze:
m Pompy tlokowe, odsrodkowe,
m Wentylatory,
m Kompresory,
m Transport materiatéw (przenos$niki),
m Specjalne maszyny (mieszalniki, miksery)

Urzadzenie Altistart 22 jest efektywnym kosztowo rozwiazaniem umozliwiajacym:
B ograniczenie kosztow obstugi maszyny, przez zmniejszenie udarow
mechanicznych i poprawienie niezawodno$ci maszyny,

B ograniczenie niekorzystnych zjawisk w sieci zasilajacej, poprzez zmniejszenie
udaréw pradu i spadkéw napiecia podczas rozruchu silnika.

W kazdym zakresie napie¢ urzadzenia Altistart22 sa wymiarowane dla normalnych
warunkow pracy

Rzeczywista kontrola 3 faz SCR

Normy i standardy

Typ Wykonanie

Emisja zaburzen Zgodny z normag, Klasa A

promieniowanych IEC 60947-4-2

i przewodzonych

Odpornosé na wibracje Zgodny z normag 1.5 mm od 2 do 13 Hz,
IEC 60068-2-6 1gnod 13 to 200 Hz

Odpornosé¢ naudary  Zgodny z normg, 15gndla11ms

mechaniczne IEC 60068-2-27

Zanieczyszczenie Zgodny z norma, Poziom 2

srodowiska IEC 60664-1

Wilgotnosé wzgledna  Zgodny z norma 95% bez kondensacji i ociekania wody
IEC 60068-2-3

Stopien ochrony DlaATS 22D17...C11 IP 20

(IP 00 przy braku podtaczen)

DlaATS 22C14...C59 IP 00

Altistart 22 jest zgodny z dyrektywg RoHS.

Referencje: Warianty potaczen:
strona 160 strona 164
156 Scl&neider
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Prezentacja (kontynuacja)

Altistart 22
Urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Funkcje
Gtéwne funkcje aplikacyjne zintegrowane w urzadzeniu Altistart 22:

Funkcje regulacji Altistart 22
m Ograniczenie i regulacja pradu liniowego rozrusznika Altistart 22 wzgledem
znamionowego pradu silnika
m Ograniczenie pradu rozruchu
m Wybdr typu zatrzymania (hamowanie wybiegiem lub zwalnianie po rampie)

Funkcje prowadzenia rozrusznika Altistart 22
m Petna kontrola 3 faz silnika podczas rozruchu
m Mozliwo$¢ podtagczenia rozrusznika Altistart 22 szeregowo z kazdym uzwojeniem
silnika potgczonego w tréjkat. Prad rozrusznika jest mniejszyrazy od pradu liniowy
pobieranego przez silnik. Ten typ aplikacji umozliwia zastosowanie rozrusznika
0 nizszym pradzie znamionowym (zastosowanie tylko z modelem ATS 22e00Q)
m Ciggte sterowanie momentem dotgczonego silnika w czasie przyspieszania
i zwalniania (znaczaco ogranicza udary ci$nienia)
m Rozne profile kontroli zalezne od typu aplikaciji
m Automatyczne zarzadzanie stycznikiem by-pass w koncowej fazie zatrzymania
z pozostawieniem zabezpieczen elektronicznych softstartu.

Funkcje zabezpieczen maszyny i silnika:
m wbudowane zabezpieczenie cieplne silnika,
m przetwarzanie informacji z czujnikow PTC,
m Kkontrola czasu rozruchu,
m funkcja wstepnego nagrzania silnika,
m funkcja wykrywania utraty obcigzenia i funkcja nadpradowa podczas pracy
ciagtej.
m automatyczny restart,
m detekcja utraty fazy silnika,
m detekcja sekwenc;ji fazy,
m detekcja nierbwnowagi pomiedzy fazg a uptywem pradu (zakresy ATS 22 e00S6
oraz ATS 22 eeeS6U).

Funkcje utatwiajace integracje urzadzania z systemem sterowania:
m 3 programowalne wejscia cyfrowe,
m 2 programowalne przekazniki wyjsciowe N/C / N/O,
m ztgcze wtykowe wejsc / wyjsé,
m podwadjna funkcja konfiguracji parametréw silnika,
m komunikacja Modbus jako konektor RJ45,
m wyswietlanie parametrow elektrycznych, stanu obciazenia i czasu pracy,
m wyswietlanie stanow btedoéw, diagnostyka softstartu,
m funkcja powrotu do ustawien fabrycznych,
m 4 diody sygnalizacji pracy LED (Ready, Komunikacja, Praca i Wyzwolenie)

Referencje:
strona 160

Warianty potaczen:
strona 164
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Prezentacja (kontynuacja) Altistart 22
Urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Kompletna oferta Altistart 22

Oferta uktadéw fagodnego rozruchu / zatrzymania sktada sie z dwoch zakresow
Altistart 22 i obejmuje moc od 4 do 400kW w nastepujacych zakresach
napigciowych:

m Trojfazowe napigcie zasilania od 230 V do 440 V, 50/60 Hz (ATS 22eeeQ)

m Trojfazowe napigcie zasilania od 208 V do 600 V, 50/60 Hz (ATS 22eeeS6 oraz
ATS 22e00S6U)

Wyposazenie opcjonalne
Altistart 22 oprécz standardowego wykonania oferuje szereg funkcji opcjonalnych:

m Zdalny termina graficzny, ktéry moze by¢ zainstalowany na drzwiach rozdzielnicy
ze stopniem ochrony IP54 / NEMA 12 lub IP65 (zalezny od modelu).

m Dodatkowy wentylator to zwiekszenia ilosci startéow ATS22 (znaczne rozpraszanie
energii).

m Oprogramowanie narzedziowe SoMove.

m - Zabezpieczenie listwy sterowania i zasilania w celu zapewnienia stopnia
ochrony 1P20.

Kryteria doboru urzadzen Altistart 22

Altistart 22 zostat zaprojektowany do standardowych systemoéw rozruchu:

Altistart 22 powinien by¢ dobrany wedtug nastepujacych kryteriéw:
m Moc i prad znamionowy pokazany na tabliczce znamionowej silnika,
m Stopien obcigzenia aplikaciji.

Podczas doboru ATS22 zdolno$é rozruchu powinna rowniez zosta¢ uwzgledniona:
Czas rozruchu (zdolnos¢ rozruchu ATS22)

Standardowa zdolnos$¢ rozruchu ATS22 z zabezpieczeniem przecigzeniowym
silnika klasy 10 wynosi:

Programowanie ATS 22 z poziomu oprogramowania m 3.5 In przy 40 sekundach od stanu zimnego dla rodzaju pracy silnika S1.
SoMove lite. m 3.5 In przy 20 sekundach z silnikiem typu S4, wspotczynnik obcigzenia 95%.
Nota:

Rodzaj pracy silnika S1 odpowiada rozruchowi, a nastepnie pracy przy statym obcigzeniu
trwajacej diuzej niz osiagniecie stanu rownowagi cieplnej.

Rodzaj pracy silnika S4 odpowiada cyklowi zawierajacemu rozruch, okres pracy przy statym
obcigzeniu i okres pracy w stanie jatowym. Cykl ten charakteryzuje sie wspotczynnikiem
obcigzenia 50%.

Liczba rozruchéw ATS22 na godzine
Czas i zdoInos$¢ rozruchu softstartu Altistart 22 moze zosta¢ podniesiona
w stosunku do standardowych mozliwos$ci poprzez implementacje opcjonalnego
wentylatora.
Wersje softstartéow ATS 22D17Q...C17Q, ATS 22D17S6...C17S6 oraz ATS
22D17S6U...C17S6U moga wspodtpracowac z dodatkowym wentylatorem..

Mozliwa liczba startéw na godzine przy warunkach 3.5 In przez 20 sekund (rodzaj
pracy silnika S4) po zastosowaniu dodatkowego wentylatora.
Rodzaj rozrusznika ATS22 Liczba startow na godzine

bez dodatkowego Z dodatkowym
wentylatora wentylatorem
ATS 22D17e...D47e 6 10
ATS 22D62e...D88e 6 10
ATS 22C11e...C17¢ 4 10

Nota:

Uktady rozruchu ATS 22C21Q...C59Q, ATS 22C21S6...C59S6 oraz ATS 22C21S6U...ATS
22C59S6U posiadajg w standardzie wentylator. Liczba startéw/rozruchéw na godzine dla
rodzaju pracy silnika S4 wynosi 4.

Referencje: Warianty potaczen:
strona 160 strona 164
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Prezentacja (kontynuacja)

Altistart 22

Urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Przyktad aplikacji pompowej ze sterowaniem Altistart 22

Obszary zastosowan Altistart 22

W zaleznosci od typu maszyny, aplikacje podzielone sa w oparciu o normalne
i ciezkie warunki rozruchu, a przyktady umieszczono w ponizszej tabeli.

Typ aplikacji
Pompa odsrodkowa

Funkcje realizowane przez Altistart 22

Zwalnianie (ograniczenie udarow cis$nienia)
Zabezpieczenie przed niedocigzeniem lub zmiang kierunku
wirowania faz

Pompa ttokowa Monitorowanie biegu suchego i kierunku wirowania pompy

Wentylator Wykrywanie przecigzen spowodowanych zatkaniem lub
niedocigzeniem (zerwanie sprzegta silnika)
Hamowanie momentem przy zatrzymywaniu.

Turbina Monitorowanie stanu cieplnego silnika poprzez sonde PTC
izolowang elektrycznie.

Chtlodziarka Zabezpieczenie, takze silnikow specjalnych.

Zarzadzanie funkcjg automatycznego restartu.

Sprezarka srubowa

Zabezpieczenie przed zmiana kierunku wirowania faz.
Zestyk do automatycznego odpompowania przy
zatrzymywaniu

Sprezarka odsrodkowa

Zabezpieczenie przed zmiana kierunku wirowania faz.
Zestyk do automatycznego opréznienia przy zatrzymywaniu.

Przenos$nik/tasmociag

Kontrola przecigzenia dla wykrywania przetadowania lub
kontrola niedocigzenia dla wykrywania braku tadunku.

Przenos$nik tasmowy

Podwajna parametryzacja ustawien silnika w zaleznos$ci
od transportowanego obcigzenia

Wyciag srubowy Kontrola przecigzenia dla wykrywania zakleszczenia
lub kontrola niedocigzenia dla wykrywania braku
tadunku
Mieszalnik Wyswietlanie wartosci pradu odpowiednio do gestosci
produktu.
Mikser Wyswietlanie wartosci pradu odpowiednio do gestosci
produktu. Funkcja “boost” forsowania momentu przy starcie.
Walcarka Sterowanie momentem przy rozruchu i zatrzymywaniu.

Dedykowane aplikacje
Uktady rozruchu Altistart 22 mogg by¢ zastosowane do aplikacji poza
standardowymi charakterystykami praczy lecz wigze sie to z obnizeniem jego
zdolnosci rozruchu conajmniej o jeden poziom.
Przyktad zastosowan dla pracy poza standardowymi warunkami pracy:
m Zwigkszona ilo$¢ rozruchow
m Zabezpieczenie termiczne silnika wykraczajace poza klase 10

m Nadmiar pradu rozruchu przy starcie

m Rozne temperatury otoczenia podczas pracy:

Dla temperatury otoczenia pomiedzy +40°C a +60°C, obnizenie znamionowego
pradu rozruchu powinno wynosi¢ 2.2% na jeden dodatkowy stopien temperaturowy.
m Dopuszczalne wysokosci pracy:

Dla wysokosci pracy ATS22 pomigdzy 1000 a 2000 metréw, obnizenie
znamionowego pradu rozruchu powinno wynosi¢ 2% na kazde dodatkowe 100m.

Referencje:
strona 160

Warianty potaczen:
strona 164
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Referencje

Altistart 22
Urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Trojfazowe napiecie zasilania 230...440V

ATS 22D17Q

ATS 22D62Q

5
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N

ATS 22C11Q

Polaczenie do linii zasilajacej silnik

Moc silnika podana w kW zgodnie z norma IEC/EN 60947-4-2. Napigcie sterowania 220V.

Silnik Uklady tagodnego startu/zatrzymania 230...440 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczna Straty mocy Wymiary Referencja Waga
znamionowy nastawa przy (Szer/Gteb/Wys)
(In) pradu obcigzeniu
(1) (leL) znamiono-
(1) (2) wym
230V 400V 440V (4)
kW kW kW A A w mm kg
4 7.5 7.5 14.8 17 39 130 x 169 x 265 ATS 22D17Q 7.000
7.5 15 15 28.5 32 44 130 x 169 x 265 ATS 22D32Q 7.000
11 22 22 42 47 48 130 x 169 x 265 ATS 22D47Q 7.000
15 30 30 57 62 59 145 x 207 x 295 ATS 22D62Q 12.000
18.5 37 37 69 75 63 145 x 207 x 295 ATS 22D75Q 12.000
22 45 45 81 88 66 145 x 207 x 295 ATS 22D88Q 12.000
30 55 55 100 110 73 150 x 229 x 356 ATS 22C11Q 18.000
37 75 75 131 140 82 150 x 229 x 356 ATS 22C14Q 18.000
45 90 90 162 170 91 150 x 229 x 356 ATS 22C17Q 18.000
55 110 110 195 210 117 206 x 299 x 425 ATS 22C21Q 33.000
75 132 132 233 250 129 206 x 299 x 425 ATS 22C25Q 33.000
90 160 160 285 320 150 206 x 299 x 425 ATS 22C32Q 33.000
110 220 220 388 410 177 206 x 299 x 425 ATS 22C41Q 33.000
132 250 250 437 480 218 304 x 340 x 455 ATS 22C48Q 50.000
160 315 355 560 590 251 304 x 340 x 455 ATS 22C59Q 50.000
Potaczenie do zaciskow tréjkata silnika
Moc silnika podana w kW zgodnie z norma IEC/EN 60947-4-2. Napiecie sterowania 220V.
Silnik Uktady tagodnego startu/zatrzymania 230...440 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczna Straty mocy Wymiary Referencja Waga
znamionowy nastawa przy (Szer/Gteb/Wys)
(In) pradu obcigzeniu
(1) (lcL) znamiono-
(1) (2) wym
230V 400V 440V (4)
kW kW kw A A w mm kg
5.5 1" 15 25 17 39 130 x 169 x 265 ATS 22D17Q 7.000
1 22 22 48 32 44 130 x 169 x 265 ATS 22D32Q 7.000
18.5 45 45 70 47 48 130 x 169 x 265 ATS 22D47Q 7.000
22 55 55 93 62 59 145 x 207 x 295 ATS 22D62Q 12.000
30 55 75 112 75 63 145 x 207 x 295 ATS 22D75Q 12.000
37 75 75 132 88 66 145 x 207 x 295 ATS 22D88Q 12.000
45 90 90 165 110 73 150 x 229 x 356 ATS 22C11Q 18.000
55 110 110 210 140 82 150 x 229 x 356 ATS 22C14Q 18.000
75 132 132 255 170 91 150 x 229 x 356 ATS 22C17Q 18.000
90 160 160 315 210 117 206 x 299 x 425 ATS 22C21Q 33.000
110 220 220 375 250 129 206 x 299 x 425 ATS 22C25Q 33.000
132 250 250 480 320 150 206 x 299 x 425 ATS 22C32Q 33.000
160 315 355 615 410 177 206 x 299 x 425 ATS 22C41Q 33.000
220 355 400 720 480 218 304 x 340 x 455 ATS 22C48Q 50.000
250 400 500 885 590 251 304 x 340 x 455 ATS 22C59Q 50.000

(1) Warto$c ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagtemu dla klasy 10. IcL jest nastawgq rozrusznika
(2) Nastawa fabryczna odpowiada warto$ci pradu znamionowego standardowego silnika 4-biegunowego, 400 V dla klasy 10

(normalne warunki pracy). Nalezy dostosowac nastawy zgodnie z pradem znamionowym silnika.
(3) Nastawa fabryczna pradu powinna by¢ nastawiana zgodnie z pradem wskazanym na tabliczce znamionowej silnika.
(4) Zawiera straty mocy rozpraszang przez wentylator

Prezentacja:
strona 156

Warianty potaczen:
strona 164
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Altistart 22
Urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Trojfazowe napiecie zasilania 208...600V

Referencje (kontynuacja)

Potaczenie do linii zasilajacej silnik
Moc silnika podana w kW zgodnie z norma IEC/EN 60947-4-2. Napiecie sterowania 220V.

Silnik Uktady tagodnego startu/zatrzymania 230...600 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczna Straty mocy Wymiary Referencja Waga
znamiono- nastawa przy (Szer/Gteb/Wys)
wy pradu obcigzeniu
(In) (lcL) znamiono-
(1) (1)) wym
230V 400V 440V 500V (4)
kW kW kW kW A A w mm kg
4 7.5 7.5 9 14 17 39 130 x 169 x 265 ATS 22D17S6 7.000
. 7.5 15 15 18.5 27 32 44 130 x 169 x 265 ATS 22D32S6 7.000
- = 1 22 22 30 40 47 48 130 x 169 x 265 ATS 22D47S6 7.000
ATS 22C21S6 15 30 30 37 52 62 59 145x207x295  ATS 22D62S6 12.000
18.5 37 37 45 65 75 63 145 x 207 x 295 ATS 22D75S6 12.000
22 45 45 55 77 88 66 145 x 207 x 295 ATS 22D88S6 12.000
30 55 55 75 96 110 73 150 x 229 x 356 ATS 22C11S6 18.000
37 75 75 90 124 140 82 150 x 229 x 356 ATS 22C14S6 18.000
45 90 90 110 156 170 91 150 x 229 x 356 ATS 22C17S6 18.000
55 110 110 132 180 210 117 206 x 299 x 425 ATS 22C21S6 33.000
75 132 132 160 240 250 129 206 x 299 x 425 ATS 22C25S6 33.000
90 160 160 220 302 320 150 206 x 299 x 425 ATS 22C32S6 33.000
110 220 220 250 361 410 177 206 x 299 x 425 ATS 22C41S6 33.000
132 250 250 315 414 480 218 304 x 340 x 455 ATS 22C48S6 50.000
160 315 355 400 477 590 251 304 x 340 x 455 ATS 22C59S6 50.000
Moc silnika podana w HP. Napiecie sterowania 110V.
Silnik Uktady tagodnego startu/zatrzymania 230...600 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczna Straty mocy Wymiary Referencja Waga
znamiono- nastawa przy (Szer/Gteb/Wys)
wy pradu obcigzeniu
(In) (leL) znamiono-
(1) (1) (2) wym
208V 230V 460V 575V (4)
HP HP HP HP A A w mm kg
3 5 10 15 14 17 39 130 x 169 X 265 ATS 22D17S6U 7.000
7.5 10 20 25 27 32 44 130 x 169 x 265 ATS 22D32S6U 7.000
- 15 30 40 40 47 48 130 x 169 x 265 ATS 22D47S6U 7.000
15 20 40 50 52 62 59 145 x 207 x 295 ATS 22D62S6U  12.000
20 25 50 60 65 75 63 145 x 207 x 295 ATS 22D75S6U 12.000
25 30 60 75 77 88 66 145 x 207 x 295 ATS 22D88S6U  12.000
30 40 75 100 96 110 73 150 x 229 x 356 ATS 22C11S6U 18.000
ATS 22048S6U 40 50 100 125 124 140 82 150x229x356  ATS22C14S6U  18.000
50 60 125 150 156 170 91 150 x 229 x 356 ATS 22C17S6U 18.000
60 75 150 200 180 210 17 206 x 299 x 425 ATS 22C21S6U  33.000
75 100 200 250 240 250 129 206 x 299 x 425 ATS 22C25S6U 33.000
100 125 250 300 302 320 150 206x299x425  ATS22C32S6U  33.000
125 150 300 350 361 410 177 206 x 299 x 425 ATS 22C41S6U 33.000
150 - 350 400 414 480 218 304 x 340 x 455 ATS 22C48S6U  50.000
- 200 400 500 477 590 251 304 x 340 x 455 ATS 22C59S6U 50.000
(1) Warto$c ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagtemu dla klasy 10. IcL jest nastawgq rozrusznika
(2) Nastawa fabryczna pradu powinna by¢ nastawiana zgodnie z pradem wskazanym na tabliczce znamionowey silnika.
(3) Zawiera straty mocy rozpraszang przez wentylator
Prezentacja: Warianty potaczen:
strona 156 strona 164
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Referencje (kontynuacja)

Altistart 22

Urzadzenia do tagodnego rozruchu

i zatrzymania

Opcje: Dialog operatorski, oprogramowanie

Konfiguracja ATS22
za pomocg SoMove

5 000

VW3 G22 101

Oprogramowanie narzedziowe SoMove
Prezentacja

Oprogramowanie stuzace do konfiguracji i diagnostyki softstartow Altistart 22. SoMove jest dostepny na stronie

www.schneider-electric.com lub na ptycie DVD ROM VW3 A8 200

Referencje
Opis

Oprogramowanie SoMove

Referencja Waga
kg

Przewéd USB/RJ45

Wyposazony w konektor USB i RJ45.
Przeznaczony do potaczenia PC z Altistart 22.
Dlugosc¢:2,5m

TCSM CNAM 3M002P 0.115

Modbus - Bluetooth®adaptor

For establishing a Bluetooth® wireless connection between the Altivar 12
drive and a PC equipped with a Bluetooth® wireless link.

Pack contents:

m 1 Bluetooth® adaptor (range 10 m, class 2) with an RJ45 connector

m 1x0.1mcordset with 2 RJ 45 connectors, ... (1)

ATV 12e00000

VW3 A8 114 0.155

USB - Bluetooth® adaptor for PC

Required for a PC which is not equipped with Bluetooth® technology.
Connects to a USB port on the PC.

Range of 10 m (class 2).

Zdalny terminal operatorski
Prezentacja

VW3 A8 115 0.200

Zdalny terminal graficzny HMI do zamontowania na drzwiach rozdzielnicy ze stopniem IP54/NEMA12 lub IP65

w zaleznosci od modelu.

Zdalny terminal stuzy do:

m ustawien i konfiguracji parametrow ATS22 zdalnie.
m wyswietlanie statusu i btedow ATS22 zdalnie.
Maksymalna temperatura pracy wynosi 50°C.

Opis
1 4-cyfrowy wyswietlacz
2 Klawisz ENT do wyboru/zatwierdzenia parametréw menu ATS22.
3 Klawisze nawigacji & , ¥
4 Klawisz ESC: uzywany do wyjscia z danego menu.

Referencja
Opis Stopien ochrony Dlugosé Wymiary Referencja Waga
IP Szer/Gteb/Wys

m mm kg
Zdalny terminal IP 54/NEMA 12 - 50x15x70 VW3 G22 101 0.250
wymagany jest rowniez
przewod - VW3A1104Ree P g5 - 66 x 19 x 106 VW3 G22 102 0.275
Przewéd do zdalnego - 1 - VW3 A1104 R10 0.050
terminala
vRvi'ggsaiowny w2 konektory  _ 3 - VW3 A1 104 R30 0.150

(1) Also includes other components for connecting compatible Schneider Electric devices.

Prezentacja:
strona 156

Warianty potaczen:
strona 164
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Referencje (kontynuacja)

Altistart 22
Urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Opcje: komunikacja Modbus, wentylator,
akcesoria i dokumentacja

Sterownik PLC
TWIDO

]~

Komunikacja szeregowa Modbus (1)

=

ATS 22
Przyktad potgczenia sieci
Modbus za pomocg

rozgateziacza i konektorow
RJ45

i

77777/7/,
(SLSSLSSSSS.

&

7

VW3 G22 40e

Potaczenie szeregowe Modbus
Potaczenia za pomoca rozgateziaczy i konektorow RJ45

Opis Numer Dlugosé Referencja Waga
m kg
Rozgateziacz Modbus 1 - LU9 GC3 0.500
Wyposazony w 10 konektorow RJ45
Przewéd do komunikacji szeregowej 2 0.3 VW3 A8 306 R03 0.025
Modbus
Wyposazony w 2 konektory RJ45 ! VW3 A8 306 R10 0.060
3 VW3 A8 306 R30 0.130
Rozgateziacz T Modbus 3 0.3 VW3 A8 306 TF03 0.190
(z zintegrowanym przewodem) 1 VW3 A8 306 TF10 0.210
Rezystor terminujacy R=1200Q 4 - VW3 A8 306 RC 0.010
2)(3) C=1nf
R=1200Q 4 - VW3 A8 306 R 0.010

Modut wentylatora
Uktady tagodnego rozruchu i zatrzymania ATS 22C21Q...C59Q, ATS 22C21S6...C59S6 oraz ATS 22C21S6U...
C59S6U sg wyposazone w zintegrowany modut wentylatora.
Uktady tagodnego rozruchu i zatrzymania ATS 22D17Q...C17Q, ATS 22D17S6...C17QS6 oraz ATS
22D17S6U...C17S6U sg wentylowane naturalnie (odprowadzenie ciepta nastepuje poprzez obudowe
i dedykowane kanaty wentylacyjne).
W przypadku aplikacji wymagajacych zwiekszonej liczby rozruchow, Altistart 22 moze by¢ wyposazony
w opcjonalny modut wentylatora. Uklad wentylatora jest zarzgdzany poprzez softstart i montowany na tylnej
czesci obudowy. Poziom hatasu wentylatora nie przekracza 60dBA.

Referencje
Opis Napiecie Softstart Wymiary Referencje Waga
sterowania Szer/Gleb/Wys
\" mm kg
Wentylatory 220 ATS 22D17Q...D47Q, 130 x 40 x 265 VW3 G22 400 1.200
ATS 22D17S6...D47S6
ATS 22D62Q...D88Q, 145 x40 x 295 VW3 G22 401 1.400
ATS 22D62S6...D88S6
ATS 22C11Q...C17Q, 150 x 40 x 350 VW3 G22 402 1.600
ATS 22C11S6...C17S6
110 ATS 22D17S6U...D47S6U 130 x40 x 265 VW3 G22 U400 1.200
ATS 22D62S6U...D88S6U 145 x40 x 295 VW3 G22 U401 1.400
ATS 22C11S6U...C17S6U 150 x 40 x 350 VW3 G22 U402 1.600

Ostona zabezpieczajaca zaciski mocy ATS22 (potaczenia oczkowe)
Uktady fagodnego rozruchu i zatrzymania ATS 22C11Q...C59Q, ATS 22C11S6...C59S6 oraz ATS 22C11S6U...
C59S86U maja 6 niezabezpieczonych zaciskéw mocy. Zaciski mocy moga by¢é montowane z ostong
zabezpieczajaca.

Opis Softstart Referencja Waga
kg
Zestaw ostony zabezpieczajacej ATS 22C11Q...C17Q, LA9 F702 0.250
listwy zaciskow mocy ATS22 ATS 22C1186...C17S6,
LA9 F70e ATS 22C11S6U...C17S6U
ATS 22C21Q...C59Q, LA9 F703 0.250
ATS 22C21S6...C59S6,
ATS 22C21S6U...C59S6U
Dokumentacja
Opis Referencja Waga
kg
Zawartos¢ oferty ,,Przemienniki czestotliwosci i softstarty” na DVD ROM (4) VW3 A8 200 0.100
Zawartos¢:
m Dokumentacja techniczna (instrukcja programowania, instalacja manualna)
m Oprogramowanie SoMove, katalogi
m Broszury
Dokumentacja jest rowniez dostepna na stronie www.schneider-electric.pl w zaktadce Altistart 22
(1) Przewdd zalezy od typu kontrolera lub PLC.
(2) Sprzedawany po 2 sztuki.
(3) Zalezy od architektury sieci
(4) Aktualizacja dokumentacji z uwzglednieniem oferty Altistart 22 jest dostepna od | kwartatu 2010.
Prezentacja: Warianty potaczen:
strona 156 strona 164
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Warianty pofgczen

Altistart 22

Urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Rozruszniki silnikowe: Trojfazowe napiecie

zasilania 230...440V. Koordynacija typu 1

QL Gvel Q1:GS2eee Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-2
Potaczenie albo wylacznika (jasnozielone kolumny), stycznika, rozrusznika, albo tacznika
‘_1 ml 'Dl Flmlml bezpiecznikowego (ciemnozielone kolumny), stycznika, rozrusznika.
*\* -\~ Silnik tréjfazowy, Klasa 10 Wylacznik silnikowy Stycznik (3) Rozlacznik lub Bezpieczniki aM
af ¢ © o) <] © 4-polowy rozrusznika (7) odtacznik
F1: 50/60Hz
DF2 oA Referencja  Zakres Roz-  Zakres
400V 440V Referencja miar
= *Ifjﬂ . KW kW A A 4 mm A
| .
“\ | TeSysLCle M1 M1 A1 Q1 KM1 F1
| 75 75 148 ATS22D17e GV3L20 - LC1D18ee  GS1DD3 DF2CA16 10x38 16
NS80H6-MA 25
15 15 28.5 ATS 22D32e GV3L32 - LC1D32ee GS1DD3 DF2CA32 10x38 32
NS80H6-MA 50
22 22 42 ATS 22D47e GV3 L50 - LC1D50Aee GS2F3 DF2EA50 14x51 50
NS80H6-MA 50
30 30 57 ATS 22D62e GV3 L65 - LC1D65Aee GS2J3 DF2FA63 22x58 63
M1: 3-fazowy NS80H6-MA 80
silnik n 37 37 69 ATS 22D75e NS80H6-MA 80 LC1D80ee GS2J3 DF2FA80 22x58 80
asynchro-
niczny
Softstart ATS22 45 45 81 ATS 22D88e NSX100eMA 100 LC1D115ee GS2J3 DF2FA100 22x58 100
z zabezpieczeniem (2)
silnikowym lub rozlacznikiem. 5555 100 ATS22C11e  NSX160eMA 150  LC1D115ee GS2K3 DF2FA125 22x58 125
2
75 75 131 ATS 22C14e NSX160eMA 150 LC1D150ee GS2L3 DF2 GA1161 0 160
(2
90 90 162 ATS 22C17e NSX250eMA 220 LC1F185ee GS2N3 DF2 HA1201 1 200
2
110 110 195 ATS 22C21e NSX250eMA 220 LC1F225e¢ GS2N3 DF2 HA1251 1 250
)
132 132 233 ATS 22C25e NSX400e 320 LC1F265e¢ GS2N3 DF2 HA1251 1 250
Micrologic
1.3-M (2)
160 160 285 ATS 22C32e NSX400e 320 LC1F330ee GS2QQ3 DF2 JA1311 2 315
Micrologic
1.3-M (2)
220 220 388 ATS22C41e NSX630e 500 LC1F400ee GS2S3 DF2 KA1401 3 400
Micrologic
1.3-M (2)
250 250 437 ATS 22C48e NSX630e 500 LC1F500ee GS2S3 DF2 KA1501 3 500
Micrologic
1.3-M(2)
315 355 560 ATS 22C59e NS630be 500 LC1F630ee GS2S3 DF2 KA1631 3 630
Micrologic
5.0 (2)
(1) Nalezy zmienic¢ e na Q lub S6 w zalezno$ci od zakresu napie¢ rozrusznika ATS22.
(2) Nalezy zamienic e na N, H, L w zalezno$ci od zdolno$ci wytaczania (patrz tabela ponizej).
(3) Nalezy zamienic ee zgodnie z zakresem napieciowym obwodu.
(4) DF2 CA, EA, FA: sprzedawane po 10 sztuk.
DF2 GA, HA, JA, KA: sprzedawane po 3 sztuki.
Zdolnos¢ wytaczania wytacznikow zgodnie z norma IEC 60947-2
Rozrusznik Iq (kA) przy 500 V
ATS 22D17e... ATS 22D75¢ 25
ATS 22D88e... ATS 22C59% 50
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2
Wytacznik silnikowy Icu (kA) Icu (kA)
przy 400 V przy 440 V
GV3L 50 50
NS80H6-MA 70 65
Wytacznik silnikowy Icu (kA) Icu (kA)
przy 400 V przy 440 V
F N H S L F N H S L
NSX100...NSX630 36 50 70 100 150 35 50 65 90 130
NS630b - 50 70 - 150 - 50 65 - 130
Prezentacja: Referencje:
strona 156 strona 160
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Warianty potaczen Altistart 22
(kontynuacja) Urzadzenia do fagodnego

rozruchu i zatrzymania
Rozruszniki silnikowe:
Trojfazowe napiecie zasilania 208...575V.

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie ze standardem UL 508
Uktad sterowania ATS22 nieobudowany

F1:AIT eee Silnik tréjfazowy, Klasa 10 Maksymalny Stycznik (1) Bezpiecznik (Ferraz)
N S| @ 4-polowy 50/60Hz rozrusznika prad
R I I zwarciowy
i KM1: (SCC) przy
| TeSysLC1e 600v.
1 208V 230V 460V 575V Klasa J
HP HP HP HP A kA
M1 M1 M1 M1 A1 KM1 F1
2‘:’8 ” 3 5 10 15 14 ATS 22D17S6U 5 LC1D18ee AJT 40
{ ]
7.5 10 20 25 27 ATS 22D32S6U 5 LC1D32ee AJT 70
- 15 30 40 40 ATS 22D47S6U 5 LC1D50Aee AJT 100
15 20 40 50 52 ATS 22D62S6U 10 LC1 D65Aee AJT 125
M1: 3-fazowy 20 25 50 60 65 ATS 22D75S6U 10 LC1 D80Aee AJT 175
silnik 25 30 60 75 77  ATS22D88S6U 10 LC1D1150e0 AJT 200
asynchroniczny
30 40 75 100 96 ATS 22C11S6U 10 LC1D115e0 AJT 250
Softstart ATS22 40 50 100 125 124  ATS 22C14S6U 10 LC1 D150ee AJT 300
z zabezpieczeniem
bezpiecznikowym. 50 60 125 150 156  ATS 22C17S6U 10 LC1F185e0 AJT 400
60 75 150 200 180 ATS22C21S6U 18 LC1F225e0 AJT 500
75 100 200 250 240 ATS 22C25S6U 18 LC1F265ee AJT 600
100 125 250 300 302 ATS 22C32S6U 18 LC1F330ee 2 x AJT 350
125 150 300 350 361 ATS22C41S6U 18 LC1F400ee 2xAJT 400
150 - 350 400 414  ATS 22C48S6U 18 LC1F500ee 2 xAJT 500
- 200 400 500 477  ATS 22C59S6U 30 LC1F630ee 2 x AJT 600

Uklad sterowania ATS22 obudowany

Silnik trojfazowy, Klasa 10 Maksymalny Minimalny Stycznik (1) Bezpiecznik (Ferraz)
4-polowy 50/60Hz rozrusznika prad rozmiar

zwarciowy obudowy

(SCC) przy nasciennej

600V

208V 230V 460V 575V A cal (tin.= KlasaJ KlasalL

HP HP HP HP kA cm®  254cm) A A
M1 M1 M1 M1 A1 KM1 F1
3 5 10 15 14 ATS 22D17S6U 100 40 2406 LC1D18ee 30 -
7.5 10 20 25 27 ATS 22D32S6U 100 40 2406 LC1D32ee 60 -
- 15 30 40 40 ATS 22D47S6U 100 40 2406 LC1D50Aee 90 -
15 20 40 50 52 ATS 22D62S6U 100 52 3149 LC1D65Aee 110 -
20 25 50 60 65 ATS 22D75S6U 100 52 3149 LC1D80Aee 150 -
25 30 60 75 77 ATS 22D88S6U 100 52 3149 LC1D115ee 175 -
30 40 75 100 96 ATS 22C11S6U 100 125 7630 LC1D115ee¢ 200 -
40 50 100 125 124  ATS 22C14S6U 100 125 7630 LC1F150ee 250 -
50 60 125 150 156  ATS 22C17S6U 100 125 7630 LC1F185ee 300 -
60 75 150 200 180  ATS 22C21S6U 100 130 7892 LC1F225ee 400 -
75 100 200 250 240 ATS 22C25S6U 100 130 7892 LC1F265ee 450 -
100 125 250 300 302 ATS22C32S6U 100 130 7892 LC1F330ee 600 -
125 150 300 350 361 ATS 22C41S6U 100 130 7892 LC1F400ee 600 -
150 - 350 400 414  ATS 22C48S6U 100 195 11,869 LC1F500ee — 800
- 200 400 500 477  ATS 22C59S6U 100 195 11,869 LC1F630ee — 800

(1) Nalezy zamienic ee zgodnie z zakresem napieciowym obwodu stycznika LC1.

Prezentacja: Referencje:
strona 156 strona 160
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Prezentacja Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zastosowania

Urzadzenie Altistart 48 jest wyposazone w 6 tyrystoréw i stuzy do tagodnego rozruchu i
zatrzymania z kontrolg momentu tréjfazowych asynchronicznych silnikéw klatkowych w
zakresie mocy od 4 do 1200 kW.

Umozliwia tagodny rozruch i hamowanie wraz z funkcjami zabezpieczen maszyny i silnika,
a takze funkcje komunikacji z systemem sterowania. Funkcje te zostaty zaprojektowanie do
zastosowania w najtrudniejszych aplikacjach z maszynami obrotowymi, pompami,
wentylatorami, sprezarkami i tasmociggami, jakie mozna spotka¢ przede wszystkim w
budownictwie, przemysle spozywczym, metalowym, czy chemicznym. Algorytmy o wysokiej
wydajnosci urzadzenia Altistart 48 znaczaco wptywaja na jego odporno$¢ na btedy,
bezpieczenstwo i prostote konfiguraciji.

Urzadzenie Altistart 48 jest efektywnym kosztowo rozwigzaniem umozliwiajgcym:

m ograniczenie kosztéw obstugi maszyny, przez zmniejszenie udaréw mechanicznych i
poprawienie niezawodnos$ci maszyny,

m ograniczenie niekorzystnych zjawisk w sieci zasilajacej, poprzez zmniejszenie udaréw
pradu i spadkéw napiecia podczas rozruchu silnika.

Urzadzenia Altistart 48 sg oferowane w 2 zakresach:

m napiecia tréjfazowe 230 do 415 V, 50/60 Hz,

m napigcia tréjfazowe 208 do 690 V, 50/60 Hz.

W kazdym zakresie napie¢ urzadzenia Altistart sg wymiarowane dla normalnych i ciezkich
warunkéw pracy.

Funkcje

Urzadzenia Altistart 48 (= ) sg dostarczane jako gotowe do uzycia w standardowych
aplikacjach, z zabezpieczeniem przecigzeniowym silnika klasy 10 (patrz strona 45).
Posiadajg wbudowany terminal ((~|) ktéry moze stuzyé do modyfikacji programu,
nastawiania lub funkcji kontrolnych, aby dostosowac aplikacje do indywidualnych wymagan
uzytkownika.

m Funkcje prowadzenia napedu:

o $wietne sterowanie momentem (opatentowane przez Schneider Electric),

O ciggte sterowanie momentem dotgczonego silnika w czasie przyspieszania i zwalniania
(znaczaco ogranicza udary ci$nienia),

o tatwo$¢ nastawiania ramp i momentu poczatkowego,

O po zakonczeniu rozruchu rozrusznik moze zosta¢ ominiety przez stycznik (< ) z
pozostawieniem zabezpieczen elektronicznych (funkcja by-pass), function),

o duza tolerancja czestotliwos$ci przy zasilaniu z zestawu generatora,

o rozrusznik moze by¢ potaczony szeregowo z kazdym uzwojeniem silnika potaczonego w
tréjkat.

m Funkcje zabezpieczen maszyny i silnika:
0 wbudowane zabezpieczenie cieplne silnika,
o przetwarzanie informacji z czujnikéw PTC,
o kontrola czasu rozruchu,
o funkcja wstepnego nagrzania silnika,
o funkcja wykrywania utraty obcigzenia i funkcja nadprgdowa podczas pracy ciaggtej.
m Funkcje utatwiajace integracje urzadzania z systemem sterowania:
o 4 wejscia cyfrowe, 2 wyjécia cyfrowe, 3 wyjécia przekaznikowe i 1 wyj$cie analogowe,
o wtykowe ztgcze wejéc / wyjsé,
o funkcja konfigurowania drugiego silnika i proste dostosowanie nastaw,
o wy$wietlanie parametréw elektrycznych, stanu obciazenia i czasu pracy,
O fgcze szeregowe RS 485 do podtgczenia sieci Modus.
Opcje

Terminal zdalny ([ ) moze by¢ zamontowany na drzwiach obudowy nasciennej
lub stojgce;.

Zaawansowanie rozwiazanie dialogu Power Suite:

m PowerSuite Pocket PC na palmtopa (| ),

m oprogramowanie Power Suite ([ ).

Gama akcesoriow do oprzewodowania i pod[ [aczenia rozrusznika do sterownika
przez sie¢ Modbus. (7).

Komunikacja sieciowa Modbus i opcjonalne do[Jaczenie do sieci komunikacyjnych
Ethernet, Fipio, DeviceNet i Profibus DP.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Srodowisko

Zgodnos$¢ z normami

Rozruszniki elektroniczne byty projektowane i
testowane zgodnie z normami
miedzynarodowymi, w szczegdélnosci z norma
dotyczaca rozrusznikéw EN/IEC 60947-4-2.

Znakowanie C€

Produkt posiada znak CE zgodnie z norma
zharmonizowang EN/IEC 60947-4-2..

Certyfikacje produktu

UL, CSA
W trakcie: DNV, C-Tick, Gost, CCIB

Stopien ochrony

Rozruszniki ATS 48D17e do 48C11e

IP 20 (IPOO przy braku podtaczen)

Rozruszniki ATS 48C14edo 48M12e(1)

IP 00

Odpornos$é na wibracje

Zgodnie |[EC 60068-2-6

1,5mmdla2do 13 Hz
1 gndla 13 do 200 Hz

Odpornos$é na udary mechaniczne

Zgodnie |IEC 60068-2-27

15 gn przez 11 ms

Poziom hatasu rozrusznika(2)

Rozruszniki ATS 48D32e do D47e @ dBA

52

Rozruszniki ATS 48D62e do C11e  dBA

58

Rozruszniki ATS 48C14e do C17e  dBA

50

Rozruszniki ATS 48C21e do C32e @ dBA

54

Rozruszniki ATS 48C41e do C66e  dBA

55

Rozruszniki ATS 48C79e do M12e ' dBA

60

Wentylatory

Rozruszniki ATS 48D17e iD22e

Wentylacja naturalna

Rozruszniki ATS 48D32e do M12e

Wentylacja wymuszona. Wentylatory sg
uruchamiane samoczynnie, gdy zostanie
przekroczony prég temperatury.
Wydajnos¢: patrz strona 25.

Temperatura otoczenia

Praca °Cc - 10...+40 bez ograniczen (w zakresie od +40
do +60 nalezy ograniczyé prad znamionowy
Altistarta 0 2% na kazdy °C).
Przechowywanie, zgodnie z °Cc -25..+70

normg |IEC 60947-4-2

Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna

Zgodnie z IEC 60068-2-3

95% bez kondensaciji i ociekania wody

Maksymalne zanieczyszczenie otoczenia

Zgodnie z IEC 60664-1

Poziom 3

Maksymalna wysoko$¢ pracy m 1000 m bez ograniczen (powyzej nalezy
ograniczy¢ prad znamionowy Altistarta o 2,2%
na kazde dodatkowe 100 m). Warto$¢
graniczna 2000 m

Pozycja pracy . . 10° 10°

Maksymalny trwaty kgt w stosunku do normalne pionowej ST~

ptaszczyzny montazu W

Wtasciwosci elektryczne

Kategoria uzytkowania Zgodnie z IEC 60947-4-2 AC-53a

Trojfazowe napigcie zasilania Rozruszniki ATS 48eeeQ \'/ 230 - 15 % do 415 + 10 %

Rozruszniki ATS 48eeeY \' 208 - 15 % do 690 + 10 %

Czestotliwosé Hz 50/60 + 5 % (automatycznie)

50 lub 60 + 20 % (musi by¢ ustawione)

Moc silnika Rozruszniki ATS 48eeeQ A 17...1200

RozrusznikiATS 48eeeY A 17 do 1200
Moc silnika Rozruszniki ATS 48eeeQ kw 4 10 630
RozrusznikiATS 48eeeY kW/HP | 5.5 do 900/5 do 1200
Napigcie pokazane na tabliczce znamionowej silnika Rozruszniki ATS 48eeeQ A 230 do 415
Rozruszniki ATS 48eeeY Vv 208 do 690
Napiecie zasilania obwodu sterowania silnika Rozruszniki ATS 48eeeQ \' 220 - 15 % do 415 + 10 %, 50/60 Hz
Rozruszniki ATS 48eeeY Vv 110 - 15 % do 230 + 10 %, 50/60 Hz
Maksymalny prad pobierany przez obwéd sterowania Rozruszniki ATS 48D17e do C17e W 30
Rozruszniki ATS 48C21e do C32¢ W 50
Rozruszniki ATS 48C41e do M12e W 80

Przekaznik wyjsciowy (2 wyjscia konfigurowane)

3 przekaéniki wijciowe (R1, R2, R3), zestyki normalnie otwarte 1 NO

Minimalna zdolnoEg [aczeniowa: 10 mA dia — 6 V

Maksymalna zdoInoEg [Jaczeniowa przy obcia“eniu indukcyjnym: 1,8 A dla ~ 230 V

i == 30 V (cos ¢= 0.5 and L/R=20ms). Maksymalne znamionowe napi’cie pracy: ~~ 400 V

Nastawy fabryczne: R1 przypisany jako "przekaénik b[['du" (konfigurowany)

R2 przypisany jako "przekaénik kofca rozruchu" do sterowania przekaénikiem omijania rozrusznika R3

przypisany jako "silnik zasilony" (konfigurowany)

(1) Ostony ochronne moga by¢ zamontowane na zaciskach obwodu mocy rozrusznikow ATS 48C14e do C32e Rozruszniki ATS 48C41e do 48M12e maja

osfony na Scianie czofowej oraz Scianach bocznych.

(2) W odlegfosci 1 m od rozrusznika. Poziom hatasu moze sie zmieniac w zaleznosci od wtasciwosci wentylatorow.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

W[JaEciwoEci elektryczne (kontynuacia)

Wejscia cyfrowe LI (2 wejscia konfigurowane) 4 wejécia cyfrowe, impedancja 4,3 4.3 kW, izolowane: Stop, Run, LI3, LI4
Zasilanie +24 V (maksymalnie 30 V) Imaks. 8 mA
Stan 0, jezeli U<5Vil<2mA
Stan 1, jezeliU>11Vil>5mA

Wewnetrzne zrédio zasilania 1 wyjscie +24 V, izolowanie i zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowo
Doktadno$¢ +25%. Prad maksymalny 200 mA.
Wyjscia cyfrowe LO (konfigurowane) 2 wyjscia cyfrowe LO1 i LO2 ze wspdlnym zaciskiem 0 V, kompatybilne z

wejéciami PLC typu 1, zgodnie z norma |IEC 65A-68
Zasilanie + 24 V (minimalnie +12 V, maksymalnie +30 V)
Maksymalny prad wyjsciowy: 200 mA, przy zasilaniu zewnetrznym

Wyjscie analogowe AO (konfigurowane) Prad wyj$ciowy 0-20 mA lub 4-20 mA
Maksymalna impedancja obcigzenia: 500 Q
Doktadno$¢ +5% warto$ci maksymalnej

IWejscie dla czujnika PTC Catkowita rezystancja obwodu czujnika 750 Q przy 25°C, zgodnie z normg IEC 60-
738A

Maksymalna pojemnos$¢ ztgczy wejsé / wyjsé 2.5 mm2 (AWG 12)

Komunikacja Wieloweziowe tacze szeregowe RS 485 zintegrowane w rozruszniku, dla sieci

Modbus, ztacze typu RJ45

Szybkos$¢ transmisji 4800, 9600 lub 19200 b/s

Maksymalna liczba podtgczonych rozrusznikéw Altistart 48: 18

Inne zastosowania:

- podfgczenie zdalnego terminala lub

- podfgczenie komputera lub

- podtgczenie do innych magistrali i sieci poprzez opcjonalne wyposazenie
komunikacyjne

Zabezpieczenia Termiczne Wbudowane, rozrusznika i silnika (wyliczane z pradu i/lub zabezpieczenie cieplne
z czujnikami PTC)
Liniowe Zanik fazy, wskazywany na przekazniku wyj$ciowym
Nastawy pradu Znamionowy prad silnika moze by¢ nastawiany w zakresie od 0,4 do 1,3 razy prad

znamionowy rozrusznika.
Nastawa maksymalnego pradu rozruchu silnika od 1,5 do 7 razy In silnika, z
ograniczeniem do 5 razy prad znamionowy rozrusznika.

Tryb startu Z kontrolg momentu z ograniczeniem pragdu maksymalnie do 5 In rozrusznika
Nastawa fabryczna: 4 In dla normalnych warunkéw pracy przy 15 s rampie moment
Tryb zatrzymania Zatrzymanie wybiegiem Zatrzymanie "freewheel" (nastawa fabryczna)
Zatrzymanie kontrolowane na Programowane w zakresie od 0,5 do 60 s (dla aplikacji pompowych)
rampie momentu
Zatrzymanie hamowaniem Dynamiczne sterowanie strumieniem
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna EMC (1)
Normy Poziom testu Przyktady (zrédta zaburzen)
Skrét testow odpornosci przeprowadzonych na IEC 61000-4-2 poziom 3
rozruszniku Altistart 48 Wytadowania elektrostatyczne:
- przez dotyk 6 kV Pojedyncze dotkniecie elementu
- W powietrzu 8 kV natadowanego elektrycznie

IEC 61000-4-3 poziom 3

Promieniowane pola

elektromagnetyczne 10 V/m Wyposazenie promieniujace
czestotliwosci radiowe

IEC 61000-4-4 poziom 4

Szybkie stany przejsciowe:

- kable zasilajgce 4 kV Otwieranie / zamykanie stycznika
- kable sterownicze 2kV

IEC 61000-4-5 poziom 3
Udary napieciowe:

- faza / faza 1kV -
- faza / uziemienie 2kV
IEC 61000-4-12 poziom 3 Obwody oscylacyjne na zasilaniu
Oscylacje ttumione 1kV-1MHz liniowym
Emisja zaburzef promieniowanych i przewodzonych Zgodnie z IEC 60947-4-2, klasa A, dla wszystkich rozrusznikéw

Zgodnie z IEC 60947-4-2, klasa B, dla rozrusznikéw do 170 A: ATS 48D17e do 48C17e.
Musza by¢ omijane po zakonczeniu rozruchu.

(1) Rozruszniki zgodne z norma produktowi IEC 60947-4-2, w szczegdlnosci z wymaganiami EMC. Norma ta zawiera poziomy odpornosci produktu i
poziomy emisji zaburzeni. W stanie ustalonym, emisja zaburzer jest ponizej wymagarn okreslonych przez norme. W czasie fazy przyspieszania i
zwalniania, na obcigzenia niskiego poziomu mogg miec wplyw zaburzenia o niskiej czestotliwosci (harmoniczne). Aby ograniczyc te zaburzenia, nalezy
podfaczy¢ dfawik pomiedzy zasilanie i Altistart 48 (patrz strona 19).

Nota:

m Kondensatory do korekcji wspodtczynnika mocy moga byé zastosowane tylko od strony zasilania rozrusznika Altistart i zasilone

dopiero po zakoriczeniu rozruchu.

m Rozrusznik musi byé uziemiony, by dostosowa¢ go do przepiséw dotyczacych pradéw uptywu (? 30 mA). Gdy od strony zasilania

stosuje sig zabezpieczenie réznicowopragdowe, nalezy zastosowac urzadzenia typu A o dziafaniu Si (zwtocznym). Nalezy sprawdzi¢

kompatybilno$é innymi urzadzeniami zabezpieczajgcymi. Jezeli w instalacji kilka rozrusznikéw jest zasilanych z tej samej linii, kazdy z

nich musi by¢ uziemiony oddzielnie.
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Charakterystyki momentu

Prad rozruchowy

1 Prad rozruchu bezpos$redniego
Prad rozruchu ograniczony do Id1

Moment napedowy

1 Moment napedowy przy rozruchu bezposrednim
Moment napedowy przy pradzie ograniczonym
do Id1

Krzywe pokazujace zmiany momentu w zaleznosci od pradu rozruchu
tréjfazowego silnika asynchronicznego.

Krzywe 1: rozruch bezposredni.

Krzywe 2: rozruch z ograniczeniem pradu.

Krzywa momentu Md1 pokazuje dostepny zakres momentu napedowego w
zaleznosci od pradu ograniczonego Is1.

Ograniczenie pradu rozruchowego Id do wartoéci Id1 zredukuje moment
rozruchowy Md1 tyle razy ile wynosi kwadrat ilorazu pradéw Id1/Id.
Przykfad:

dla silnika o wtasciwosciach: Md =3 Mn dla |d =6 In,

ograniczenie pradu do wartosci Id1 =3 In (0,5 Id)

skutkuje momentem rozruchowym Md1 = Md x (0,5)2 = 3 Mn x 0,25 = 0,75 Mn

I/In
6
5 \\
\
4 N

Id1 2 \

0 0,25 0,5 0,75 1
N/Ns

Mr
Md1
1
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Rozruch konwencjonalny z uzyciem ograniczenia pradu lub rampy napieciowej

Przyktad krzywej predkosci przy rozruchu z
ograniczeniem pradu
1 Prad zasilania silnika (I/In)

Predkos¢ silnika (N/Ns)

Rozruch z urzadzeniem Altistart 48

Przyktad krzywej predkos$ci przy rozruchu z kontrolg
momentu
1 Prad zasilania silnika (I/In)

Predkos¢ silnika (N/Ns)

Zatrzymanie z Altistart 48

Przy ograniczeniu pradu Id1, moment przyspieszajacy silnik jest réwny
momentowi napgdowemu Md pomniejszonemu o moment oporowy Mr.
Moment przyspieszajgcy zwieksza sig podczas rozruchu wraz ze zwigkszaniem
sie predkosci i jest najwiekszy przy koncu rozruchu (krzywa 2).

Wiasciwos$c ta oznacza, ze obcigzenie otrzymuje bardzo ostry wzrost momentu,
a nie jest to zalecane dla aplikacji pompowych.

I/In N/Ns

4 1
1

3 —

2 \ 0,5
2

4

0

Sterowanie momentem przez Altistart 48 dostosowuje moment silnika w czasie
catego rozruchu, jezeli prad wymagany (krzywa 1) nie przekracza ograniczenia
pradowego. Moment przyspieszajacy moze byé rzeczywiscie staty w catym
zakresie predkosci (krzywa 2). Altistart moze zostaé nastawiony, aby dostarczy¢
wysokiego momentu poczgtkowego dla uzyskania szybkiego wzrostu predkosci
silnika, przy ograniczeniu przyrostu jego temperatury, a nastepnie nizszego
momentu przyspieszajgcego przy zakonczeniu rozruchu. Ta funkcja sterowania
jest idealna dla pomp wirnikowych lub z wysokim momentem oporowym przy
rozruchu.

I/In N/Ns
4 1
3
1
2 0,5
2
1 ¥
0

m Stop swobodny: silnik zatrzymuije sig¢ z wybiegiem

m Stop kontrolowany: ten typ zatrzymania jest idealny dla pomp i moze by¢ uzyty do
skutecznego ograniczenia udaréw cisnienia. Sterowanie momentem przez Altistart 48
redukuje skutki hydraulicznych stanéw przejsciowych, réwniez przy wzro$cie obcigzenia.
Ten typ sterowania daje proste strojenie aplikacji.

m Stop z hamowaniem: ten typ zatrzymania jest odpowiedni dla aplikacji z wysoka
bezwtadno$cig, dajac zmniejszenie czasu zatrzymania maszyny.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego
rozruchu i zatrzymania

Kryteria doboru urzadzen do tagodnego rozruchu i

zatrzymania Altistart 48
Altistart 48 powinien by¢ dobrany wedfug 3 podstawowych kryteriow:

m Dostepne zakresy napiec¢ zasilajgcych:
napiecie tréjfazowe AC: 230 - 415 V,
napiecie tréjfazowe AC; 208 - 690 V.

oo

m Moc i prgd znamionowy pokazany na tabliczce znamionowe;j silnika.

m Rodzaj aplikacji i cyklu pracy.

Dla uproszczenia doboru aplikacje zostaty podzielone na 2 rodzaje:

o normalne warunki pracy,

O ciezkie warunki pracy

Normalne i ciezkie warunki pracy okres$lane sg przez warto$¢ ograniczenia
pradu i rodzaj pracy silnika S1 lub S4.

Normalne warunki pracy
W normalnych warunkach pracy Altistart 48 jest zaprojektowany, by zapewnic:

m Starting at 4 In for 23 seconds or at 3 In for 46 seconds from a cold state
(corresponding to motor duty S1).

m Starting at 3 In for 23 seconds or at 4 In for 12 seconds with a load factor of 50 %
and 10 starts per hour or a an equivalent thermal cycle (corresponding to motor
duty S4).

The motor thermal protection must conform to protection class 10 (see page 60526/
4).

Example: centrifugal pump.

Ciezkie warunki pracy
W ciezkich warunkach pracy Altistart 48 jest zaprojektowany, by zapewnic:

m Rozruch przy 4 In przez 48 s lub przy 3 In przez 90 s od stanu zimnego
(odpowiada to rodzajowi pracy silnika S1).

m Rozruch przy 4 In przez 25 s ze wspdfczynnikiem obcigzenia 50% i 5
rozruchami na godz. lub réwnowazny cykl cieplny (odpowiada to rodzajowi
pracy silnika S4).

Zabezpieczenie cieplne silnika musi odpowiada¢ klasie 20 (patrz strona 44).
Przyktad: mtyn

Rodzaj pracy silnika

Rodzaj pracy silnika S1 odpowiada rozruchowi, a nastepnie pracy przy statym
obcigzeniu trwajgcej dtuzej niz osiagniecie stanu réwnowagi cieplnej.

Rodzaj pracy silnika S4 odpowiada cyklowi zawierajgcemu rozruch, okres pracy
przy statym obcigzeniu i okres pracy w stanie jatowym.

Cykl ten charakteryzuje sie wspofczynnikiem obcigzenia 50%.

Dobér rozrusznika

Po wyborze rodzaju aplikacji z tabeli na nastepnej stronie, nalezy, na stronach
12 do 15, wybraé rozrusznik zgodnie z wymaganym napieciem zasilania i moca
silnika.

Uwaga:
jezeli Altistart 48 jest zamontowany wewnatrz obudowy, nalezy przestrzegaé
zalecerh montazowych i obnizy¢ prad (patrz strona 25).
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Obszary zastosowan

W zaleznosci od typu maszyny, aplikacje podzielone sg w oparciu o normalne i ciezkie warunki rozruchu, a przyktady umieszczono w
ponizszej tabeli.

Typ maszyny Warunki pracy Funkcje realizowane przez Altistart 48 Prad rozruchu Czas rozruchu
(% In) (s)
Pompa ods$rodkowa Normalne Zwalnianie (ograniczenie udaréw ci$nienia) 300 5do 15

Zabezpieczenie przed niedocigzeniem lub zmiang
kierunku wirowania faz

Pompa tlokowa Normalne Monitorowanie biegu suchego i kierunku wirowania 350 5do 10
pompy
Wentylator Normalne Wykrywanie przecigzen spowodowanych zatkaniem 300 10 do 40

Ciezkie, jesli>30 s  lub niedocigzen (zerwanie sprzegta silnika)
Hamowanie momentem przy zatrzymywaniu

Chifodziarka Normalne Zabezpieczenie, takze silnikdw specjalnych 300 5do 10

Sprezarka $rubowa Normalne Zabezpieczenie przed zmiang kierunku wirowania faz 300 3do 20
Zestyk do automatycznego odpompowania przy
zatrzymywaniu

Sprezarka odsrodkowa Normalne Zabezpieczenie przed zmiang kierunku wirowania faz 350 10 do 40
Ciezkie, jesli>30s  Zestyk do automatycznego oprdznienia przy
zatrzymywaniu

Sprezarka ttokowa Normalne Zabezpieczenie przed zmiang kierunku wirowania faz 350 5do 10
Zestyk do automatycznego opréznienia przy
zatrzymywaniu

CTasmociag Normalne Kontrola przecigzenia dla wykrywania przetadowania 300 3do 10
lub kontrola niedociazenia dla wykrywania braku
tadunku

Wyciag $rubowy Normalne Kontrola przecigzenia dla wykrywania zakleszczenia 300 3do 10
lub kontrola niedociazenia dla wykrywania braku
tadunku

Wyciag liniowy Normalne Kontrola przecigzenia dla wykrywania zakleszczenia 400 2do 10
lub kontrola niedocigzenia dla wykrywania braku
tadunku

Podnos$nik Normalne Kontrola przecigzenia dla wykrywania zakleszczenia 350 5do 10
lub kontrola niedociazenia dla wykrywania braku
tadunku
Jednakowy rozruch dla réznych obcigzen

Pita tarczowa, Pita tasSmowa Normalne Hamowanie dla szybkiego zatrzymania 300 10 do 60
Ciezkie, jesli >30 s

Maszyna rzeznicza Ciezkie Sterowanie momentem rozruchowym 400 3do 10

Mieszalnik Normalne Wyswietlanie wartosci pradu odpowiednio do gestosci 350 5do 20
produktu

Mikser Normalne Wyswietlanie wartosci pradu odpowiednio do gestosci 350 5do 10
produktu

Mtyn Ciezkie Hamowanie z ograniczeniem drgan przy 450 5 do 60

zatrzymywaniu, kontrola przecigzenia dla wykrycia
zakleszczenia

Kruszarka Ciezkie Hamowanie z ograniczeniem drgan przy 400 10 do 40
zatrzymywaniu, kontrola przecigzenia dla wykrycia
zakleszczenia

Walcarka Normalne Sterowanie momentem przy rozruchu i zatrzymywaniu 300 5do 30

Prasa Ciezkie Hamowanie dla zwigkszenia ilosci cykli pracy 400 20 do 60
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zastosowania specjalne
Inne kryteria doboru mogace wptywac na wybdr rozrusznika Altistart 48:

Rozrusznik pod]Jaczony do zaciskéw silnika po[Jaczonego w tréjkat
(zobacz zalecany schemat aplikacyjny na stronie 28)
Jako dodatek do wiekszosci najczesciej spotykanych schematéw potaczen,
gdzie rozrusznik zainstalowany jest w linii zasilajacej silnik
a silnik jest potagczony w gwiazde lub tréjkat, Altistart ATS 48pppmoze byé
podtaczony szeregowo z kazdym uzwojeniem silnika
potaczonego w tréjkat (zobacz ponizszy schemat aplikacyjny). Prad rozrusznika
jest mniejszyrazy od pradu liniowy pobieranego
przez silnik. Ten typ aplikacji umozliwia zastosowanie rozrusznika o nizszym
pradzie znamionowym.
Przyktad: silnik 110 kW / 400 V pobiera prad liniowy 195 A (prad znamionowy
dla potaczenia w tréjkat), prad w kazdym
uzwojeniu jest rowny 195 /= 114 A. Nalezy wybraé rozrusznik z maksymalnym
ciagtym pragdem znamionowym wigkszym niz
ta warto$¢, np. 140 A (ATS 48C14Q dla normalnych warunkéw pracy).

Aby unikng¢ bteddw obliczeniowych, nalezy po prostu skorzystac¢ z tabeli na
stronie 13.

Ten typ instalacji pozwala tylko na zatrzymanie wybiegiem i nie jest
kompatybilny z rozruchem kaskadowym i funkcjami

wstepnego nagrzania.

ATS 48e00Q Silnik

Rozrusznik potgczony szeregowo z
uzwojeniami silnika

] l

Nota: prad znamionowy, nastawy ograniczenia pradu, jak réwniez prad
wys$wietlany podczas pracy sg warto$ciami liniowymi (uzytkownik nie musi ich
przeliczad).

Uwaga: przy tym typie instalacji nalezy przestrzega¢ schematu potaczen i
zalecen z tym zwigzanych (patrz strona 28).

Rozrusznik omijany przez stycznik

(zobacz zalecany schemat aplikacyjny na stronie 27)

Rozrusznik moze zosta¢ ominiety przez stycznik po zakornczeniu rozruchu (dla
ograniczenia ciepta rozpraszanego przez rozrusznik). Stycznik omijajacy jest
sterowany przez rozrusznik, pomiary pragdéw i mechanizmy zabezpieczen sa
aktywne pomimo obejscia rozrusznika.

Rozrusznik jest dobierany wedfug 3 kryteriéw podstawowych oraz jednego
kryterium dodatkowego:

m Jezeli rozrusznik jest omijany po zakonczeniu rozruchu, a silnik zawsze
staruje w stanie zimnym, rozrusznik moze zostaé przewymiarowany o jeden
rzad w dét.

Przyktad: wybér ATS 48D17Q do silnika 11 kW /400 V dla normalnych
warunkéw pracy..

m Jezeli rozrusznik ma mie¢ mozliwo$¢ pracy po zakonczeniu rozruchu bez
stycznika omijania, to nie mozna go przewymiarowac.

Przyktad: wybér ATS 48D17Q do silnika 7,5 kW / 400 V dla normalnych
warunkéw pracy.
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zastosowania specjalne (kontynuacja)

Silniki potagczone réwnolegle

Silniki moga byé potaczone réwnolegle pod warunkiem, ze moc graniczna
rozrusznika nie jest przekroczona (suma pradéw silnikdw nie moze przekraczaé
znamionowego pradu rozrusznika dobranego w zaleznosci od rodzaju aplikacji).
Nalezy zapewni¢ zabezpieczenie termiczne dla kazdego silnika.

Silnik pierscieniowy

Altistart 48 moze pracowac z silnikiem ze zwartymi rezystorami wirnika lub z
rezystorami przytgczonymi. Moment rozruchowy jest modyfikowany w
zalezno$ci od rezystancji wirnika. Utrzymujac z konieczno$ci niska rezystancje,
nalezy uzyska¢ odpowiedni, wymagany moment napedowy, wiekszy od
momentu oporowego przy rozruchu.Zwarty silnik pierscieniowy ma bardzo maty
moment rozruchowy. Do uzyskania dostatecznego momentu rozruchowego
potrzebny jest duzy prad rozruchowy.

Nalezy przewymiarowa¢ rozrusznik, aby warto$¢ pradu ograniczanego byta 7
razy wieksza niz

prad znamionowy.

Nota: upewnij sie, ze moment rozruchowy silnika, przy pradzie rownym 7
pradom znamionowym, jest wiekszy niz moment oporowy.

Nota: sterowanie momentem rozrusznika Altistart 48 umozliwia doskonaty
tagodny rozruch, pomimo ograniczenia pradu do warto$ci 7 pradéw
znamionowych, wymaganego do uruchomienia silnika.

Silnik Dahlandera i silnik dwubiegowy

Altistrt 48 moze pracowac z silnikiem dwubiegowym. Przed przetagczeniem z
niskiej na wysoka predkosé musi uptynaé czas na rozmagnesowanie silnika, aby
unikng¢ zatgczenia w przeciwfazie, gdyz moze to spowodowacé bardzo duzy
prad.

Rozrusznik dobiera korzystajac z 3 kryteriéw podstawowych.

Bardzo dtugie kable

Bardzo dfugie kable silnikowe sg przyczyng spadkéw napieé na rezystancji
kabla. Jesli spadek napiecia jest znaczacy, wptywa to na pobdr pradu i wartosé
momentu dostepnego. Musi to by¢ wziete pod uwage przy wyborze silnika i
rozrusznika.

Rozruszniki réwnolegte zasilane z tej samej sieci
Jesli kilka rozrusznikdw jest zainstalowanych na tej samej linii zasilajgcej, nalezy
zastosowac dtawiki liniowe pomiedzy transformatorem i rozrusznikiem (patrz
strona 19).

Zalecenia dla uzytkownika

Uwaga: nie wolno uzywac obcigzen innych niz silnikowe na wyjsciu rozrusznika
Altistart 48 (np. zabronione sg transformatory i rezystory).

Do zaciskéw silnika sterowanego przez Altistart 48 nie wolno podtgczac
kondensatoréw do poprawy wspoétczynnika mocy.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Napiecie liniowe 230/415 V

Podtaczenie do linii zasilajgcej silnik

- -

ATS 48D17Q

| I
Lo

ATS 48C14Q

ATS 48M12Q

b e

Dla normalnych warunkéw pracy

Silnik Rozrusznik 230/415 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczn Straty mocy Referencja Masa
(1) znamio- anastawa przy
nowy pradu obcigzeniu
lcL. 4 znamiono-
230V 400 V ((2) ) “@ wym
kW kW A A w kg
4 7.5 17 14.8 59 ATS 48D17Q 4.900
5.5 11 22 21 74 ATS 48D22Q 4.900
7.5 15 32 28.5 104 ATS 48D32Q 4.900
9 18.5 38 35 116 ATS 48D38Q 4.900
11 22 47 42 142 ATS 48D47Q 4.900
15 30 62 57 201 ATS 48D62Q 8.300
18.5 37 75 69 245 ATS 48D75Q 8.300
22 45 88 81 290 ATS 48D88Q 8.300
30 55 110 100 322 ATS 48C11Q 8.300
37 75 140 131 391 ATS 48C14Q 12.400
45 90 170 162 479 ATS 48C17Q 12.400
55 110 210 195 580 ATS 48C21Q 18.200
75 132 250 233 695 ATS 48C25Q 18.200
90 160 320 285 902 ATS 48C32Q 18.200
110 220 410 388 1339 ATS 48C41Q 51.400
132 250 480 437 1386 ATS 48C48Q 51.400
160 315 590 560 1731 ATS 48C59Q 51.400
- 355 660 605 1958 ATS 48C66Q 51.400
220 400 790 675 2537 ATS 48C79Q 115.000
250 500 1000 855 2865 ATS 48M10Q 115.000
355 630 1200 1045 3497 ATS 48M12Q 115.000
Dla ciezkich warunkéw pracy
Silnik Rozrusznik 230/415 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczn Straty mocy Referencja Masa
(1) znamio- anastawa przy
nowy pradu obciazeniu
4) zZnamiono-
230V 400 V @) wym
kW kw A A w kg
3 5.5 12 14.8 46 ATS 48D17Q 4.900
4 7.5 17 21 59 ATS 48D22Q 4.900
5.5 11 22 28.5 74 ATS 48D32Q 4.900
7.5 15 32 35 99 ATS 48D38Q 4.900
9 185 38 42 116 ATS 48D47Q 4.900
11 22 47 57 153 ATS 48D62Q 8.300
15 30 62 69 201 ATS 48D75Q 8.300
18.5 37 75 81 245 ATS 48D88Q 8.300
22 45 88 100 252 ATS 48C11Q 8.300
30 55 110 131 306 ATS 48C14Q 12.400
37 75 140 162 391 ATS 48C17Q 12.400
45 90 170 195 468 ATS 48C21Q 18.200
55 110 210 233 580 ATS 48C25Q 18.200
75 132 250 285 695 ATS 48C32Q 18.200
90 160 320 388 1017 ATS 48C41Q 51.400
110 220 410 437 1172 ATS 48C48Q 51.400
132 250 480 560 1386 ATS 48C59Q 51.400
160 315 590 605 1731 ATS 48C66Q 51.400
- 355 660 675 2073 ATS 48C79Q 115.000
220 400 790 855 2225 ATS 48M10Q 115.000
250 500 1000 1045 2865 ATS 48M12Q 115.000

(1) Wartosc pokazana na tabliczce znamionowej silnika.
(2) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagtemu dla klasy 10. IcL jest nastawa
rozrusznika.
(3) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciggtemu dla klasy 20.
(4) Nastawa fabryczna odpowiada wartosci pradu znamionowego standardowego silnika 4-
biegunowego, 400 V dla klasy 10 (normalne warunki pracy). Nalezy dostosowac nastawy
zgodnie z prgdem znamionowym silnika.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Napiecie liniowe 230/415 V

Podtaczenie do zaciskow trdjkata silnika

ATS 48e00Q Motor

L
L

Rysunek 1

Zastosowanie specjalne:
rozrusznik podfaczony do zaciskow
tréjkata szeregowo z kazdym
uzwojeniem

Dla normalnych warunkéw pracy, zgodnie z rysunkiem 1

Silnik Rozrusznik 230/415 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczn Straty mocy Referencja Masa
(1) znamio- anastawa przy

nowy pradu obciazeniu

4) znamiono-

kW kW A A w kg
7.5 15 29 14.8 59 ATS 48D17Q 4.900
9 18.5 38 21 74 ATS 48D22Q 4.900
15 22 55 28.5 104 ATS 48D32Q 4.900
18.5 30 66 35 116 ATS 48D38Q 4.900
22 45 81 42 142 ATS 48D47Q 4.900
30 55 107 57 201 ATS 48D62Q 8.300
37 55 130 69 245 ATS 48D75Q 8.300
45 75 152 81 290 ATS 48D88Q 8.300
55 90 191 100 322 ATS 48C11Q 8.300
75 110 242 131 391 ATS 48C14Q 12.400
90 132 294 162 479 ATS 48C17Q 12.400
110 160 364 195 580 ATS 48C21Q 18.200
132 220 433 233 695 ATS 48C25Q 18.200
160 250 554 285 902 ATS 48C32Q 18.200
220 315 710 388 1339 ATS 48C41Q 51.400
250 355 831 437 1386 ATS 48C48Q 51.400
- 400 1022 560 1731 ATS 48C59Q 51.400
315 500 1143 605 1958 ATS 48C66Q 51.400
355 630 1368 675 2537 ATS 48C79Q 115.000
- 710 1732 855 2865 ATS 48M10Q 115.000
500 - 2078 1045 3497 ATS 48M12Q 115.000

Dla ciezkich warunkéw pracy, zgodnie z rysunkiem 1

Silnik Rozrusznik 230/415 V - 50/60 Hz
Moc silnika Prad Fabryczn Straty mocy Referencja Masa
(1) znamio- anastawa przy

nowy pradu obcigzeniu

4) znamiono-

230V 400 V 2 wym
kW kW A A w kg
55 11 22 14.8 46 ATS 48D17Q 4.900
7.5 15 29 21 59 ATS 48D22Q 4.900
9 18.5 38 28.5 74 ATS 48D32Q 4.900
15 22 55 35 99 ATS 48D38Q 4.900
18.5 30 66 42 116 ATS 48D47Q 4.900
22 45 81 57 153 ATS 48D62Q 8.300
30 55 107 69 201 ATS 48D75Q 8.300
37 55 130 81 245 ATS 48D88Q 8.300
45 75 152 100 252 ATS 48C11Q 8.300
55 90 191 131 306 ATS 48C14Q 12.400
75 110 242 162 391 ATS 48C17Q 12.400
90 132 294 195 468 ATS 48C21Q 18.200
110 160 364 233 580 ATS 48C25Q 18.200
132 220 433 285 695 ATS 48C32Q 18.200
160 250 554 388 1017 ATS 48C41Q 51.400
220 315 710 437 1172 ATS 48C48Q 51.400
250 355 831 560 1386 ATS 48C59Q 51.400
- 400 1022 605 1731 ATS 48C66Q 51.400
315 500 1143 675 2073 ATS 48C79Q 115.000
355 630 1368 855 2225 ATS 48M10Q 115.000
- 710 1732 1045 2865 ATS 48M12Q 115.000

(1) Wartosc pokazana na tabliczce znamionowej silnika.

(2) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagtemu dla klasy 10.

(3) Wartosc¢ ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagtemu dla klasy 20.

(4) Dla tego typu podiaczenia, fabryczna nastawa pradu musi by¢ zmieniona na zgodng z
pradem znamionowym silnika.

Schneider

Electric

179



106761

106758

Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Napiecie liniowe 208/690 V

Moc silnika w KM

106762

- -

ATS 48D17Y

| I
Lo

ATS 48C14Y

ATS 48M12Y

gl e

Dla normalnych warunkéw pracy

Silnik Rozrusznik 208/690 V - 50/60 Hz
Moc silnika (7) Prad Fabry- Straty Referencja Masa
znamio- czna mocy przy
nowy nastawa obcigzeniu
208V 230V 460V 575V (lcL) pradu (4) znamiono-
2 wym
HP HP HP HP A A w kg
3 5 10 15 17 14 59 ATS 48D17Y 4.900
5 7.5 15 20 22 21 74 ATS 48D22Y 4.900
7.5 10 20 25 32 27 104 ATS 48D32Y 4.900
10 - 25 30 38 34 116 ATS 48D38Y 4.900
- 15 30 40 47 40 142 ATS 48D47Y 4.900
15 20 40 50 62 52 201 ATS 48D62Y 8.300
20 25 50 60 75 65 245 ATS 48D75Y 8.300
25 30 60 75 88 77 290 ATS 48D88Y 8.300
30 40 75 100 110 96 322 ATS 48C11Y 8.300
40 50 100 125 140 124 391 ATS 48C14Y 12.400
50 60 125 150 170 156 479 ATS 48C17Y 12.400
60 75 150 200 210 180 580 ATS 48C21Y 18.200
75 100 200 250 250 240 695 ATS 48C25Y 18.200
100 125 250 300 320 302 902 ATS 48C32Y 18.200
125 150 300 350 410 361 1339 ATS 48C41Y 51.400
150 - 350 400 480 414 1386 ATS 48C48Y 51.400
- 200 400 500 590 477 1731 ATS 48C59Y 51.400
200 250 500 600 660 590 1958 ATS 48C66Y 51.400
250 300 600 800 790 720 2537 ATS 48C79Y 115.000
350 350 800 1000 1000 954 2865 ATS 48M10Y 115.000
400 450 1000 1200 1200 1170 3497 ATS 48M12Y 115.000
For severe applications
Silnik Rozrusznik 208/690 V - 50/60 Hz
Moc silnika (1) Prad Fabry- Straty Referencja  Masa
znamio- czna mocy przy
nowy nastawa obciazeniu
208V 230V 460V 575v (IcL)  pradu (4) znamiono-
2 wym
HP HP HP HP A A w kg
2 3 7.5 10 12 14 46 ATS 48D17Y 4.900
3 5 10 15 17 21 59 ATS 48D22Y 4.900
5 7.5 15 20 22 27 74 ATS 48D32Y 4.900
7.5 10 20 25 32 34 99 ATS 48D38Y 4.900
10 - 25 30 38 40 116 ATS 48D47Y 4.900
- 15 30 40 47 52 153 ATS 48D62Y 8.300
15 20 40 50 62 65 201 ATS 48D75Y 8.300
20 25 50 60 75 77 245 ATS 48D88Y 8.300
25 30 60 75 88 96 252 ATS 48C11Y 8.300
30 40 75 100 110 124 306 ATS 48C14Y 12.400
40 50 100 125 140 156 391 ATS 48C17Y 12.400
50 60 125 150 170 180 468 ATS 48C21Y 18.200
60 75 150 200 210 240 580 ATS 48C25Y 18.200
75 100 200 250 250 302 695 ATS 48C32Y 18.200
100 125 250 300 320 361 1017 ATS 48C41Y 51.400
125 150 300 350 410 414 1172 ATS 48C48Y 51.400
150 - 350 400 480 477 1386 ATS 48C59Y 51.400
- 200 400 500 590 590 1731 ATS 48C66Y 51.400
200 250 500 600 660 720 2073 ATS 48C79Y 115.000
250 300 600 800 790 954 2225 ATS 48M10Y 115.000
350 350 800 1000 1000 1170 2865 ATS 48M12Y 115.000

(1) Wartosc pokazana na tabliczce znamionowej silnika.
(2) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagfemu dla klasy 10. IcL jest nastawa

rozrusznika.

(3) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciagtemu dla klasy 20.

(4) Nastawa fabryczna odpowiada wartosci pradu znamionowego standardowego silnika
zgodnego ze standardem NEC, 460 V, dla klasy 10 (normalne warunki pracy). Nalezy
dostosowac nastawy zgodnie z pradem znamionowym silnika.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Napiecie liniowe 208/690 V
Moc silnika w kW

Dla normalnych warunkéw pracy

Silnik Rozrusznik 208/690 V - 50/60 Hz
Moc silnika (1) Prad Fabryczna Straty mocy Referencja Masa

znamiono- nastawa przy

wy pradu obcigzeniu
230V 400V 440V 500V 525V 660V 690V  (lcL) (4) znamiono-

2 wym
kW kW kW kW kW kW kW A A w kg
4 75 7.5 9 9 11 15 17 14 59 ATS 48D17Y 4.900
5.5 11 11 11 11 15 18.5 22 21 74 ATS 48D22Y 4.900
7.5 15 15 18.5 18.5 22 22 32 27 104 ATS 48D32Y 4.900
9 18.5 18.5 22 22 30 30 38 34 116 ATS 48D38Y 4.900
11 22 22 30 30 37 37 47 40 142 ATS 48D47Y 4.900
15 30 30 37 37 45 45 62 52 201 ATS 48D62Y 8.300
18.5 37 37 45 45 55 55 75 65 245 ATS 48D75Y 8.300
22 45 45 55 55 75 75 88 77 290 ATS 48D88Y 8.300
30 55 55 75 75 90 90 110 96 322 ATS 48C11Y 8.300
37 75 75 90 90 110 110 140 124 391 ATS 48C14Y 12.400
45 90 90 110 110 132 160 170 156 479 ATS 48C17Y 12.400
55 110 110 132 132 160 200 210 180 580 ATS 48C21Y 18.200
75 132 132 160 160 220 250 250 240 695 ATS 48C25Y 18.200
90 160 160 220 220 250 315 320 302 902 ATS 48C32Y 18.200
110 220 220 250 250 355 400 410 361 1339 ATS 48C41Y 51.400
132 250 250 315 315 400 500 480 414 1386 ATS 48C48Y 51.400
160 315 355 400 400 560 560 590 477 1731 ATS 48C59Y 51.400
- 355 400 - - 630 630 660 590 1958 ATS 48C66Y 51.400
220 400 500 500 500 710 710 790 720 2537 ATS 48C79Y 115.000
250 500 630 630 630 900 900 1000 954 2865 ATS 48M10Y 115.000
355 630 710 800 800 - - 1200 1170 3497 ATS 48M12Y 115.000
Dla ciezkich warunkéw pracy
Silnik Rozrusznik 208/690 V - 50/60 Hz
Moc silnika (7) Prad Fabryczna Straty mocy Referencja Masa

znamiono- nastawa przy

wy pradu obcigzeniu
230V 400V 440V 500V 525V 660V 690V (2 (4) znamiono-

wym

kW kW kW kW kW kW kW A A w kg
3 5.5 5.5 75 7.5 9 11 12 14 46 ATS 48D17Y 4.900
4 7.5 7.5 9 9 11 15 17 21 59 ATS 48D22Y 4.900
5.5 11 11 11 11 15 18.5 22 27 74 ATS 48D32Y 4.900
7.5 15 15 18.5 18.5 22 22 32 34 99 ATS 48D38Y 4.900
9 18.5 18.5 22 22 30 30 38 40 116 ATS 48D47Y 4.900
11 22 22 30 30 37 37 47 52 153 ATS 48D62Y 8.300
15 30 30 37 37 45 45 62 65 201 ATS 48D75Y 8.300
18.5 37 37 45 45 55 55 75 77 245 ATS 48D88Y 8.300
22 45 45 55 55 75 75 88 96 252 ATS 48C11Y 8.300
30 55 55 75 75 90 90 110 124 306 ATS 48C14Y 12.400
37 75 75 90 90 110 110 140 156 391 ATS 48C17Y 12.400
45 90 90 110 110 132 160 170 180 468 ATS 48C21Y 18.200
55 110 110 132 132 160 200 210 240 580 ATS 48C25Y 18.200
75 132 132 160 160 220 250 250 302 695 ATS 48C32Y 18.200
90 160 160 220 220 250 315 320 361 1017 ATS 48C41Y 51.400
110 220 220 250 250 355 400 410 414 1172 ATS 48C48Y 51.400
132 250 250 315 315 400 500 480 477 1386 ATS 48C59Y 51.400
160 315 355 400 400 560 560 590 590 1731 ATS 48C66Y 51.400
- 355 400 - - 630 630 660 720 2073 ATS 48C79Y 115.000
220 400 500 500 500 710 710 790 954 2225 ATS 48M10Y 115.000
250 500 630 630 630 900 900 1000 1170 2865 ATS 48M12Y 115.000

(1) Wartosc pokazana na tabliczce znamionowej silnika.
(2) Wartos¢ ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciggtemu dla klasy 10. IcL jest nastawg rozrusznika.
(3) Wartosc ta odpowiada maksymalnemu pradowi ciggtemu dla klasy 20.
(4) Nastawa fabryczna odpowiada wartosci pradu znamionowego standardowego silnika zgodnego ze standardem NEC, 460 V, dla klasy 10 (normalne

warunki pracy). Nalezy dostosowac nastawy zgodnie z pragdem znamionowym silnika.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania

Opcje komunikacyjne

Sie¢ komunikacyjna Modbus

Altistart 48 podtacza sie bezposrednio do sieci
Modbus do portu z gniazdem typu RJ 45.

Port ten wykonany jest w standardzie RS 485 (2
przewody) z protokotem Modbus RTU.

Funkcje komunikacyjne umozliwiajg dostep do
funkcji konfigurowania, nastawiania, sygnalizac;ji i
sterowania rozrusznika.

Inne sieci komunikacyjne

Altistart 48 moze by¢ takze podigczony do sieci
Ethernet, Fipio, Profibus DP i DeviceNet za pomoca
modutu opcjonalnego (mostka lub bramki).
Komunikacja poprzez sie¢ stuzy do:

m sterowania

m kontrolowania i

m konfigurowania urzadzenia Modbus dotagczonego
do sieci

Podtaczenia przez modut rozdzielacza i ztgcza RJ 45

6 4 65

0 ° 0
Gxi i

=

|
ATS 48

Podtaczenia przez puszki weziowe

[ OO

illl

-2 5 3 4
6 7

5 oo 5 oo 5 g

\rxia (=i (=i

L

ATS 48

Podtaczenia przez zaciski Srubowe

PLC (1)

Kabel Modbus odpowiedni do typu
sterownika

Modut rozdzielacza Modbus

LU9 GC3

Kabel odptywowy Modbus

VW3 A8 306 Ree

Zakonczenia linii VW3 A8 306 RC
Puszki typu tréjnik Modbus

VW3 A8 306 TFee (z kablem)

PLC (1)

Kabel Modbus odpowiedni do typu
sterownika

Kabel Modbus TSX CSA 00
Puszka weztowa TSX SCA 50
Puszka abonencka TSX SCA 62
Kabel odptywowy Modbus

VW3 A8 306

Kabel odptywowy Modbus

VW3 A8 306 D30

W tym przypadku nalezy zastosowa¢ kabel odptywowy Modbus VW3 A8 306

D30 i zakoriczen linii VW3 A8 306 DRC.

Podtaczenia przez moduty

5

5

oz

oY
(=t

o)
(Ce=x

L
ATS 48

Do sieci

Moduty komunikacyjne

Kable VW3 A8 306 Ree,

VW3 P07 306 R10 lub

VW3 A8 306 D30

Modut rozdzielacza Modbus LU9
GC3

Kabel odptywowy Modbus

VW3 A8 306 Ree

Zakonczenia linii VW3 A8 306 RC

(1) Sprawdz katalogi sterownikéw TSX Premium i TSX Micro.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania
Opcje komunikacyjne

Sie¢c komunikacyjna Modbus
Wyposazenie tgczeniowe

Ustawianie parametréw za pomoca
standardowego konfiguratora

Opis Referencja Masa
kg
Puszka weziowa TSX SCA 50 0.520
A " 3 listwy z zaciskami $rubowymi, zakoriczenie linii typu RC
bl Po podtaczen nalezy uzy¢ kabli VW3 A8 306 D30
1. g Puszka abonencka TSX SCA 62 0.570
2 x ztgcze SUB-D, zenskie, 15-pin oraz 2 listwy z zaciskami
- . Srubowymi, zakoriczenie linii typu RC
TSX SCA 50 Po podtaczen nalezy uzy¢ kabli VW3 A8 306
Modut rozdzielacza Modbus LU9 GC3 0.500
8 ztagcz typu RJ 45 i 1 listwa z zaciskami Srubowymi
T Zakonczenia Do ztagczaRJ45R =120 Q,C =1nF VW3 A8 306 RC 0.200
5 e linii
'! 'l (1) R=150Q VW3 A8 306 R 0.200
' Do zaciskow R=120Q,C =1 nF VW3 A8 306 DRC  0.200
TSX SCA 62 Srubowych
R=150Q VW3 A8 306 DR 0.200
Puszki typu tréjnik Modbus Z kablem zintegrowanym VW3 A8 306 TF03 -
(0.3 m)
Z kablem zintegrowanym VW3 A8 306 TF10 -
(1m)
Kable tagczeniowe
Opis Dtugos¢ Ztacza Referencja Masa
m kg
Kable do sieci 3 1 ztagcze RJ 45 VW3 A8 306 D30 0.150
Modbus a drugiej strony gote
koncowki
3 1 ztacze RJ 45 1 ztacze VW3 A8 306 0.150
SUB-D meskie, 15-pin dla
TSX SCA 62
0.3 2 ztgcza RJ 45 VW3 A8 306 R03 0.050
1 2 ztacza RJ 45 VW3 A8 306 R10 0.050
3 2 ztagcza RJ 45 VW3 A8 306 R30 0.150
1 2 ztagcza RJ 45 VW3 P07 306 R10 0.050
Kabel RS 485 - 100 Dostarczany bez wtykéw  TSX CSA 100 -
podwajnie
ekranowana  pqg Dostarczany bez wtykéw ~ TSX CSA 200 -
skrecona para
500 Dostarczany bez wtykéw TSX CSA 500 -
Inne sieci komunikacyjne
Opis Kable do podtgczenia Referencja Masa
LT kg
Rk Mostek Ethernet / Modbus VW3 A8 306 D30 174 CEV 30010 (2)  0.500
u z 1 portem Ethernet 10baseT
._ | (typ RJ 45)
| = Bramka Fipio / Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P1 0.240
i
174 CEV 300 10
Bramka DeviceNet / Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P9 0.240
u: Bramka Profibus DP / Modbus VW3 P07 306 R10 LA9 P307 0.240

Profibus DP,
G typ Hilscher Sycone
“‘ Bramka Profibus DP / Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P7 0.240
. ! i’f Ustawianie parametréw za pomoca
- ' :t oprogramowania ABC Configurator
- |+ —
¢ (1) Sprzedawane po 2 sztuki.
— (2) Sprawdz w katalogu sterownikow TSX Premium.
LUF P1 LA9 P307
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

ATS 48D17e do ATS 48D47e ATS 48D62e do ATS 48C11e
07 M6 © 150
© 4xQ7 M6
_ 1 =
o 1o o |—} ~
56 o 3
© 9 o O o©
o O]
K 3
l Y S 2
N & :
. ek,
5 od56 50 v ° 7
p— —J
. ‘ 100 | = v 0 0Q0O0 00
160 235 \ m
190
Maksymalna pojemnos$¢é podiaczen: Maksymalna pojemnos$¢ podiaczen:
Podtaczenia uziemienia: 10 mm?2 (AWG 8) Podtgczenia uziemienia: 16 mm2 (AWG 4)
Zaciski mocy: 16 mm2 (AWG 8) Zaciski mocy: 50 mm2 (AWG 2/0)
ATS 48C14e do ATS 48C17e

Maksymalna pojemnos$¢ podiaczen:

= 160 = Podtgczenia uziemienia: 120 mmz2 (sztaby szynowe)
140 Zaciski mocy: 95 mm2 (AWG 2/0)
8 M6 20, | | 4x@7 -
_ iV a
ﬂ;gl L i
L1 82 513 |
o [O O| o
— o
o )
3 \ =~
(e} (e
lo T i — o
<
T B
_ q [@ =1 i
M6\ \9xD8
3862 _|_62
200
ATS 48C21e td ATS 48C32e
Maksymalna pojemnos$¢ podiaczen:
= 250 Z Podtaczenia uziemienia: 120 mm2 (sztaby szynowe)
66 Zaciski mocy: 240 mm? (sztaby szynowe)
5 136,5 ‘ QQ‘ M10 9x@12 4x@9
| o
. o B |
L 5 SIS B FIE o
1/L1 3/L2 5/L3 -
e o 9 °
2 3
© N
(e} (e
o [e
Ol — — — ©
o| &+ o of
ﬁ \o- L Bt g [¥ R =] =i
5 136,5 mio\ _|I|_20 ‘
5. 196,5 70,9 | 90 |
265 320
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

ATS 48C41e do C66e
Maksymalna pojemnos¢

N 300 B podtiaczen:
i = Podtgczenia uziemienia:
120 _._ 115 115 240 mm2 (sztaby szynowe)
12‘7 Zaciski mocy:
E— 2 x 240 mm? (sztaby szynowe)
5 165 ol 4x3J9 69 M10
[a\]
‘77 — 1L1 . 3L2 5L3
! 1, 1 1
[ 3 O] u} IR (8
L ] Lol lolll |o
[ezz]
o o
9 5 ©
58
LOL L]
ST | Te] Te
il I B o#
= <t
- 3 © 2 A 3 o
5 165 - 0,25 M10 ‘ 40
5 216 50,25 115 115 ‘
300 400
ATS 48C79e do M12e
Maksymalna pojemnos$¢
podiaczen:
= 350 350 = Podtaczenia uziemienia:
257 2 x 240 mm? (sztaby
szynowe)
129 26 ‘ 26 Zaciski mocy:
164 223,5 209,5 26 4 x 240 mm? (sztaby
5 170 - 6x09 | M10 18x014 szynowe)
(Y] I
| N
O P4 ) » AO B
« O Ol £l ¢ 0 O 906
G [o[d [o| B loLB o[ [olF Tok|
155 L 180 [ ]
[ezz]
o o
[ 3 :
204 228
26 26 26
\LT§~,.__/—|_|—— '-l\
[ ‘ ‘ ©
N
)() )C € N 4+‘ D g
N o feas !
L > [P ) .
5_||116,5 60 M10 60|
5 196,5 95
315 188
770
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Dtawiki
VZ1-L015UM17T do LO70U350T VZ1-L150U170T do LM14U016T
a c ‘ a ‘ c
@ @
- o 1
- — —
2x4xJ o
i I I 2x4x9
‘ ‘ | = = = L
T ST le o o { b
| ; |
ct ! ! !
| G | H |
cl
vZ1- a b c ci vZ1- a b c ci
LO15UM17T 120 150 80 75 L150U170T 270 240 170 140
LO30U800T 150 180 120 100 L250U100T 270 240 220 160
L040U600T 180 215 130 100 L325U075T 270 240 240 175
LO70U350T 180 215 150 130 L530U045T 380 410 225 140

LM10U024T 400 410 310 170
LM14U016T 420 490 340 170

Montowanie terminala zdalnego

VW3 G48101
55.6
24 ‘
& | °
o | |

© | .
o
~
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecenia montazowe

m Instaluj Altistart pionowo, z doktadnoscig + 10°.

m Nie umieszczaj go blisko grzejnikow.

m Zostaw dostateczng wolna przestrzen, aby zapewni¢ powietrzu chtodzacemu
mozliwos¢ przyptywu od dotu do géry urzadzenia..

Uwaga: Altistart 48 w wersji IP 00 musi byé wyposazony w ostony zaciskéw w
celu ochrony przeciwporazeniowej przed dotykiem bezposrednim.

Ostony ochronne dostepne sa dla ATS 48C14e do ATS 48C32e. Powinny by¢
oddzielnie zamdwione.

Montowanie w nasciennej lub stojgcej obudowie metalowej ze stopniem ochrony IP 23 lub IP 54

/**/
6° < 40 °C
A

=

6°<40°C

i

m Przestrzegaj powyzszych zalecenia montazowe

m Zapewnij wtasciwy przeptyw powietrza w rozruszniku:

o montuj kratki wentylacyjne,

O upewnij sie, ze wentylacja jest odpowiednia. Je$li nie, zastosuj wentylacje
wymuszona z filtrem; otwory wentylacyjne i/lub wentylatory mie¢ wydajnos¢
przeptywu co najmniej réwng wydajnosci wentylatoréw rozrusznika (zobacz
ponizsza tabele).

m Stosuj specjalne filtry ze stopniem ochrony IP 54.

Wydajnos¢ wentylatora w zaleznosci od typu rozrusznika

Rozrusznik ATS 48 Wydajno$¢é m3/h

ATS48 D32e i D38e 14

ATS48 D47e 28

ATS48 D62e do C11e 86

ATS48 C14ei C17e 138

ATS48 C21e do C32e 280

ATS48 C41e do C66e 600

ATS48 C29e do M12e 1200

Metalowe obudowy nascienne lub stojace ze stopniem ochrony IP 54

W przypadku niewentylowanych rozrusznikéw Altistart (ATS 48D17e i 48D22e),
wentylator pod rozrusznikiem w odlegtosci nie wigkszej niz 50 mm, aby
zapewni¢ obieg powietrza wewnatrz obudowy i chfodzi¢ gorace elementy.

Wyznaczenie wymiaréw obudowy nasciennej lub stojacej
Maksymalna rezystancja termiczna Rth ("C/W)

6 = maksymalna temperatura wewnatrz obudowy w °C

6e = maximum external temperature in °C

P = catkowita moc rozpraszana w obudowie w W

Rth = 0-0e

Potaczenia rozrusznik / silnik podane na stronie 12 i 13 moga by¢ tylko
stosowane przy temperaturze otoczenia < 40°C.

Dla temperatur od 40°C i 60°C, nalezy zmniejszy¢ maksymalny ciagty prad
rozrusznika o 2% na kazdy stopien powyzej 40°C.

Straty mocy rozrusznikéw: patrz strony 12i 13.

Jezeli rozruchy sa rzadkie, wskazane jest omija¢ Altistart po zakoriczeniu
rozruchu w celu zmniejszenia strat mocy.

Straty mocy w tym przypadku beda miescity sie w zakresie do 15 do 30 W.
Nalezy tez doda¢ straty mocy innych urzadzen wyposazenia.

Efektywna powierzchnia chtodzenia obudowy S (m?)
(boki + géra + $ciana czofowa dla nasciennych)

S = &
K - rezystancja termiczna na m2 obudowy

Dla obudéw metalowych typu ACM: K = 0,12 z wewnetrznym wentylatorem,
K = 0,15 bez wentylatora.

Uwaga: Nie uzywaj obudéw izolowanych, gdyz majg one niski stopien
przewodnictwa.
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny bez zmiany kierunku wirowania, ze stycznikiem liniowym, koordynacja
typu 1. typu 2

B

- o
d d

-rt -\
af -

T——
T——

(1)

| R1C
I
R2A
I
I R2C
I
R3A
|
I_R3C
|
|

Wybierz elementy do podigczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potagczen na stronach 32 do 41.

(1) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujgce zabezpieczanie zwarciowe
rozrusznika.

(2) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekaznik izolujacy). NaleZy przestrzegac zdolnosci taczeniowej zestykow (patrz
strona 4 Wiasciwosci), np., gdy facza one duze styczniki.
(3) Nalezy zastosowac transformator, jezeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).

Typy koordynaciji

Norma definiuje préby dla réznych pozioméw pradu umozliwiajgce zaprojektowanie odpornosci urzadzen na warunki ekstremalne.
W oparciu o stan urzadzenia po prébie zwarcia norma definiuje 2 typy koordynacji.

m Koordynacja typu 1: dopuszczane jest uszkodzenie stycznika i rozrusznika pod 2 warunkami:
O nie ma zagrozenia dla operatora,

o elementy inne niz stycznik i rozrusznik nie sg uszkodzone.

Po zwarciu obstuga techniczna musi by¢ zapewniona.

m Koordynacja typu 2: dopuszczane jest lekkie sklejenie zestykéw stycznika, jesli moga by¢ tatwo rozdzielone. Rozrusznik nie moze uszkodzi¢ sie
nieodwracalnie. Urzadzenia zabezpieczajace i sterujace zostaja sprawne po prébach koordynaciji typu 2.
m Po wymianie wktadek topikowych nalezy sprawdzi¢ stycznik.

Nota: rozrusznik zabezpiecza silnik i kable przed skutkami przeciazen. Jezeli to zabezpieczenie jest wyltaczone, nalezy zapewnic zewnetrzne
zabezpieczenie cieplne.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny bez zmiany kierunku wirowania, ze stycznikami liniowym i omijajacym,
koordynacja typu 1 i typu 2

®
-Q1
1 2 - 1 2
s
1 2
~— (] w0
d
NN\ =
(V] < ©
Q3 i
KM3
| [ (] (R—E))
i} !
|
3 I_
O
— N
— —
o o
- N
+ = o = 2 O O <
99 92 8 & EEl
-9 --0--0--0--0--0---0--O-
Sterowanie 3-przewodowe (4)
o > o >
2 3 3 g 3
o T + 1 +
s1f-

Przy sterowaniu z PC lub PLC,
Sterowanie 2-przewodowe(4) wejscie STOP musi by¢ aktywne.

Wybierz elementy do podtaczenia, wedfug opisu na stronie 27, z tabel potagczen na stronach 32 do 41.

(1) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujgce zabezpieczanie zwarciowe
rozrusznika.

(2) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekaznik izolujacy). NaleZy przestrzegac zdolnosci taczeniowej zestykow (patrz
strona 4 Wiasciwosci), np., gdy taczg one duze styczniki.

(3) Nalezy zastosowac transformator, jezeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).

(4) Sterowanie 2-przewodowe lub 3-przewodowe (patrz strona 48

Elementy do podigczenia w zaleznos$ci od typu koordynacji i warto$ci napiecia

Przeznaczenie Opis

M1 Silnik

A1 Rozrusznik (normalne lub ciezkie warunki pracy)
Q1 Wytacznik lub roztgcznik bezpiecznikowy

Q3 3 bezpieczniki szybkie

KM1, KM3 Stycznik

S1, S2 Sterowanie (czes$ci oddzielne XB4 lub XB5)
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny podtagczen do zaciskow tréjkata silnika, bez zmiany kierunku
wirowania, zatrzymanie wybiegiem, ze stycznikami liniowym i omijajgcym, koordynacja typu 1 i typu 2

Ten typ potaczen umozliwia wyboér mniejszego rozrusznika.

ATS 48e00Q
[
-Q1
b, Zatrzymanie awaryjne
@ N\ -s3q-
o < ©
1 2 T 1 2 asy
. A1T
2]
1 2 t
- (e} wn |
[« L
(1) -Kkm1 \—— ——\ = R2C
[aY] < ©
. <
Q3 |
KM3
i H | ] &
! “) - b
O--O0—-O 1_
oo B3 Y g |
\G \G \G - & B |
KM3 ===\ . . = 5 8 < o « o <« O}
- = |
ap e 9 9 2 28k F& & & 8 2 g,
- --0--0--0--0-—0---0--0--0--0-—-0-—--0--0-

Sterowanie 3-przewodowe (5)

o o
z > >
52 3 2 g
s1f-
Przy sterowaniu z PC lub PLC,
Sterowanie 2-przewodowe (5) wejscie STOP musi by¢ aktywne

Wybierz elementy do podiagczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potagczen na stronach 32 do 41.

(1) Stycznik liniowy nalezy podfaczyc do przewoddw linii.

(2) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujgce zabezpieczanie zwarciowe
rozrusznika.

(3) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekazZnik izolujacy). NaleZy przestrzegac zdolnosci taczeniowej zestykow (patrz
strona 4 Wiasciwosci), np., gdy faczg one duze styczniki.

(4) Nalezy zastosowac transformator, jezeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).

(5) Sterowanie 2-przewodowe lub 3-przewodowe (patrz strona 48).

Typy koordynacji

Norma definiuje préby dla réznych pozioméw pradu umozliwiajgce zaprojektowanie odpornosci urzadzen na warunki ekstremalne.
W oparciu o stan urzadzenia po prébie zwarcia norma definiuje 2 typy koordynacji.

m Koordynacja typu 1: dopuszczane jest uszkodzenie stycznika i rozrusznika pod 2 warunkami::
O nie ma zagrozenia dla operatora,

O elementy inne niz stycznik i rozrusznik nie sg uszkodzone.

Po zwarciu obstuga techniczna musi by¢ zapewniona.

m Koordynacja typu 2: dopuszczane jest lekkie sklejenie zestykdw stycznika, jesli moga by¢ tatwo rozdzielone. Rozrusznik nie moze uszkodzi¢ sie
nieodwracalnie. Urzadzenia zabezpieczajace i sterujgce zostaja sprawne po prébach koordynaciji typu 2.
Po wymianie wktadek topikowych nalezy sprawdzi¢ stycznik.

Nota: rozrusznik zabezpiecza silnik i kable przed skutkami przeciazen. Jezeli to zabezpieczenie jest wylaczone, nalezy zapewnic zewnetrzne
zabezpieczenie ciepline.
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny dla silnika dwubiegowego, bez zmiany kierunku wirowania, ze
stycznikami liniowym i omijajagcym

220

o
4

-

N

4

- KM5

Wybierz elementy do podtaczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potagczer na stronach 32 do 41.
(1) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) naleZy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujace zabezpieczanie zwarciowe rozrusznika.
(2) Nalezy zastosowac transformator, jeZeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).
(3) Nalezy przyporzadkowac wejscie cyfrowe LI3 do funkcji "motor 2 parameters" (uaktywnienie parametréw drugiego silnika).

(4) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekaznik izolujgcy). NaleZy przestrzegac zdolnosci tagczeniowej zestykow (patrz strona 4 Wtasciwosci), np.,
gady 1gczg one duze styczniki.
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Elementy do podtaczenia w zaleznosci od typu koordynacji i warto$ci napiecia

Przeznaczenie Opis
M1 Silnik
Al Rozrusznik (normalne lub ciezkie warunki pracy)
Qi Wytacznik lub roztgcznik bezpiecznikowy
Q3 3 bezpieczniki szybkie
KM1, KM2, KM3, KM5, KA1 Styczniki i przekazniki
S1, S2, S3 Sterowanie (czes$ci oddzielne XB4 lub XB5)
Schneider
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny kaskadowego rozruchu i hamowania kilku silnikow, bez zmiany

kierunku wirowania, ze stycznikiem liniowym
Podany schemat jest tylko przyktadem. Wiecej szczegotéw w instrukcji obstugi Altistart 48.
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Wybierz elementy do podigczenia, wedtug opisu na stronie 27, z tabel potaczen na stronach 32 do 41.

(1) W przypadku koordynacji typu 2 (zgodnie z IEC 60947-4-2) nalezZy zainstalowac bezpieczniki szybkie realizujace zabezpieczanie zwarciowe

rozrusznika.
(2) Nalezy zastosowac transformator, jezeli jest inne niz okreslone dla obwodu sterowania (patrz strona 4).

Wazne:
m Jedno wejscie cyfrowe musi by¢ skonfigurowane jako wejscie "cascade" (aktywacja funkcji kaskadowe;j).

m W przypadku awarii nie bedzie mozliwe zmniejszanie predkosci lub hamowanie jakiegokolwiek silnika pracujacego w tym czasie.
m Nastawa zabezpieczenia termicznego kazdego wytacznika Q,; powinna odpowiada¢ pradowi znamionowemu silnika.

Elementy do podtgczenia w zaleznos$ci od typu koordynacji i wartosci napiecia

Przeznaczenie Opis

M1, M2, Mi, Mn Silniki

A1l Rozrusznik (normalne lub ciezkie warunki pracy)
KM1, KM2, ..., KMi, KMn Stycznik

Qi Wytgcznik lub roztgcznik bezpiecznikowy

Q3 3 bezpieczniki szybki

Qi1, Q21, ..., Qn1 Wytacznik termomagnetyczny

KA, KAT, KALI, KALIT Przekazniki
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

Zalecany schemat aplikacyjny kaskadowego rozruchu i hamowania kilku silnikow, bez zmiany
kierunku wirowania, ze stycznikiem liniowym (kontynuacja)

Sterowanie silnikiem n
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(1) Nalezy przyporzadkowac przekaznik R1 do funkcji "isolating relay" (przekazZnik izolujgcy). Nalezy przestrzegac zdolnosci faczeniowej zestykow (patrz

strona 4 Wtasciwosci), np., gdy tacza one duze styczniki.
BPMn: przycisk "RUN" silnika n
BPAN: przycisk "STOP" silnika n
MST: przycisk zafgczenia stycznika liniowego
MHT: przycisk wytgczenia stycznika liniowego
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do fagodnego rozruchu i zatrzymania
Zasilanie 230 V

Koordynacja typu 1

(1)

Sktadniki do wspodlnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)

Potaczenie albo wytgcznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo tacznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny),
stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (7) Wytacznik Stycznik Roztacznik Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres lub odtacznik Referencja Rozmiar Zakres
Normalne Ciezkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
KW A warunki warunki A A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
3 1.5 - ATS 48D17¢  GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2CA16 - 10x38 16
NS80H MA 12.5 LC1 D18 LS1 D32 DF2CA16 - 10x38 16
4 14.5 ATS 48D17e¢ ATS 48D22¢  GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2CA16 - 10x38 16
NS80H MA 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2CA16 - 10x38 16
55 20 ATS48D22e ATS48D32¢  GV2L22 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2CA25 - 10x38 25
NS80H MA 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2CA25 - 10x38 25
75 27 ATS48D32e ATS48D38e  GV2L32 32 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14x51 32
NS80H MA 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14x51 32
9 32 ATS 48D38e ATS 48D47e  GK3 EF40 40 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14x51 40
NS80H MA 50 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14 x51 40
11 39 ATS48D47e ATS 48D62e  GK3 EF65 65 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
NS80H MA 50 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
15 52  ATS 48D62e ATS 48D75¢  GK3 EF65 65 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
18.5 64 ATS 48D75e¢ ATS 48D88e  GK3 EF80 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
22 75 ATS48D88e ATS 48Ci1e NS1008 MA (2) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3FA100 22x58 100
30 103 ATS48C11e ATS 48Cl4e NS160e MA (2) 150 LC1 D115 GK1 FK DF2FA125 DF4FA125 22x58 125
37 126 ATS48C14e ATS 48C17e NS160e MA (2) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160
45 150 ATS 48C17e ATS 48C21e NS2500 MA (2) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
55 182 ATS48C21e ATS 48C25e NS2500 MA (2) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
75 240 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e0 MA (2) 320 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1251 DF4 JA1251 2 250
90 295 ATS48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330 GS1 QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315
110 356 ATS 48C41e  ATS 48C48e NS630e0 MA (2) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1401 DF4 KA1401 3 400
132 425 ATS48C48e  ATS 48C59% NS630e0 MA (2) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
160 520 ATS48C5%e  ATS 48C66e NS630be (2) 630 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
Cc801e (2) 800 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35 ME
- - ATS 48C66e@  ATS 48C79% NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
Cc801e (2) 800 LC1 F800 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35 ME
220 700 ATS48C79e ATS 48M10e  NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
Cc801e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35 ME
250 800 ATS48M10e ATS 48M12e  NS1000e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
STR35 ME
355 1115 ATS 48M12e - NS1250e (2) 1250 LC1BP33 - DF2 LA1251 DF4 LA1251 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e (2) 1250 LC1BP33 - DF2 LA1251 DF4 LA1251 4 1250
STR35 ME

(1) Nalezy zamieni¢ ® na Q lub Y w zaleznosci od zakresu napiec rozrusznika.
(2) Nalezy zamienic ® na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wytaczania (patrz tabela ponizej).

Zdolnosé wytaczania wytacznikéw zgodnie z norma IEC 60947-2

230V Icu (kA)
GV2 L20, GK3 EF40, NS80 100
GV2 L22, GV2 L32, GK3 EF65, GK3 EF80 50

230V Icu (kA)

N H L

NS100, NS160, NS250, NS400, NS630 85 100 150
NS800, NS1000 50 70 150
NS1250 50 70 -
€801, C1001 85 100 150
C1251 85 100 -

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z normg IEC 60947-4-2

Starter Iq (kA)
ATS 48D17e to ATS 48C32e 50
Schneider
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do tagodnego rozruchu i zatrzymania

Zasilanie 230 V
Koordynacja typu 2

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytacznik Stycznik
Klasa 10 Class 20 Telemecanique Zakres
kW A Normalne warunki Klasa 20 Merlin Gerin A
M1 A1l Q1 KM1, KM2, KM3
3 11.5 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 12.5 LC1 D40
4 14.5 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
5.5 20 ATS 48-D22e ATS 48D32e GV2 L22 25 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
7.5 27 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
9 32 ATS 48D38e ATS 48D47e GKS3 EF40 40 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
11 39 ATS 48D47e ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
15 52 ATS 48D62e ATS 48D75e GKS3 EF65 65 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
18.5 64 ATS 48D75e ATS 48D88e GK3 EF80 80 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
22 75 ATS 48D88e ATS 48C11e NS100e MA (2) 100 LC1 D115
30 103 ATS 48C11e ATS 48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115
37 126 ATS 48C14e ATS 48C17e NS160e MA (2) 150 LC1 D150
45 150 ATS 48C17e ATS 48C21e NS2500 MA (2) 220 LC1 F185
55 182 ATS 48C21e ATS 48C25e NS250e MA (2) 220 LC1 F225
75 240 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265
90 295 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330
110 356 ATS 48C41e ATS 48C48e NS630e0 MA (2) 500 LC1 F400
132 425 ATS 48C48e ATS 48C59e NS630e0 MA (2) 500 LC1 F500
160 520 ATS 48C59%e ATS 48C66@ NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
200 626 ATS 48C660 ATS 48C79%e NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
220 700 ATS 48C79e ATS 48M10e@ NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
250 800 ATS 48M10e ATS 48M12e NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BM33
355 1115 ATS 48M12e - NS1250e (2) Micrologic 5.0 (3) 1250 LC1 BP33

(1) NaleZzy zamienic ena Q lub Y w zaleZnosci od zakresu napiec rozrusznika.
(2) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wylaczania (patrz tabela ponizej)
(3) Koordynacja typu 2 jest mozliwa, jezeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sg omijane po zakoriczeniu rozruchu.
Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikow

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres %t
A kA2s

A1 Q3
ATS 48D17e DF3 ER50 14x51 50 2.3
ATS 48D22e i ATS 48D32e DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38e iATS 48D47e DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62e i ATS 48D750 DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88e iATS 48C11e DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14e i ATS 48C17e DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21e do ATS 48C32e DF4 31700 31 700 490
ATS 48D75e@ DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48e and ATS 48C59e DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66e0 DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79%e DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10e i ATS 48M12e DF4 442200 44 2200 4100

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z normg IEC 60947-4-2

Starter Iq

(kA)

ATS 48D17e do ATS 48C79%e 50
ATS 48M10e iATS 48M12e 85
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego rozruchu

| zatrzymania
Zasilanie 380 V, 400 V, 415V
Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspodlnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo tagcznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytacznik Stycznik Roztgcznik Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres lub odfacznik Referencija Rozmiar Zakres
Normalne Cigzkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
kKW A warunki warunki A A
M1 Al Qi KM1, KM2, KM3
55 11 - ATS 48D17¢  GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA 12.5 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
7.5 14.8 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 = 10x38 16
NS80H MA 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
11 21 ATS48D22e ATS 48D32e¢ GV2L22 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10x38 25
NS80H MA 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10x38 25
15 28,5 ATS 48D32e ATS 48D38e  GV2L32 32 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3EA32 14x51 32
NS80H MA 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3EA32 14x51 32
18.5 35 ATS 48D38e ATS 48D47e  GK3 EF40 40 LC1 D38 GK1 EK DF2EA40 DF3EA40 14x51 40
NS80H MA 50 LC1 D38 GK1 EK DF2EA40 DF3EA40 14x51 40
22 42 ATS48D47e ATS 48D62e  GK3 EF65 65 LC1 D50 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA 50 LC1 D50 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22x58 50
30 57 ATS48D62e ATS 48D75e¢  GK3 EF65 65 LC1 D65 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80
37 69 ATS48D75e ATS 48D88e  GK3 EF80 80 LC1 D80 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D80 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80
45 81 ATS48D88e ATS48Ci1e NS100e MA (2) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2FA100 DF3FA100 22x58 100
55 100 ATS48Ciie ATS48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115 GK1 FK DF2FA125 DF4FA125 22x58 125
75 131 ATS48C14e ATS48C17e¢ NS160e MA (2) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160
90 162 ATS48C17e ATS48C21e  NS250e MA (2) 220 LC1F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
110 195 ATS 48C21e ATS 48C25¢ NS250e MA (2) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
132 233 ATS 48C25e ATS 48C32e¢  NS400e MA (2) 320 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1251 DF4 JA1251 2 250
160 285 ATS 48C32e ATS 48C41e  NS400e MA (2) 320 LC1 F330 GS1QQ DF2 JA1311 DF4JA1311 2 315
220 388 ATS48C41e ATS48C48e  NS630e MA (2) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1401 DF4 KA1401 3 400
250 437 ATS48C48e ATS48C59e  NS630e MA (2) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
315 560 ATS 48C59e ATS 48C66e  NS630be (2) 630 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
C801e (2) 800 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35ME
355 605 ATS 48C66e ATS 48C79e¢  NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2LA1631 DF4LA1631 4 630
Micrologic 5.0
C801e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2LA1631 DF4LA1631 4 630
STR35ME
400 675 ATS48C79e ATS 48M10e  NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2LA1801 DF4LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C801e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2LA1801 DF4LA1801 4 800
STR35ME
500 855 ATS48M10e ATS 48M12e  NS1000e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2LA1101 DF4LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2LA1101 DF4 LA1101 4 1000
STR35ME
630 1045 ATS48M12e - NS1250e (2) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 DF4 LA1251 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e (2) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 DF4 LA1251 4 1250
STR35ME

(1) Nalezy zamienic @ na Q lub Y w zaleznosci od zakresu napiec rozrusznika..
(2) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wylaczania (patrz tabela ponizej).

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z normg  Zdolnos¢ wytgczania wytacznikéw zgodnie z norma IEC 60947-2

IEC 60947-4-2 380V, 400 V, 415 V lcu (KA)
Starter 1q (kA) GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 50
ATS 48D17e do ATS 48C32e 50 GK3 EF40 50
ATS 48C41e do ATS 48M12e 70 GK3 EF65, GK3 EF80 35
NS80 70
380V, 400 V, 415 V lcu (kA)
N H L
NS100 25 70 150
NS160, NS250 36 70 150
NS400, NS630 45 70 150
NS800, NS1000 50 70 150
NS1250 50 70 -
€801, C1001 50 70 150
C1251 50 70 -
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do fagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 380V, 400 V, 415V

Koordynacja typu 2

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznikar

Silnik Rozrusznik (7) Wytacznik Stycznik
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique Zakres
kW A Normalne warunki Ci"kie warunki Merlin Gerin A
M1 A1l Q1 KM1, KM2, KM3
5.5 11 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 12.5 LC1 D40
7.5 14.8 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
1 21 ATS 48D22e ATS 48D32e GV2 L22 25 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
15 28.5 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
18.5 35 ATS 48D38e ATS 48D47e NS80H MA 50 LC1 D80
22 42 ATS 48D47e ATS 48D62e NS80H MA 50 LC1 D80
30 57 ATS 48D62e ATS 48D75e NS80H MA 80 LC1 D80
37 69 ATS 48D75e ATS 48D88e NS80H MA 80 LC1 D80
45 81 ATS 48D88e ATS 48C11e NS100e MA (2) 100 LC1 D115
55 100 ATS 48C11e ATS 48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115
75 131 ATS 48C14e ATS 48C17e NS1600 MA (2) 150 LC1 D150
90 162 ATS 48C17e ATS 48C21e NS 2500 MA (2) 220 LC1 F185
110 195 ATS 48C21e ATS 48C25e NS 2500 MA (2) 220 LC1 F225
132 233 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265
160 285 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330
220 388 ATS 48C41e ATS 48C48e NS6300 MA (2) 500 LC1 F500
250 437 ATS 48C48e ATS 48C59%e NS630e MA (2) 500 LC1 F500
315 560 ATS 48C59e ATS 48C660 NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
355 605 ATS48C660 ATS48C79%@ NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
400 675 ATS48C79e ATS48M10e NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
500 855 ATS48M10e ATS48M12e NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BM33
630 1045 ATS48M12e - NS1250e (2) Micrologic 5.0 (3) 1250 LC1 BP33

(1) Nalezy zamienic @ na Q lub Y w zaleznosci od zakresu napigé rozrusznika.
(2) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleZznosci od zdolnosci wytaczania (patrz tabela ponizej)
(3) Koordynacja typu 2 jest mozliwa, jezeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sg omijane po zakoriczeniu rozruchu.
Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikow s

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres It
A kA2.s

Al Q3
ATS 48D17e DF3 ER50 14x51 50 2.3
ATS 48D22e i ATS 48D32e DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38e iATS 48D47e DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62e i ATS 48D750 DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88e iATS 48C11e DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14e i ATS 48C17e DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21e do ATS 48C32e DF4 31700 31 700 490
ATS 48D75e DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48e i ATS 48C59e DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C660 DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79e DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10e i ATS 48M12e DF4 442200 44 2200 4100

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2

Starter Iq

(kA)

ATS 48D17e 50
ATS 48D22e do ATS 48D47e 40
ATS 48D62e do ATS 48C79% 50
ATS 48M10e i ATS 48M12e 85

Scléneider 197

Electric



Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 440 V

Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo tgcznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Roztacznik lub  Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres odiacznik Referencija Rozmiar Zakres
Normalne Cigzkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
kKW A warunki warunki A A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

55 104 - ATS 48D17Y  NS100e MA (1) 12.5 LC1 D12 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA

7.5 13.7 ATS48D17Y ATS 48D22Y NS100e MA (1) 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA

11 20.1 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS100e MA (1) 25 LC1 D25 GK1 EK DF2 EA25 DF3EA25 14x51 25
NS80H MA

15 26.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS7100e MA (1) 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3EA32 14x51 32
NS80H MA

18.5 32.8 ATS 48D38Y ATS 48D47Y  NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 EK DF2EA40 DF3EA40 14x51 40
NS80H MA

22 39 ATS48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA

30 52 ATS48D62Y ATS48D75Y NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80

37 64 ATS48D75Y ATS48D88Y NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80

45 76  ATS 48D88Y ATS48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3 FA100 22x58 100

55 90 ATS48C11Y ATS48C14Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115 GS1L DF2 GA1121 DF4 GA1121 0 125

75 125 ATS48C14Y ATS48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 1 160

90 150 ATS48C17Y ATS48C21Y NS250e MA (1) 220 LC1F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200

110 178 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS250e MA (1) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1251 DF4 HA1251 1 250

132 215 ATS 48C25Y ATS48C32Y NS250e MA (1) 220 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315

160 256 ATS 48C32Y ATS48C41Y  NS400e MA (1) 320 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1401 DF4 JA1401 2 315

220 353 ATS48C41Y ATS48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

250 401 ATS48C48Y ATS48C59Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

355 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y  NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

400 611 ATS 48C66Y ATS48C79Y  NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

500 780 ATS48C79Y ATS48M10Y NS800e (1) 800 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C801e (1) 800 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35ME

630 965 ATS48M10Y ATS 48M12Y  NS1000e (1) 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001L 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
STR35ME

710 1075 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 - 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 - 4 1250
STR35ME

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wyfaczania (patrz tabela ponizej)
Zdolnosé wytaczania wytacznikéw zgodnie z norma IEC 60947-2

440V Icu (kA)
GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 20
GK3 EF40 30
GK3 EF65, GK3 EF80 25

NS80 65

440V Icu (kA)

N H L

NS100 25 65 130
NS160, NS250 35 65 130
NS400, NS630 42 65 130
NS800, NS1000 50 65 130
NS1250 50 65 -
€801, C1001 42 65 150
C1251 42 65 -
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2
Starter Iq (kA)
ATS 48D17Y i ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y do ATS 48M12Y 70
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do fagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 440 V

Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspodlnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytacznik Stycznik
Class 10 Class 20 Telemecanique Rating
kW A Standard applications ~ Severe applications Merlin Gerin A
M1 Al Qi KM1, KM2, KM3
5.5 10.4 - ATS 48D17Y NS80H-MA 12.5 LC1 D40
NS100e MA (1) 12.5 LC1 D80
7.5 13.7 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS80H-MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
11 20.1 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS80H-MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
15 26.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) NS80H-MA 50 LC1 D80
18.5 32.8 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
22 39 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
30 52 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
37 64 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
45 76 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
55 90 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 125 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
90 150 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
110 178 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS2500 MA (1) 220 LC1F185
132 215 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
160 256 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
220 353 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400
250 401 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630e0 MA (1) 500 LC1 F500
355 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
400 611 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
500 780 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
630 965 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BP33
710 1075 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1 BP33

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wylgczania (patrz tabela ponizej)

(2) Koordynacja typu 2 jest mozliwa, jezeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sg omijane po zakoriczeniu rozruchu.

Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikow

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres I
A kA2%s
A1 Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14x51 50 2.3
ATS 48D22Y i ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38Y i ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y i ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y iATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y do ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y iATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z normg IEC 60947-4-2
Starter Iq (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y do ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 40
ATS 48C11Y do ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 40
ATS 48C48Y do ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 85
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego rozruchu

| zatrzymania
Zasilanie 500 V
Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo tgcznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Roztacznik lub  Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique  Zakres odiacznik Referencija Rozmiar Zakres
Normalne Cigzkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
kKW A warunki warunki A A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

75 12 - ATS 48D17Y  NS100e MA (1) 12.5 LC1 D12 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA

9 14  ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS100e MA (1) 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x38 16
NS80H MA

11 18.4 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS100e MA (1) 25 LC1 D25 GK1 EK DF2 EA25 DF3EA25 14x51 25
NS80H MA

18.5 28.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS7100e MA (1) 50 LC1 D32 GK1 EK DF2EA32 DF3 EA32 14x51 32
NS80H MA

22 33 ATS48D38Y ATS48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 EK DF2EA40 DF3EA40 14x51 40
NS80H MA

30 45 ATS48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D50 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA

37 55 ATS48D62Y ATS48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D65 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80

45 65 ATS 48D75Y ATS48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80 GK1 FK DF2FA80 DF3FA80 22x58 80

55 80 ATS 48D88Y ATS48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA100 DF3 FA100 22x58 100

75 105 ATS48C11Y ATS48C14Y NS160e MA (1) 150 LC1 D115 GS1L DF2 GA1121 DF4 GA1121 0 125

90 130 ATS48C14Y ATS48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160

110 156 ATS 48C17Y ATS48C21Y  NS250e MA (1) 220 LC1F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200

132 207 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS250e MA (1) 220 LC1 F265 GS1N DF2 HA1251 DF4HA1251 1 250

160 257 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315

220 310 ATS48C32Y ATS48C41Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400 GS1 QQ DF2 JA1401 DF4 JA1401 2 400

250 360 ATS48C41Y ATS48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

315 460 ATS 48C48Y ATS48C59Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630

400 540 ATS48C59Y ATS 48C66Y  NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

450 630 ATS 48C66Y ATS48C79Y NS630be (1) 630 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

500 680 ATS48C79Y ATS48M10Y NS800e MA (1) 800 LC1 BL33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C1001e (1) 1000 LC1 BL33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35 ME

630 850 ATS48M10Y ATS48M12Y  NS1000e (1) 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
Cc1001e (1) 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
STR35 ME

800 1100 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 - 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 - 4 1250
STR35 ME

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wytaczania (patrz tabela ponizej)
Zdolnos¢é wytaczania wytacznikéw zgodnie z norma IEC 60947-2

500 V Icu (kA)
GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 10
GK3 EF40 20
GK3 EF65, GK3 EF80 15
NS80 25
500 V Icu (kA)
N H L
NS100 18 50 100
NS160, NS250, NS630 30 50 70
NS400 30 50 100
NS800, NS1000 40 50 100
NS1250 40 50 -
C801, C1001 40 50 100
C1251 40 50 -
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2
Starter 1q (kA)
ATS 48D17Y do ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y do ATS 48M12Y 70
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do fagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 500 V

Koordynacja typu 2

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytacznik Stycznik
Class 10 Class 20 Telemecanique Rating
Standard applications ~ Severe applications Merlin Gerin
kW A A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
7.5 12 - ATS 48D17Y NS80H MA 12.5 LC1 D40
NS100e0 MA (1) 12.5 LC1 D80
9 14 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS80H MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
11 18.4 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS80H MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
18.5 28.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
22 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
30 45 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
37 55 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
45 65 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
55 80 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e0 MA (1) 100 LC1 D115
75 105 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS1600 MA (1) 150 LC1 D115
90 130 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
110 156 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS2500 MA (1) 220 LC1F185
132 207 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F265
160 257 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
220 310 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
250 360 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500
315 460 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630e0 MA (1) 500 LC1 F500
400 540 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
450 630 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F800
500 680 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1BL33
630 850 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BP33
800 1100 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1 BP33

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wylgczania (patrz tabela ponizej)

(2) Koordynacja typu 2 jest moZliwa, jeZeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sa omijane po zakoriczeniu rozruchu.

Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikow

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres I
A kA2.s

A1 Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14x51 50 2.3
ATS 48D22Y i ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38Y i ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y i ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y iATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y do ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y i ATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100

Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z normg IEC 60947-4-2

Starter Iq (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y do ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 40
ATS 48C11Y do ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 40
ATS 48C48Y do ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 85
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzadzenia do fagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 690 V

Koordynacja typu 1

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie albo wytacznika (jasnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika, albo tacznika bezpiecznikowego (ciemnoniebieskie kolumny), stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik Wytacznik Stycznik Roztgcznik lub Bezpieczniki aM
Klasa 10 Klasa 20 Telemecanique Zakres odtgcznik Referencja Rozmiar Zakres
Normalne Cigzkie Merlin Gerin Bez wybijaka Z wybijakiem
KW A warunki warunki A A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

11 121 - ATS 48D17Y NS1000 MA (1) 125 LC1 D18 GK1 FK DF2 FA16 DF3 FA16 22x58 16
NS80H MA 125

15 16.5 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS100e MA (1) 25 LC1 D25 GK1 FK DF2 FA20 DF3 FA20 22x58 20
NS80H MA 25

18.5 20.2 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D32 GK1 FK DF2 FA25 DF3 FA25 22x58 25
NS80H MA 50

22 242 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2 FA32 DF3 FA32 22x58 32
NS80H MA 50

30 33 ATS48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2 FA40 DF3 FA40 22x58 40
NS80H MA 50

37 40 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
NS80H MA 50

45 49  ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80 - - - - -

55 58  ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1D-115 - - - - -

75 75,5 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1D-115 - - - - -

90 94 ATS48C11Y ATS 48C14Y NS160e MA (1) 150 LC1D-150 - - - - -

110 113 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1D-150 - - - - -

160 165 ATS48C17Y ATS 48C21Y NS2500 MA (1) 220 LC1F-265 - - - - -

200 203 ATS48C21Y ATS 48C25Y NS400e MA (1) 320 LC1F-330 - - — - -

250 253 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1F-400 - - - - -

315 321 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS630e MA (1) 500 LC1F-500 - - - - -

400 390 ATS48C41Y ATS 48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F630 - - - - -

500 490 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630be (1) 630 LC1 BL33 - - - - -
Micrologic 5.0
c8o1e (1) 800 LC1 BL33 - - - - -
STR35 ME

560 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630be (1) 630 LC1 BL33 - - - - -
Micrologic 5.0
c801e (1) 800 LC1 BL33 - - - - -
STR35 ME

630 605 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS800e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
Micrologic 5.0
c801e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
STR35 ME

710 694 ATS 48C79Y ATS48M10Y  NS800e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
Micrologic 5.0
Cc801e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
STR35 ME

900 880 ATS 48M10Y ATS 48M12Y  NS1000e (1) 1000 LC1 BR33 - - - - -
Micrologic 5.0
C1001L 1000 LC1 BR33 - - - - -
STR35 ME

950 1000 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1250 LC1 BR33 - - - - -
Micrologic 5.0
C1251e (1) 1250 LC1 BR33 - - - - -
STR35 ME

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wyfaczania (patrz tabela ponizej)

Zdolnos$¢ wytaczania wytacznikow zgodnie z normg IEC  Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z norma IEC 60947-4-2
60947-2

Starter Iq (kA) 690 V Icu (kA)
ATS 48D17Y i ATS 48C32Y 50 GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 4
ATS 48C41Y do ATS 48M12Y 70 GK3 EF40, GK3 EF65, GK3 EF80, NS80 6
690 V Icu (kA)
N H L
NS100 8 10 75
NS160, NS250 8 10 20
NS400 10 20 75
NS630 10 20 35
NS800, NS1000 30 42 25
NS1250 30 42 -
C801, C1001 25 40 60
C1251 25 40 -
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do fagodnego rozruchu
| zatrzymania

Zasilanie 690 V

Koordynacja typu 2

Sktadniki do wspolnego zastosowania zgodnie z IEC 60947-4-1 i IEC 60947-4-2

(patrz schematy na stronach 26 do 31)
Potaczenie wytacznika, stycznika, rozrusznika

Silnik Rozrusznik (1) Wytacznik Stycznik
Class 10 Class 20 Telemecanique Rating

kW A Standard applications ~ Severe applications Merlin Gerin A

M1 A1l Q1 KM1, KM2, KM3
11 121 - ATS 48D17Y NS100e MA (1) 12.5 LC1 D80
15 16.5 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS100e MA (1) 25 LC1 D80
18.5 20.2 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
22 24.2 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e0 MA (1) 50 LC1 D80
30 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
37 40 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
45 49 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
55 58 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 75.5 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
90 94 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
110 113 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
160 165 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS 4000 MA (1) 320 LC1 F265
200 203 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
250 253 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F500
315 321 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS630e0 MA (1) 500 LC1 F500
400 390 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F630
500 490 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1BL33
560 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 BL33
630 605 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1BP33
710 694 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NSB800L Micrologic 5.0 800 LC1 BP33
900 880 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BR33
950 1000 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1 BR33

(1) Nalezy zamienic @ na N, H, L w zaleznosci od zdolnosci wylgczania (patrz tabela ponizej)

(2) Koordynacja typu 2 jest moZliwa, jeZeli rozrusznik jest odbezpieczony bezpiecznikami
szybkimi, ktdre nie sa omijane po zakoriczeniu rozruchu.

Potaczenia bezpiecznikéw szybkich (niezbedne dla koordynacji typu 2) i rozrusznikow

Rozrusznik Bezpieczniki szybkie
Referencja Referencja Rozmiar Zakres I
A kA2s
A1 Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14x51 50 2.3
ATS 48D22Y i ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5.6
ATS 48D38Y i ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
DF3 ER50 DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y i ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y iATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y do ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y i ATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48D17Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100
Maksymalny oczekiwany prad zwarcia zgodnie z normg IEC 60947-4-2
Starter Iq (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 15
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 20
ATS 48D62Y i ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 20
ATS 48C11Y do ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 25
ATS 48C48Y do ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y i ATS 48M12Y 85
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Rozruszniki silnikowe

Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego

rozruchu i zatrzymania

il (ok) B3
Current -| Transfer

1N Mobor nominal current

15,2 a

ILT  Coefficient of current limit

400 '

na palmtopie

Spis funkcji

Zobacz strony
Nastawy fabryczne rozrusznika 42
Adjustment functions Zobacz strony
Prad znamionowy silnika (maksymalny prad ciggty) 43
Ograniczanie pradu 43
Czas rampy przyspieszania 43
Poczatkowy moment rozruchowy 43
Wybdr typu zatrzymania 43
Funkcje zabezpieczen Zobacz strony
Obliczane zabezpieczenie cieplne silnika 44
Kasowanie stanu cieplnego silnika 44
Zabezpieczenie cieplne silnika z czujnikami PTC 44
Zabezpieczenie cieplne rozrusznika 44
Zabezpieczenie przed niedocigzeniem silnika 45
Wykrywanie przekroczenia czasu rozruchu 45
Pradowe zabezpieczenie przecigzeniowe 45
Wykrywanie zmiany kierunku wirowania faz zasilania 45
Czas przed restartem 45
Wykrywanie zaniku fazy silnika 45
Restart automatyczny 45
Zaawansowane funkcje nastawiania Zobacz strony
Ograniczanie momentu 46
Zwiekszenie poziomu napiecia 46
Podtaczenie rozrusznika do zaciskéw tréjkata silnika 46
Préby z silnikiem niskiej mocy 46
Aktywacja funkcji kaskadowej 46
Czestotliwo$¢ napiecia zasilania 46
Kasowanie kWh lub czasu pracy 46
Powrdét do nastaw fabrycznych 46
Funkcje nastaw drugiego silnika 47
Funkcje komunikacyjne 47
Zaawansowane rozwigzanie dialogu PowerSuite 47
Funkcje kontrolne i pomiarowe 47
Funkcje wejs¢ cyfrowych Zobacz strony
Sterowanie 2-przewodowe / 3-przewodowe 48
Zatrzymanie wybiegiem 48
Btad zewnetrzny 48
Wstepne nagrzanie silnika 48
Wymuszenie sterowania lokalnego 48
Wstrzymanie wszystkich zabezpieczen 48
Kasowanie bfgedu cieplnego silnika 48
Aktywacja funkcji kaskadowej 48
Kasowanie wszystkich btedéw 48
Funkcje wyjsé cyfrowych 49
Funkcje przekaznikow i wyjscia analogowego 49
Tabela kompatybilnos$ci funkcji 49

Nastawy fabryczne rozrusznika

Rozrusznik jest dostarczany jako gotowy do uzycia w wigkszosci aplikacji. Ma nastepujace

funkcje skonfigurowane na warto$ci domysine:

- prad znamionowy silnika (w zalezno$ci do typu rozrusznika),

- ograniczanie prgdu: 400%,

- czas rampy przyspieszania: 15 s,

- poczatkowy moment rozruchowy: 20%,

- wybor typu zatrzymania: zatrzymanie wybiegiem,
- zabezpieczenie cieplne silnika: klasa 10,

- czas przed restartem: 2s,

- prég zaniku fazy silnika: 10%,

- czestotliwo$¢ napiecia zasilania: automatycznie,

- wejscia cyfrowe RUN i STOP: wybdr sterowania 2-przewodowego lub 3-przewodowego

przez oprzewodowania

- wejscie cyfrowe LI3: wymuszenie zatrzymania wybiegiem,

- wejscie cyfrowe LI4: sterowanie lokalne (wyfaczone tacze szeregowe),

- wyjécie cyfrowe LO1: alarm cieplny silnika,
- wyjscie cyfrowe LO2: silnik zasilony,

- przekaznik wyjéciowy R1: przekaznik btedu,
- relay output R3: motor powered,

- wyj$cie analogowe: prad silnika.
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Funkcje nastawiania
m Prad znamionowy silnika (maksymalny prac ciagty)
Znamionowy prad rozrusznika moze by¢ dopasowany do znamionowego pradu
silnika pokazanego na tabliczce znamionowe;.
Zakres nastawiania: 0,4 do 1,3 znamionowego pradu silnika.

m Ograniczanie pradu

Maksymalny prad rozruchowy moze by¢ nastawiany. Zakres nastawiania: 150%
do 700% nastawionego znamionowego pradu silnika i ograniczony do 500%
maksymalnego pradu ciggfego okreslonego dla typu rozrusznika.

m Czas rampy przyspieszania

Podczas rozruchu Altistart dostarcza do silnika rampe momentu. Czas
ustawiony (ACC) odpowiada czasowi trwania rampy do osiagniecia momentu
znamionowego (rozpoczynajac od 0). Zakres nastawiania: 1 do 60 s.

m Poczatkowy moment rozruchowy

Poczatkowy moment rozruchowy TQO dostarczany do silnika stuzy do
bezzwtocznego pokonania poczatkowego momentu oporowego. Zakres
nastawiania: 0 do 100% znamionowego momentu silnika.

m Wybor typu zatrzymania
Wybra¢ mozna trzy typy zatrzymania:

O Zatrzymanie z wybiegiem silnika

O Zatrzymanie silnika z kontrola momentu (aplikacje pompowe). Ten typ
zatrzymania umozliwia pompie od$rodkowej stopniowe zmniejszanie predkosci
na rampie, zeby uniknaé nagtego zatrzymania. Moze by¢ uzywany sttumienia
hydraulicznych stanéw przejsciowych znaczgco ograniczy¢ udary
ci$nienia.Czas rampy zwalniania (dEC) moze by¢ nastawiany. Podczas
zwalniania, od pewnej niskiej predkosci zmniejszajaca sie wydajno$¢ pompy
staje sie nieistotna. Kontynuowanie dalszego zmniejszania predkosci nie stuzy
juz zadnemu celowi. Mozna ustawi¢ prég momentu (EdC), przy ktérym silnik
zmieni tryb zatrzymania na wybieg. Unika sie niepotrzebnego nagrzewania
silnika i pompy.

o Hamowanie dynamiczne silnika (zastosowanie: zatrzymanie maszyn o
duzej bezwtadnosci)

Ten typ zatrzymania stuzy do zmniejszania predkosci silnika, jezeli jest duza
bezwtadnos¢. Poziom momentu hamowania (brc) moze by¢ nastawiany. Czas
hamowania dynamicznego (T1) odpowiada czasowi zwalniania predkosci od
100% do 20% predkosci znamionowe;j silnika. Aby poprawi¢ hamowanie przy
koricu zwalniania, rozrusznik wstrzykuje prad staty nastawiony czas (T2).
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Funkcje zabezpieczen
Altistart 48 oferuje funkcje zabezpieczen silnika i maszyny

m Obliczane zabezpieczenie cieplne silnika

Rozrusznik w spos6b ciagty oblicza przyrost temperatury silnika na podstawie
nastawionego pragdu znamionowego i aktualnego prgdu pobieranego. Aby
dostosowac Altistart do indywidualnych zastosowan, proponowane sg klasy
zabezpieczen zgodnie z norma IEC 60947-4-2: klasa 30, klasa 25, klasa 20
(ciezkie warunki pracy), klasa 15, klasa 10 (normalne warunki pracy), klasa 10A,
podklasa 2. Kazda klasa zabezpieczen jest definiowana dla nastepujacych
warunkéw rozruchu silnika:

- rozruch zimny bez btedu termicznego (odpowiada ustabilizowanemu
stanowi cieplnemu silnika, silnik wytaczony),

- - rozruch ciepty bez btedu termicznego (odpowiada ustabilizowanemu
stanowi cieplnemu silnika, silnik obcigzony mocg znamionowa).
Zabezpieczenie cieplne silnika moze by¢ wytgczone.

Po zatrzymaniu silnika lub wyfgczeniu rozrusznika, stan cieplny jest ciagle
obliczany, jezeli zasilony jest obwdd sterowania. Kontrola stanu termicznego
zapobiega restartowi silnika, jesli przyrost temperatury jest zbyt wysoki. Jezeli
stosowane sa silniki specjalne, dla ktérych nie ma odpowiedniej charakterystyki
zabezpieczenia cieplnego, nalezy zapewni¢ zewnetrzne zabezpieczenie
cieplne za pomocg czujnikdéw PTC lub przekaznikdw przecigzeniowych.
Rozrusznik ma fabrycznie nastawione zabezpieczenie cieplne na klase 10.
Charakterystyki okres$lajg czas wyzwalania w zaleznos$ci od stosunku pradu
rozruchowego Id i (nastawionego) pradu znamionowego silnika In.

Czas wyzwalania (zimny)

Czas wyzwalania dla normalnych warunkéw | Czas wyzwalania dla ciezkich warunkéw

pracy (klasa 10) pracy (klasa 20)
Is=31In Is=41In Is=51In Is=3.51In Is=41In Is=51In
46 s 23s 15s 63 s 48 s 29s

Czas wyzwalania (ciepty)

Czas wyzwalania dla normalnych warunkéw | Czas wyzwalania dla ciezkich warunkéw

pracy (klasa 10) pracy (klasa 20)
Is=31In Is=41In Is=51In Is=3.51In Is=41In Is=51In
23s 12s 75s 32s 25s 15s

m Kasowanie stanu cieplnego silnika
Aktywacja funkcji kasowania do 0 obliczonego przez rozrusznik stanu cieplnego
silnika.

m Zabezpieczenie cieplne silnika z czujnikami PTC

Rozrusznik umozliwia przetwarzanie sygnatu czujnikéw PTC, dzigki czemu nie
ma potrzeby stosowania urzadzen zewnetrznych. Btad lub alarm "zadziatania
czujnikéw termicznych PTC" moze by¢ wskazywany za pomoca
skonfigurowanego wyjscia cyfrowego lub przekazywany przez tacze szeregowe.
Funkcja moze by¢ wytaczona. Nota: funkcje "zabezpieczenia cieplnego
czujnikami PLC" i " obliczanego zabezpieczenia cieplnego" sa niezalezne i
moga by¢ aktywne jednoczes$nie.

m Wentylacja rozrusznika
Wentylator chtodzacy w rozruszniku jest zatgczany, gdy temperatura radiatora
przekroczy 50 °C. Wytacza sie, gdy temperatura spadnie do 40 °C.

m Zabezpieczenie cieplne rozrusznika
Rozrusznik jest zabezpieczony cieplnie przed przecigzeniami za pomoca
analogowego czujnika temperatury.
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rozrusznika za nomoca onroaramowania PowerSuite

Funkcje zabezpieczen (kontynuacija)
B Zabezpieczenie przed niedocigzeniem silnika

Rozrusznik wykrywa niedocigzenia silnika, jezeli moment silnika spadnie
ponizej ustawionego progu momentu (LUL), przez okreslony (nastawiony) czas
(tUL). Prég niedocigzenia moze by¢ ustawiany w zakresie 20% do 100%
znamionowego momentu silnika. Dozwolony czas niedocigzenia moze byé
ustawiony w zakresie 1 do 60 s. Funkcja wykrywania moze wywotywac alarm
lub btad. Funkcja wykrywania moze by¢ wytagczona. Alarm "wykrycie
niedocigzenia silnika" moze by¢ wskazywany za pomoca skonfigurowanego
wyjscia cyfrowego i / lub przekazywany przez tgcze szeregowe w danych o
stanie rozrusznika. Btad "wykrycie niedocigzenia silnika" (ULF) blokuje
rozrusznik i moze by¢ przekazywany przez tgcze szeregowe.

B Wykrywanie przekroczenia czasu rozruchu

Ta funkcja zabezpieczen moze byé uzyta do wykrywania rozruchu w
niekorzystnych warunkach. Przyktady takich warunkéw: zablokowanie wirnika
lub niemozno$¢ osiagniecia znamionowej predkosci obrotowe;.

Jezeli rozruch trwa diuzej niz nastawiana wartos¢ czasu (od 10 s do 999 s),
rozrusznik przechodzi w tryb btedu. Funkcja moze by¢ wytgczona.

m Pragdowe zabezpieczenie przecigzeniowe

Rozrusznik wykrywa prad przecigzenia, jezeli prad silnika przekroczy
nastawiony prég nadpradowy (LOC), przez okreslony (nastawiony) czas (tOL).
Prég nadpradowy moze by¢ nastawiony w zakresie od 50% do 300%
znamionowego pradu silnika.

Dozwolony czas przecigzenia moze by¢ ustawiony w zakresie 0,1 do 60 s.

Ta funkcja moze by¢ aktywna tylko w stanie ustalonym.

Funkcja wykrywania moze wywotywaé alarm lub bfad. Moze by¢ takze
wytaczona. Alarm "wykrycie pradu przecigzenia" moze by¢ wskazywany za
pomoca skonfigurowanego wyjscia cyfrowego i/ lub przekazywany przez tagcze
szeregowe.

Btad "wykrycie pradu przecigzenia" (OLC) blokuje rozrusznik i moze byé
przekazywany przez tgcze szeregowe w danych o stanie rozrusznika.

m Wykrywanie zmiany kierunku wirowania faz zasilania

Ta funkcja moze by¢ uzyta do wykrywania kierunku wirowania faz silnika oraz,
jezeli jest to mozliwe, do wskazywania btedu, gdy kierunek wirowania jest
odwrécony.

m Czas przed restartem

Ta funkcja moze byé uzyta do kilku kolejnych rozruchéw, ktére moga
spowodowac:

- niedozwolone przegrzanie cieplne aplikacji,

- btad termiczny, ktéry do skasowania bedzie wymagat pracy obstugi
technicznej,

- duze prady (przy odwréconym kierunku wirowania) lub powtarzanie (polecenia
"run/stop").

Po poleceniu zatrzymania, silnik moze restartowac dopiero, gdy uptynie
nastawiony czas opdznienia.

Silnik jest uruchamiany po uptywie czasu opdznienia, gdy jest nadal wazne
polecenie startu lub zostanie wydane nowe polecenie.

Zakres nastawiania: 0 do 999 s.

m Wykrywanie zaniku fazy silnika

Funkcja moze byé zastosowana do dostosowania czutosci zabezpieczenia
wykrywajgcego zanik pradu lub zbyt niski prad w jednej z trzech faz silnika przez
co najmniej 0,5 s lub we wszystkich trzech fazach przez co najmniej 0,2 s.
Warto$¢ minimalnego poziomu pragdu mozna nastawi¢ w zakresie od 5% do
10% znamionowego pradu rozrusznika.

m Restart automatyczny

Po zablokowaniu na skutek bfedu, funkcja zezwala na sze$¢ préb restartu w
odstepach czasu 60 s, jezeli bfgd zaniknie i polecenie startu jest ciggle obecne.
Po szesciu prébach, rozrusznik zostaje zablokowany, a btad bedzie musiat by¢
skasowany przed ponownym zezwoleniem restartu.

Jezeli funkcja jest aktywna, przekaznik btedu pozostaje wzbudzony, gdy wykryte
s3 btedy zaniku fazy zasilania, zaniku fazy silnika lub przekroczenia
dopuszczalnego zakresu czestotliwosci zasilania. Funkcja moze by¢ stosowana
tylko ze sterowaniem 2-przewodowym.
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Zaawansowane funkcje nastawiania

m Ograniczanie momentu

Funkcja przeznaczona przede wszystkim aplikacji o wysokiej bezwtadnosci i
statym momencie obcigzenia (tasmociagi), ogranicza rampe momentu do
wartosci zadane;.

Np. funkcja moze by¢ uzyta dla ograniczenia momentu w czasie rozruchu do
wartosci statej.

Zakres nastawiania: 10% do 200% znamionowego momentu silnika.

m Zwigkszenie poziomu napigcia

Funkcja moze by¢ uzyta do pokonania momentu "ruszenia" (zjawiska
spowodowanego tarciem spoczynkowym lub ruchem mechanicznym). Po
wystaniu polecenia startu, rozrusznik dostarcza do silnika ustalong warto$¢
napigcia przez ograniczony czas, nim nastgpi normalny rozruch. Funkcja moze
by¢ wytaczona.

Nastawia wartosci napiecia zmienia sie w zakresie od 50% do 100%
znamionowego napiecia silnika.

m Podtaczenie rozrusznika do zaciskéw tréjkata silnika

Rozruszniki ATS48pppQ moga byé podtagczone szeregowo z uzwojeniami
silnika potgczonego w tréjkat. Ten rodzaj podtgczen zmniejsza prad
rozrusznikarazy, co umozliwia zastosowanie rozrusznika o nizszym pradzie
znamionowym. Prad znamionowy, nastawy ograniczenia pradu, jak réwniez
prad wysSwietlany podczas pracy sg warto$ciami bezposrednimi i sg pokazane
na silniku. Dla tej aplikacji funkcje hamowania i zatrzymania z kontrolg momentu
sg nieaktywne. Mozliwe jest tylko zatrzymanie wybiegiem. Jezeli funkcja jest
wybrana, zakresy nastawiania znamionowego pradu silnika i pradu
ograniczania znamionowego sg mnozone przez 3. Funkcja ta nie jest
kompatybilna z nastepujgcymi funkcjami: wykrywanie zaniku fazy silnika,
wstepne nagrzanie silnika, kaskada, kontrolowane zatrzymania i hamowanie
dynamiczne.

Dla tego typu konfiguracji nalezy stosowa¢ schematy zalecane na stronie 28.

m Proby z silnikiem niskiej mocy

Funkcja ta moze by¢ uzywana do préb rozrusznika z silnikiem, ktérego moc jest
znacznie mniejsza niz moc rozrusznika. Moze by¢ uzywana np. do sprawdzenia
podtaczen elektrycznych urzadzenia.

Funkcja jest automatycznie odwotywana po wytgczeniu rozrusznika.

Po kolejnym zatgczeniu rozrusznika, rozrusznik powraca do swojej konfiguracji
poczgtkowe;j.

m Aktywacja funkcji kaskadowej

Funkcja ta moze byé¢ stosowana do kaskadowego rozruchu i zwalniania kilku
silnikéw za pomocg jednego rozrusznika.

Zeby zyska¢ maksimum korzysci z kontroli momentu, wskazane jest stosowanie
silnikéw o stosunku mocy od 0.5 do 1.

Schemat oprzewodowania funkcji kaskady silnikéw pokazany jest na stronie 30.
Funkcja ta nie jest kompatybilna z nastepujacymi funkcjami: wstepne nagrzanie
silnika, podtgczenie do zaciskéw tréjkata silnika.

m Czestotliwo$¢ napigcia zasilania
Z ta funkcja moga by¢ wybrane nastepujace czestotliwosci:

- 50 Hz. Tolerancja kontroli btedu czestotliwos$ci: 20%,

- 60 Hz. Tolerancja kontroli btedu czestotliwos$ci: 20%,

- automatyczne wykrywanie czestotliwo$ci napiecia zasilania przez
rozrusznik. Tolerancja kontroli btedu czestotliwosci: 6%.
O 50 Hz lub 60 Hz jest zalecane, jezeli zasilanie jest dostarczane przez zestaw
generatora, pozwalajgc mu na wysoka tolerancje.

m Kasowanie kWh lub czasu pracy
Funkcja ustawia pomiar zuzytej energii (kWh) lub czasu pracy na warto$¢ 0.
Obliczanie wartosci jest uaktywniane po wystaniu sygnatu kasowania.

B Restart automatyczny
Funkcja moze by¢ uzyta dla kasowania kazdej nastawy do wartosci poczatkowej
(nastawy fabryczne rozrusznika, patrz strona 42).
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Funkcje nastaw drugiego silnika
Aby mie¢ dostep do funkcji nastaw drugiego silnika, nalezy jedno wejscie
cyfrowe przyporzadkowaé do funkcji drugiego zestawu parametréw silnika.
Nastawiane funkcje i zakresy sa identyczne dla obu zestawéw parametréw
silnika.
Nastawy s3g nastepujace (patrz strona 43):
- prad znamionowy silnika,
- ograniczanie pradu,
- czas rampy przyspieszania,
- poczatkowy moment rozruchowy,
- czas rampy zwalniania,
- prog przefgczania zwalniania kontrolowanego na zatrzymanie wybiegiem,
- maksymalny moment graniczny.

Funkcje komunikacyjne
Altistart 48 dostarczany jest z wieloweztowym tgczem szeregowym RS 485 z
protokotem Modbus jako standard. kgcze szeregowe jest konfigurowane w
menu Configuration:
O adres rozrusznika, ktéry moze byé ustawiany w zakresie do 0 do 31,
o predkos¢ transmisji, ktéra moze by¢ ustawiona na: 4800, 9600 lub 19200 b/s,
o format danych. Moga by¢ wybrane ponizsze formaty danych:

- 8 bitéw danych, kontrola nieparzystosci, 1 bit stopu,

- 8 bitéw danych, kontrola parzystosci, 1 bit stopu,

- 8 bitéw danych, bez parzystosci, 1 bit stopu,

- 8 bitéw danych, bez parzystosci, 2 bity stopu..
O czas przerwy, ktéry moze by¢ ustawiony w zakresie 1 s do 60 s.

Zaawansowane rozwigzania dialogu PowerSuite
Zaawansowane rozwigzania dialogu PowerSuite (patrz strony 20 i 21) oferuja
nastepujace korzysci:

O podtaczenie do rozrusznika Altistart dostep do funkcji nastawiania, kontroli i
sterowania,

o wyswietlanie komunikatow w postaci prostych tekstow w 5 jezykach
(angielskim, francuskim, niemieckim, hiszpanskim i wtoskim),

O przygotowanie i zachowanie nastaw na dysku twardym,

o poréwnywanie i edycja nastaw za pomoca narzedzi automatyki biurowej,

O pobieranie nastaw rozrusznika do komputera i zatadowanie ich z komputera
do rozrusznika.

Funkcje kontrolne i pomiarowe

Funkcje pomiarowe i kontrolne dostarczaja nastepujacych informaciji:
m Cos ¢, wyswietlany w zakresie 0,00 do 1,00.
m Stan cieplny silnika: 100% odpowiada stanowi cieplnemu silnika pobierajacego ciagle
prad znamionowy.
m Prad silnika: wyswietlany w A w zakresie 0 do 999 A i w kA w zakresie 1000 do 9999 A.
m Czas pracy odpowiadajacy catkowitej liczbie godzin pracy rozrusznika podczas
nagrzewania, przyspieszania, stanu ustalonego, zwalniania kontrolowanego,
hamowania i dziatania z ciagtym ominigciem. Jest wy$wietlany w h w zakresie 0 do 999
h i kh w zakresie 1000 do 65536 h.
m Moc czynna: wy$wietlana w zakresie 0 do 255%, gdzie 100% odpowiada mocy przy
pradzie znamionowym i pefnym napigciu.
m Moment silnika: wy$wietlany w zakresie 0 do 255%, gdzie 100% odpowiada
znamionowemu momentowi silnika.
m Moc czynna pobierana: wyswietlana w kW. Warto$¢ napigcia liniowego musi by¢
skonfigurowana. Doktadno$¢ pomiaru zalezy od réznicy napigcia skonfigurowanego i
napiecia rzeczywistego.
m Energia czynna w kWh wyswietlana w PowerSuite.
m Ponizsze stany rozrusznika sg pokazywane na wy$wietlaczu stanu aktualnego:
O rozrusznik bez polecenia startu i nie zasilony,
O rozrusznik bez polecenia startu i zasilony,
O przyspieszanie / zwalnianie w trakcie,
O praca w stanie ustalonym,
o hamowanie w trakcie,
O rozrusznik w trybie ograniczania pradu,
O czas opdznienia rozruchu nie minat.
m Ostatni bfgd. WysSwietlany ostatni btad, ktdry sig wydarzyt.
m Kierunek wirowania faz. Wy$wietlany jest kierunek wirowania (zgodny lub przeciwny).
m Kod blokady terminala
o Kod dostgpu moze stuzy¢ do zabezpieczenia dostepu do parametréw nastawiania
i konfiguracji rozrusznika. Widoczne sa tylko parametry kontrolne i pomiarowe.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

1/0 Assighments

Logic Inputs -

Logic Inputs

LIl STOP
LI2 RN

Force to freewhesl stop

LI4  Forced local

Passible assignments

Reset thermal overload
Fault reset
Motor 2 parameters

Przypisywanie wejsc¢
cyfrowych z PowerSuite na
palmtopie.

Funkcje wejs¢ cyfrowych
Rozrusznik ma 4 wejscia cyfrowe:

m 2 wejscia cyfrowe (RUN i STOP) sg zarezerwowane dla polecen
uruchamiania / zatrzymania, ktére moga by¢ wysytane za pomoca zestykéw
stabilnych lub impulsowych.

O Sterowanie 2-przewodowe: uruchamianie i zatrzymanie jest kontrolowane
przez jedno wejscie cyfrowe. Stan "1" wejscia cyfrowego steruje
uruchamianiem, a stan "0" steruje zatrzymaniem.

O Sterowanie 3-przewodowe: uruchamianie i zatrzymanie jest kontrolowane
przez 2 oddzielne wejscia cyfrowe. Zatrzymanie nastepuje po otwarciu (stan "0")
wejscia STOP. Impuls na wejsciu RUN jest zapamietany, az do otwarcia wejscia
STOP.

m 2 wejscia cyfrowe (LI3 i LI4) moga by¢é skonfigurowane na nastepujace
funkcije:

O Zatrzymanie wybiegiem: w przypadku potgczenia z poleceniem hamowania
lub zatrzymania kontrolowanego, aktywacja tego wejscia cyfrowego spowoduje
zatrzymanie silnika wybiegiem.

0O Btad zewnetrzny: umozliwia rozrusznikowi wykrycie zewnetrznego btedu
uzytkownika (poziom, ci$nienie, itd.). Rozrusznik przechodzi w tryb btedu, gdy
zestyk zostanie otwarty.

o Wstepne nagrzanie silnika: stuzy do ochrony silnika przed zamarznigciem
lub by zapobiec zmianom temperatury silnika, moggcym spowodowac
kondensacje. Gdy wejscie cyfrowe jest aktywne, nastawiony prad ptynie przez
silnik, przez czas nastawiony w zakresie 0 do 999 s. Prad nagrzewa silnik, nie
powodujgc obracania wirnika. Funkcja ta nie jest kompatybilna z funkcjami:
podtaczenie do zaciskdéw tréjkata silnika i kaskada.

o Wymuszenie sterowania lokalnego: jezeli stosowane jest tagcze szeregowe,
funkcja ta moze by¢ uzyta to zmiany sterowania sieciowego (przez tacze
szeregowe) na sterowanie lokalne (za pomoca terminala)..

o Wstrzymanie wszystkich zabezpieczen: umozliwia wymuszenie dziatania
rozrusznika w trybie awaryjnym, przez zlekcewazenie podstawowych btedéw
(np. w systemie usuwania dymu). Uwaga: ten rodzaj zastosowan uniewaznia
gwarancje rozrusznika.

0 Kasowanie btedu cieplnego silnika: umozliwia zdalne kasowanie btedu.

o Aktywacja funkcji kaskadowej: w przypadku, gdy zabezpieczenie cieplne
silnika jest wytaczone i przekaznik R1 jest skonfigurowany jako izolujacy
przekaznik btedu. Moze by¢ zastosowana do uruchamiania i zwalniania kilku
silnikdw, jeden po drugim, za pomoca jednego rozrusznika (zobacz schematy
aplikacyjne na stronach 30 i 31).

o Kasowanie wszystkich btedow: umozliwia zdalne skasowanie wszystkich
bteddw.

O Drugi zestaw parametréw silnika: umozliwia wybér drugiego zestawu
parametréw dla uruchamiania i zwalniania dwdch réznych silnikéw za pomoca
jednego rozrusznika.
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Rozruszniki silnikowe
Altistart 48 - urzgdzenia do tagodnego
rozruchu i zatrzymania

170 Assignments

Logic Inputs |

Logic Dutputs Anskeg Outpnti

i) The AD vahue = 20mA * Thesmal state (%) / ASC

Analog Dutputs
A Mokor overload

Pasuble asmgnments

NO
MWotor cusrent

Motor tiog

Power laclos
(Active powe:

(LT T |

Hedp

|

Przypisywanie wyjscia analogowego PowerSuite

na komputerze.

Tablica kompatybilnosci funkciji

Funkcje

Zatrzymanie
kontrolowane

Hamowanie
dynamiczne
Wymuszenie
zatrzymania
wybiegiem
Zabezpieczenie
cieplne
Wykrywanie zaniku
fazy silnika
Podtaczenie do
zaciskow tréjkata
silnika

Préby z silnikiem
niskiej mocy

Silniki w kaskadzie
Wstepne nagrzanie
silnika

Hamowanie
dynamiczne

Zatrzymanie
kontrolowane

Funkcje kompatybilne
Funkcje niekompatybilne
Niemozliwe

(1) Zanik fazy silnika nie jest wykrywany.
(2) Brak zabezpieczenia cieplnego podczas wstepnego nagrzewania silnika.

Wymuszenie
zatrzymania
wybiegiem

Funkcje wyjs¢ cyfrowych

Rozrusznik ma 2 wyjscia cyfrowe (LO1 i LO2), ktore w zaleznosci od konfiguraciji,
moga stuzy¢ do zdalnego wskazywania nastepujgcych standéw i zdarzen:
m Alarm cieplny silnika: wskazuje, ze stan cieplny silnika przekroczyt prég alarmowy
i moze stuzyé np. do uniemozliwienia rozruchu silnika, jesli nie jest wystarczajgca
rezerwa cieplna.
m Silnik zasilony: pokazuje, ze w silniku moze by¢ prad.
m Alarm nadpradowy silnika: prad silnika jest wiekszy od nastawionego progu.
m Alarm niedocigzenia silnika: moment silnika jest nizszy od nastawionego progu.
m Alarm czujnika PTC silnika: wskazuje, ze stan cieplny kontrolowany przez silnikowe
czujniki PTC zostat przekroczony.
m Uaktywniony drugi zestaw parametréw silnika.

Funkcje przekaznikéw i wyjscia analogowego

Rozrusznik ma 3 przekazniki, z ktdrych 2 moga byc¢ konfigurowane.
m Koniec rozruchu - przekaznik R2: nie jest konfigurowany. Przekaznik korica
rozruchu steruje stycznikiem omijajacym rozrusznik. Jest zataczany, gdy silnik
zakonczy faze rozruchu. Jest wytgczany po wystaniu polecenia zatrzymania lub w
przypadku btedu. Rozrusznik odzyskuje sterowanie, gdy wystane jest polecenia
hamowania lub zatrzymania kontrolowanego.
m Funkcje przekaznika R1
Przekaznik R1 moze by¢ skonfigurowany jako:
o przekaznik btedu: przekaznik R1 jest zatgczony, gdy rozrusznik jest zasilony i nie
ma bfedu. Jest wytgczany, gdy zdarzy si¢ btad, a silnik przetgcza sie w tryb wybiegu.
o przekaznik izolujacy: zestyk przekaznika R1 zamyka sie po wystaniu polecenia
uruchomienia i otwiera sie po wystaniu polecenia zatrzymania, na koricu
zatrzymywania kontrolowanego lub w przypadku btedu. Stycznik liniowy jest
wyfgczany, a silnik jest odizolowany od sieci zasilajgcej (zobacz schemat aplikacyjny
na stronie 27).
O Funkcje przekaznika R3
m Przekaznik R3
jest konfigurowany do wskazywania tych samych stanéw lub zdarzen wyjscia cyfrowe
LO1 lub LO2 (patrz powyzej).
m Funkcje pradowego wyjscia analogowego AO
o wyjscie analogowe AO dostarcza obrazu nastepujacych wartosci: prad silnika,
moment silnika, stan cieplny silnika, cos?, moc czynna.
O z wyjéciem analogowym zwigzane sg nastepujace nastawy:

- rodzaj dostarczanego sygnatu: 0-20 mA lub 4-20 mA,

- skalowanie sygnatu. Funkcja przyporzadkowuje maksymalng amplitude sygnafu
wyj$cia analogowego (20 mA) wielokrotnosci znamionowej wartosci parametru, ktéra
moze by¢ nastawiona w zakresie 50% do 500%.

Zabezpiecze-
nie cieplne

Wykrywanie
zaniku fazy
silnika

Podtgczeniedo Préby z Silniki w
zaciskow silnikiem niskiej kaskadzie
tréjkata silnika  mocy

Wstepne
nagrzanie
silnika

(1)
(1) (1)

(1)

(&) (1)

Sclénelder
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Rozruszniki silnikowe

Konwencjonalny rozruch tréjfazowego silnika
asynchronicznego

Rozruch bezposredni

g!/in 5WMn m Prad rozruchowy: 4 do 8 krotno$ci pragdu znamionowego.
s s m Moment rozruchowy: 0,5 do 1,5 krotnosci momentu znamionowego.
4 5 m Wiasciwosci:
O silnik z 3 zaciskami, niska lub $rednia moc,
3 15 y. O rozruch pod obcigzeniem
\ ~— \ o duzy udar pragdowy i spadek napiecia,
> 1 O proste wyposazenie,
\ * Mr O gwattowne uruchomienie maszyny.
7/
1 05 > . X
~— = m Bez nastawiania parametréw.
0 N/Ns 0 NN
0 025 05 075 1 0 025 05 075 1
Prad rozruchowy Moment rozruchowy

Rozruch "gwiazda - trojkat"

in 3""/’\"” m Prad rozruchowy: 1,8 do 2,6 krotno$ci prgdu znamionowego.

m Moment rozruchowy: 0,5 krotno$ci momentu znamionowego.

m Wiasciwosci:
o silnik z 6 zaciskami,

4
s \ 15 Y, o rozruch bez obcigzenia lub przy matym momencie obcigzenia,
L7 \ 0O duzy udar prgdowy i uderzenie momentem przy przetgczaniu z gwiazdy na
trojkat,
1
2 ™~ \ N )( Mr O wyposazenie wymaga obstugi technicznej,
4 O podlega naprezeniom mechanicznym przy rozruchu.

1 0,5

\~__//

m Bez nastawiania parametréw.

0 N/Ns 0 N/Ns
0 025 05 075 1 0 025 05 075 1

Prad rozruchowy Moment rozruchowy

Rozruch rezystorami stojana

g/ gWMn m Prad rozruchowy: 4,5 krotnoéci pragdu znamionowego.
s o5 m Moment rozruchowy: 0,5 do 0,75 krotno$ci pragdu znamionowego.
21N ) m Wiasciwosci:
N o silnik z 3 zaciskami, duza moc,
3 N 15 / \ O rozruch ze zwigkszajgcym sie momentem oporowym,
e \ o duzy udar pradowy,
5 1 N o wielkowymiarowe wyposazenie wymagajace obstugi technicznej,
/ Mr o podlega naprgzeniom mechanicznym przy rozruchu..
N~
4

1 0,5 . .

~— 7 | m Bez nastawiania parametréw.
0 N/Ns 0 N/Ns

0 025 05 075 1 0 025 05 075 1

Prad rozruchowy Moment rozruchowy

Rozruch autotransformatorem

glin g Mn m Prad rozruchowy: 1,7 do 4 krotnosci pragdu znamionowego.
5 5 m Moment rozruchowy: 0,4 do 0,85 krotno$ci pragdu znamionowego.
4 5 m Wiasciwosci:
o silnik z 3 zaciskami, duza moc,
3 15 / o duzy spadek napiecia i udar prgdowy po zatgczeniu na petne napigcie,
' e \ O ztozone, wielkowymiarowe wyposazenie wymagajace obstugi technicznej,
> \ 1 //\ O podlega naprezeniom mechanicznym przy rozruchu.
\ Mr
; \ 05 4 )( m Bez nastawiania parametréw.
| S

0 N/Ns 0 N/Ns

0 025 05 0,75 1 0 025 05 0,75 1

Prad rozruchowy Moment rozruchowy
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Rozruszniki silnikowe

kagodny rozruch tréjfazowego silnika
asynchronicznego

Konwencjonalny rozruch elektroniczny przez zmiang napigcia i ograniczanie pradu

Schemat pofaczeri

o

s

o

Kat zapfonu

Id

Id1 / /

MdN_ | \
//
Md1
~—L_L-7 |
0
0 025 05 075 1
Rysunek 1
M

N/Ns

0.6 U Z

N\
%

-

L

0
0 025 05 075
Rysunek 2

1

1 N/Ns

m Rozrusznik z 6 tyrystorami potaczonymi przeciwsobnie w kazdej fazie sieci
stuzy do zasilania tréjfazowych silnikdw asynchronicznych napieciem
narastajgcym stopniowo przy rozruchu.

O Zmieniajgc czas i kat zaptonu tyrystoréw mozna uzyskaé napigcie zasilania,
ktére narasta stopniowo przy statej czegstotliwosci.

o Szybkos$é narastania napiecia wyjsciowego moze by¢ sterowana przez
zadang rampe przyspieszenia lub wartosé ograniczenia pradu, lub przez oba
parametry jednoczesnie.

m Rysunek 1 pokazuje zmiany momentu w zaleznos$ci od prgdu rozruchowego.
m Ograniczenie pradu rozruchowego Id do wartosci zadanej Id1 zmniejszy
moment rozruchowy Md1 do wartosci réwnej stosunkowi kwadratéw pradow Id
ild1.

Przyktad:

Dla silnika z nastgpujacymi parametrami: Ms = 2 Mn dla Id = 6 In, nastawiono
ograniczenie pradu Id1 =3 Inlub 0,5 Id, co da moment rozruchowy: Md1 = Md x 0,52
=2Mnx0,25=0,5Mn.

m Rysunek 2 pokazuje charakterystyke mechaniczng silnika klatkowego w
zalezno$ci od wartosci napiecia zasilania.

Przy statej czestotliwosci moment zmienia sie proporcjonalnie do kwadratu
napiecia. Stopniowe zwigkszanie napiecia zapobiega chwilowym udarom pradu
przy zatgczaniu zasilania.

Zalety rozruchu z rozrusznikiem Altistart 48

m Konwencjonalny rozruch elektroniczny
m Problemy prostowania sg przyczyna:

- naprezen mechanicznych przy rozruchu,

- udaréw hydraulicznych przy przyspieszaniu i zwalnianiu pompy.
Konwencjonalny rozruch elektroniczny wymaga stosowania kilku progéw
ograniczania pradu lub kilku ramp napiecia.

Nastawy stajg sie skomplikowane i trzeba je modyfikowac za kazdym razem po
zmianie obcigzenia.

m Rozruch z Altistart 48

m Altistart 48 steruje momentem umozliwiajac rozruch bez naprezen
mechanicznych i ptynng kontrolg zmian ci$nienia za pomoca jednej rampy
przyspieszania.

m Nastawy sg proste i wydajne, niezaleznie od obcigzenia.
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Schneider Electric Polska Sp. z o.0.

ul. tzecka 24, 02-135 Warszawa
Centrum Obstugi Klienta:
0801171500,022511 84 64

www.schneider-electric.pl
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Poniewaz normy, specyfikacje i projekty zmieniajg sie w czasie, nalezy prosi¢ o potwierdzenie

podanych w niniejszej publikacji informaciji.
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