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Przemiennik czestotliwosci
Altivar 12

Schneider



PF539700

PF538870

PF062317

Prezentacja

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

ATV 12 bariery kontrolne i dojazdowe

ATV 12 kontrola obrotéw miksera

ATV 12 sterowanie stacji pompowej
(4)

Prezentacja

Altivar 12 jest przemiennikiem czestotliwosci do tréjfazowych asynchronicznych
silnikbw o mocach od 0,18 kW do 4 kW.

Altivar 12 jest tatwy do zainstalowania i uruchomienia ,Plug and Play”. Caty proces
projektowania Altivara 12 miat za zadanie otrzymania niezawodnego i prostego

w uzyciu przemiennika czestotliwosci. Jest, to idealne rozwigzanie przeznaczone
dla producentéw maszyn i instalatorow.

Przyktady rozwigzan zastosowanych w przemienniku Altivar 12:

m Ustawienia fabryczne umozliwiajgce uruchomienie bez potrzeby konfiguraciji

m Multi-loader umozliwiajgcy skonfigurowanie napedu bez potrzeby wyjmowania go
z opakowania

m Skrécony czas montazu dzieki oznaczeniom na zaciskach falownika

m Alternatywna opcja dostawy umozliwiajgca otrzymywanie kilkunastu
przemiennikow w jednej paczce (1). Mozliwos¢ zatadowania konfiguracji do kazdego
z napeddw bez potrzeby wyciggania ich z paczki.

Zastosowanie

Zastosowanie do prostych maszyn przemystowych

m Transport poziomy (mate tasmociagi, itd.).

m Maszyny pakujgce (proste etykieciarki, workownice, itd.)

m Aplikacje pompowe (pompy ssace, pompy odsrodkowe, pompy obiegowe, stacje
pompowe, itd.) (A)

m Maszyny wyposazone w wentylatory (wyciagi do powietrza i dymu, maszyny do
foli z tworzywa sztucznego, piece, bojlery, pralki, itd.)

Zastosowanie do maszyn komercyjnych

m Manipulatory (bariery uliczne, ruchome bilbordy reklamowe)

m - Maszyny rehabilitacyjne i rekreacyjne (t6zka rehabilitacyjne, urzgdzenia do
hydromasazu, bieznie do biegania, itd.)

m - Maszyny spozywcze ( miyny, zgniatarki, miksery, itd.)

Inne zastosowania

m Przemyst spozywczy (fermy, szklarnie, itd.)

m Pozostate aplikacje (urzadzenia ruchome lub wymagajgce kontroli obrotow)
m Alternatywa dla aplikacji stosujgcych standardowe rozwigzania:

O Silniki dwubiegowe, silniki pradu statego, naped mechaniczny, itd.

O Silniki jednofazowe do pomp i wentylatoréw sterowanych mechanicznie;

Funkcje
Dodatkowo do standardowych funkcji, w ktére wyposazone sg napedy tej klasy,
Altivar 12 posiada:
® Zmiana kontroli pomigdzy terminalem, a kontrolg lokalng
- Zréznicowany typ kontroli: standardowy, zawansowany, pompy/wentylatory
- Skok czestotliwosci
- Predkosci zadane
- Regulator PID
- Rampa S, rampa U, przetgczanie rampy
- Zatrzymanie wybiegiem, szybkie zatrzymanie
- Tryb manualny JOG
- Konfigurowalne We/Wy logiczne i analogowe
- Zabezpieczenie przecigzeniowe
- Mozliwo$¢ monitorowania stanu We/Wy na wyswietlaczu altivara 12
- Konfiguracja sposobu wyswietlania parametréw napedu
- Historia btedéw
(1) Zalezne od modelu (patrz 12)

A Dostepne

1 potowa 2010

Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Prezentacja (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Oferta

Altivar 12 jest produkowany w zakresie mocy od 0.18 do 4kW z trzema zakresami
zasilania w dwoch wersjach:

m Naped z radiatorem do normalnego $srodowiska i obudowy z wentylatorem:
O 100...120 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.75 kW (ATV 12HeeeF 1)

O 200...240 V jednofazowe, 0.18 kW do 2.2 kW (ATV 12HeeeM2)

O 200...240 V trzyfazowe, 0.18 kW do 4 kW (ATV 12HeeeM3)

m Naped na plycie bazowej do montazu na obudowie maszyny; powierzchnia
obudowy powinna umozliwia¢ odprowadzanie ciepta:

O 100...120 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.37 kW (ATV 12H018F1, P037F1)
Naped z radiatorem Naped na plycie bazowej O 200...240 V jednofazowe, 0.18 kW do 0.75 kW (ATV 12H018M2, PeeeM2)
ATV 12H075M2 ATV 12P075M2 O 200...240V trzyfazowe, 0.18 kW do 4 kW (ATV 12H018M3, PeeeM3)

Uwaga: Napiecie wyjsciowe Altivara 12 wynosi 200...240V trzyfazowe w zalezno$ci od zasilania
sieciowego.

Altivar 12 posiada w standardzie ztgcze RJ45 do komunikacji Modus umieszczone na
spodzie napedu 4.

Altivar 12 spetnia miedzynarodowe standardy IEC/EN 61800-5-1 i IEC/EN 61800-3,
posiada certyfikaty UL, CSA, C-Ticks, NOM, GOST i zostat zaprojektowany zgodnie
z dyrektywg o ochronie srodowiska (RoHS, WEEE) i Europejskiej dyrektywie
umozliwiajgcej uzyskanie znaku C€).

, 2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
( );::}_3 Zastosowanie filtra EMC klasy C1 i tatwy montaz ATV 12eeeeM2 umozliwito
F otrzymanie znaku C€.
Filtr EMC moze by¢ odtgczony przy pomocy wewnetrznego przetgcznika 6.

ATV 12e000F1i ATV 120000M3 s3g zaprojektowane bez filtra EMC. Filtr jest
dostepny jako opcja i moga by¢é zamontowane w celu redukcji poziomu zaktdcen
elektromagnetycznych (patrz strona 14).

ATV 12H075M2 z otwartym
panelem przednim Akcesoria zewnetrzne i opcje
Akcesoria zewnetrzne i opcje moga by¢ uzyte z przemiennikiem ATV12.
m Zestaw ptyty EMC, ptyta do bezposredniego montazu na 35mm szynie, itd.
m Jednostka hamowania potgczona z rezystorem hamowania, dtawiki silnikowe,
dodatkowe filtry wejsciowe EMC, itd.

Narzedzie konfiguracyjne

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Wyswietlacz 4 cyfrowy 1 moze by¢ uzyty do wyswietlania stanu i bledéw napedu,
umozliwia takze modyfikacje i podglad parametréw 2.
Przycisk RUN i STOP 3 sg dostepne po zdjeciu zaslepki 5 z panelu przedniego.

Narzedzia ,,Simple Loader” i ,,Multi-Loader”
Narzedzie ,Simple Loader” umozliwia zduplikowanie konfiguracji z zasilonego
napedu na nastepny zasilony naped.
Narzedzie ,Multi-Loader” umozliwia kopiowanie konfiguracji z komputera PC lub
Narzedzie konfiguracyjne napedu i wgrania do nastepnego napedu bez potrzeby zasilania przemiennika.
,Multi-loader”

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do konfiguracji, ustawien, serwisu i diagnostyki
(funkcja oscyloskopu) przemiennika czestotliwosci Altivar 12. Umozliwia takze
personalizacje menu wyswietlacza. Mozliwe jest potagczenie bezposrednie oraz za
pomoca komunikacji bezprzewodowej Bluetooth.

Terminal

Opcjonalnie Altivar 12 moze by¢ podtgczony do terminala umieszczonego na
obudowie ze stopniem ochrony IP 54 lub 65. Maksymalna temperatura pracy wynosi

© g o 50°C. Terminal daje dostep do tych samych funkgji, co interfejs Cztowiek-Maszyna
o (HMI).
Il I
Terminal z zamknieta Terminal z otwartg przestong:
przestong dostep do przyciskow RUN,
FWD/REV i STOP
Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Srodowisko
Zgodnos$¢ z normami

Przemienniki Altivar 12 zostaty zaprojektowane zgodnie z najsurowszymi
miedzynarodowymi standardami i zaleceniami dotyczacymi elektrycznych urzadzen
sterowania przemystowego (IEC, EN), a w szczegdlnosci: IEC/EN 61800-5-1 (niskie
napiecie), IEC/EN 61800-3 (odpornosci na zaktécenia EMC i emisji zaburzen EMC
przewodzonych i promieniowanych).

Odporno$¢ EMC IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 i 2 (Wymagania EMC i specjalne metody testowania)
IEC/EN 61000-4-2 poziom 3 (odporno$¢ na wytadowania elektrostatyczne)
IEC/EN 61000-4-3 poziom 3 (promieniowanie, czestotliwosci radiowe, odpornos$¢ na
pole elektromagnetyczne)
IEC/EN 61000-4-4 poziom 4 (stany nieustalone)
IEC/EN 61000-4-5 poziom 3 (odporno$¢ na udary)
IEC/EN 61000-4-6 poziom 3 (odporno$¢ na zakiécenia spowodowane przez fale
radiowe)
IEC/EN 61000-4-11 (odpornos$¢ na spadki napigcia, krotkie zaktocenia i zmiany
napigcia)

Emisje EMC ATV 12e000F1 Z dodatkowym filtrem EMC:

przez ATV 12H018M3
przemiennik ATV 12e037M3...eU22M3

m |[EC/EN 61800-3, srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii
Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dlugosci < 5m
Kategoria C2, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugosci < 20m
IEC/EN 61800-3, srodowisko 2 (sie¢ przemystowa):

Kategoria C3, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugos$ci £ 20m

ATV 12e000M2

IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii
Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12 i 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o diugosci < 5m
O Kategoria C2: ATV 12H018M2...e075M2, od 2 do 12 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci <5m i przy 2, 4, 16 kHz dla ekranowanego przewodu
silnika o dtugosci < 10m

O Kategoria C2: ATV 12HU15M2...HU22M2, od 4 do 12 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci <5miiprzy 2, 4,8,12 i 16 kHz dla ekranowanego
przewodu silnika o dtugosci < 10m

Om|OmOO

Z dodatkowym filtrem EMC:

m |EC/EN 61800-3, srodowisko 1 (sie¢ publiczna) ograniczony rozdziat energii

O Kategoria C1, przy 2, 4, 8, 12i 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika

o dlugosci £20m

O Kategoria C2, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dlugo$ci <50m
m |[EC/EN 61800-3, Srodowisko 2 (sie¢ przemystowa):

O Kategoria C3, od 2 do 16 kHz dla ekranowanego przewodu silnika o dtugosci < 50m

Znakowanie C€

Przemienniki noszgce znak C€ sg zgodne z Dyrektywg europejska niskiego napiecia
(2006/95/EC) i EMC (2004/108/EC)

Certyfikacje produktu

UL, CSA, NOM, GOST i C-Tick

Stopien ochrony

IP 20

Odpornos¢ na drgania
naszynie 1.1

Przemiennik nie zamocowany

Zgodnie z IEC/EN 60068-2-6:
O amplituda 1,5 mm od 3 do 13 Hz
O 1gnod13do 200 Hz

Odpornos¢ na udary
mechaniczne

15 gn dla 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Maksymalne zanieczyszczenie
otoczenia
Definicja izolacji

Stopien 2 zgodnie z IEC/EN 61800-5-1

Warunki srodowiskowe
Uzytkowania

IEC 60721-3-3 klasy 3C3 i 3S2

Wilgotnosé wzgledna

%

5...95 bez kondensaciji i $ciekania wody, zgodnie z IEC 60068-2-3

Zewnetrzna Praca ATV 12H018F1, HO37F1 °C -10...+ 40 bez przewymiarowania (1)
temperatura ATV 12H018M2...H075M2 Do + 60, po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej (1) i przewymiarowaniem
powietrza ATV 12H018M3...HO75M3 pradu o 2.2% na kazdy dodatkowy stopien (2)
Dookota ATV 12Peceee
urzadzenia ATV 12H075F 1 G -10...+ 50 bez przewymiarowania
ATV 12HU15M2, HU22M2 Do + 60, po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej (1) i przewymiarowaniem
ATV 12HU15M3...HU40M3 pradu o 2.2% na kazdy dodatkowy stopien (2)
Przechowywanie ATV 12eeeeee °C -25..+70
Maksymalna wysokos¢ pracy ATV 12eeeeee m 1000 bez przewymiarowania
ATV 12e000F 1 m Do 2000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
ATV 12e000M?2 dodatkowe 100m
ATV 12e000M3 m Do 3000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
dodatkowe 100m
Pozycja pracy 10¢ 10°
Maksymalny kat w stosunku do /'YV‘\
pionu W
(1) Mozliwe sposoby montazu, strona 16-19
(2) Krzywe doboru sg dostepne w ,Podreczniku uzytkowania” dostepnym na stronie
www.schneider-electric.pl.
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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CharakterystyKi (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyki przemiennika

Zakres czestotliwosci wyjsciowej Hz 0.5...400
Konfigurowalna czestotliwos¢ przetaczania kHz Znamionowa czestotliwo$¢ przetaczania: 4kHz bez przewymiarowania w pracy ciagtej
Mozliwos¢ konfiguracji od 2 do 16 kHz w trakcie pracy przemiennika
Powyzej 4 kHz dla pracy ciagtej, nalezy przewymiarowac¢ prad przemiennika:
m 10% dla 8 kHz
m 20% dla 12 kHz
m 30%dla 16 kHz
Powyzej 4 kHz przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwo$¢ przetagczania
w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury.
Krzywe doboru sg dostepne w ,Podreczniku uzytkowania” dostgepnym na stronie
www.schneider-electric.com.
Zakres predkosci 1...20
Moment chwilowy 150...170% momentu znamionowego w zaleznos$ci od mocy napedu i typu silnika
Moment hamujacy m do 70% momentu znamionowego bez rezystora hamowania
m do 150% momentu znamionowego z modutem hamowania (opcjonalne) przy
duzym momencie bezwtadnosci
Maksymalny prad chwilowy 150% znamionowego pradu przemiennika przez 60s
Typy kontroli silnika m Standardowy (napieciowo/czestotliwosciowy)
m Zaawansowany (kontrola wektorowa)
m Pompy/wentylatory (Kn? charakterystyka kwadratowa)
Charakterystyki elektryczne
Zasilanie Napigcie \' 100 - 15% do 120 + 10% jednofazowe dla ATV 12eeeeF1
200 - 15% do 240 + 10% jednofazowe dla ATV 12eeeeM2
200 - 15% do 240 + 10% tréjfazowe dla ATV 12eeeeM3
Czestotliwosé Hz 50...60 +5%
Isc (prad zwarciowy) A < 1000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania jednofazowego
<5000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania tréjfazowego
Napigcie zasilania i wyjsciowe Zasilanie przemiennika Napigcie wyjsciowe przemiennika do silnika
ATV 12e000F 1 \' 100...120 jednofazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 12e000M2 v 200...240 jednofazowe
ATV 12e000M3 v 200...240 trzyfazowe
Maksymalna dtugos¢ Przewdd ekranowany m 50
przewodow silnikowych Przewdd nieekranowany m 100
Poziom hatasu ATV 12H018F1, HO37F1 dBA 0
ATV 12H018M2...HO75M2
ATV 12H018M3...H075M3
ATV 12Peeceee
ATV 12H075F1 dBA 45
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3...HU40M3 dBA 50
lzolacja elektryczna Izolacja elektryczna pomiedzy modutem zasilania, a modutem kontrolnym (wejécia,
wyjscia, zasilanie)
Charakterystyki potagczen
(zaciski przemiennika do zasilania sieciowego, zaciski silnika i modutu hamujacego)
Zaciski przemiennika R/L1, S/L2/N, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, PA/+, PC/-
Maksymalny przekroj ATV 12H018F1, HO37F1 3.5 mm? (AWG 12)
przewodéw i moment ATV 12H018M2...HO75M2 0.8 Nm
zaciskania ATV 12H018M3...H075M3
ATV 12P037F1
ATV 12P037M2...P075M2
ATV 12P037M3, PO75M3
ATV 12H075F1 5.5 mm? (AWG 10)
ATV 12HU15M2, HU22M2 1.2Nm
ATV 12HU15M3...HU40M3
ATV 12PU15M3...PU40M3
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyki elektryczne (modut kontrolny)

Dostepne zasilanie wewnetrzne Zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowe:

m jedno zasilanie 5 V === (+ 5%) dla potencjometru zadajgcego (2.2 do 10 kQ2),
maksymalny prad 10 mA

m jedno zasilanie 24 V = (-15%/+20%) dla wej$¢ sterujgcych, maksymalny prad
100 mA

Wejscie analogowe Al 1 konfigurowane wejscie analogowe napieciowe lub pragdowe:

m Wejscie analogowe napieciowe: 0...5 V = (tylko zasilanie wewnetrzne)
lub 0...10 V ==, impedancja 30 kQ

m Wejscie analogowe pradowe: X-Y mA z mozliwoscig programowania X i Y
od 0 -20 mA, impedancja 250 Q

Czas prébkowania: < 10 ms

Rozdzielczo$¢: 10 bitow

Doktadnos$é: + 1% przy 25°C

Liniowo$¢: + 0.3% maksymalnej warto$ci

Ustawienia fabryczne: jako wejécie napigciowe

Wyjscie analogowe AO1 1 konfigurowane wyjscie analogowe napieciowe lub prgdowe:

m Wyjscie analogowe napigciowe: 0...10 V ===, minimalna impedancja obcigzenia 470 Q
m Wyjscie analogowe pragdowe: 0 to 20 mA, maksymalna impedancja obcigzenia 800 Q
Czas ods$wiezania: < 10 ms

Rozdzielczos¢: 8 bitow

Doktadnos$¢: + 1% przy 25°C

Wyjscia przekaznikowe R1A,R1B,R1C 1 zabezpieczone wyjécie przekaznikowe, N/O i N/C z punktem wspdlnym

Minimalna zdolno$¢ przetgczania: 5 mAdla 24 V —

Maksymalna zdolno$¢ przetgczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ =1iL/R=0ms): 3Adla250 V ~ lub 4 A
dla30V—=

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ =0.4iL/R=7ms): 2Adla250V ~ lub 30V ==

Ll wejscia cyfrowe LI1...LI4 4 konfigurowalne wejscia cyfrowe, kompatybilne z PLC poziom 1, standard IEC/
EN61131-2

24V == wewnetrzne lub 24 V === zewnetrzne zasilanie (min. 18V, maks. 30V)

Czas probkowania: <20 ms

Tolerancja czasu prébkowania: = 1 ms

Ustawienia fabryczne z 2-przewodowa kontrolg

m LI1: naprzéd

m LI2...LI4: nie skonfigurowane

Jest mozliwe wielokrotne przypisanie, czyli zmieszanie kilku funkcji na jednym wejsciu
(np. LI1 przypisane do funkcji naprzéd i do predkosci zadanej 2, LI3 przypisane do
funkcji wstecz i do predkosci zadanej 3)

Impedancja 3.5 kQ

Logika pozytywna Ustawienia fabryczne
Stan 0 jesli<5V, stan 1jesli> 11V
Logika negatywna Konfigurowalne za pomocg oprogramowania
Stan 0 jesli >16V lub wejscie nie podtgczone, stan 1 jesli <10V
Wyjscie cyfrowe LO1 Jedno 24 V = wyjscie otwarty kolektor, konfigurowalne jako logika pozytywna lub

logika negatywna, kompatybilne z poziomem 1 PLC, standard IEC/EN 61131-2
Maksymalne napiecie: 30 V

Liniowos$é: + 1%

Maksymalny prad: 10mA (100mA z zewnetrznym zasilaniem)

Impedancja: 1 kQ

Czas od$wiezania: < 20 ms

Logika:

m 24V —logika pozytywna

m 0V logika negatywna

Maksymalny przekréj przewodu We/Wy i moment mocowania 1.5 mm? (AWG 14)
0.5Nm

Rampy przyspieszenia i hamowania Profile ramp:

m Liniowaod1do999,9s

m Rampa S

m Rampa U

Automatyczna adaptacja czasu rampy zwalniania, jesli jest przekroczona zdolno$¢
hamowania. Mozliwe zatrzymanie tej adaptacji (z uzyciem modutu hamowania).

Hamowanie awaryjne Za pomoca prady statego: automatycznie, gdy tylko czestotliwo$¢ wyjsciowa spadnie
do < 0,2 Hz, okres nastawiany od 0,1 do 30 s lub ciggle, prad nastawiany od 0 do 1,2 In

Zabezpieczenia przemiennika Zabezpieczenie termiczne przeciw przegrzaniu

Zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ migdzy fazami wyj$ciowymi
Zabezpieczenie nadprgdowe miedzy fazami wyj$ciowymi a ziemig

Obwadd bezpieczenstwa podnapieciowy i nadnapigciowy zasilania liniowego
Funkcja wykrywania zaniku fazy w zasilaniu liniowym, przy zasilaniu tréjfazowym

Zabezpieczenia silnika Zabezpieczenie termiczne zintegrowanie w przemienniku ciggle obliczajgce 1t
Rozdzielczos¢ czestotliwosci Wyswietlacz: 0.1Hz
Wejécia analogowe: konwerter A/C 10-bitowy
Stata czasowa do zmiany wartosci zadanej ms 20+ 1ms
Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Charakterystyki (kontynuacjia)  Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Charakterystyka portow komunikacyjnych

Protokoét Modbus
Struktura Konektor 1 RJ45 konektor
Interfejs fizyczny 2-przewodowy RS 485
Typ transmisji RTU
Predkos$¢ transmisji Konfigurowalna poprzez interfejs HMI, wyswietlacz lub oprogramowanie SoMove:
4800bps, 9600bps lub 38400 bps
Liczba urzadzen Maksymalnie 31
Polaryzacja Bez impedanc;ji polaryzacji. Musi by¢ zagwarantowana przez system (np. w master
PLC)
Adresowanie 1 do 247, konfigurowalne przez interfejs cztowiek-maszyna, wyswietlacz lub
oprogramowanie SoMove
Funkcje Profil Oparte na IEC 618000-7-301 (profil CiA 402)
Wymiana danych Czytanie rejestrow (03) maksymalnie 29 stow
Zapisywanie pojedynczych rejestréw (06) maksymalnie 29 stéw
Zapisywanie kilku rejestréw (16) maksymalnie 27 stow
Czytanie/Zapisanie kilku rejestréow (23) maksymalnie 4/4 stow
Czytanie identyfikacji urzadzenia (43)
Monitorowanie komunikac;ji Moze by¢ wstrzymane. Czas odpytywania moze by¢ ustawiony pomiedzy 0.1 i 30s
Diagnostyka Przez interfejs Cztowiek- Na wyswietlaczu
maszyna lub wyswietlacz

Charakterystyki momentowe (typowa charakterystyka)
T/n Ponizsze krzywe przedstawiajg moment ciggty i chwilowy dla silnikéw z chtodzeniem

2 wymuszonym i wiasnym.
Jedyna réznica polega na zdolnosci silnika do dostarczenia wysokiego ciggtego
17 + momentu dla predkosci mniejszych niz potowa predkosci znamionowe;.
4
1,50 1 Silnik z chtodzeniem wtasnym: ciggty moment uzyteczny (1)
125 2 Silnik z chtodzeniem wymuszonym: ciggty moment uzyteczny
3 Chwilowe przecigzenie do 60s
| Y 4 Chwilowe przecigzenie do 2s
0,95 5 Moment przy predkosci ponad znamionowej przy statej mocy (2)
0,75 (1) Dla mocy < 250 W, przewymiarowanie wynosi 20% zamiast 50% dla niskich czestotliwosci
1 (2) Czestotliwos$¢ znamionowa imaksymalna w'yj\'éciowa moga by¢ konfigurowane od 0.5 do
0,50 400 Hz. Maksymalna predko$¢ mechaniczna silnika musi byc¢ sprawdzona u producenta.
0,25
0
0 25/30 50/60 75/90 100/120 Hz

Zastosowania specjalne

Zastosowanie z silnikiem o mocy innej niz znamionowa moc przemiennika

Urzadzenie moze zasila¢ kazdy silnik, ktéry ma moc znamionowg mniejszg niz ta do, ktorej jest przeznaczone, przy zatozeniu, ze minimalna
wartosc¢ pradu jest zgodna z: 1th=0.2 x In przemiennika.

Dla silnikéw o mocach nieznacznie wigkszych niz moc przemiennika, nalezy sprawdzi¢ czy prad pobierany nie przewyzsza ciggtego pradu
wyjsciowego przemiennika.

Potaczenie réwnolegte silnikow

-1 L1 M int Prad znamionowy przemiennika powinien by¢ wigkszy lub rowny sumie pradéw
Altivar 12 o — % @ wszystkich dotgczonych silnikow. W tym przypadku nalezy obwdd kazdego silnika
Dtawik wyposazy¢ w zabezpieczenie termiczne wykorzystujgce przekazniki termistorowe
siinikowy | In2 lub zabezpieczenie nadpradowe przecigzeniowe.
Lx Inx Zastosowanie dtawikéw silnikowych (1) jest zalecany w nastepujgcych przypadkach:
m Jedli trzy lub wiecej silnikow jest potgczonych réwnolegle
L ‘ m Jesli diugos¢ przewodoéw silnikowych (L), tacznie z L1,L2,Lx jest diuzsza niz
In przemiennika > In1 + In2 + Inx ‘ dozwolona maksymalna dtugo$¢ przewodow silnikowych (2)
L=L1+L2+Lx

(1) Referencje na stronie 15
(2) Maksymalne dtugo$ci przewodoéw silnikowych patrz strona 8

taczenie silnika na wyjsciu przemiennika
taczenie jest mozliwe przy odblokowanym przemienniku.

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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PF080604

PF080607

PF080619

PF080623

PF080651

Referencje

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Przemienniki z radiatorem, przemienniki na ptycie

bazowej

ATV 12H018M2

ATV 12H075M2

ATV 12HU40M3

ATV 12PU22M3

Przemienniki z radiatorem

Silnik Zasilanie sieciowe Altivar 12

Moc na Maks. Prad Moc Maks. Maks. Maks. Moc Referencja Waga

tabliczce liniowy pozorna spodzie- ciaglyprad prad rozproszo- (2)

znamio- (3) wany wyjsciowy  chwilowy naprzy

nowej (1) liniowy Isc  (In) (1) dla 60s maks.

obciazeniu
(In) (7)
przyU, przyU, przy U, przy U,

kW HP A A kVA kA A A w kg

Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (4)

018 0.25 6 5 1 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018F1 (5) 0.700
037 05 114 93 1.9 1 2.4 3.6 29 ATV 12H037F1 0.800
075 1 189 157 33 1 4.2 6.3 48 ATV 12H075F1 1.300

Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4) (6)

018 0.25 34 2.8 1.2 1 1.4 21 18 ATV 12H018M2 (5) (7)  0.700
0.37 055 59 4.9 2 1 24 3.6 27 ATV 12H037M2 (7) 0.700
055 075 8 6.7 2.8 1 3.5 5.3 34 ATV 12H055M2 (7) 0.800
075 1 10.2 85 3.5 1 4.2 6.3 44 ATV 12H075M2 (7) 0.800
1.5 2 178 149 6.2 1 7.5 11.2 72 ATV 12HU15M2 (8) 1.400
2.2 3 24 202 84 1 10 15 93 ATV 12HU22M2 (8) 1.400

Zasilanie trzyfazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4)

018 0.25 2 1.7 0.7 5 1.4 21 16 ATV 12H018M3 (5) 0.700
0.37 0.55 3.6 3 1.2 5 2.4 3.6 24 ATV 12H037M3 0.800
075 1 6.3 5.3 2.2 5 4.2 6.3 41 ATV 12H075M3 0.800
1.5 2 1.1 93 3.9 5 7.5 11.2 73 ATV 12HU15M3 1.200
2.2 3 149 125 5 5 10 15 85 ATV 12HU22M3 1.200
3 - 19 159 6.6 5 12.2 18.3 94 ATV 12HU30M3 2.000
4 5 238 199 83 5 16.7 25 128 ATV 12HU40M3 2.000

Przemienniki na ptycie bazowej

Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (4)
0.18 0.25 6 5 1 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018F1 (5) 0.700
- - 1.4 93 1.9 1 24 3.6 29 ATV 12P037F1 (9) 0.700
Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (4) (6)
0.18 0.25 3.4 2.8 1.2 1 1.4 2.1 18 ATV 12H018M2 (5)(7) 0.700
- - 5.9 4.9 2 1 24 3.6 27 ATV 12P037M2 (9) 0.700
- - 8 6.7 2.8 1 3.5 53 34 ATV 12P055M2 (9) 0.700
- - 102 85 3.5 1 4.2 6.3 44 ATV 12P075M2 (9) 0.700
Zasilanie trzyfazowe
0.18 0.25 2 1.7 0.7 5 1.4 2.1 16 ATV 12H018M3 (5) 0.700
- - 3.6 3 1.2 5 24 3.6 24 ATV 12P037M3 (9) 0.700
- - 6.3 53 22 5 4.2 6.3 41 ATV 12P075M3 (9) 0.700
- - 1.1 93 3.9 5 7.5 1.2 73 ATV 12PU15M3 (9) 1.000
- - 149 125 5 5 10 15 85 ATV 12PU22M3 (9) 1.000
- - 19 15.9 6.6 5 12.2 18.3 94 ATV 12PU30M3 (9) 1.600
- - 238 199 8.3 5 16.7 25 128 ATV 12PU40M3 (9) 1.600

(1) Warto$ci sg podane dla znamionowej czestotliwosci przetgczania 4 kHz przy pracy ciggtej. Jesli praca ciggta jest powyzej

4 kHz, prad znamionowy przemiennika powinien by¢ przewymiarowany o 10% dla 8 kHz, 20% dla 12 kHz i 30% dla 16 kHz.
Czestotliwo$¢ przetaczania moze by¢ konfigurowalna pomiedzy 2 i 16 kHz dla catego zakresu przemiennika. Powyzej 4 kHz
przemiennik automatycznie zredukuje czestotliwo$¢ przetgczania w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury.

Krzywe doboru sg dostepne w ,,Podreczniku uzytkowania” dostepnym na stronie www.schneider-electric.pl.

(2) Waga produktu bez opakowania

(3) typowa wartosc dla mocy silnika i przewidywanego maksymalnego liniowego pradu zwarciowego Isc.

(4) Min. (U1) i maks. (U2) napigecie zasilania: 100(U1)...120V(U2) , 200(U1)...240V(U2).

(5) Z powodu stabego odprowadzania ciepta, ATV 12H018e e jest dostarczany tylko w wersji z ptytg bazowa.

(6) Przemiennik dostarczany z zintegrowanym filtrem EMC kategorii C1. filtr moze byc¢ odigczony.

(7) Dostepny po 14 sztuk: dodaj TQ na koricu referencji. Np. ATV 12HU22M?2 staje sie ATV 12H018M2TQ.

(8) Dostepny po 7 sztuk: dodaj TQ na koricu referencji. Np. ATV 12HU22M2 staje sie ATV 12HU22M2TQ.

(9) Aby dobrac odpowiedni ATV 12Peeeee, uzyj instrukcji dla Altivara 12 w wersji z ptytg bazowg dostepng na stronie

www.schneider-electric.pl.

ATV 12HU15M2TQ (8)

Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:

strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Referencje (kontynuacja)

Altivar 12

Akcesoria, narzedzia konfiguracji

Przemienniki czestotliwosci

Akcesoria
g Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
£ kg
Plyta montazowa do zamocowania na szynie 1. 35mm ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A9 804 0.290
ATV 12H018M2...H075M2
ATV 12H018M3...H075M3
ATV 12H075F1 VW3 A9 805 0.385
ATV 12HU15M2, HU22M2
VW3A y ATV 12HU15M3, HU22M3
34980 ATV 12HU30M3, HU40M3 VW3 A9 806 0.410
Zestaw EMC ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A9 523 0.170
S om B Umozliwia on potgczenie zgodne z normami EMC ATV 12H018M2...HO075M2
g =5 = (patrz strona 21). ATV 12H018M3...H075M3
OB el Zestaw zawiera: ATV 12P037F1
s m Plyte EMC ATV 12P037M2...P075M2
VW3 A9 523 W Zaciski ] ATV 12P018M3...P075M3
m Akcesoria do montazu ATV 12H075F1 VW3 A9 524 0.190
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3, HU22M3
ATV 12PU15M3, PU22M3
g ; Jg\i, ATV 12HU30M3, HU40M3 VW3 A9 525 0.210
: e of ATV 12PU30M3, PU40M3
oS o R
VW3 A9 524 +15V/+24V konwgrter napiecia ) ATV 12000000 VW3 A9 317 -
Podtagczone bezposrednio do terminala kontrolnego
Narzedzie konfiguracyjne
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Oprogramowanie konfiguracyjne SoMove i akcesoria
g Oprogramowanie SoMove ATV 12e00000 - -
E Oprogramowanie stuzgce do konfiguracji i diagnostyki
Przemiennika Altivar 12.
SoMove jest dostepny na stronie www.schneider-electric.com lub
na ptycie DVD ROM VW3 A8 200
Przewéd USB/RJ45 ATV 12e00e0e TCSMCNAM3MO002P -
VW3A8 114 Wyposazony w konektor USB i RJ45.
Przeznaczony do potgczenia PC z Altivarem 12.
Dtugos¢:2,5m
Adapter Modus- Bluetooth® ATV 12ee000e VW3 A8 114 0.155
Przeznaczony do bezprzewodowego potgczenia pomiedzy
Altivarem 12i PC.
Zestaw zawiera:
m 1 Adapter Bluetooth z konektorem RJ45 (zasigg 10m, klasa 2)
m 1x0,17m przewdd z 2 konektorami RJ45, ... (1)
Adapter USB-Bluetooth®dla PC - VW3 A8 115 0.200
Wymagane dla PC, ktére nie sg wyposazone w odbiornik
Bluetooth. Podtgczany do portu USB w PC.
Zasigg 10m (klasa 2)
Narzedzia Simple Loader, Multi-loader i niezbedne przewody
Narzedzie Simple Leader ATV 12000000 VW3 A8 120 -
Przeznaczony do kopiowania konfiguracji z jednego przemiennika
do drugiego.
Przemienniki musza by¢ zasilone.
Narzedzie jest dostarczane z przewodem z 2 konektorami RJ45
Narzedzie Multi —Loader 1 ATV 12000000 VW3 A8 121 -
Przeznaczone do kopiowania konfiguracji do PC
lub przemiennika.
Konfiguracja napedéw Przemienniki nie musza by¢ zasilone.
w paczce za pomocq Dostarczane w zestawie:
narzedzia Multi-Loader B 1 przewdd z 2 konektorami RJ45
VW3 A8 121 + przewod m 1 przewdd z konektorem USB typ Ai mini USB typ B
VW3 A8 126 m 1 karta pamigci SD 2 GB
m 1 adapter RJ45 zenski/zenski
m 4 bateria 1.5V AA/LR6
Multi-Loader przewod 2 ATV 12000000 VW3 A8 126 -
Do potgczenia narzedzia Multi-Loader z Altivarem 12. Przewdéd programowanie
z konektorem RJ45 po obydwu stronach. w opakowaniu
(1) Zawiera takze inne komponenty stuzgce do podigczenia urzgdzeri Schneider Electric.
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Referencje (kontynuacja)

Altivar 12

Przemienniki czestotliwosci

Narzedzie konfiguracyjne, zdalny wyswietlacz,

modut i rezystor hamowania, dodatkowy filtr EMC

PF080659

VW3 A1 006 z otwartg
pokrywg:

Dostep do przyciskéw RUN/
FWD/REV i STOP

PF080623
===

W-
| ==
[ 7§
=

i; cen
o

VW3A7 701

PF080669

VW3A4 416

PF080672

ATV 12H075M2 z zestawem

Narzedzie konfiguracyjne (kontynuacja)

Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Oprogramowanie SoMobile do telefonéw komoérkowych (1)
Oprogramowanie SoMobile umozliwia podglad parametrow ATV 12e00000 - -
przemiennika za pomocg telefonu komérkowego wyposazonego
w bezprzewodowg komunikacje Bluetooth. Wymagany jest adapter
Modus-bluetooth VW3 A8 114 (patrz strona 14).
Moze by¢ takze uzyte w celu zapamietania konfiguraciji,
importowania lub eksportowania z PC.
Oprogramowanie SoMobile jest dostepne na stronie
www.schneider-electric.com.
Wyswietlacz zdalny i przewody
Zdalny wyswietlacz IP 54 stopien ochrony VW3 A1 006 0.250
Do zamocowania interfejsu HMI na IP 65 stopien ochrony ATV 12000000 VW3 A1007 0.275
drzwiach obudowy z IP 54 lub IP 65
wymagany jest takze przewod
VW3 A1 104 Ree
Przewodd do zdalnego wyswietlacza Dtugos$é: 1 m ATV 12e00000 VW3 A1 104 R10 0.050
Jest wyposazony w 2 konektory RJ45.  Djygosc: 3 m ATV 12e0000e VW3 A1 104 R30 0.150
Do potaczenia zdalnego wyswietlacza
VW3 A1 006 lub VW3 A1 007 do
Altivara 12.
Modut i rezystory hamowania
Opis Warto$é Sredniamoc Do przemiennikow Referencja Waga
rezystan- przy 40°C
cji przy
20°C
Q w kg
Modut hamowania - - ATV 12e000eF1 VW3 A7 005 0.285
Do podtaczenia do szyny DC. ATV 12e000M2
Potrzebuje przynajmniej jednego ATV 12H018M3...HU22M3
rezystora hamowania. ATV 12P037M3...PU22M3
Do montazu na szynie 1.r 35mm
AM1 ED, musi by¢ zamoéwiona
oddzielnie (2).
Rezystory hamowania 100 58 ATV 12ee00eF 1 (3) VW3 A7 701 1.580
Ochrona (IP 20) ATV 12H018M2...HU15M2 (3)
Jesli zastosowany zostat rezystor ATV 12H018M3...HU15M3 (3)
inny niz zalecany nalezy zastosowaé ATV 12P037M2...P075M2 (3)
zabezpieczenie termiczne. ATV 12P037M3...PU15M3 (3)
60 115 ATV 12HU22M2 (4) VW3 A7 702 1.660
ATV 12HU22M3 (4)
ATV 12PU22M3 (4)
Rezystory hamowania 100 32 ATV 12ee00eF 1 (3) VW3 A7 723 0.605
Bez ochrony (IP 00) ATV 12H018M2...HU15M2 (3)
Jesli zastosowany zostat rezystor ATV 12H018M3...HU15M3 (3)
inny niz zalecany nalezy zastosowac¢ ATV 12P037M2...P075M2 (3)
zabezpieczenie termiczne. ATV 12P037M3...PU15M3 (3)
68 32 ATV 12HU22M2 (4) VW3 A7 724 0.620
ATV 12HU22M3 (4)
ATV 12PU22M3 (4)
Dodatkowy filtr EMC
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Dodatkowy filtr EMC ATV 12H018F1...HO37F1 VW3 A4 416 1.120
Do zgodnosci z wymaganiami norm IEC/EN 61800-3, ATV 12H018M2...HO75M2
kategorie C1, C2 lub C3, w $rodowisku 1 (sie¢ publiczna lub 2 ATV 12P037F1
(sie¢ przemystowa), w zaleznos$ci od mocy przemiennika. ATV 12P037M2...PO75M2
Sprawdz charakterystyki z ,Emisjg zaktocen EMC” na 8 stronie ATV 12H075F1 VW3 A4 417 1.455
dopuszczalnej dtugosci przewodéw ekranowanych zgodnie ATV 12HU15M2. HU22M?2
ATV 12H018M3...H075M3 VW3 A4418 1.210
ATV 12P037M83... PO75M3
ATV 12HU15M3, HU22M3 VW3 A4419 1.440

ATV 12PU15M3, PU22M3

(1) Narzedzie SoMobile wymaga standardowego telefonu komérkowego; nalezy sie skontaktowac ze strong

www.schneider-electric.pl.
(2) Patrz strona www.schneider-electric.com.

(3) Minimalna warto$c rezystora: 75 Q.
EMC VW3 A9 523, (4) Minimalna warto$¢ rezystora: 51 Q.
montowanym na filtrze
EMC VW3 A4 416
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Referencje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Dtawiki silnikowe, Potgczenie Modbus, dokumentacja,

czesci zamienne

ATV 12 VW3 A4 55e

Diawiki silnikowe

7777777 Opis Prad znamionowy Do przemiennikéw Referencja Waga
Al L e @ A kg
A~ Dtawiki silnikowe 4 ATV 12H018F1, HO37F1 VW3 A4 551 1.880
””” Wymagania: ATV 12H018M2...H055M2
—@ m Przy pofagczeniu wigcej niz 2 ATV 12H018M3, HO37M3
silnikéw rownolegle ATV 12P037F1
m Jesli catkowita dlugo$¢ przewodow ATV 12P037M2, P055M2
—@ silnikowych (L) przekracza ATV 12P037M3
| maksymalng dopuszczalng diugos¢ 10 ATV 12H075F1 VW3 A4 552 3.700
L (patrz strona 8). ATV 12H075M2, HU15M2
ATV 12H075M3, HU15M3
Dtawiki silnikowe ATV 12P075M2
ATV 12P075M3, PU15M3
16 ATV 12HU22M2 VW3 A4 553 4.100
ATV 12HU22M3, HU30M3
ATV 12PU22M3, PU30M3
30 ATV 12HU40M3 VW3 A4 554 6.150
ATV 12PU40M3
‘ Polaczenie szeregowe Modbus
[} Sterownik Opis Numer Dlugosé Referencja Waga
2 programowalny m kg
S Twido (1) . . . ’
g Potaczenia za pomoca rozgateziaczy i konektorow RJ45
o Rozgateziacz Modbus 1 - LU9 GC3 0.500
23 Wyposazony w 10 konektoréw RJ45
g 2] Przewéd do komunikacji szeregowej Modbus 2 0.3 VW3 A8 306 R03 0.025
Lgé Wyposazony w 2 konektory RJ45 1 VW3 A8 306 R10 0.060
& 3 VW3A8306R30  0.130
Rozgateziacz T Modbus 3 0.3 VW3 A8 306 TF03 0.190
(z zintegrowanym przewodem) 1 VW3 A8 306 TF10 0.210
Rezystor terminujacy R=1200Q 4 - VW3 A8 306 RC 0.010
Przyktad potgczenia sieci (3) (4) C=1nf
Modbus za pomocg Do konektoréw RJ45 -
rozgateziacza i konektorow R=150Q 4 VW3 A8 306 R 0.010
RJ45 -
Dokumentacja
Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
Zawartosc¢ oferty ,,Przemienniki czgstotliwosci” ATV 12000000 VW3 A8 200 0.100
na DVD ROM
Zawartosé (5):
m Dokumentacja techniczna (instrukcja programowania,
instalacja manualna,)
m Oprogramowanie SoMove, katalogi
m Broszury
5 Czesci zamienne
E Opis Do przemiennikéw Referencja Waga
kg
VZ3 V1302 Wentylatory ATV 12H075F1 VZ3 V1301 0.160
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3...HU40M3 VZ3 V1302 0.150
(1) Patrz katalog sterownika programowalnego Twido.
(2) Przewdd zalezy od typu kontrolera lub PLC.
(3) Zamawiany po 2 sztuki.
(4) Zalezy od architektury sieci.
(5) Zawartos¢ DVD ROM jest takze dostepna na stronie www.schneider-electric.pl
Prezentacja: Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 16 do 20 strony 20 do 22 strony 24 do 35
15
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Wymiary, Przemienniki czestotliwosci

Zalecenia montazowe Altivar 12
Przemienniki z radiatorem

Przemienniki z radiatorem (7)
ATV 12H018F1, HO37F1, ATV 12H018M2...H075M2, ATV 12H018M3...H075M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 523 (dostepne jako opcja)

= =1

205 /L2 Il

(N7

)| =
U

]
o
]

2 x M5 $ruba

189,5

c1

|

ATV 12 b c c1 H

HO018F1 (7), HO18M2 (1), HO18M3 (1) 142 102.2 34 131
HO37F1, HO37M2, HO37M3 130 121.2 53 120
HO055M2, HO75M2, HO75M3 130 131.2 63 120

(1) Z powodu stabego odprowadzania ciepta, ATV 12H018e e sg dostepne
wytgcznie w wersji z ptytg bazowa. MoZliwy jest takze montaz konwencjonalny
(przemiennik z radiatorem) lub na obudowie maszyny (przemiennik z ptytg
bazowg).

ATV 12H075F1, ATV 12HU15M2, HU22M2, ATV 12HU15M3, HU22M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 524 (dostepne jako opcja)

w
i 0000° P ‘nonoow‘
225/ : 1T [
08 - &)= 1 [ &
- (e ‘ i 0 2xM5 sruba
|- I a
T ot — SIS [Io] Tl el —— [ GOO0
[ B A 96 @ 6] ‘ @
el
= 93 = Ie 1o
105 ‘ ~0
90 M5 £
ATV 12 b b1 c
HO075F1, HU15M2, HU22M2 142 188.2 156.2
HU15M3, HU22M3 143 189.3 131.2
ATV 12HU30M3, HU40M3
Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 525 (dostepne jako opcja)
0
oy o
S oToT A ' il ] ) A0 o LO‘L
4x@5 ] A ]
& il =9
ol g 4 2 i U 0
—| — - ©
L1 H“‘“““‘\ 8 | 2xM5sruba
H%HHHD N 7
1
141,2 = ‘i
61,5 _|
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Schematy: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Wymiary (kontynuacja),
Zalecenia montazowe

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12
Przemienniki na ptycie bazowe]

Przemienniki na ptycie bazowej

ATV 12P037F1, ATV 12P037M2...P075M2, ATV P037M3...P075M3

[
o 2x35
NIRY)
I3
102,2 =
ATV 12PU15M3, PU22M3
w0
o ~000°]
2x@5 e
o ™ gi.’g. o
o 3 e
0000
| |
982 | - 03 L=
105
ATV 12PU30M3, PU40M3
[
o| ¢
&

159

Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 523 (dostepne jako opcja)

(MM o
|d : el
il
i
Ly

£

\3»1\

—

2 x M5 $ruba

189,5

Przemiennik z zestawem EMC VW3 A9 524 (dostepne jako opcja)

T T oo
Ll

I H‘ |

i
ik

i
1
LAY
R

T L

2 x M5 $ruba

189,3

=
=

(O |~ § ) 000 ©°. 9

230,6

2 x M5 $ruba

39,5

Zalecenia montazowe dla montazu na obudowie maszyny (przemienniki ATV 12Peeees)

142

131

o N
eoﬁi

z72

Przyktad obszaru chtodzenia dla ATV
12P037M2

(1) 2 x @ M4 gwintowane otwory
(2) Minimalny obszar

Uwaga: Ogdlne opisane zasady powinny by¢ dostosowane do $rodowiska
pracy. Patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowg dostepna na stronie
www.schneider-electric.com

Przemienniki ATV 12Peeee moga by¢ montowane na (lub w) stalowej
lub aluminiowej obudowie, nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
® Maksymalna temperatura otoczenia: 40°C

® Montaz pionowy + 10°

m Przemiennik powinien by¢é montowany w centralnej czesci
obudowy z mozliwoscig odprowadzania ciepta.

m Miejsce montazu powinno by¢ gtadkie (max 100 ym)

Jesli warunki pracy, sg bliskie maksymalnym limitom (moc, cykl

i temperatura) nalezy sprawdzi¢ powyzsze warunki i monitorowac stan
cieplny przemiennika.

Prezentacja: Charakterystyki:
strony 4 do 6 strony 6 do 12

Schematy: Funkcje:
strony 20 do 22 strony 24 do 35
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Przemienniki czestotliwosci

Akcesoria, zdalny wyswietlacz modut i rezystor
hamowania, dtawiki silnikowe, filtry EMC

Wymlary (kontynuacja)
Altivar 12
Akcesoria
Plyty montazowe do montazu na szynie 1.+ 35mm
VW3 A9 804 VW3 A9 805
I P
3 = D@E O
. B
1 LS
37,9 40, 105
Opcje
Zdalny wyswietlacz
VW3 A1 006
<34
17,5 ‘
.l
r @28
-
S - &l 3
(eeYe) TKJ '
LT 50| 23 [l20.4] \4x@35

Rezystory hamowania
VW3 A7 701, 702
(2 wolne przewody 0,5m)

Zalecenia montazowe

VW3 A9 806
[0
0O |\ O
g (<) (<)
- 0y O
:
< 45
40, 1455

Modut hamowania
VW3 A7 005
(montaz na szynie 1.r 35mm)

VW3 A7 723, 724

95
22
‘ﬂ:ﬂl 2
= '} - A I
o
['2)
Ay
2100 2100 2100, 2100 Il e
o T =~
3 4x25
A\
3 130 =l ]40||.=
v Y N 60
95 4x@6x12/ |_ 70
VW3 b H
A7701 295 275
A7702 395 375
Dtawiki silnikowe Dodatkowy filtr EMC
VW3 A4 551...554 VW3 A4 416...419
Qo
o T
.:.JI—L:. 4xQ24,5
e R o
H G 8xD 8
L—J ‘ ‘ ‘ ‘ XD R Lo B )
(] G1
C = L G ‘ =
cl a ! ‘ ‘
a
VW3 a b C @ G Gl H 7} VW3 a b c G H
A4 551 100 135 55 60 40 60 42 6x9 A4 416 75 194 30 61 180
A4552,A4553 130 155 85 90 60 805 62 6x12 A4417 117 184 40 97 170
A4 554 155 170 115 135 75 107 90 6x12 A4418 75 194 40 61 180
A4419 117 190 40 97 170
18 Scl&neider
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Zalecenia montazowe

Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12

Zalecenia montazowe

&
¢ O
=

m Montaz w pozycji pionowejt + 10°.

m Unika¢ montazu w poblizu elementow grzejnych
m Nalezy zapewni¢ odpowiednig ilo$¢ wolnego miejsca do cyrkulacji powietrza w celu

chtodzenia (konwekcja, wentylacja).

Temperatura pracy w zaleznosci od sposobu zamontowania
Sposob montazu

Przemienniki z naturalng konwekcja

Przemienniki z wentylatorem

ATV 12H018F1, HO37F1
ATV 12H018M2...HO75M2
ATV 12H018M3...HO75M3

ATV 12H075F1
ATV 12HU15M2, HU22M2
ATV 12HU15M3...HU40M3

Temperatura otoczenia (1)

Temperatura otoczenia (1)

Typ montazu A -10...+40°C -10...+50°C
Do +50°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
T oco n oo o oo 0 kazdy stopien powyzej 40°C
=0)| > 50 mm =0)|_> 50 mm =0
l = ) =)
TG00 ﬁ [Sfelee) ﬁ [Sfelee) ﬁ
Typ montazu B (2) -10...+40°C (3) -10...+50°C
Do +60°C z przewymiarowaniem prgdu 2% na Do +60°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
kazdy stopien powyzej 40°C kazdy stopien powyzej 50°C
Typ montazu C (2) -10...+40°C -10...+50°C
Do + 60°C z przewymiarowaniem prgdu 2% na Do +60°C z przewymiarowaniem pradu 2% na
\ \ \ kazdy stopien powyzej 40°C kazdy stopien powyzej 50°C
I 000 g 000 0 000 -10...+50°C na metalowej ptycie
=0

0

UOOOT

> 50 mm A

UOOOT

Zz50 mm || £=C

UOOOT

(1) Warto$c¢ podana dla czestotliwosci przetgczania 4kHz przy pracy ciagfej.
Powyzej 4 kHz dla pracy ciggtej, nalezy przewymiarowac prad przemiennika o 10% dla 8 kHz, 20% dla 12 kHz, 30% dla 16 kHz.
Powyzej 4kHz w przypadku przekroczenia dopuszczalnej temperatury przemiennik automatycznie obnizy czestotliwosc przetgczania.
Patrz charakterystyki doboru w instrukcji programowania, dostepne na stronie www.schneider-electric.pl.
(2) Usun pokrywe zabezpieczajgcg z umieszczong na osfonie gérnej przemiennika.

(3) Maksymalna warto$¢ zalezna od mocy przemiennika i warunkéw pracy; Patrz charakterystyki doboru w instrukcji programowania, dostepne na stronie

www.schn

eider-electric.pl

Prezentacj

a.

strony 4 do 6

Charakterystyki:
strony 6 do 12

Referencje:
strony 12 do 16

Schematy:

strony 20 do 22

Funkcje:
strony 24 do 35

Electric
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Schematy Przemienniki czestotliwosci

Altivar 12
Przemienniki

Zalecane schematy

Typowe schematy dla ATV 12eeeeF1, ATV 120000 M2
Zasilanie jednofazowe

Typowe schematy dla ATV 12eeeeM3
Zasilanie trzyfazowe (sekcja zasilania) (1)

ERN:

Logika negatywna (2)

ur
o
11

2

4

6

::I ::I q A T A

}7‘: — Oigiii :7ﬂ7£ Sigﬂ‘
55 dORE FEEEE 555
~ | | of <[ el

Al
‘3

— w
N \‘I Ay :‘

K | Seo KM =N
1] Nj> v«i wl
MLS 2 PRLs g s |
4 ~ 2 g =~z & F |
| 2 |
I - o ) |
| = = |
i 5§ = |

0...10Vv
or
0-20 mA

Uwaga: zastosuj filtry przeciwzaktéceniowe we wszystkich obwodach blisko przemiennika lub podtgczonych do tego samego obwodu, takich jak przekazniki,
styczniki, elektrozawory, lampy fluorescencyjne, itp.

Kompatybilne komponenty (catkowita lista referenciji patrz katalog , Wytgczniki, styczniki i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub na stronie
www.schneider-electric.pl)

Numer Opis
A1 Przemienniki ATV 12eeeeF1 LUB ATV 12e00eM2 (patrz strona 12)
A2 Przemiennik ATV 12eeeeM3 (patrz strona 12)
KM1

Stycznik (tylko jesli obwdd kontrolny jest niezbedny; patrz strona 23)

P1 Potencjometr referencyjny 2.2 kQ SZ1 RV1202 Moze by¢ zastgpione potencjometrem 10 kQ (maksymalnie).

Q1 Wylacznik (patrz strona 23)

Przyktadowe schematy dla cyfrowych i analogowych We/Wy

2-przewodowa kontrola 3-przewodowa kontrola Wejscie analogowe Wejscie analogowe skonfigurowane pradowo

skonfigurowane
napigciowo
! ATV 12e0000e | ! ATV 12000000 | ATV 12e0e0e0e | ATV 12000000 |
3 g | z | z |
[ - ° N - ) = =
S S | % 5 5 3 | < 3 | < 3 |
[— J [ ?,,\ ,,,,,,,,,,,,,,, Ay _
T I o,
2.2kQ...10kQ 0-20 mA
- Potencjometr 4-20 mA
LI1: Naprzéd LI1: Stop @ referencyin i
Lle: Wstecz LI2: Naprzéd Iy Zasilanie
Lle: Wstecz Zewnetrzne 10 V

Przyktadowe schematy dla cyfrowych We/Wy zasilanych przez zewnetrzne zrodto 24 V —— (5)

Potaczenie logika pozytywna

>
o

+24V O———

24V =
Zasilanie

Potaczenie logika negatywna

24V =
Zasilanie

(1) Sekcja kontrolna jest potgczona w ten sam sposob jak przemienniki ATV 12eeeeF1 ATV 120000M2.

(2) Potaczenie jako logika pozytywna lub logika negatywna jest konfigurowana za pomocg parametréw; konfiguracja fabryczna to logika pozytywna.
(2) Przekaznik btedu do sygnalizacji stanu przemiennika.
(3) Terminale R/L1, S/L2/N i T/L3 sg umieszczone na gorze przemiennika. Pozostate terminale sg umieszczone od spodu przemiennika.
(4) Patrz katalog ,Zasilacze PHASEO”

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Schematy (kontynuacja), Przemienniki czestotliwosci

zalecenia montazowe Altivar 12
Modut i rezystory hamowania, dtawik silnikowy,

dodatkowy filtr EMC

Zalecane schematy (kontynuacja)
Modut hamowania VW3 A7 005 uzywany Dtawiki silnikowe VW3 A4 551...554
zrezystorem hamowania VW3 A7 701, 702, 723, 724

ATV 12e0000e ATV 12e00000

+ 1 PA : o
Modut hamowania | SWgsAtg;tla.mowanla &
VW3A7005 | "

PB a

U um

Dodatkowy filtr EMC VW3 A4 416...419
Zasilanie jednofazowe Zasilanie trzyfazowe

?
;

VW3 A4 416, 417

| ! |
| ! |
oal o
| | |
0oLt Lio—
| bl |
SILNO+0L2 26—
r
1 |
| I
Lo
Y
R/L1WL1 L1
RS
|
R

ATV 12e00eF 1
ATV 12e000M2

S/L2
TIL3

|

Podtaczenie zapewniajagce zgodnosé z normami EMC

Zasada
m Musi by¢ potagczenie ekwipotencjalne pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem
m Stosowanie ekranowanych uziemionych po obu stronach przewodéw silnikowych, kontrolnych, rezystora i modutu hamowania.
B Zapewnienie maksymalnej separacji pomiedzy przewodami zasilania i silnika

Schemat montazu

Metalowa ptyta do zamocowania na przemienniku (uziemienie)

Przemiennik Altivar 12

Nieekranowane przewody zasilajgce

Nieekranowane przewody do przekaznika btedu

Ekranowanie przewodoéw 6 i 7 zamontowane i uziemione jak najblizej

przemiennika:

- Zdjecie izolacji z przewodu w miejscu zamocowania ekranu

- Zamontowanie przewodu na ptycie 1 przyczepiajgc zacisk w miejscu zdjetej

izolaciji.

Ekran musi by¢ odpowiednio mocno przymocowany, aby zapewni¢ odpowiedni

kontakt.

Do przewodow 6 i 7, uziemienie musi by¢ przymocowane po obu stronach. Jesli

zastosowane, sg terminale posrednie, to muszg by¢ umieszczone

w ekranowanej puszce.

6 Ekranowany przewod do podtgczenia silnika.

7 Ekranowany przewod do podtgczenia przewodow kontrolnych. Do aplikacji
wymagajgcych kilku przewodnikéw stosowac przewody o matym przekroju
(0,5mm2)

8 Nieekranowany przewdd do podtgczenia modutu hamowania.

9 Przewdd PE (zielono-zotty)

10 Przetgcznik do odtgczenia zintegrowanego filtra EMC w przemienniku ATV

8 4 9 7 12e000M2

AP ON=

Uwaga: Potgczenie ekwipotencjalne pomiedzy przemiennikiem, silnikiem i ekranem przewodéw nie anuluje potrzeby podfgczenia przewodu ochronnego PE
(zielono-z6tty) do odpowiednich zaciskéw kazdego z urzgdzen. Przy zastosowaniu filtra EMC powinien on by¢é zamontowany ponizej przemiennika i podtgczony

bezposrednio do linii zasilania przy pomocy nieekranowanego przewodu. Potgczenie 3 do przemiennika jest wykonywane za pomocag przewodu wyjsciowego filtra.
Zastosowanie w systemie uziemienia IT

Stosowaé monitor Schneider Electric XM200, ktéry jest kompatybilny z nieliniowymi obcigzeniami. Przemienniki ATV 12eeeeM2 majg

zintegrowany filtr EMC.

Przy zastosowaniu w systemie uziemienia IT filtr mozZe by¢ odtgczony za pomoca przetgcznika 10, ktéry jest dostepny bez usuwania
przemiennika.

Scl&neide_r 21
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Potgczenia do
samodzielnego montazu

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Rozruszniki silnikowe: zasilanie jednofazowe
100...120 Vi 200...240 V

Zastosowanie

Proponowane zestawienia umozliwiaja:
m Ochrone ludzi i urzadzen (w przypadku zwarcia)
m Umozliwiajg ochrone przemiennika w przypadku zwarcia w sekcji mocy.

Dwa typy kombinacji sg mozliwe

m Przemiennik + wytgcznik: Zestawienie minimalne

m Przemiennik + wytgcznik + stycznik: Kombinacja minimalna ze stycznikiem
w przypadku koniecznosci zastosowania obwodu kontrolnego

Rozruszniki silnikowe

Standardowe Przemiennik Zestawienie z obwodem kontrolnym

moce czestotliwosci (wytacznik + stycznik)
silnikow Minimalne zestawienie Stycznik
;r_zr,y;f:;ywych (tylko stycznik) TeSys
50/60 Hz Wytacznik Zakres Maksymalny (1)
P silnikowy TeSys regulacji prad zwarcia
3) Icu
Wytacznik
modufowy (4)
kw HP A kA
M1 A1 Q1 KM1
*% "’% Zasilanie jednofazowe: 100...120 V 50/60 Hz (5)
Q- or Q- 0.18 0.25 ATV12HO18F1 GV2ME14 6...10 >100 LC1 K09
C60N 2P \7 \ GV2 eeee GV2L10 6.3 >100
::l ::l 2-polowe C60N 10 10
0.37 0.5 ATV 12e037F1 GV2 ME16 9...14 >100 LC1 K12
p p GV2L16 14 >100
NI 2-polowe C6ON 16 10
KM1: ‘_! m! 075 1 ATV 12H075F1 GV2 ME21 17...23 50 LC1 D25
TeSys LC1 eee NN GV2L22 25 > 50
ol tomak el BN 2-polowe C60N 20 10
o Zasilanie jednofazowe: 200...240 V 50/60 Hz (5)
Al 0.18 0.25 ATV12H018M2 GV2 MEO08 25.4 >100 LC1 K09
ATV 126 S GV2L08 4 >100
ATV 120000MM2 5 2-polowe C60N 6 10
g 0.37 055 ATV12¢037M2 GV2ME14 6...10 >100 LC1 K09
GV2L10 6.3 > 100
A 2-polowe C60N 10 10
0.55 0.75 ATV 12¢055M2 GV2 ME14 6...10 >100 LC1 K09
506,240\ sinik GvaL14 10 >100
trzyfazowy 2-polowe C6ON 10 10
asynchroniczny 075 1 ATV 12075M2  GV2 ME16 9..14 >100 LC1K12
Rozruszniki z jednofazowym zasilaniem GVL16 14 >100
2-polowe C60N 16 10
1.5 2 ATV 12HU15M2 GV2 ME21 17...23 50 LC1D18
GV2L20 18 >100
2-polowe C60N 20 10
2.2 3 ATV 12HU22M2 GV2 ME32 24..32 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
2-polowe C60N 32 10

(1) Kompletna lista referencji dla stycznikéw TeSys patrz katalogi ,Wytgczniki, styczniki
i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub strona www.schneider-electric.pl.
(2) Moc silnikéw do kombinacji z przemiennikiem ATV 12He e e @ @ do tej samej mocy.
Do kombinacji z przemiennikiem ATV 12Peeeee , patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowg
dostepna na stronie www.schneider-electric.pl.
(3) Wytaczniki silnikowe TeSys:
- GV2 MEee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny z przyciskiem
- GV2 Lee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny pokrettem
(4) 2 polowy wytgcznik modutowy C60N
(5) Moze by¢ zintegrowany w urzgdzeniach podtgczonych do gniazda zasilania:
- Jesliprad jest < 16 A, potgczenie do jednofazowego gniazda zasilania, 10/16 A 250 V ~

- Jesli prad jest > 16 A, potgczenie do jednofazowego gniazda zasilania zgodnego z normag

IEC 60309
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 4 do 6 strony 6 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Potgczenia do
samodzielnego montazu
(kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Rozruszniki silnikowe: zasilanie trzyfazowe
200...240V

Q1: S\ or \7T\T\ Q1:
C60N 4P GV2 eeee

N < ©
| | |
KM1: ~1 ol vl
TeSysLC1 eeee s ! 5\ ' \ '
W przypadku SN N
obwodu kontrolnego ol <l of

A1:
ATV 12e000M3

M1:

200..240 V silnik
trzyfazowy
asynchroniczny

Rozruszniki z tréjfazowym zasilaniem

Rozruszniki silnikowe (kontynuacja)
Standardowe Przemiennik Zestawienie z obwodem kontrolnym

moce czestotliwosci (wytacznik + stycznik)
silnikéw Minimalne zestawienie Stycznik
zfiygf:wyc“ (tylko stycznik) TeSys
50/60 ;;;y Wytacznik Zakres Maksymalny (1)
) silnikowy TeSys pradowy prad zwarcia
(3) pracy Icu
Wytacznik
modutowy (4)
kW  HP A kA
M1 A1 Q1 KM1
Zasilanie trojfazowe: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 0.25 ATV12H018M3 GV2 MEO07 1.6..25 >100 LC1 K09
GV2L07 25 >100
4-polowe C60N 6 10
0.37 0.55 ATV12e037M3 GV2MEO08 25..4 >100 LC1 K09
GV2L08 4 >100
4-polowe C60N 6 10
075 1 ATV 12¢075M3  GV2 ME14 6..10 >100 LC1 K09
GV2L14 10 >100
4-polowe C60N 10 10
1.5 2 ATV 12e¢U15M3 GV2 ME16 9..14 >100 LC1K12
GV L16 14 >100
4-polowe C60N 16 10
2.2 3 ATV 12e¢U22M3 GV2 ME20 13...18 >100 LC1D18
GV2L20 18 >100
4-polowe C60N 20 10
3 - ATV 12e¢U30M3 GV2 ME21 17..23 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
4-polowe C60N 20 10
4 5 ATV 12eU40M3 GV2 ME32 24..32 50 LC1 D25
GV2L22 25 50
4-polowe C60N 32 10

Kombinacja wytgcznika C60N/moduty Vigi C60

C60N Vigi C60
2-polowy/4-

polowy

Zakres (A) Zakres (A) Typ (5) Czutos¢
6 25 A'si” 30 mA
10 25 A'si” 30 mA
16 25 A‘si” 30 mA
20 25 A'si” 30 mA
32 40 A'si” 30 mA

Zalecenia w przypadku zastosowan specjalnych:

m Przekazniki réznicowopragdowe RH10/RH21/RH99/RHU z oddzielnymi przektadnikami
Ferrantiego, sg kompatybilne tak dtugo jak ich typ i czuto$¢ odpowiada wartosciom podanym
w powyzszej tabeli.

m Zaleca sie stosowanie jednego wytgcznika réznicowoprgdowego na przemiennik. W tym
przypadku wytacznik typu B nie moze by¢ umieszczony na odptywie wytgcznika typu Alub AC.

(1) Kompletna lista referencji dla stycznikéw TeSys patrz katalogi ,Wytaczniki, styczniki

i przekazniki silnikowe do 150A TESYS” lub strona www.schneider-electric.pl.

(2) Moc silnikéw do kombinacji z przemiennikiem ATV 12He e eee o tej samej mocy.

Do kombinacji z przemiennikiem ATV 12Peeeee , patrz instrukcja dla Altivara 12 z ptyta bazowg
dostepna na stronie www.schneider-electric.pl.

(3) Wytgczniki silnikowe TeSys:

- GV2 ME e e: Wytacznik silnikowy magneto — termiczny z przyciskiem.

- GV2 Lee: Wytgcznik silnikowy magneto — termiczny z pokrettem

(4) 4- polowy wytacznik modutowy C60N

(5) Dla dodatkowego zabezpieczenia przy dotyku bezposrednim, przy zasilaniu tréjfazowym
i dostepie do zaciskéw szyny DC (PA+/PC-), dodatkowy modut powinien by¢ typu B i mie¢
czuto$c¢ 30 mA.

Prezentacja:
strony 4 do 6

Charakterystyki:
strony 6 do 12

Referencje: Wymiary: Funkcje:
strony 12.do 16 strony 16 do 20 strony 24 do 35
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Funkcje Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Spis tresci funkcji
Ustawienia fabryczne przemiennika

Prezentacja strona 25
Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Opis strona 25
Funkcje aplikacyjne
Zakres predkosci strona 26
Predkosci zadane strona 26
Trzy dodatkowe predkosci wysokie strona 26
Tryby kontrolne strona 26
Regulator PID strona 27
Konfiguracja poziomu wej$¢ logicznych strona 27
Monitoring We/Wy strona 27
Praca naprzéd / wstecz strona 27
Sterowanie 2-przewodowe strona 27
Sterowanie 3-przewodowe strona 27
Czasy ramp przyspieszania i zwalniania strona 27
Druga rampa strona 28
Profile ramp przyspieszania i zwalniania strona 28
Adaptacja rampy zwalniania strona 28
Typy zatrzymania strona 28
Limitacja czasu pracy z niskg predkoscig strona 29
Konfiguracja wejscia analogowego Al1 strona 29
Automatyczny restart strona 29
Automatyczne chwytanie wirujgcego obcigzenia z wykryciem predkosci strona 29
Drugie ograniczenie pragdowe strona 30
Automatyczne hamowanie DC strona 30
Typy sterowania silnikiem strona 30
Czestotliwos$¢ przetgczania, redukcja szumu strona 30
Skok czestotliwosci strona 30
Tryb reczny JOG strona 30
Przekaznik btedu, odblokowanie strona 31
Zabezpieczenie termiczne przemiennika strona 31
Zabezpieczenie termiczne silnika strona 31
Monitoring strona 31
Zabezpieczenie przed niedocigzeniem strona 32
Zabezpieczenie przecigzeniowe strona 32
Kasowanie btedu strona 32
Zabezpieczenie kodem strona 32
Konfiguracja wyj$¢ logicznych LO1 strona 32
Konfiguracja wyj$¢ analogowego AO1 strona 32
Funkcje aplikacyjne pompowe (A)
Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej strona 33
Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej zatagczanej na sztywno strona 33
Zabezpieczenie przed niedocigzenia strona 34
Zabezpieczenie przecigzeniowe strona 34
Funkcja uspienia / wybudzenia strona 34
Monitoring sprzgzenia regulatora PID strona 34
Detekcja pracy bez obcigzenia strona 34
Szybki start strona 35
Automatyczny restart w przypadku btedu niedocigzenia lub przecigzenia strona 35
Konfiguracja zakresu referencji regulatora PID dla uzytkownika strona 35
Funkcje niekompatybilne
Prezentacja strona 35
A Dostepne
w 1 potowie 2010
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Ustawienia fabryczne przemiennika

Aby utatwi¢ uruchomienie przemiennika posiada on funkcje wstepnie
zaprogramowane zgodnie z wymaganiami wiekszosci typowych aplikaciji.

Ustawienia fabryczne:
m Wyswietlacz: wyswietla zadang czestotliwos¢
m Standardowa czestotliwos$¢ silnika:50 Hz
m Zasilanie silnika: 230 V trzy fazowe
m Rampa przyspieszenia i opdznienia: 3s
m LSP:0Hz
m HSP: 50 Hz
) m Typ kontroli silnika: standardowy (napieciowo/czestotliwo$ciowy)
gy o comintym = Kompersacjaposlizgu: 100%
zabezpieczajaca 5: dostep do m Prad termiczny silnika: Taki sam jak znamionowy
przyciskow STOP/RESET i RUN m Poziom pradu hamowania DC: 0,7 x prad znamionowy silnika dla 0,5 s
m Czestotliwos¢ przetgczania: 4 kHz
m Automatyczna adaptacji rampy hamowania
m Sterowanie 2-przewodowe: LI1 naprzdd, LI2, LI3 i LI4 nie skonfigurowane
m Wyijscie logiczne Al1: 5V (referencja predkosci)
m Wyjscie analogowe AO1: nie skonfigurowane
m Przekaznik btedu R1: 1 styk N/O (R1A,R1C), ktory sie otwiera w przypadku btedu
lub odtgczenia zasilania przemiennika

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Opis

1 Wyswietlacz:

m 4-segmentowy wyswietlacz

m Wyswietlacz numeryczny i kodu

m Jednostki wyswietlanych wartosci

ATV 12H075M2 z zamknietym

panelem przednim i bez pokrywy 2 Wyswietlanie statusu przemiennika:
zabezpieczejacej »: dostep do m ,,REF”: Tryb umozliwiajgcy wyswietlanie zadanej czestotliwosci silnika aktywnego
przyciskéw STOP/RESET i RUN ” S 1ry Jacy wy | cz¢ ywneg

kanatu zadawania predkosci (terminal, tryb lokalny, wyswietlacz zdalny lub
komunikacja Modbus. W trybie sterowania lokalnego referencja moze by¢
zadawana za pomoca przyciskow nawigacyjnych 4, jesli funkcja zostata wczesniej
skonfigurowana.

m ,,MON”: Tryb monitoringu: Ten tryb umozliwia wys$wietlanie parametréw
diagnostycznych.

m ,,CONF”: Tryb konfiguracji umozliwia konfiguracje parametréw. Daje dostep do
menu ,My Menu”, ktére zawiera 9 najczesciej uzywanych parametrow

w standardowych aplikacjach. Zawarto$¢ tego menu mozna modyfikowa¢ za
pomoca oprogramowania SoMove (maksymalnie 25 parametréw).

m Wszystkie parametry, sg takze dostepne z poziomu menu podstawowego.

3 Funkcje przyciskow:

m ,,MODE”: Wybér jednego z nastepujgcych trybow:

o ,REF” tryb referencyjny

O ,MON?” tryb monitoringu

ATV 12H075M2 z panelem o ,CONF” tryb konfiguraciji

przednim otwartym Uwaga: Powyzsze przyciski nie sq dostepne przy zamknietym panelu przednim.

m ,,ESC” Anulacja lub powrét do poprzedniego menu

m ,,STOP/RESET” Kontrola zatrzymania silnika i lokalny reset btedu; przycisk
aktywny w ustawieniach fabrycznych.

m ,,RUN” Kontrola pracy lokalna, jesli zostata aktywowana.

! REF[ -~ EF .
’ EF 4 Funkcja przycisku nawigacji:
m Rotacja: zwiekszanie lub zmniejszanie warto$ci parametru, przejscie do innego
parametru i moze by¢ takze uzywane w celu zmiany trybu kontroli.
m Nacisniecie: Zapamietanie wartosci parametru, wybor wartosci

m Opcjonalnie jako potencjometr w trybie sterowania lokalnego.

Konfiguracja

Monitoring

parametrow parametrow 5 Przykrywa ochronna, po ktérej zdjeciu mamy dostep do przyciskow STOP/
RESET i RUN
6 Zamkniecie mechaniczne w celu zamkniecia panelu przedniego.
CONF MON|- e~
3tryby pracy ,REF”, ,MON”i,CONF”
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Funkcje aplikacyjne

m Zakres predkosci
Stuzy do okreslenia 2 czestotliwosci granicznych, ktére definiujg zakres predkosci
dopuszczony przez maszyne przy obowigzujgcych warunkach pracy.

f(Hz)
HSP LSP: niska predkos¢, od 0 do HSP, nastawa fabryczna 0
HSP: wysoka predkos¢, od LSP do 200 Hz, nastawa fabryczna
50/60 Hz
LSP 7
Referencja
ov 5V
ov 10V (Zewnegtrzne zasilanie)
0mA 20 mA
4 mA 20 mA
XmA Y mA

m Predkosci ustalone

[ SoMove /O
rr—— Stuzy do przetgczania ustalonych predkosci zadanych.
Wybor jest miedzy 2 lub 8 predkosciami ustalonymi.
Realizuje sie na 1 lub 4 wejsciach cyfrowych.
= FEO predkosci ustalone mogty by¢ nastawione co 0,1 Hz od 0 Hz do 400 Hz.
Majg one pierwszenstwo nad wartoscig zadang ustawionego kanatu
s i sterowania(analogowe wejscie lub przycisk nawigacji).
Ensble 8 prese specds [Cogcrmpati =]
e f(Hz)
e —— 50 Gdy na wejsciach LIx i Lly jest
e — stan 0, obowigzujgca predkoscig
T 25 jest LSP lub predkosé zadana
z wejscia analogowego Al1.
e = - ———— 10
e e Nastawy fabryczne:
o ] e LSP
- = 1 predkos¢: LSP (predkosc
- t niskalub zadana)
Ustawianie predko$ci zadanych przy pomocy »
oprogramowania SoMove 1 2 predkosé: 10 Hz
Lo t  3predkosc: 25 Hz
1 4 predkosé: 50 Hz
LIx 0 t
1
Lly 0

Przyktad dziatania z 4 predko$ciami ustalonymi

m Trzy dodatkowe predkosci wysokie

Te trzy dodatkowe predkosci wysokie, sa definiowane przez HSP2, HSP3 i HSP4.
Uzywane w celu wyboru 2 lub 4 predkosci wysokich (HSP/HSP2 lub HSP/HSP2/
HSP3/HSP4).

Aktywacja 2 lub 4 predkosci wysokich wymaga uzycia 1 lub 2 wej$¢ logicznych
osobno.

m Tryby kontroli

Wystepuje kilka kanatéw kontroli i zadawania referenciji, ktére moga by¢ niezalezne.
Komendy (naprzdd, wstecz, etc.) i referencja predkosci moze byé zadawana za
pomoca nastepujgcych kanatow:

O Terminale (cyfrowe i analogowe We/Wy)

O Tryb lokalny (STOP/RESET, przycisk RUN i przycisk nawigacji)

O Zdalny wyswietlacz

O Komunikacja Modbus

Kanat kontroli i zadawania referencji moze by¢ rozdzielony.

Przyktad: Komenda STOP/RUN pochodzi z terminala, a zadawanie predkosci
z komunikacji Modbus.

Kanat kontroli i referencji moze takze pochodzi¢ z tego samego miejsca.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
26 Scl&neide_r
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

Referen- RampaPID
cjaPID +
o0—n ;’E Odwrécenie PID
Sprzezenie ‘
zwrotne
PID
o——={ FBS SEG Regulator PID
Rampa
Mechanizm redkosci
mnozacy
Auto |HSPy | Referencja
1 LSP
é/lanualna wartos$¢ zadan’glan' ?'
éuto/Manual

FBS: Wspétczynnik mnozacy sprzezenia zwrotnego PID
HSP: Predko$¢ wysoka

PIC: Zmiana kierunku korekcji regulatora PID

LSP: Predkos$¢ niska

RIG: Wspétczynnik catkujgcy regulatora PID

RPG: Wspotczynnik proporcjonalny regulatora PID

m Regulator PID

Stosowany do prostej kontroli przeptywu lub ci$nienia z zastosowaniem miernika
o sygnale zwrotnym dostosowanym do przemiennika.

Ta funkcja jest dopasowania do pomp i wentylatoréw.

O Referencja PID

Regulacja referencji na rézne sposoby:

- Referencja wewnetrzna, przedstawiona jako 0 do 100% sygnatu referencyjnego.
Sygnat zalezy od procesu.

- 2lub 4 zadane referencje PID, konfigurowalne od 0 do 100% maksymalnej
wartosci czestotliwosci. Sygnat zalezy od procesu. Ta referencja wymaga
zastosowania 1 lub 2 wejs¢ logicznych.

- Referencja manualna, podawana za pomocg przyciskdw nawigacyjnych.

O Sprzezenie zwrotne PID

- Wejscie analogowe Al1

O Auto/Manual

- Wejscie logiczne LI przetaczajgce referencje predkosci (Manual) lub regulacja

Regulator PID PID (Auto).
Podczas pracy w trybie automatycznym jest mozliwe zaadaptowanie sprzezenia
zwrotnego procesu aby dokonac korekty odwrécenia sygnatu PID i dopasowaé
wspotczynniki.
Predkos¢ silnika jest ograniczona pomigdzy LSP i HSP.
m Konfiguracja poziomu wejs¢ logicznych
Aktywacja funkcji za pomoca wejscia logicznego, na stan wysoki lub niski jesli jest to
dozwolone przez przepisy bezpieczenstwa.
Przyktad: Przetgczanie ramp jest ustawione na wejsciu logicznym LI2; funkcja jest
aktywowana jesli LI2 zmieni swdj stan na wysoki lub niski w zalezno$ci od nastaw.
m Monitoring We/Wy
Pokazuje stan wejs¢ logicznych LI1, LI2, LI3 i LI4 i wyj$¢ LO1iR1 na
4-segmentowym wyswietlaczu.
m Kierunek pracy: naprzéd, wstecz
Sterowanie 2-przewodowe: Kierunek naprzéd zawsze jest przypisany do LI1.
Wstecz moze by¢ przypisany do LI12, LI3 i LI4.
Sterowanie 3-przewodowo: Stop jest zawsze przypisane do LI1 i naprzéd jest
przypisane do LI2. Wstecz moze by¢ przypisane do LI3 lub LI4.
m Sterowanie 2-przewodowe
Stuzy do sterowania kierunkiem pracy za pomoca zestykow stabilnych.
Uruchomienie (naprzéd lub wstecz) i zatrzymanie jest kontrolowane przez jedno
wejscie Logiczne. Realizuje sie na 1 lub 2 wejsciach cyfrowych (nierewersyjnych
i rewersyjnych). Schemat potgczenia patrz strona 20.
3 mozliwe tryby pracy:
O wykrywanie stanu wej$¢ cyfrowych
O wykrywanie zmiany stanu wej$¢ cyfrowych
O wykrywanie zmiany stanu wej$¢ cyfrowych z dziataniem naprzéd majgcym
zawsze priorytet na dziataniem wstecz.
m Sterowanie 3-przewodowe
Stuzy do sterowania kierunkiem pracy i zatrzymaniem za pomoca zestykow
impulsowych. Uruchomienie (naprzéd lub wstecz) i zatrzymanie jest kontrolowane
przez 2 rézne wejscia logiczne. Realizuje sie na 2 lub 3 wejsciach cyfrowych (jeden
lub dwa kierunki). Funkcja jest odpowiednia dla wszystkich nierewersyjnych
i rewersyjnych zastosowan.
m Czasy ramp przyspieszania i zwalniania
Funkcja pozwala na dostosowanie czasu przyspieszenia i zwalniania w zaleznosci
od dynamiki aplikacji i maszyny. Kazda z ramp moze by¢ ustawiana oddzielnie
pomiedzy 0,1i999 s. Nastawy fabryczne: 3s.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:

strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Przelgczanie ramp

Stuzy do przetgczenia 2 czaséw ramp przyspieszania i zwalniania. Moga by¢ one
ustawiane oddzielnie. Realizuje sig to przez przypisanie funkcji do 1 wejscia
logicznego. Jest to odpowiednie dla maszyn z szybkimi ciggtymi korektami
predkosci i tokarek wysokoobrotowych z przyspieszaniem i zwalnianiem powyzej
okreslonych predkosci.

m Profile ramp przyspieszania i zwalniania
Stuzy do stopniowego zwigekszania czestotliwosci wyjsciowej zaczynajgc od
referencji predkosci, podazajgc profilem liniowym lub profilem zadanym.

f(Hz) f(Hz) O Rampy S
HSP HSP Zastosowanie rampy S jest przeznaczone do aplikacji pakujgcych lub transportu

ludzi; ta metoda eliminuje wptyw luzéw w mechanice oraz eliminuje wstrzasy,
ogranicza takze efekt nie nadazania predkosci w przypadku gwattownych stanéw
przejsciowych w maszynach o wysokim momencie bezwtadnosci.

0 t o t

‘ e z
t1 t1

HSP: Predko$¢ wysoka
t1=k1 xt2 (k1: staty wspotczynnik zaokraglenia)
t2: ustawiony czas rampy

Rampa S
f(Hz) f(Hz) O Rampy U
HSP HSP Zastosowanie rampy U jest przeznaczone do aplikacji pompowych, pomp
odsrodkowych i zaworéw; ta metoda umozliwia doktadniejszg kontrole zamykania
zaworu.
Wybér typu profilu ,liniowego”, ,S”, ,U” wptywa na przyspieszenie jak i opdznienie.
0 t ol t
t2 t2
t1 t1

HSP: Predko$¢ wysoka

t1=k1 x t2 (k1: staty wspdtczynnik zaokraglenia)

t2: ustawiony czas rampy

m Adaptacja rampy zwalniania

Stuzy do automatycznego zwigkszenia czasu rampy zwalniania, jesli ustawienia
poczatkowe byty zbyt niskie, by uwzgledni¢ bezwtadnos$¢ obcigzenia. Funkcja ta
zapobiega zablokowaniu przemiennika pod wptywem btedu przepigcie przy
zwalnianiu.

Rampa U

Jesli ta funkcja jest wylgczona moze by¢ zastosowany odpowiedni modut i rezystor
hamowania.

f(Hz)
m Typy zatrzymania
Stuzy do wyboru typu zatrzymania:
O Zatrzymanie wybiegiem: Silnik zatrzymuje sie wybiegiem, czas zalezy od
aplikacji; nastepuje odciecie zasilania silnika.
O Zatrzymanie po rampie: Silnik zatrzymuje sie zgodnie z nastawionym czasem
zatrzymania, ktéry moze by¢ staty lub adaptowalny (patrz funkcja automatyczna
t adaptacja rampy zwalniania).
1 Szybkie zatrzymanie O Szybkie zatrzymanie: Szybkie zatrzymanie z akceptowalng rampg zatrzymania
§§ZIZ§$ZZ:§ “,’V‘;giagfgfn rampa podzielona przez wspotczynnik, kt(_'er_moze byé nastawiany pomiedzy 1i10
dla przemiennika/silnika bez btedu ,przepiecia przy hamowaniu”.

Typy zatrzymania

Nastawy fabryczne: Zatrzymanie w 3 s z automatyczng adaptacja.
Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Limitacja czasu pracy z niska predkoscia

Silnik zatrzymuje sie automatycznie jesli pracuje z predkoscig LSP przez okreslony
czas. Ten czas moze by¢ nastawiany pomiedzy 0,1 i 999 sekund (0 oznacza
nieskonczony czas).

Silnik startuje automatycznie po rampie jak tylko pojawi sie referencja predkosci.
Funkcja jest uzyteczna do automatycznego startu/zatrzymania w aplikacjach
pompowych.

m Konfiguracja wejscia analogowego Al1

Stuzy do modyfikacji wejscia analogowego Al1 albo napieciowego, albo pradowego.
Nastawy fabryczne: 0 - 5V (tylko zasilanie wewnetrzne).

Inne wartosci sg mozliwe przy zasilaniu zewnetrznym: 0 - 10 V, X-Y maA
programujgc XiY od 0 do 20mA.

m Automatyczny restart

Umozliwia przemiennikowi automatyczny restart po zablokowaniu btedem, jesli btad
zaniknat lub inne warunki pozwalajg na wznowienie pracy.

Taki restart jest wykonywany przez serie automatycznych préb rozdzielonych przez
coraz dituzsze okresy czasu: 1s,5s, 10 s, a nastepnie 1 min. dla nastepnych
okresow.

Jezeli przemiennik nie moze wznowi¢ pracy przez 6 min., wtedy blokuje sie

i procedura restartu zostaje wstrzymana, az do wytgczenia i ponownego zatgczenia
zasilania.

Nastawy fabryczne: Funkcja nieaktywna

Restart jest autoryzowany z ponizszymi btedami:

O Przecigzenie termiczne przemiennika

O Przecigzenie termiczne silnika,

O Zbyt duze napigcie zasilania

O Zbyt duze napigcie przy zwalnianiu

O Przecigzenie

O Niedocigzenie

O Zanik fazy napiecia wyjsciowego

O Zanik fazy napiecia wejsciowego (1)

O Zbyt niskie napiecie zasilania (2)

O Btad komunikacji Modbus

Jesli funkcja jest skonfigurowana, przekaznik bezpieczenstwa przemiennika
pozostaje wzbudzony, gdy pojawi sie jeden z tych bteddéw.

Funkcja wymaga zadawania predkosci i kierunku pracy w sposob ciagty, wiec jest
kompatybilna tylko ze sterowaniem 2-przewodowym.

Funkcija ta jest odpowiednia dla maszyn lub instalacji o pracy ciggtej lub bez
monitorowania, gdy restart w zaden sposob nie narazi wyposazenia i obstugi.

m Automatyczne chwytanie wirujacego obciazenia z wykryciem predkosci
(,,catch-on-the-fly”)

Stuzy do tagodnego restartu przemiennika po jednym z nastepujacych przypadkow:
O Zanik napiecia zasilania lub wytgczenie,

O Skasowanie btedu lub automatyczny restart

O Zatrzymanie ze swobodnym wybiegiem

Przy restarcie, wykrywana jest rzeczywista predkos¢ silnika, by wznowi¢ jg na
rampie i powroci¢ do predkosci zadanej. Czas wykrywania predkosci moze siegac

1 s izalezy od wartosci odchylenia poczatkowego.

Nastawy fabryczne: funkcja nieaktywna.

Funkcja ta jest niekompatybilna z funkcjg ciggtego hamowania pradem statym.
Funkcja ta jest odpowiednia dla maszyn, w ktérych zmniejszanie sie predkosci
silnika po zaniku zasilania jest nieznaczne (maszyny z wysokg bezwtadnoscia).

(1) Biad zaniku fazy zasilania jest dostepny tylko dla przemiennikéw z zasilaniem 3-fazowym,
Jesli jest skonfigurowane wykrywanie tego btedu (nastawa fabryczna: skonfigurowane).

(2) Przemiennik bedzie restartowat, gdy tylko zaniknie biad zbyt niskiego napiecia zasilania,
a takze gdy funkcja nie bedzie aktywna.

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 12do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Drugie ograniczenie pradowe

Drugie ograniczenie prgdowe moze by¢ konfigurowane pomiedzy 0,25i 1,5 pradu
znamionowego i moze by¢ zastosowane do ograniczenia momentu i temperatury
silnika. Przetgczanie pomiedzy ograniczeniami prgdowymi jest realizowane za
pomoca wejscia logicznego lub komunikacji Modbus.

m—————— tisd  m Automatyczne hamowanie DC

T Umozliwia hamowanie pradem statym o wartosci od 0 do 1,2 wartosci prgdu

[ wooee | roneen | - znamionowego przemiennika (nastawa wstepna 0,7 In), az do zakonczenia

— p—— sterowania i osiggniecia przez silnik predkosci zerowej:
"""""""""" O przez czas nastawiany od 0,1do 30 s
O lub ciggle.
Nastawa fabryczna: aktywna funkcja hamowania prgdem statym przez 0,5 s.
Przy sterowaniu 3-przewodowym jest aktywne tylko wtedy, gdy wejscie cyfrowe LI1
jest aktywne (zatrzymanie).
—=E iy
1. —
sy Y4

Ustawienie Automatycznego hamowania DC m Typy sterowania silnikiem

za pomocg oprogramowania SoMove. Trzy typy sterowania silnikiem, sg dostepne w zaleznosci od wymagan aplikaciji.
O Standardowe (U/f): Profil kontroli silnika polegajacy na utrzymaniu statego
wspotczynnika napiecie/czestotliwosc.
O Zaawansowany (kontrola wektorowa): Profil, ktéry moze zagwarantowaé
wysoki poziom kontroli z silnikiem o tej samej mocy lub jeden poziom mocy nizej.
Stosowany do polepszenia dynamicznej charakterystyki przy niskich predkosciach.
O Pompy/wentylatory (Kn2 charakterystyka kwadratowa): Charakterystyka
kwadratowa zapewnia proporcjonalno$¢ momentu do kwadratu predkosci. Ten profil
moze by¢ zastosowany do zoptymalizowania zuzycia energii w zaleznosci od
obcigzenia.
Profil przeznaczony do kontroli pompy, wentylacja, etc.
m Czestotliwos$¢ przetaczania, redukcja szumu

Oszczednosé energii z profilem Ustawienia czestotliwosci przetagczania mozliwe pomiedzy 2 i 16 kHz, umozliwia to

pompa/wentylatory (Kn?) redukcje hatasu generowanego przez przemiennik dla aplikacji wymagajacych
redukcji hatasu.
Czestotliwos$¢ przetgczania moze by¢ zmieniana dowolnie w celu unikniecia
rezonansu.
Funkcja moze by¢ dezaktywowana, jesli wprowadza zaktécenia.
Przetgczanie napiecia DC z wysokg czestotliwoscig jest pomocne w przypadku
zasilania znieksztatconego przez harmoniczne.
Ten typ pracy zwieksza grzanie si¢ silnika.
Ustawienia fabryczne: Niska czestotliwos¢ 4 kHz.
m Skok czestotliwosci
Stosowany do ominiecia czestotliwosci, przy ktérych wystepuje rezonans, lub

f(Hz) podwyzszony hatas w maszynie.

Skok czestotliwosci jest staty i zawiera sige w + 1Hz skonfigurowanego punktu
rezonansu.

#1Hzl—— T 2Hz

) m Tryb reczny JOG
Stosowany do sterowania recznego pulsami z minimalnymi rampami (0,1s) ze statg
Referencja predkoscig 5Hz i minimalnymi odstepami pomiedzy 2 pulsami 0,5s.

Skok czgstotliwosci w zaleznosci od punktu rezonansu Aktywowany wejéciem logicznym i pulsami wskazujgcymi kierunek pracy.
Ta funkcja jest przeznaczona do maszyn z praca w trybie recznym.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:

strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja)

Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12
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Ustawienie zabezpieczenia termicznego silnika za

pomocag oprogramowania SoMove.

m Przekaznik btedu, odblokowanie

Otwiera sie w wyniku btedu lub wytgczenia zasilania przemiennika.

Przemiennik moze by¢ odblokowany po btedzie na jeden z ponizszych sposobow:
O wylaczenie zasilania przemiennika, az do catkowitego zgasniecia wyswietlacza,
a nastepnie zatgczenie zasilania,

O aktywacja wejscia cyfrowego z przyporzadkowang funkcjg ,kasowania btedu”,
jesli ta funkcja jest mozliwa,

O skonfigurowanie funkcji ,automatycznego restartu”.

m Zabezpieczenie termiczne przemiennika

Bezposrednie zabezpieczenie termiczne, zintegrowane w module mocy
przemiennika. Zabezpiecza komponenty nawet w przypadku ztej wentylacji
i nadmiernej temperatury otoczenia.

Wykrycie btedu blokuje przemiennik.

m Zabezpieczenie termiczne silnika

Zabezpieczenie termiczne silnika jest realizowane przez ciggte wyliczanie
teoretycznego przyrostu temperatury.

Przyrost temperatury jest wyliczany za pomoca nastepujgcych elementéw:

O Czestotliwos¢ pracy

O Prad pobierany przez silnik

O Czas pracy

O Typ wentylacji silnika

Zabezpieczenie termiczne moze by¢ ustawione od 0,2 prgdu znamionowego
wzietego z tabliczki znamionowe;j silnika.

Uwaga: W przypadku odigczenia zasilania stan cieplny silnika moze by¢ zapamietany lub nie,
zaleznie od konfiguracji.

m Monitoring

Wyswietlacz pokazuje stan przemiennika lub, jesli jest wybrana, jedng
z nastepujacych wartosci:

O czestotliwosé zadana,

O czestotliwosé wyjsciowa zasilania silnika,

prad silnika,

napigcie zasilania,

moc wyjsciowa

stan termiczny silnika

stan termiczny przemiennika.

btad PID

sprzezenie zwrotne PID

O referencja PID

O status pracy silnika (stop, do przodu, wstecz, ruch, przy$pieszenie, hamowanie,
itd.)

Oooooooao

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje: Wymiary:
strony 12.do 16 strony 16 do 20

Schematy:
strony 20 do 24
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Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem

Funkcja zatrzymuje silnik w przypadku niedocigzenia.

Jesli prad jest ponizej ustawionego poziomu przez okreslony czas wtedy
przemiennik pokazuje btad niedocigzenia.

Poziom pradu jest ustawiany pomiedzy 20 % i 100% prgdu znamionowego.
Histereza 10% jest zastosowana do tego poziomu aby potwierdzi¢ zakonczenie
niedocigzenia.

Czas niedocigzenia jest konfigurowalny do 100s. Jesli ten parametr jest O, to funkcja
jest nieaktywna.

Funkcja ma zastosowanie w ochronie pomp przed efektem kawitacji.

m Zabezpieczenie przecigzeniowe

Funkcja zatrzymuje silnik w przypadku przecigzenia.

Jesli prad jest powyzej ustawionego poziomu przez okreslony czas wtedy
przemiennik pokazuje btad przecigzenia.

Poziom pradu jest ustawiany pomiedzy 70 % i 150% pragdu znamionowego.
Histereza 10% jest zastosowana do tego poziomu aby potwierdzi¢ zakonczenie
przecigzenia.

Czas niedocigzenia jest konfigurowalny do 100s. Jesli ten parametr jest O, to funkcja
jest nieaktywna.

m Kasowanie btedu

Stuzy do skasowania btedu zapamietanego i restartu przemiennika w przypadku,
gdy btad zaniknat. Btad jest kasowany przez zmiane stanu wejscia cyfrowego LI, do
ktérego przyporzadkowana jest ta funkcja.

Nastawa fabryczna: funkcja nieaktywna.

Stan przemiennika po skasowaniu btedu jest taki sam jak po normalnym zatgczeniu
zasilania.

Nastepujgce btedy moga by¢ kasowane (1): przecigzenie termiczne przemiennika,
przecigzenie termiczne silnika, zbyt duze napiecie zasilania, zbyt duze napiecie przy
zwalnianiu, przekroczenie predkosci, zanik fazy napiecia zasilania, zbyt niskie
napigcie zasilania (2), etc.

m Zabezpieczenie kodem
Funkcja zabezpiecza dostep do parametréw przemiennika za pomoca kodu.

m Konfiguracja wyjs¢ logicznych LO1

Wyijscia logiczne moga sygnalizowac nastepujace informacje:
O wadliwe dziatanie

O praca

O osiggniecie poziomu czestotliwosci

osiagniecie predkosci wysokiej HSP

osiggniecie poziomu pragdowego

osiggniecie referencji zadanej czestotliwosci

osiggnigcie poziomu zabezpieczenia termicznego
monitoring 4-20mA

O niedocigzenie

O przecigzenie

O praca z pompa zatgczang na sztywno w trybie ,Control In single variable mode
with auxilary pump”

ooooao

m Konfiguracja wyj$¢ analogowego AO1
Wyijscia analogowe moga sygnalizowa¢ nastepujgce informacje:
O prad silnika

O czestotliwos¢ silnika

O rampe

O btad PID

O sprzezenie zwrotne PID

O referencje PID

O moc wyjsciowag

O stan termiczny silnika

O stan termiczny przemiennika

(1) Catfa lista btedéw przemiennika Altivar 12 jest dostepna w instrukcji programowania lub na
stronie www.schneider-electric.pl.

(2) Btad zaniku fazy zasilania jest dostepny tylko dla przemiennikéw z zasilaniem 3-fazowym,
Jesli jest skonfigurowane wykrywanie tego btedu (nastawa fabryczna: skonfigurowane).

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Funkcje (kontynuacja) Przemienniki czestotliwosci
Altivar 12

(1] Funkcje aplikacyjne pompowe ()
Giownym zadaniem jest kontrola petnej instalacji pompowej uzywajac jednego
przemiennika Altivar 12, zapewniajgcego statego cisnienia w sieci bez wzgledu na
przeptyw.
Altivar 12 ma 11 funkcji przeznaczonych do aplikacji pompowych:
m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej
m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej statej zatgczanej na sztywno
m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem zabezpieczenie przed przecigzeniem
m Uspienie pompy
m Obudzenie pompy
m Monitoring sprzezenia zwrotnego PID
m Detekcja pracy bez obcigzenia
m Szybki start
m Automatyczny restart w przypadku btedu niedocigzenia lub przecigzenia
m Regulacja referencji PID dla uzytkownika

Tryb jednej pompy zmiennej m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej
System pracuje uzywajgc jednej pompy ze zmienng predkoscia (n).
Regulator PID kontroluje predko$¢ pompy zmiennej.
Czujnik ci$nienia daje sygnat sprzezenia zwrotnego do regulatora PID.

m Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej zatlagczanej na sztywno
System pracuje uzywajgc jednej pompy statej zatgczanej na sztywno (pracujacej ze
statg predkoscig) oraz drugiej zmiennej, ktéra nie jest w stanie dostarczyé
odpowiedniego przeptywu ().

Start i zatrzymanie pompy statej jest kontrolowane przez wyjscie logiczne LO1

w zaleznosci od wyjscia regulatora PID (referencja czestotliwosci pompy zmiennej)
z efektem histerezy pokazanej na schemacie ponizej (EJ).

Start pompy statej ()

Jesli pompa zmienna przekroczy poziom (Fon) dtuzej niz czas (tON), wtedy pompa
stata jest zatgczana (1). Referencja pompy zmiennej spada liniowo, az do
osiggniecia poziomu (FOF).

W celu redukcji efektu nadcisnienia spowodowanego przez pompe statg , rampa
opdznienia pompy zmiennej (rON) musi by¢ ustawiona tak aby pompa stata zdazyta
osiggna¢ swojg maksymalng predkosc.

Zatrzymanie pompy statej ()

Jesli czestotliwo$¢ pompy zmiennej spadnie ponizej czestotliwosci (FOF) przez czas
(tOF) pompa stata zostaje zatrzymana (2) i czestotliwo$¢ pompy zmiennej rosnie
liniowo do poziomu (Fon). Rampa przyspieszenia (rOF) musi by¢ ustawiona taj jak
czas zatrzymania pompy statej aby zapobiec efektowi gwattownego spadku

Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej

stafej zatgczanej na sztywno cisnienia
Czestotliwo$é pompy zmiennej (Hz) n Czestotliwo$¢ pompy zmiennej (Hz) n Czestotliwos¢ pompy zmiennej (Hz) B
J
Przeptyw
Kontrola w trybie jednej pompy zmiennej i jednej Start pompy statej Zatrzymania pompy statej

statej zatgczanej na sztywno:histereza

1 Start pompy statej

2 Zatrzymania pompy statej

Zakres czestotliwosci odpowiadajgcy przeptywowi pompy statej
FOn: Czestotliwos¢ startowa pompy statej

FOF: Czestotliwos¢ zatrzymania pompy statej

A Dostepne

w 1 potowie 2010

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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LSP: Predkos¢ niska
SLE: Poziom uspienia

m Zabezpieczenie przed niedocigzeniem
Patrz strona 32

m Zabezpieczenie przed przecigzeniem
Patrz strona 32

m Uspienie/Wybudzenie
Umozliwia zatrzymanie pompy zmiennej w przypadku niskiego przeptywu, ponizej
konfigurowalnego poziomu uspienia (LSP+SLE) przez czas op6znienia (iLS).

Jesli system jest w trybie uspienia i sprzezenie zwrotne regulatora PID (pokazujgce
cisnienie) spadnie ponizej poziomu wybudzenia (UPP) pompa zmienna wigcza sie.

Czestotliwosc
silnika Uspienie ///
LSP + SLE & /
LSP \
\ t
tLS
Sprzezenie
zwrotne
PID
Wybudzenie
UPP ¢

UPP: Poziom wybudzenia
tLS: Czas opdznienia uspienia

LPI: Poziom monitoringu sprzgzenia zwrotnego PID
HSP: Predkos$¢ wysoka

FPI: Predkos¢ po zwolnieniu w trybie 2

APO: Maksymalna predko$¢ w histerezie

tPI: Czas opo6znienia monitoringu sprzgzenia zwrotnego
PID

Funkcja Uspienia/Wybudzenia

m Monitoring sprzezenia zwrotnego PID

Jesli pompa zmienna pracuje z maksymalng predkosciag i w tym samym czasie
poziom sygnatu sprzezenia zwrotnego PID jest nizszy niz poziom (LPI) wtedy po
czasie (tPl), przemiennik wchodzi w tryb zwalniania. Wystepujg dwa typy zwalniania
w tym przypadku:

O Przemiennik zatrzymuje sie wybiegiem i wyswietla btad 1.

O Przemiennik porusza sie z ustalong predkoscig i wyswietla btad 2.

Przemiennik powraca do poprzedniego trybu regulacji w przypadku powrotu
sprzezenia zwrotnego do poziomu monitoringu (LPI).

Sprzezenie
zwrotne PID
LPI+3% 1\ TN
LPI AN pd N\

LPI -2 % ~ t

Czestotliwose
silnika

HSP

HSP - APO

FPI

<tPI tP1

Monitoring sprzezenia zwrotnego PID

Funkcja jest aktywna w trybie jednej pompy zmiennej i jednej statej zatagczanej na
sztywno, jesli obydwie pompy pracujg.

m Detekcja niedocigzenia

Funkcja jest stosowana do wykrycia braku przeptywu w przypadku, jesli funkcja
uspienia jest niewystarczajgca. Aktywuje sig, jesli pompa stata jest wytgczona zas
pompa zmienna pracuje ponizej skonfigurowanego poziomu.

Funkcja wymusza obnizenie czestotliwosci pracy silnika:

O Jesli po wymuszeniu spadku czestotliwosci btgd regulacji PID wzrosnie to znaczy,
ze jest przeptyw i przemiennik powrdci do normalnej regulaciji.

O Jesli po wymuszeniu spadku czestotliwosci btgd regulacji PID nie zmieni sie to
znaczy, ze nie ma przeptywu i pompa zmienna zatrzyma sie.

Prezentacja: Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 6 do 8 strony 8 do 12 strony 12 do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24
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Przemienniki czestotliwosci
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HSP Predkos$¢ wysoka

SFS: poziom szybkiego startu
SFS: Czas rampy przyspieszenia

m Szybki start

Funkcja szybkiego startu daje mozliwo$¢ ominiecia problemu zwigzanego z szybkim
startem, ktéry jest niezbedny w aplikacji, a moze stanowi¢ problem dla regulatora
PID.

Przemiennik przyspiesza liniowo po rampie (ACC) do momentu osiggniecia
skonfigurowanego poziomu (SFS).

Jak tylko zostanie osiggniety nastawiony poziom (SFS), regulacja PID jest
zatgczana.

Czestotliwo$¢ pompy zmiennej

HSP

SFS

} ACC

Szybki start

m Automatyczny restart w przypadku btedu niedociazenia i przecigzenia
Uzytkownik moze ustawi¢ parametr umozliwiajgcy automatyczny restart
przemiennika po wystgpieniu btedu w przypadku zaniku przyczyny btedu.

W przypadku btedu niedocigzenia i przecigzenia mozna ustawi¢ op6znienie restartu
0 czasie pomiedzy 1si6m 16s.

m Regulacja referencji PID dla uzytkownika

Funkcja pozwala na ustawienie referenciji dla regulatora PID w celu zwiekszenia lub
zmniejszenia przeptywu.

Ustawienia dokonywane przez uzytkownika moga by¢ wykonane przez zmiane
parametru referencji lub za pomocg potencjometru umieszczonego na froncie
przemiennika. Uzytkownik ma dostep takze do dwdch ograniczen referencji
regulatora PID aby zdefiniowa¢ zakres dokonywanych zmian.

Funkcje niekompatybilne
Funkcja moze by¢ przypisana do tego samego wejscia logicznego, ktére posiada juz
przypisang funkcje (np. kierunek obrotéw i przetaczanie pomigedzy czasami ramp)
Nalezy sprawdzi¢ czy funkcje te sg kompatybilne:
m Kierunek pracy i sterowanie 2-przewodowe: Kierunek pracy do przodu moze
by¢ przypisany wytgcznie do wejscia LI1.
m Kierunek pracy i sterowanie 3-przewodowe: Kierunek pracy do przodu moze
by¢ przypisany wytgcznie do wejscia LI12.
m Automatyczny restart: Ta funkcja wymaga sterowania 2-przewodowego.
Zmiana sposobu sterowania dezaktywuje funkcje.
m Automatyczne chwytanie wirujacego obciazenia z wykryciem predkosci:
niekompatybilne z hamowanie DC. Ustawienie tej funkcji dezaktywuje funkcje
automatycznego chwytania wirujgcego obcigzenia z wykryciem predkosci.

Prezentacja:
strony 6 do 8

Charakterystyki:
strony 8 do 12

Referencje: Wymiary: Schematy:
strony 12do 16 strony 16 do 20 strony 20 do 24

Scl&neide_r 35

Electric






Przemiennik czestotliwosci
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PF13150129

Prezentacja

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Pakowanie

Transport poziomy

Prezentacja
Altivar 312 jest przemiennikiem czestotliwosci do tréjfazowych asynchronicznych
silnikéw zasilania trojfazowego 200...600 V o mocach od 0,18 kW do 15 kW.
Altivar 312 jest tatwy do zainstalowania i uruchomienia z technologia ,,Plug and
Play”. Caty proces projektowania Altivara 312 miat za zadanie otrzymania
niezawodnego i prostego w uzyciu przemiennika czestotliwosci. Jest to idealne
rozwigzanie przeznaczone dla producentéw maszyn i instalatoréw.

Przyktad rozwigzan zastosowanych w Altivar 312:

m Wiele opcji przeznaczonych do kopiowania, wgrywania, edytowania konfiguracji
napedu uzywajgc réznych narzedzi, takich jak oprogramowanie SoMove, SoMove
Mobile, zdalny terminal oraz Simple i Multi Loader.

m Adaptacja do komunikacji z sieciami przemystowymi za pomocg kart
komunikacyjnych.

m Interfejs uzytkownika identyczny jak w Altivar 12. Umozliwiajgcy szybka i prostg
konfiguracje.

Zastosowania

Altivar 312 zawiera funkcje pasujace do wiekszosci standardowych zastosowan:
m Transport poziomy (mate tasmociggi, windy, itd.)

m Pakowanie oraz maszyny pakujgce (mate maszyny do toreb, etykieciarki, itd.)
m Pompy, kompresory, wentylatory

Funkcje
Altivar 312 ma 6 wejs¢ logicznych, 3 wejscia analogowe, 1 logiczne/analogowe
wyjscie i 2 wyjscia przekaznikowe.
Gtéwne funkcje to:
m Ochrona silnika i napedu
m Rampa liniowa, S, U, rampa specjalna
m Kontrola lokalna predkosci za pomocg pokretta
m +/- predkosc
m 16 predkosci zadanych
m Regulator PI
m Kontrola 2 lub 3 przewodowa
m Kontrola hamulca
m Przechwytywanie wirujgcego obcigzenia
m Konfiguracja bteddéw i konfiguracja sposobu zatrzymania
m Zapamietywanie konfiguracji napedu
Kilka funkcji moze by¢ przydzielone do jednego wejscia logicznego.

Oferta zoptymalizowana
Altivar 312 jest przemiennikiem czestotliwosci do silnikéw o mocach od 0,18 kW do
15 kW z czterema typami zasilania:
m 200V...240V jednofazowe 0,18 kW do 2,2 kW (ATV 312HeeeM2)
m 200V...240V tréjfazowe 0,18 kW do 15 kW (ATV 312HeeeM3)
m 380 V...500 V tréjfazowe 0,37 kW do 15 kW (ATV 312HeeeN4)
m 525V...600 V trojfazowe 0,75 kW do 15 kW (ATV 312HeeeS6)
Kilka napeddéw moze by¢ zainstalowanych jeden przy drugim w celu oszczednosci
miejsca.
Altivar 312 zawiera komunikacje Modbus i CanOpen w standardzie. Protokét
komunikacyjny jest dostepny za pomocg konektora RJ45. Dodatkowo mozliwe jest
zastosowanie kart opcjonalnych komunikacyjnych zastepujacych karte kontrolng
We/Wy. Dostepne karty to CanOpen Daisy chain, DeviceNet i Profibus DP. Protokét
Modbus TCP i Fipio, sg takze dostepne przez zastosowanie dedykowanych bramek.
Patrz strona 24.

ATV 312H0O37M3 ATV 312HD15N4
Charakterystyki: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 40 do 45 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Prezentacja (kontynuacja) Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Oferta zoptymalizowana (kontynuacja)
Altivar 312 spetnia miedzynarodowe standardy IEC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-2
i IEC/EN 61800-3, posiada certyfikaty UL, CSA, C-Ticks, NOM, GOST i zostat
zaprojektowany zgodnie z dyrektywa o ochronie srodowiska (RoHS) i Europejskiej
dyrektywie umozliwiajgcej uzyskanie znaku C€.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Zastosowanie filtra EMC w ATV 312HeeeM2 i ATV 312HeeeN4 oraz tatwy montaz
umozliwia otrzymanie znaku C€.

Filtr EMC moze by¢ odtgczony przy pomocy wewnetrznego przetgcznika.
ATV 312HeeeM3 i ATV 312HeeeS6 sg zaprojektowane bez filtra EMC.

PF090114

W celu redukcji poziomu zaktécen, filtr EMC jest dostepny jako opcja i moze by¢
4 zamontowany w ATV 312HeeeM2, ATV 312HeeeM3 i ATV 312HeeeN4.
ATV 312H075M2 Patrz strona 38.
z otwartym panelem przednim
Akcesoria zewnetrzne i opcje
m Zestaw ptyty EMC, ptyta do bezposredniego montazu na 35 mm 1r szynie, itd.
m Jednostka hamowania potgczona z rezystorem hamowania, dtawiki silnikowe,
dodatkowe filtry wejsciowe EMC, itd.

Narzedzie konfiguracyjne

Interfejs Cztowiek-Maszyna (HMI)
Wyswietlacz 4 cyfrowy 1 moze by¢ uzyty do wyswietlania stanu i btedéw napedu.
Przycisk nawigacyjny 2 jest uzywany do poruszania sie po menu, zmianie wartosci

PF080657
PF080659

©0y i lokalnej zmianie predkosci.
© 90 Przycisk RUN i STOP/RESET 3 sg uzywane do kontroli startu i zatrzymania silnika
[L/—l w trybie lokalnym. Dwa przyciski, sg dostepne na froncie obudowy, po zdjeciu
zaslepki 4 drzwiczek.
Terminal z zamknigta Terminal z otwartg przestong:
przestong dostep do przyciskéow RUN,

FWD/REV i STOP/RESET Terminal
Opcjonalnie Altivar 312 moze by¢ podtgczony do terminala zdalnego lub

graficznego. Terminal moze by¢ umieszczony na obudowie ze stopniem ochrony IP
54 lub 65. Ta opcja daje dostep do tych samych funkcji, co interfejs HMI.

Oprogramowanie SoMove
Oprogramowanie SoMove stuzy do konfiguracji, ustawien, serwisu i diagnostyki
(funkcja oscyloskopu) przemiennika czestotliwosci Altivar 312. Umozliwia takze
personalizacje menu wyswietlacza. Mozliwe jest potgczenie bezposrednie oraz za
pomoca komunikacji bezprzewodowej Bluetooth.

Patrz strona 31.

©
by
54
S
i
a

Oprogramowanie SoMove Mobile
Oprogramowanie SoMove Mobile jest uzywane do konfiguracji napedu z poziomu
telefonu komdérkowego i komunikacji bezprzewodowej Bluetooth. Umozliwia
zapamigtywanie konfiguracji oraz eksport i import konfiguracji z PC za pomocg
potgczenia Bluetooth.

Terminal graficzny

Narzedzia ,,Simple Loader” i ,,Multi-Loader”
Narzedzie ,Simple Loader” umozliwia zduplikowanie konfiguracji z zasilonego
napedu na nastepny zasilony naped.

Narzedzie ,Multi-Loader” umozliwia kopiowanie konfiguracji z komputera PC lub
napedu i wgrania do nastepnego napedu bez potrzeby zasilania przemiennika.
Patrz strona 31.

PF080629

T

Narzedzie Narzedzie Simple
konfiguracyjne Loader
,Multi-loader”

PF080628

Charakterystyki: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 40 do 45 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Charakterystyki

Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyki Srodowiskowe

Zgodnos¢ ze standardami

Przemienniki Altivar 312 zostaty zaprojektowane zgodnie z najsurowszymi
migdzynarodowymi standardami i zaleceniami dotyczacymi elektrycznych urzadzen
sterowania przemystowego (IEC, EN), a w szczegdlnosci: IEC/EN 61800-5-1 (niskie
napiecie), IEC/EN 61800-3 (odpornosci na zaktécenia EMC i emisji zaburzen EMC
przewodzonych i promieniowanych).

Odporno$¢ EMC IEC/EN 61800-3, Srodowisko 1 i 2 (Wymagania EMC i specjalne metody testowania)
IEC/EN 61000-4-2 poziom 3 (odporno$¢ na wytadowania elektrostatyczne)
IEC/EN 61000-4-3 poziom 3 (promieniowanie, czestotliwosci radiowe, odporno$¢ na
pole elektromagnetyczne)
IEC/EN 61000-4-4 poziom 4 (stany nieustalone)
IEC/EN 61000-4-5 poziom 3 (odporno$¢ na udary)

Zaktocenia EMC ATV 312Heeeee IEC/EN 61800-3 Srodowisko 2 (sieé przemystowa) i 1 (sieé publiczna)

przewodzone

i promieniowane

dla napedéw

ATV 312H018M2...HU15M2
ATV 312H037N4...HU40N4

IEC/EN 61800-3 kategoria C2
Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C1

ATV 312HU22M2,
ATV 312HU55N4...HD15N4

IEC/EN 61800-3 kategoria C3

Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C2
m |[EC/EN 61800-3 kategoria C1

ATV 312H018M3...HD15M3

Z dodatkowym filtrem EMC (1):
m |EC/EN 61800-3 kategoria C2

Znakowanie C€

Przemienniki noszace znak CE sg zgodne z Dyrektywa europejska niskiego napiecia
(2006/95/EC) i EMC (2004/108/EC)

Certyfikacje produktu

UL, CSA, NOM, GOST i C-Tick

Stopien ochrony

IP 31i1IP 41w gornej czesci i IP21 na terminalu potaczen

Odpornos¢ na drgania

Napedy nie montowane na
szynie DIN

Zgodnie z IEC/EN 60068-2-6: amplituda 1,5 mm od 3 do 13 Hz 1 gn od 13 do 150 Hz

Odpornos¢ na wstrzasy

15 gn dla 11 ms zgodnie z IEC/EN 60068-2-27

Maksymalne zanieczyszczenie otoczenia

Definicja izolacji

Stopien 2 zgodnie z IEC/EN 61800-5-1

Warunki srodowiskowe
Uzytkowania

IEC 60721-3-3 klasy 3C3i3S2

Wilgotnos¢ wzgledna

%

5...95 bez kondensaciji i $ciekania wody, zgodnie z IEC 60068-2-3

Zewnetrzna temperatura Praca °C -10...+ 50 bez przewymiarowania
powietrza -10...+ 60 po zdjeciu ostony ochronnej ze $cianki gérnej i przewymiarowaniem pradu
Dookota urzadzenia zgodnie z charakterystykami na stronie 50.
Przechowywanie °C -25...+70
Maksymalna wysokosé¢ pracy ATV 312Heeeee m 1000 bez przewymiarowania
ATV 312HeeeM2 m Do 2000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
dodatkowe 100m
ATV 312HeeeM3 m Do 3000 dla sieci jednofazowych z przewymiarowaniem pradu o 1% na kazde
ATV 312HeeeN4 dodatkowe 100m
ATV 312HeeeS6

Pozycja pracy

Maksymalny kat montazu w stosunku do pionu

1 o 1 o
/'\’T‘/‘\O

(1) Patrz tabela dopuszczalnych dtugo$ci przewoddw na stronie 39

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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CharakterystyKi (kontynuacja)

Przemiennik czestotliwosci

Altivar 312
Charakterystyki przemiennika
Zakres czestotliwosci wyjsciowej Hz 0...500
Czestotliwos¢ przetaczania kHz Znamionowa czestotliwo$¢ przetaczania: 4kHz bez przewymiarowania w pracy
ciggtej

Mozliwo$¢ konfiguracji od 2 do 16 kHz

przemiennika nie powinien przekraczac¢ tej wartosci.
Krzywe doboru sg dostepne na stronie 50.

Powyzej 4 kHz nalezy przewymiarowac¢ prad przemiennika. Znamionowy prad

Zakres predkosci 1...50
Moment chwilowy 170...200% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)
Moment Z rezystorem ATV 312Heeeee 100% maksymalny prad chwilowy
hamowania hamowania
Bez rezystora ATV 312H018M2 150% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

hamowania

ATV 312H037M2...H075M2
ATV 312H018M3...H075M3
ATV 312H037N4...HO75N4
ATV 312H075S6

100% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

ATV 312HU11M2, HU15M2
ATV 312HU11M3, HU15M3
ATV 312HU11N4, HU15N4
ATV 312HU15S6

50% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

ATV 312HU22M2

ATV 312HU22M3...HD15M3
ATV 312HU22N4...HD15N4
ATV 312HU22S6...HD15S6

30% momentu znamionowego silnika (warto$¢ typowa)

Maksymalny prad chwilowy

150% pradu znamionowego silnika przez 60s (wartos¢ typowa)

Typy kontroli silnika

m Standardowy (napieciowo/czestotliwosciowy)

B Zaawansowany (kontrola wektorowa)

m Pompy/wentylatory (Kn? charakterystyka kwadratowa)
m Oszczednosci energii (specyficzne dla wentylacji)

Wzmocnienie petli czestotliwosci

Ustawienia fabryczna gwarantujg stabilno$¢ pracy i optymalne wzmocnienie

Kompensacja poslizgu

Charakterystyki elektryczne

Zasilanie

Napiecie

Vv 200 - 15% ... 240 + 10% jednofazowe dla ATV 312eeeeM2
200-15% ... 240 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeM3
380-15% ... 500 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeN4
525-15% ... 600 + 10% trzyfazowe dla ATV 312eeeeS6

Automatyczne bez wzgledu na obcigzenie. Moze by¢ dezaktywowane lub nastawiane

Czestotliwose

Hz 50...60 + 5%

Isc (prad zwarciowy) ATV 312e000M2 A <1000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania jednofazowego
ATV 312H018M3...HU40M3 A <5000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania tréjfazowego
ATV 312H037N4...HU40N4
ATV 312H075S6...HU40S6
ATV 312HU55M3...HD15M3 A <£22000 (Isc w punkcie potgczenia) dla zasilania tréjfazowego
ATV 312HU55N4...HD15N4
ATV 312HU55S6...HD15S6

Napiecie zasilania i wyjsciowe Zasilanie przemiennika Zasilanie wyjsciowe dla silnika
ATV 312HeeeM2 v 200...240 jednofazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 312HeeeM3 \' 200...240 trzyfazowe 200...240 trzyfazowe
ATV 312HeeeN4 v 380...500 trzyfazowe 380...500 trzyfazowe
ATV 312HeeeS6 v 525...600 trzyfazowe 525...600 trzyfazowe

Charakterystyki potagczen

(potaczenia zasilania dla przemiennika, silnika, szyna

Potaczenia przemiennika
Maksymalna dtugos¢
przewodoéw i moment
mocowania

ATV 312H018M2...H075M2

DC i rezystor hamowania)
L1,L2,L3,U,V, W, PC/-, PA/+, PB
2.5 mm? (AWG 14)

ATV 312H018M3...HU15M3 0.8 Nm

ATV 312HU11M2...HU22M2 5 mm? (AWG 10)
ATV 312HU22M3...HU40M3 1.2Nm

ATV 312H037N4...HU40N4

ATV 312H075S6...HU40S6

ATV 312HU55M3, HU75M3 16 mm? (AWG 6)
ATV 312HU55N4, HU75N4 2.5Nm

ATV 312HU55S6, HU75S6

ATV 312HD11M3, HD15M3 25 mm? (AWG 3)
ATV 312HD11N4, HD15N4 4.5Nm

ATV 312HD11S6, HD15S6

Izolacja elektryczna

wyjscia, zasilanie)

I1zolacja elektryczna pomiedzy modutem zasilania, a modutem kontrolny (wejécia,

Prezentacja: Referencje: Wymiary: Schematy: Funkcje:
strony 38 do 39 strony 46 do 48 strony 67 do 72 strony 73 do 76 strony 79 do 94
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Charakterystyki (kontynuacia)  Przemiennik czestotliwosci
Altivar 312

Charakterystyki elektryczne (modut kontrolny)

Dostepne zasilanie Zabezpieczone zwarciowo i przecigzeniowo:

wewnetrzne m jedno zasilanie 10 V = (0/+ 8%) dla potencjometru zadajgcego (2,2 do 10 k),
maksymalny prad 10 mA

m jedno zasilanie 24 V == (min. 19 V, max 30V) dla wej$¢ sterujgcych, maksymalny
prad 100 mA

Wejscie analogowe Czas probkowania: <8 ms

Rozdzielczo$¢: 10 bits

Doktadnos$¢: +4.3%

Liniowos$¢: + 0.2% maksymalnej warto$ci

Stosowac:

m maksymalnie 100 m z ekranowanym przewodem

® maksymalnie 25 m z nie ekranowanym przewodem

Al1 Jedno wej$cie analogowe napigciowe: 0...10 V == impedancja 30 kQ2, maksymalnie
napiecie bezpieczne 30V

Al2 Jedno wejscie bipolarne analogowe napigciowe + 10 V impedancja 30 kQ,
maksymalnie napiecie bezpieczne 30V

Al3 Jedno wejscie analogowe prgdowe X-Y z mozliwoscig programowania X iY od 0 do
20 mA, impedancja 250 Q

Wyjscie analogowe 2 wyjécia analogowe:
napieciowe lub wyjscie m 1 wyjscie analogowe napieciowe (AOV)
analogowe pradowe m 1 wyjscie analogowe pragdowe (AOC) konfigurowalne jako wyjscie logiczne.
konfigurowalne jako Te dwa wyjscia analogowe nie moga by¢ uzywane w tym samym czasie.
wyjscie logiczne
AQV Wyjscie analogowe napigciowe: 0...10 V ===, minimalna impedancja obcigzenia 470 Q
Rozdzielczos¢: 8 bitow Doktadnosé: + 1%, liniowos¢ + 0,2% maksymalnej wartosci
skali
AOC Wyjscie analogowe pradowe: 0...20 mA, maksymalna impedancja obcigzenia 800 Q

Rozdzielczo$¢: 8 bitdw Doktadnos¢: + 1%, liniowos¢ + 0,2%

Wyjscie analogowe AOC moze by¢ skonfigurowane jako wyjscie logiczne 24 V, max
20mA, min impedancja obcigzenia 1.2 kQ

Czas od$wiezania <8 ms

Wyjscia przekaznikowe R1A,R1B,R1C 1 wyjscie przekaznikowe, N/O i N/C z punktem wspoélnym

Minimalna zdolno$¢ przetaczania: 10 mAdla5V —

Maksymalna zdolno$¢ przetgczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ =1iL/R=0ms): 5Adla250V ~

lub 30V =

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ = 0.4iL/R=7 ms): 2Adla250V ~ lub 30 V =
Czas ods$wiezania < 8 ms

Przetaczanie: 100000 operacji

R2A, R2B 1 wyjécie przekaznikowe, jeden N/C, otwarty w przypadku btedu

Minimalna zdolnos¢ przetaczania: 10 mAdla5V =

Maksymalna zdolnos$¢ przetgczania:

m Przy obcigzeniu rezystancyjnym (cos ¢ = 1iL/R=0ms): 5Adla 250 V ~

lub 30V =

m Przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ =0.4iL/R=7 ms): 2Adla250V ~ lub 30V =
Czas probkowania < 8 ms

Przetaczanie: 100000 operacji

Ll wejscia logiczne LI1...LI6 6 konfigurowalnych wej$¢ logicznych, kompatybilnych z PLC poziom 1, standard IEC/
EN61131-2

Impedancja 3.5 kQ

24V = wewnetrzne lub 24 V - zewnetrzne zasilanie (min. 19 V, maks. 30V)
Maksymalny prad: 100mA

Czas probkowania: <4 ms

Jest mozliwe wielokrotne przypisanie, czyli zmieszanie kilku funkcji na jednym wejsciu
(np. LI1 przypisane do funkcji naprzéd i do predkosci zadanej 2, LI3 przypisane do
funkcji wstecz i do predkosci zadanej 3)

Logika pozytywna (Source) Stan 0 jesli < 5V lub wejscie logiczne nie uzywane
Stan 1jesli> 11V
Logika negatywna (Sink) Stan 0 jesli > 19V lub wej$cie logiczne nie uzywane
Stan 1 jesli< 13V
Pozycja CLI Potaczenie do